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Keeri vidskiptavinur,

Med pvi ad kaupa styrieininguna QUANTRON-A fyrir aburdardreifarann AXIS og MDS hefur pu
synt voru okkar traust. Keerar pakkir! bu munt ekki verda fyrir vonbrigdum bu hefur keypt 6fluga og

areidanlega vélstyringu.

Ef svo dliklega vill til ad vandamal komi upp er pjénustudeild okkar avallt til pjénustu reidubuin.

Vido bidjum pig um ad lesa pessar notkunarleidbeiningar og notkunarleidbeiningar fyrir

LI

vélina vandlega adur en pu tekur hana i notkun og fylgja leidbeiningunum.

Pessi handbdk geeti einnig lyst bunadi sem er ekki hluti af bunadi simafyrirtaekisins pins.

Athugio radnamer stjérneiningarinnar og vélarinnar

Styribdnadurinn  QUANTRON-A er kvardadur i verksmidjunni vid
aburdardreifara fyrir fastan aburd sem huan var afhent med. betta er ekki haegt
aod tengja vid adra vél an vidbotar endurkvordunar.

Vinsamlegast sladu inn radnumer vélarstyringarinnar og vélarinnar hér. begar
vélastyringin er tengd vid vélina verdur pu ad athuga pessi nimer.

* Radnumerastyringareining:
* Radnumer og framleidsluar vélarinnar:

Taeknilegar endurbaetur

Vid leitumst stddugt vid ad baeta vorur okkar. Af pessum sékum askiljum okkur rétt til ad baeta og
breyta vorum okkar fyrirvaralaust an fyrirheits um ad gera somu beetur eda breytingar a seldum

vélum.

Okkur er anaegja ad svara nanari spurningum.

Keerar kvedjur,

RAUCH Landmaschinenfabrik GmbH
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1. Upplysingar fyrir notendur

1.1

1.2

Upplysingar fyrir notendur

Um pessa notendahandbék

Pessar notkunarleidbeiningar eru hluti af stjérneiningunni.

Notkunarleidbeiningarnar innihalda mikilveegar upplysingar um 6rugga, rétta og hagkveema notkun
og vidhald vélarstyringar. Ad fylgjast med peim hjalpar til vid ad fordast heettur, draga ur
vidgerdarkostnadi og stédvunartima og auka areidanleika og endingartima vélarinnar sem stjérnad er
med peim.

Notkunarleidbeiningarnar skulu geymdar til reidu a peim stad par sem vélarstyringin er notud (t.d. i
drattarvélinni).

Notkunarleidbeiningarnar koma ekki i stad persénulegrar abyrgdar pinnar sem stjéornanda og
starfsmanna vélstyringar.

Merking oryggisupplysinga

i pessari notendahandbok eru 6ryggisupplysingar flokkadar eftir vaegi og likum & haettu hverju sinni.

Haettumerkin vekja athygli & haettum sem eftir eru vid notkun vélarinnar. Oryggisupplysingarnar eru
settar fram med eftirfarandi heetti:

Takn + merkjaoréd

Skyring

Haettustig 6ryggisupplysinga
Haettustigid er gefid til kynna med merkiordinu. Haettustigin eru flokkud med eftirfarandi haetti:

AHETTA!

Tegund og orsodk heettu

Hér er varad vid heettu sem 6gnar lifi og heilsu folks.

Ef ekki er farid eftir pessum 6ryggisupplysingum hefur pad alvarleg slys i for med sér, jafnvel
banaslys.

» Gera verdur peer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

t VIDVORUN!
Tegund og orsodk heaettu

Hér er varad vid adstaeedum sem kunna ad stefna heilsu folks i haettu.

Ef ekki er farid eftir pessum 6ryggisupplysingum mun pad hafa alvarleg slys i fér med sér.

p Gera verdur peer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847 7



1. Upplysingar fyrir notendur

AVARUB!
Tegund og orsok heaettu

Hér er varad vid adsteedum sem kunna ad stefna heilsu folks i heettu.
Ef ekki er farid eftir pessum vidvérunum mun pad valda meidslum.

» Gera verdur peaer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

TILKYNNING!

Tegund og orsok haettu

Pessi vidvorunartilkynning varar vid skemmdum & eignum og umhverfi.

Sé ekki farid eftir pessum vidvérunum mun pad valda skemmdum a vélinni og umhverfinu.

» Gera verdur paer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

Petta er visbending:
i almennum leidbeiningum koma fram &bendingar um notkun og gagnlegar upplysingar, en ekki
er varad vid haettu.

1.3 Upplysingar um framsetningu texta

1.3.1 Leidbeiningar
Adgerdaskref sem rekstrarfolk @ ad framkvaema eru synd sem hér segir.

» Leidbeiningar um adgerdir skref 1
» Leidbeiningar um adgerdir skref 2

1.3.2 Upptalning
Upptalningar an skyldubundinnar réd eru settar fram sem listi med punktum:
«  Eiginleiki A
« Eiginleiki B

1.3.3 Valmyndastigveldi, hnappar og flakk

Valmyndirnar eru atridin sem eru skrad i adalvalmyndarglugganum.

Valmyndirnar innihalda undirvalmyndir eda valmyndarfaerslur par sem pu getur gert stillingar
(vallistar, innslattur texta eda numera, reest adgerd).

Stigveldid og slédin ad vidkomandi valmyndaratridi eru merkt med > (6r) & milli valmyndarinnar,
valmyndaratridisins eda valmyndaratridanna:

8 5902847 QUANTRON-A AXIS/MDS



1. Upplysingar fyrir notendur

+ System / Test > Test/diagnosis > Voltage pyodir ad pu naerd valmyndaratridinu Voltage i gegnum
System / Test valmyndina og Test/diagnosis valmyndaratridid.
o Orin > samsvarar pvi ad yta a Enter takkann.

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847 9



2. Skipulag og virkni

2 Skipulag og virkni

21 Yfirlit yfir studdar vélar

Sumar gerdir eru ekki faanlegar i 6llum 16ndum.

m MDS
Studdir eiginleikar

»  Dreifing eftir aksturshrada

MDS 8.2 Q/'W MDS 10.1 Q
MDS 14.2 Q/W MDS 11.1 Q
MDS 18.2 Q/W MDS 12.1 Q
MDS 20.2 Q/W MDS 17.1 Q
MDS 19.1 Q
m AXIS-M V8
8 hlutastig
[~ (<)
© © © > >
® © © > > > 2 =
> > > 8} $) ) + +
(e (¢ (e} = = = (%) O
irkni S| 8| % ||| |2 |8
Virkni = = = S = S |.|°J l-g
) 0 ) = = = i hd
= ; 3 @ 2 2] = =
< < < x > x ) 0
< < < 5 é
Aksturshradahad dreifing ° ° ° ° ° ° ° °
Massaflaedisstyring med pvi ad . . . .
meela tog dreifiskifanna
Alagsnemar o .
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2. Skipulag og virkni

m AXIS-M VS pro
Preplaus hlutastilling (VariSpread pro)

° o

o o a a

= o (2] [72)

» » > >

> > 2 =

2 2 : :

Virkni m m S 2

o o w 11}

) < p Py

= = 2 3

% & = =

. . 2 2

P, <

Dreifing eftir aksturshrada ) ° ° °

Massaflaedisstyring med pvi ad meela tog . . . .
dreifiskifanna

Alagsnemar o o
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2. Skipulag og virkni

2.2 Uppbygging styrieiningarinnar

Mynd 1: Stjérntélva QUANTRON-A

Nei |Heiti

Virkni

1 |Stjornbord

Samanstendur af himnulyklum til ad stjérna teekinu og
skja til ad syna rekstrarmyndir

2 |Tengi fyrir vélarsndru

39 pinna tengi fyrir tengingu vid sndru vélarinnar

3 |USB tengi med loki

Til ad uppfaera télvuna.
HIif verndar gegn éhreinindum

4 |Gagnatenging V24

Radvidmot (RS232) med LH 5000 og ASD
samskiptareglum, hentugur til ad tengja Y-RS232 snuru
til ad tengja vid utstod pridja adila.

Stingatenging (DIN 9684-1/ISO 11786) til ad tengja 7-
pinna til 8-pinna snuru fyrir hradaskynjarann

5 |teekisfestingu

Festing styrieiningarinnar vid drattarvélina

6 |Aflgjafi

3-pinna tengi i samraemi vid DIN 9680 / ISO 12369 til ad
tengja aflgjafa

12
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2. Skipulag og virkni

2.3 styrir
Mynd 2: Stjérnbord framan a teekinu
Nei. Heiti Virkni
1 ON OFF Kveikt/slokkt & teekinu
2 Skjar Birting rekstrarskjaa
3 T hnappur (TELIMAT) Hnappur til ad syna TELIMAT st6du
4 byrja/stédva Hefja eda stddva dreifingarvinnuna
5 Eyda/Endursilla + Eyoa feerslu i feerslureit
*  Endurstilla umframmagnid & 100%
«  Stadfesta vidvorun

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847 13



2. Skipulag og virkni

Nei. Heiti Virkni
6 Forvalié hlutastillingu Skiptahnappur a milli 4 rikja
»  Forval & hlutum til ad breyta magni, sja 4.7.3 +/-
magn
o L: Vinstri
o R:Heegri

o L+R: Vinstri + Heegri
»  Hlutastjérnun (VariSpread adgerd), sja 2.4.3 Syning

a kéflum
7 matsedill Skiptu a milli rekstrarskjas og adalvalmyndar
8 ESC Heetta vid feerslur og/eda fara aftur i fyrri valmynd & sama
tima
9 Leiésogubord 4 orvatakkar og Enter takki til ad fletta i valmyndum og
innslattarreitum
+  Orvatakkar til ad feera bendilinn & skjainn eda til ad
merkja innslattarreit
+  Enter takki til ad stadfesta feerslu
10 Adgerdarlyklar F1 til F4 Val a adgerdum sem syndar eru fyrir ofan
adgerdartakkann a skjanum
" Weighing/Trip count. *  Syning & pvi magni sem eftir er sem enn er i ilatinu
»  Trip counter
kg left
*  Meter counter
2.4 Skjar
Skjarinn synir naverandi st6éduupplysingar, val og inntaksvalkosti rafeindastyringar vélarinnar.
Naudsynlegar upplysingar um notkun vélarinnar eru birtar a notkunarskjanum.
241 Lysing a rekstrarmyndinni
Nakveem framsetning notkunarskjasins fer eftir peim stilingum sem nu eru valdar og gerd
vélarinnar.
Sja Kafli 2.1 - Yfirlit yfir studdar vélar - Bls. 10 og Kafli 4.10.2 - syna val - Bls. 76
14
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2. Skipulag og virkni

Mynd 3: Syning a styrieiningu - daemi um styriskja AXIS-M

Vs

@\ AUTO km/h” + Auto kg

e
27 120 kg/hae— |

il
o 0.0 km/h  e— |

1.00/17.00 FF *——

® OO

1 kg er==T1
C'\-.___--aa_= NS

+e

Mynd 4: Syning a styrieiningu - deemi um styriskja AXIS-M EMC

L
&
b4

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847
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2. Skipulag og virkni

@\ 282
- 105

AUTD Iimfh
204
3;."“1;&
350 kg/fha
0.0 km/ih
1.20 FF
kg Rest
ég +1ﬂ° -lﬂ° ‘

Mynd 5: Skjar styrieiningarinnar - daemi um MDS styriskjainn

Nei. Takn/skjar Merking (i de@minu sem synt er)
1 Meelingarrennibrautaropnun [Nuverandi opin stada maelingarrennibrautar til vinstri
til vinstri

2 Rekstrarhamur Taknar nuverandi rekstrarham

3 TELIMATTakn A AXIS birtist petta takn haegra megin, & MDS birtist petta
takn vinstra megin.
betta takn birtist pegar TELIMAT-skynjararnir eru settir upp
og TELIMAT-adgerdin er virkjud (verksmidjustilling) eda
begar ytt er a T-takkann.

4 Magnbreyting haegra megin Magnsbreyting (+/-) i présentum
+  Birting magnbreytinga
*  Gildissvid +/- 1..99% mogulegt

5 Application rate Forstillt notkunarhlutfall

6 Synareitir Synareitir sem haegt er ad uthluta fyrir sig
»  Mdoguleg verkefni: sja 4.10.2 syna val

7 Taknreitir Reitum er uthlutad taknum eftir valmyndinni
* Val 4§ adgerdinni med adgerdatakkanum sem stadsettir

eru fyrir nedan

8 Snuningshradi afluttaks Adeins EMC adgerd: Niverandi PTO hradi
*  Sja 4.6.6 Snuningshradi aflittaks

9 Drop point Nuaverandi stada fallpunktsins

16
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2. Skipulag og virkni

2.4.2

Nei. Takn/skjar

Merking (i deeminu sem synt er)

10

Sensor brd.spread

Adeins AXIS: betta takn birtist pegar
landameeradreifingarbunadurinn er i vinnustédu og adgerdin
er virkjud (verksmidjustilling)

1

Vinstri hluta

Stéduskjar vinstri hluta
*  §ja 2.4.2 Syning a st6éu meelinga

12

Magnbreyting vinstra megin

Magnsbreyting (+/-) i présentum
+  Birting magnbreytinga
*  Gildissvid +/- 1..99% mogulegt

Syning a stodu malinga

@

O

AUTO knh AUTO kn<h
3 346
0.0 a.a
P
150 kg ha EI@
0 kg Rest
2028 kg Trip 1893 kg Trip
1.00 FF 1.00 FF
+ 10 =102 +10% -10%
Mynd 6: Stéduskjar meelingarrennibrautar - AXIS
QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847 17



2. Skipulag og virkni

243

@@

© H

auTo kmfh
280

%
350 kg;‘na
0.0 km/h
1.20 FF

1330 kg Rest

PEE s = |

AUTO kmfh
o
0.0 E

350 kg/ha
6.0 kmjfh
1.20 FF

1387 kg Rest

EE =

Mynd 7: Stéduskjar meelingarrennibrautar - MDS

[A] Dreifingarhamur 6virkur
[11 Hluti 6virkur
[2] Hluti virkjadur

Syning a koflum

[B] Véli dreifingaradgerd
[3] Hluti ovirkur
[4] Hluti virkjadur

AUTTO EH-sh + AuNo kg
Y

0.0 kmsh
1339 kg Trip
1.00 FF

pPITO knh

=

e | B= | (=e || ®%

=

e | w= | (=€ | =»%

Mynd 8: Syning a stédu hluta (deemi med AXIS VariSpread 8)

[1]1 Virkjadir hlutar med 4
dreifingarbreiddarstigum

mdgulegum

[2] Hlutabreiddin vinstra megin er minnkud um

tvo prep

Frekari skja- og stillingarmdguleikar eru 5.3 Unnid med kafla utskyrdir i kaflanum.
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2. Skipulag og virkni

2.5 Bokasafn takna sem notud eru

Vélarstyringin synir QUANTRON-A takn fyrir valmyndir og adgerdir a skjanum.

251 Takn sem starfa mynd

Takn

Merking

Magnbreyting + (plus)

Magnsbreyting - (minus)

Magnbreyting eftir + (plus)

Magnsbreyting eftir - (minus)

Magnbreyting til haegri + (plus)

Magnbreyting til haegri - (minus)

Handvirk magnbreyting + (plus)

Handvirk magnbreyting - (minus)

Utbreidsla hlid vinstri dvirk

Dreifhli® virk til vinstri

Dreifhlid 6virk heegra megin

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847
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2. Skipulag og virkni

Takn Merking

Dreifhlid virk haegra megin

Minnka hluta til haegri (minus)
i landamaeradreifingaradgerd:
Lengri ytt (>500 ms) slekkur strax a fullri dreifingarsidu.

Auka hluta til heegri (Plus)

Lagmarksmassafleedi er undir

2.6 Yfirlit yfir byggingarvalmynd

Stillingin Easy/Expert er stillt i valmyndinni System / Test .

m Easy Hamur
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2. Skipulag og virkni

m Expert Hamur
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2. Skipulag og virkni

2.7 WiFi mat

Med hjalp WLAN-einingarinnar (aukabunadur) og RAUCH-appsins i snjallsima er heegt ad flytja
dreifitdflur pradlaust yfir i stjérneininguna; i W-utgafunni er einnig haegt ad nota pad til ad syna pyngd.
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2. Skipulag og virkni

Til pess skal fylgja uppsetningarleidbeiningum WLAN-einingarinnar. Limmidi med QR koda er a
vélinni.

WiFi lykilordid er quantron.
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3. Viébygging og uppsetning

Vidbygging og uppsetning

3.1 Krofur fyrir drattarvél
Adur en vélastyringin er sett upp skal ganga ur skugga um ad drattarvélin uppfylli eftirfarandi krofur:
+  Avallt skal tryggja ad lagmarksspenna sé 11 V, jafnvel b6 ad nokkrir notendur séu tengdir 4 sama
tima (t.d. loftkeeling, ljés).
* Hradi aftaksskafts verdur ad vera ad minnsta kosti 540 sniininga a minutu og verdur ad fara eftir
honum (grunnkréfur um rétta vinnslubreidd).
Pegar um er ad raeda drattarvélar an aflgjafakassa parf ad velja aksturshradann med réttu
girhlutfalli pannig ad hann samsvari 540 snaninga hrada aftaksskafts.
« 7 pinna innstunga (DIN 9684-1/ISO 11786). Stjérneiningin faer hvatinn fyrir ndverandi
aksturshrada i gegnum pessa innstungu.
7-pinna innstungan fyrir drattarvélina og aksturshradaskynjara eru faanlegir sem
aukabunadur (valkostur), sja kafla 7 Aukabtnadur
3.2 Tengi, innstungur
3.2.1 Aflgjafi
Vélarstyringin er knuin af 3-pinna innstungu (DIN 9680/ISO 12369) fra drattarvélinni.
[1] PIN 1: er ekki krafist
[2] PIN 2: (15/30): +12V
[3] PIN 3: (31): Mal
Mynd 9: PIN-athlutun rafmagnsinnstunga
3.2.2 veghradamerki
Stjérneiningin tekur vid bodunum fyrir niverandi aksturshrada i gegnum 7-pinna innstungutengingu
(DIN 9684-1/ISO 11786). Til ad gera bpetta er 7-pinna til 8-pinna sndran (aukahlutir) vid
aksturshradaskynjarann tengdur vid innstunguna.
24 5902847 QUANTRON-A AXIS/MDS



3. Viébygging og uppsetning

[11 PIN 1: raunverulegur aksturshradi (ratsja)
[2] PIN 2: freedilegur aksturshradi (t.d.
girkassi, hjolskynjari)

Mynd 10: PIN-uthlutun a 7-pinna innstungutenginu

3.3 Tengdu styrieiningu

Eftir ad kveikt hefur verid6 & QUANTRON-A styrieiningunni synir skjarinn vélnimerid i stutta
stund.

Athugid numer vélarinnar

QUANTRON-A styrieiningin er verksmidjukvardud a aburdardreifarann sem han var afhent med.

Tengdu adeins stjornbunadinn viod tilheyrandi aburdardreifara.

Framkvamdu vinnuskref i eftirfarandi rod:

» Veldu hentugan stad i styrishusi drattarvélarinnar (i sjonlinu 6kumanns) til ad festa
stjérneininguna.

P Festid stjérneininguna med teekjahaldaranum i styrishusi drattarvélarinnar.
P Tengdu styrieininguna vid 7-pinna innstungu eda vid hradaskynjara okuteekisins (fer eftir banadi).
P Tengdu stjorneininguna vid styrisbunad vélarinnar med 39 pinna vélsnuru.
P Tengdu stjorneininguna vid 3-pinna innstungutengid vid aflgjafa drattarvélarinnar.
3.31 Yfirlit yfir tengingar a drattarvélinni

m sjalfgefio
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3. Vidbygging og uppsetning

[1] Radvidmét RS232, 8 pinna tengi [5] rafhlada

[2] Valkostur: Y snuru (V24 RS232 tengi fyrir [6] 3-pinna innstungutenging samkveemt DIN
geymslumidil) 9680/I1SO 12369

[3] Tenging fyrir 39 pinna véltengi (aftan) [7]1 Valkostur: GPS snudru og mottakari

[4] 7-pinna innstungutenging samkveemt DIN
9684/ISO 11786

m hjolskynjari
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3. Viébygging og uppsetning

[11 Radvidmoét RS232, 8 pinna tengi

[2] Valkostur: Y snuru (V24 RS232 tengi fyrir

geymslumidil)

[3] Tenging fyrir 39 pinna véltengi (aftan)
[4] 3-pinna innstungutenging samkveemt DIN

9680/1ISO 12369

m Afigjafi i gegnum kveikjulds

[5]
[6]
[7]

rafhlada
jaréhradaskynjari
Valkostur: GPS snuru og méttakari

QUANTRON-A AXIS/MDS

5902847
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3. Viébygging og uppsetning

[1]
[2]

[3]
[4]

[5]

Radvidmot RS232, 8 pinna tengi

Valkostur: Y snuru (V24 RS232 tengi fyrir
geymslumidil)

Tenging fyrir 39 pinna véltengi (aftan)
3-pinna innstungutenging samkveemt DIN
9680/ISO 12369

rafhlada

[6]
[7]

(8]

9]

jardhradaskynjari

7-pinna innstungutenging samkveaemt DIN
9684/I1SO 11786
Valkostur:  Aflgjafi
kveikjulas
Valkostur: GPS snuru og mottakari

QUANTRON-A med

3.3.2 Yfirlit yfir tengingar a vélinni
m MDS
Mynd 11: Yfirlitsmynd yfir tengingar QUANTRON-A - MDS
[1] 39 pinna véltengi [4] Valkostur (TELIMAT skynjari fyrir ofan/
[2] Maeaelingarrennistillir vinstri/haegri nedar)
[3] Valkostur (tdmur skynjari vinstri/haegri)
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3. Viébygging og uppsetning

m AXIS-M afbrigdi Q

Mynd 12: Skyrt yfirlit yfir tengingar QUANTRON-A - AXIS-M afbrigdi Q
[11 39 pinna véltengi [5] Yfirbreidsla
[2] Snuningsdrifsmeeling renna til vinstri/haegri [6] Valkostur: SpreadiLight
[3] Valkostur (tdmur skynjari vinstri/haegri)
[4] Valkostur TELIMAT-skynjari eda GSE
skynjari fyrir ofan/nedar

m AXIS-M EMC - VariSpread V8
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3. Vidbygging og uppsetning

[1]
[2]

[3]
[4]

Mynd 13: Yfirlit yfir tengingar & teikningu QUANTRON-A - AXIS-M EMC V8

39 pinna véltengi

Hledsluklefi til vinstri/hzegri (adeins vélar
med vigtunargrind)

Snuaningsdrifsmaeling renna til vinstri/haegri
Valkostur: Stigskynjari vinstri/haegri

m AXIS-M EMC - VariSpread VS pro

[3]

(6]
[7]
[8]

Valkostur: TELIMAT skynjari eda GSE
skynjari fyrir ofan/nedan

Skynjarar M EMC (vinstri, haegri, midju)
Yfirbreidsla

Valkostur: SpreadLight
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3. Viébygging og uppsetning

Mynd 14: Yfirlit yfir tengingar & teikningu QUANTRON-A - AXIS-M EMC VS pro

[11 39 pinna véltengi [6] Tog/hradaskynjari vinstri/haegri
[2] Hiledsluklefi til vinstrilhaegri (adeins vélar [7] Adlogun fallpunkts til vinstri/haegri
med vigtunargrind) [8] Yfirbreidsla

[3] Snuningsdrifsmeeling renna til vinstri/haegri [9] Valkostur: SpreadLight
[4] Valkostur: Stigskynjari vinstri/haegri
[5] Valkostur: TELIMAT skynjari eda GSE

skynijari fyrir ofan/nedan

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847 31



3. Vidbygging og uppsetning

3.4 Undirbuningur tilskammtaglass

Fastaburdarvarparnir AXIS-M Q, AXIS-M EMC og MDS Q eru med rafreena rennistyringu til ad stilla
alagshlutfallié.

TILKYNNING!

Athugio stadsetningu skommtunarrennunnar a AXIS aburdardreifara
Notkun styrisbunadar med styrieiningunni QUANTRON-A getur skemmt maelingarrennibrautina a
vélinni ef stédvunarstongin eru rangt stadsett.

p Festid endastoppin avallt i efstu st6du a kvardanum.

Mynd 15: Undirbaningur AXIS meelingarrennibrautar (deemi)

Fylgdu leidbeiningunum i notendahandbdk pyrildreifara fyrir steinefnadburé.
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4. Stjérnun

4

4.1

Stjérnun

AVARUD!

Haetta & meidslum vegna aburdar sem lekur ut

Ef bilun kemur upp getur meaelingarrennibrautin opnast éveent vid akstur a dreifingarstad. Heetta er

a ad folk renni og slasist af aburdi sem sleppur ut.

» Adur en ekid er a dreifingarstadinn, vertu viss um ad slokkva & rafeindastyringu vélarinnar.

Adeins AXIS-M EMC (+W).

Stillingarnar i einstdkum valmyndum eru mjég mikilveegar fyrir besta,
massafladisstyringu (EMC adgerd).

Taktu sérstaklega eftir sérstokum eiginleikum EMC adgerdarinnar fyrir
valmyndaratridi:

+ | valmyndinni Fertiliser settings
o  Spreading disc; sja 4.6.7 Gerd dreifiskifu
o PTO; sja 4.6.6 Snuningshradi aflittaks

« [ valmyndinni Machine settings

o  AUTO/MAN mode; sja 4.7.2 AUTO/MAN stjérnun og kafla 5

sjalfvirka

eftirfarandi

Kveikja a vélstyringu

Skilyroi:

»  Vélarstyringin er rétt tengd vid vélina og drattarvélina.
o Deemi, sja 3.3 Tengdu styrieiningu.

» Lagmarksspenna 11 V er tryggd.

» Yttu @ ON/OFF hnappinn [1].

Eftir nokkrar sekundur birtist upphafsvidmot styrieiningarinnar.

Stuttu sidar synir vélstyringin virkjunarvalmyndina i/ nokkrar sekundur.

P Yttu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir upphafsgreininguna i nokkrar sekandur.

Rekstrarskjarinn birtist pa.

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847
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4. Stjérnun

[1] ON/OFF rof

Mynd 16: Kveiktu a stjérneiningunni

4.2 Leidsogn i valmyndum

Mikilveegar upplysingar um birtingu og flakk milli valmynda er ad finna i hlutanum 7.3.3
Valmyndastigveldi, hnappar og flakk.

Kalladu upp adalvalmyndina
» Yttu & valmyndarhnappinn. Sja 2.3 styrir

Adalvalmyndin birtist a skjanum.

Svarta stikan synir fyrstu undirvalmyndina.

Ekki eru allar feeribreytur birtar & sama tima i valmyndarglugga. Fara i naesta glugga med
orvatokkunum.

Kalladu upp undirvalmyndina.

» Feerdu stikuna upp og nidur med orvatokkunum.

» Merktu vidkomandi undirvalmynd med stikunni & skjanum.

» Kalladu upp merkta undirvalmynd meé pvi ad yta & Enter takkann.

Windows birtast og bidur um ymsar adgerdir.
+ textainnslattur

+  gildi inntak

«  Stillingar i gegnum frekari undirvalmyndir
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4. Stjérnun

Heetta i valmynd

P Stadfestu stillingar med pvi ad yta a Til Enter takkann.
Fyrri valmynd birtist aftur.

eda

» Yttu &4 ESC takkann.
Fyrri stillingar haldast.

Fyrri valmynd birtist aftur.

eda

» Yttu & valmyndarhnappinn.

Notkunarskjarinn birtist aftur.

Ef ytt er aftur & valmyndarhnappinn birtist valmyndin sem var yfirgefin aftur.
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4. Stjérnun

4.3 Vigtunarferdateljari

| pessari valmynd eru gildi um unna dreifingu og adgerdir fyrir vigtun.

Trip count. birtist.

» kg Yttu & hnappinn 4 stjérneiningunni.

Weighing/Trip count.

Rest (kg,.

Valmyndin Weighing/Trip Counter - Weighing/ iSRRI E s

ha, m)

Meter counter

Zero scales

Mynd 17: Valmynd Weighing/Trip count.

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Trip counter
Trip counter

Birting dreifingarmagns,
dreifingarsvaedis og
dreifingarfjarlaegdar

4.3.1 Ferdateljari

Rest (kg, ha, m)
Rest (kg, ha, m)

Syning a pvi magni sem eftir er i
vélarilatinu

4.3.2 Syna eftirstandandi
uppheed

Meter counter
Meter counter

Syning a vegalengdinni sem ekin var
fra pvi ad meelateljarinn var sidast
endurstilltur

Nullstilla (nall) med C 100%-
lyklinum

Zero scales Adeins vigtunardreifari: Vigtunargildid |4.3.3 teera jafnvaegid
Zero scales pegar vogin er tom er stillt @ "0 kg".
431 Ferdateljari

| pessari valmynd er haegt ad kalla fram gildi um framkvaemda dreifingu, fylgjast med afgangsmagni og

endurstilla ferdateljarann med pvi ad eyda.
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4. Stjérnun

Delete trip counter

» Kalladu upp Weighing/Trip count. > Trip
counter undirvalmyndina.

Gildin sem hafa verid &kvedin fra sidustu
eyodingu fyrir dreifingarmagnid,
dreifingarsveedid og dreifingarfjarleegd
birtast & skjanum.

Reiturinn Delete trip counter er merktur.

> Yttu 4 Enter takkann. Mynd 18: Matsedill ferdateljara

Oll gildi ferdateljarans eru stillt & 0.

[1] Birting [3] Syna
> Yttu 4 kg hnappinn. dreifingarmagns dreifdarfjarlaegd
Notkunarskjarinn birtist aftur. fra . siustu fra . siustu
eydingu eyodingu
[2] Syna [4] Eyoda ferdateljara:
dreifingarsveedi fra oll gildi til 0

sidasta hreinsun

m Spurning i ferdateljaranum vid dreifingarvinnu

Medan a dreifingu stendur, p.e. med opnar skammtalokur, er haegt ad birta valmyndina Trip counter til
ad lesa af gildin.

Til ad fylgjast stédugt med gildunum medan a dreifingu stendur er einnig haegt ad uthluta
valfrjalsu skjareitunum a vinnuskjanum kg trip, ha trip eda m trip, sja kafla 4.70.2 syna val

4.3.2 Syna eftirstandandi upphad
i valmyndinni kg left er spurt um pad magn sem eftir er i tankinum.

Valmyndin synir moégulegt svaedi (ha) og fijarlaegd (m) sem enn er heegt ad dreifa med pvi magni sem
eftir er af aburdi.

Badir skjairnir eru reiknadir med eftirfarandi gildum:

*  Fertiliser settings

+  Sladu inn i innslattarreitinn fyrir eftirstandandi magn
*  Application rate

*  Working width

» Fardu i Valmynd Weighing/Trip count.> Hvild (kg, ha, m).

Hvildarvalmyndin birtist.
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4. Stjérnun

i 6llum &8rum dreifarum er eftirstandandi aburdarmagn reiknad ut fra aburdar- og vélastillingum

og drifmerkinu og parf ad sla inn afyllingarmagnid handvirkt (sja hér ad nedan).

Ekki er haegt ad breyta gildum fyrir Application rate og Working width i pessari valmynd. bPau eru

adeins notud hér til upplysinga.

>

Valmynd Weighing/Trip count. > Rest (kg,
ha, m) hringja upp.

Magnié sem eftir er fra sidasta

dreifingarferli birtist & skjanum.

Fylltu ilatid.

Sladu inn i reitinn kg nyja heildarpyngd
aburdarins i tankinum a akrinum.

Yttu & Enter-takkann.

Taekid reiknar ut gildin fyrir mégulegt svaedi
og fiarleegd sem a ad dreifa.

Yttu & kg hnappinn.

Notkunarskjarinn birtist aftur.

m Fyrirspurn um eftirstandandi magn medan a dreifingarvinnu stendur

(1]

(2]

(3]

Mynd 19: Valmynd kg left

Innslattarreitur

magns sem eftir er
Application rate,
slokkt & skjanum
Fertiliser settings
Working width,
slokkt & skjanum
Fertiliser settings

(4]

(3]

Syning a
mogulegu  sveedi
sem a ad dreifa

Syning a

mogulegri fjarlaegd
sem a ad dreifa

A medan & dreifingarvinnu stendur er eftirstandandi magn sté8ugt endurreiknad og synt.

Sja kafla 5 Stravinnsla

4.3.3 tera jafnvaegiod
m Adeins fyrir AXIS og MDS med alagsfrumum
| pessari valmynd er vigtunargildid med tému ilati stillt & 0 kg.
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4. Stjérnun

Pegar vogin er tjorud parf ad uppfylla eftirfarandi skilyrdi:

ilatié er tomt

vélin stendur kyrr

slokkt er a aflattakinu,

vélin er jofn og fra joréu nidri,
Traktorinn stendur kyrr.

Tara meelikvardi:

>
>

Valmynd Weighing/Trip count. > Zero scales hringja upp.

Yttu & Enter takkann.

Vigtunargildi fyrir toma vog er na stillt a 0 kg.

Skjarinn synir valmynd Vigtunarferdateljarans.

Nullstilltu vigtina fyrir hverja notkun til ad tryggja villulausan utreikning & afgangsmagni.

4.3.4 Vigtid magn

i pessari valmynd er afgangsmagni® sem er i tankinum vegid og faeribreytur fyrir stjérnun
flaedistudulsins eru stilltar.

(1]
(2]
(3]
(4]

(5]

Skjar ferdahrada dreifarar

Magn vigtad i ilat

Fyllingarvalkostir

Vigtid eftirstandandi magn (birtist adeins i
AUTO km/kist + stat. kg notkunarstillingu)

uppsogn

Mynd 20: Matsedill vega magn

Adeins er heeer adeins haegt ad framkvaema adgerdina vigta magn pegar vélin er kyrrsteed og
larétt.

Valmyndin synir pad magn sem eftir er i ilatinu. Petta fer eftir eftirfarandi gildum:

Valmyndaratriéi vega magn
Valmyndarhlutur tara maelikvarda
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4. Stjérnun

Vigtunarmagnié virkar adeins ef kerfid er i AUTO km/kist + AUTO kg eda AUTO km/kist + Stat
adgerdastillingu. kg. bPegar stjérnbanadurinn er afhentur med AXIS-M W aburdardreifara fyrir
fostu formi er rekstrarstillingin AUTO km/kist + AUTO kg stillt & verksmidju.

Pegar magnid er vigtad parf ad uppfylla eftirfarandi skilyrdi:
*  Vélin stendur kyrr.

»  Slokkt er a aflattakinu.

*  Vélin er j6fn og fra jordu nidri,

+  Traktorinn stendur kyrr.

+  Kveikt er 8 QUANTRON-A stjérneiningunni.

Vigtad magn sem eftir er i ilatinu:

» Fylitu ilatié.
D> Gluggi birtist & skjanum sem synir eftirstandandi magn. (ur 150 kg fyllingu)
» Merktu tegund fyllingar sem framkvaemd er & skjanum:

> Afylling:Haltu afram ad dreifa med sama aburdi.
> Nyr aburdur:Rennslisstudull er stilltur & 1,0 og ny flaedistudull er framkvaemd.

Pegar nyrri tegund af aburdi er fyllt a i fyrsta skipti skal stadfesta vigtunargluggann med nyja
aburdinum.
> ESC:Heetta vid

» Audkenndu val og yttu & Enter takkann.

Vinnumyndin birtist & skjianum. Vegid magn sem eftir er er heegt ad syna a skjanum.

4.4 Adal valmynd
Main menu T
Fertiliser settings
Machine settings
Fast emptying
Field data
Hopper caover
SpreadLight
System / Test
Mynd 21: Main menu - Main menu
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4. Stjérnun

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Fertiliser settings
Fertiliser settings

Stillingar fyrir aburdar- og
dreifingaradgeroir

4.5 Aburdarstillingar i
audveldum ham

Machine settings
Machine settings

Stillingar fyrir traktor og vél

4.7 Stillingar vélarinnar

Fast emptying Beinn adgangur ad valmyndinni | 4.8 fljétleg taeeming
Fast emptying til ad teema vélina fljott

Field data Ad kalla fram valmyndina til ad |4.9 reitskra

Field data velja, bua til eda eyda reitskra

Hopper cover
Hopper cover

Opnun/lokun a tjaldi

4.13 Yfirbreidsla

SpreadLight Kveikt/slokkt a vinnuljosum 4.12 Vinnuljés (SpreadLight)
System/Test Stillingar vélastyringar og 4.10 kerfifprof
System / Test greiningar
Info Vélstillingarskjar 4.11 Upplysingar
Info
4.5 Aburéarstillingar i audveldum ham

Stillingunni Mode er lyst hér 4.70.3 stilla ham ad nedan.

i pessari valmynd eru stillingar fyrir aburd og dreifingu gerdar.

» Valmynd Main menu > Fertiliser settings hringja upp.

Med M EMC adgerdinni er stillingin sjaltkrafa stillt & Expert.
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Fertiliser setting

5

Appl. rate (kg/ha)

Working width (m)
Flow factor

Drop point

Start calibration

100

36.00

Mynd 22: Valmynd Fetrtiliser settings - Fertiliser settings AXIS, Easy hamur

Fertiliser settings

Appl. rate (kg/ha)
Working width (m)
Flow factor

Vane setting

Start calibration

100
18.00
1.00

Mynd 23: Valmynd Fertiliser settings - Fertiliser settings MDS, Easy hamur

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Fertiliser name
Fertiliser name

Valinn aburdur ur aburdartoflunni

4.6.11 dreifitéflur

Application rate
Appl. rate (kg/ha)

Feerid inn markgildi fyrir
notkunarhlutfalli i kg/ha

4.6.1 Dreifimagn

Working width
Working width (m)

Skilgreining a vinnslubreidd sem a ad
dreifa

4.6.2 Stillié vinnslubreiddina

Flow factor Feerid inn fleedisstudul aburdarins sem |4.6.3 flaeedistudull

Flow factor notadur er

Drop point Sladu inn fallpunktinn Fylgdu notkunarhandbdk
Drop point Fyrir AXIS med rafstyroum vélarinnar. 4.6.4

fallpunktsstyrum:: Stilling a fallpunkti

Utrennslisstadur
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Undirvalmynd

Merking

Lysing

Einungis fyrir MDS
Disc vane settings
Vane setting

Sladu inn stillingu dreifivinga. Skjarinn
er eingdngu til upplysinga

Fylgdu notkunarhandbdk
vélarinnar.

Start calibration
Start calibration

Kalladu upp undirvalmyndina til ad
framkveema kvordunarprofid
Ekki mégulegt i EMC-ham

4.6.5 Dreifingarprofun

4.6 Aburéarstillingar i

Stillingunni Mode er lyst hér

sérfraedistillingu

4.10.3 stilla ham ad nedan.

i pessari valmynd eru stillingar fyrir aburd og dreifingu gerdar.

» Valmynd Main menu > Fertiliser settings hringja upp.

Med M EMC adgerdinni er stillingin sjaltkrafa stillt & Expert.

Einungis fyrir AXIS

vélarinnar pinnar.

Feerslur i valmyndaratridum Spreading disc og PTO verda ad passa vid raunverulegar stillingar

Fertiliser

rate (k

pppl.

Working width

Flow factor
Drop point

Start calibra

sefttings e Fertiliser settings °

FTO 540

g/ha) 100 fpreading disc 54

{m) 36.00( Bound. sprd.type Limited bd
(UEE cund .

0.0 TELIMAT Limited bd 000

Grenzstr.Menge (%) -0

tion Fertilisation Hormal

Mynd 24: Valmynd Fertiliser settings - Fertiliser settings AXIS, Expert hamur
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Fertiliser

settings

143

Fertiliser settings

1.ABC
rate {(kgrsha)

(m)

width

Flow factor

ane setting

start calibration

100

FTO 540

Bound .

sprd.type Limited bd

Bound. disc speed ]

TELIMAT Limited bd

Grenzstr.Menge (%) -0

Fertilisation Hormal

Mynd 25: Valmynd Fertilieser settings - Fertiliser settings MDS, Experthamur

Fertiliser seftings 2 Fertiliser settings i
Mounting S0/50@Calculate Varispread
___________________________ Width drp.pt. RPHM Applic.
____________________ 8.00 0.0 540 AUTOD
herodynamic factor 100 bs.ﬂﬂ b.0| 540 AUTO
Calculate OptiPoint 04.00 |o.0] 540 AUTD
GPS Control Tnfo o2.00 .o 540  AUTD
Fertiliser chart 0.00 0.0 540 AUTD

Mynd 26: Valmynd Fetrtiliser settings - Fetrtiliser settings AXIS/MDS, flipar 3/4

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Fertiliser name
Fertiliser name

Valinn aburdur Gr aburdartoflunni

4.6.11 dreifitoflur

Application rate
Appl. rate (kg/ha)

Feerid inn markgildi fyrir
notkunarhlutfallié i kg/ha

4.6.1 Dreifimagn

Working width
Working width (m)

Skilgreining & vinnslubreidd sem a ad
dreifa

4.6.2 Stillié vinnslubreiddina

Flow factor Feerid inn flaedisstudul dburdarins sem |4.6.3 flaedistudull

Flow factor notadur er

Drop point Sladu inn fallpunktinn Fylgdu notkunarhandbdk

Drop point Fyrir AXIS med rafstyroum vélarinnar. 4.6.4
fallpunktsstyrum:: Stilling & fallpunkti | Utrennslisstadur

Einungis fyrir MDS Sladu inn stillingu dreifivinga. Skjarinn |Fylgdu notkunarhandbok

Disc vane settings
Vane setting

er eingdngu til upplysinga

vélarinnar.
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4. Stjérnun

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Start calibration
Start calibration

Kalladu upp undirvalmyndina til ad
framkvaema kvordunarprofid
Ekki moégulegt i EMC-ham

4.6.5 Dreifingarprofun

PTO
PTO

AXIS-M
Hefur ahrif &8 EMC massaflaedisstyringu

Verksmidjustilling:
*  AXIS-M 20.2/30.2: 540 sn./min.
*  AXIS-M 50.2: 750 sn./min.

4.6.6 Snuningshradi afluttaks

Spreading disc
Spreading disc

Stilling a gerd dreifingarskifunnar sem
fest er a aburdardreifara
Hefur ahrif 8 EMC massaflaedisstyringu

Vallisti:

- 1

*  S2 (ekki leyfilegt med
rafsegulsvidsmaelingum)

. sS4
. S6
. S8

4.6.7 Gerd dreifiskifu

Spreading disc
Spreading disc

Stilling a gerd dreifingarskifunnar sem
fest er a aburdardreifara

Vallisti:
« M1C
«  M1XC

* M2 (einungis fyrir MDS.2)

Val med orvatokkum, stadfestu
med Enter takkanum

Boundary spreading type
Bound. sprd.type

Vallisti:
e Limited bd
. Full bord.

Val med érvatdokkum, stadfestu
med Enter takkanum

Er stillt med afluttakshrada
drattarvélarinnar.

Boundary spreading
speed
Bound. disc speed

Forstilling & hrada i
landameeradreifingarham

Inntak i sérstokum
innslattarglugga

TELIMAT Full bord./

Vistar TELIMAT stillingar fyrir

Adlogun verdur alltaf ad vera

Limit. bd rate (%)

Limited bd jadardreifingu gerd vélraent
Adeins fyrir vélar med TELIMAT
skynjara (athugar adeins efri/
nedri endastddu)

Boundary quantity Forstilling & magnsleekkun i Inntak i sérstdkum

landameeradreifingarham

innslattarglugga

QUANTRON-A AXIS/MDS

5902847

45



4. Stjérnun

Undirvalmynd Merking Lysing

Fertilisation method Vallisti: Val med érvatdkkum Stadfestu

Fertilisation method . Normal med pvi ad yta & Enter takkann
+ Late sprd.

Mounting height
Mounting height

Upplysingar i cm ad framan/cm ad
aftan

Vallisti:

« 0/6

« 40/40

« 50/50

+ 60/60

- 70/70

- 70/76
Manufacturer Feersla aburdarframleidanda
Manufacturer
Composition Hlutfall af efnasamsetningu
Composition

Distance factor
Distance factor

Sladu inn breiddarfeeribreytuna ur
stillingartéflunni. Naudsynlegt til ad
reikna ut OptiPoint

Calculate OptiPoint
Calculate OptiPoint

A9d sla inn feeribreytur GPS-styringar

4.6.9 Reiknadu OptiPoint

GPS Control Info
GPS-Control info

Syna upplysingar um GPS styribreytur

4.6.10 GPS
stjérnunarupplysingar

Fertiliser chart
Fertiliser chart

Umsjon med dreifitéflum

4.6.11 dreifitoflur

Calculate VariSpread
Calculate VariSpread

Utreikningur & gildum fyrir stillanlega
hluta

4.6.12 Reiknadu VariSpread

4.6.1 Dreifimagn
| pessari valmynd er markgildi fyrir seskilegt dreifingarmagn slegid inn.
» Valmynd Fertiliser settings > Appl. rate (kg/ha) hringja upp.
Gildandi dreifingarhlutfall birtist & skjanum.
» Sladu inn nyja gildid i innslattarreitinn. Sja 4.74.2 sla inn gildi
» Yittu &4 Enter takkann.
Nyja gildid er geymt i vélstyringu.
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4. Stjérnun

4.6.2 Stillid vinnslubreiddina

| pessari valmynd er vinnslubreiddin (i metrum) akvérdud.

» Valmynd Fertiliser settings > Working width (m) hringja upp.
Nuverandi vinnslubreidd birtist & skjanum.
» Sladu inn nyja gildid i innslattarreitinn.

P Yttu 4 Enter takkann.

Nyja gildid er vistad i stjérneiningunni.

4.6.3 flaedistudull

Rennslisstudullinn er a bilinu 0,2 til 1,9. Med sému grunnstilingum (ferdahrada, vinnslubreidd,
dreifingarhradi) a eftirfarandi vié:

+  Efflaedistudullinn er aukinn minnkar skammtamagni®
»  Ef rennslisstudullinn er laeskkadur eykst skammtamagnid

Villubod birtast um leid og fleedistudullinn er utan tilgreinds svids. Sja kafla 6 Vidvérunarskilabod og
mogulegar orsakir.

Pegar lifreenum aburdi eda hrisgrjbnum er dreift skal laekka lagmarksstudulinn i 0,2. betta kemur i veg
fyrir ad villuskilabodin birtist stddugt.

Ef fleedistudullinn er pekktur ur fyrri kvérdunarpréfunum eda ur dreifitdflunni er haegt ad sla hann inn i
pessu vali Manual.

Heegt er ad akvarda Start calibration flaedistudulinn og slé inn i gegnum valmyndina med pvi ad
nota vélastyringu. Sja 4.6.5 Dreifingarprofun

M EMC adgerdin akvardar flaedistudulinn sérstaklega fyrir hverja dreifingarhlid. bPess vegna er
handvirk innslattur éparfur.

Utreikningur & rennslisstudli fer eftir notkunarstillingunni sem notud er. Fyrir frekari upplysingar
um flaedistudulinn, sja 4.7.2 AUTO/MAN stjérnun.
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4. Stjérnun

Sladu inn fleedistudul:
» Valmynd Fertiliser settings > Flow factor hringja upp.
Nuverandi innstilltur rennslisstudull birtist a skjanum.

» Sladu inn gildid ur stillingartéflunni i innslattarreitinn.

Ef aburdurinn er ekki skradur i dreifitoflunni skal sla inn flaedistudulinn 1,00.
i notkunarhamnum AUTO km/h og MAN km/h maelum vid med ad framkvaema kvérdunarprof
til ad akvarda nakveeman flaedistudul fyrir pennan aburd.

» Yttu a Enter takkann.

Nyja gildid er vistad i stjérneiningunni.

AXIS-M EMC (+W)

Vid maelum med ad birta flaeedistudulinn & vinnsluskjanum. Pannig er heegt ad fylgjast med
styringu rennslisstudulsins medan a dreifingu stendur. Sja 4.70.2 syna val og 4.7.2 AUTO/MAN
stjérnun

lagmarksstudull

Samkvaemt gildinu sem slegid er inn stillir vélstyringin sjalfkrafa lagmarksstudulinn a eitt af eftirfarandi
gildum:

*  Lagmarksstudull er 0,2 ef inntaksgildi er minna en 0,5
+  Lagmarksstudull er 0,4 um leid og gildi yfir 0,5 er slegid inn.

B Rennslisstudullskjar med M EMC adgerd (adeins AXIS)

i undirvalmyndinni Flow factor er sjalfgefid gildi fyrir flaedistudulinn slegid inn. Hins vegar stjérnar
stjérneiningin vinstra og haegra rennibrautaropin sérstaklega vid dreifingarvinnu og pegar M EMC
adgerdin er virkjud. Baedi gildin birtast a rekstrarskjanum.

Pegar ytt er & Start/Stop hnappinn uppfeerir skjarinn lestur fleedistuduls med sma tima seinkun.
Skjarinn er sidan uppfaerdur med reglulegu millibili.
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4. Stjérnun

[11 Rennslisstudull fyrir rétta
meelingarrennibraut
[2] Rennslisstudull fyrir vinstri

opnunarrennibraut

Mynd 27: Adskilin vinstri og haegri
flaedistudsstyring (M EMC adgerd virkjud)

4.6.4 Utrennslisstadur

m AXIS-M Q V8

Innslattur affallspunkts a vélum af Q afbrigdi er einungis til upplysingar og hefur engin ahrif a
stillingar a aburdardreifara.

i pessari valmynd er haegt ad sla inn asetningarstadinn til upplysingar.

» Valmynd Fertiliser settings > Drop pointhringja upp.
» Akvardu stadsetningu fallpunktsins Gt fra aburdartdflunni.
P Sladu inn akvedid gildi i innslattarreitinn.

» Yitu 4 Enter takkann.

Glugginn Fertiliser settings birtist med nyja fallpunktinum & skjanum.

m AXIS-M VS pro

Stilling a fallpunkti a AXIS-M VS pro aburdarutvarpstaeki a fostu formi fer adeins fram med rafdrifinni
stillingu a fallpunkti.

» Valmynd Fertiliser settings > Drop point hringja upp.

» Akvardu stadsetningu fallpunktsins Gt fra aburdartéflunni.

P Sladu inn akvedid gildi i innslattarreitinn.

P Yttu 4 Enter takkann.

Glugginn Fertiliser settings birtist med nyja fallpunktinum & skjanum.

Ef fallpunkturinn er lokadur birtist vidvorun 17; Sja 6.1 Merking vidvérunarbodanna.
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4.6.5

A\VARUD!
Hezetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

Eftir ad ytt hefur verid a rasingar/stodvunarhnappinn stillir rafkndinn servémétor (hrada servo)
fallpunktinn a forstillt gildi. betta getur valdid meidslum.

» Adur en pu kveikir 4 Start/Stop skaltu ganga ur skugga um ad enginn sé & haettusveedi
vélarinnar.

p Stadfestu vidvorun Nalgast fallpunkt med Start/Stop.

Dreifingarpréfun

Valmyndin er laest Start calibration fyrir vigtardreifara og fyrir allar vélar AUTO km/h + AUTO kg i
notkunarham. pbetta valmyndaratridi er ovirkt.

| pessari valmynd er rennslisstudullinn akvardadur & grundvelli kvérdunarpréfunar og vistadur i
stjérneiningunni.

Framkveema kvordunarproéfun:

«  fyrir fyrstu dreifingarvinnu

+ ef gaedi aburdarins hafa breyst verulega (rakastig, mikid rykmagn, kornbrot)
*  pegar ny tegund aburdar er notud

Kvordunarprofid verdur annad hvort ad fara fram a medan afluttaksskaftid er i gangi eda a medan ekid
er a profunarbraut.

» Fjarlaegbu bada kastdiskana.

» Feerdu fallpunktinn i kvordunarprofunarstodu (stada 0).
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Sladu inn vinnuhrada:

» Valmynd Fertiliser settings > Start calibration hringja upp.
P Sladu inn medalvinnuhrada.

Petta gildi er naudsynlegt til ad reikna Ut stédu sledans medan a kvordunarpréfinu stendur.
» Yttu & Enter takkann.

Nyja gildid er vistad.

Vidvérunin birtist a skianum Approach drop point Yes = Start (adeins AXIS VS pro).

AVARUD!
Heetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

Eftir ad ytt hefur verid a raesingar/stédvunarhnappinn stillir rafkndinn servométor (hrada
servo) fallpunktinn a forstillt gildi. betta getur valdid meidslum.

» Adur en pu kveikir 4 Start/Stop skaltu ganga Ur skugga um ad enginn sé & haettusvaedi
vélarinnar.

p Stadfestu vidvorun Nalgast fallpunkt med Start/Stop.

P Yttu 4 Start/Stop takkann.

bad er nalgast fallpunktinn.
Vekjaraklukkan fer i gang.
Onnur sida kvérdunarprofsins birtist & skjanum.

» Akvarda skal hlid dreifarans sem kvérdunarpréfid & ad fara fram a.
Yttu & hnappinn til vinstri til ad velja dreifihlid eda
Yttu & hnappinn til ad velja dreifihlidina haegra megin.

Taknid fyrir valda dreifihlio er med raudum bakgrunni.

! VIDVORUN!
Hzetta @ meidslum medan a kvordunarproéfinu stendur
Vélarhlutar sem snuast og aburdur sem lekur Ut geta valdid meidslum.

» Adur en kvordunarprofid hefst skal ganga Ur skugga um ad allar kréfur séu uppfyllitar.
» Fylgstu med kvordunarprofunarkaflanum i notkunarleidbeiningum vélarinnar.
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» Yttu 4 Start/Stop.

Meelingarrennibraut hlutans sem adur var valinn opnast og kvérdunarprofid hefst.

Heegt er ad haetta vid kvordunarpréfunartimann hvenazer sem er med pvi ad yta a ESC-hnappinn.
Meelingarrennibrautin lokar og skjarinn synir valmyndina Fertiliser settings.

Kvordunarprofunartiminn skiptir ekki mali fyrir nakveemni nidurstédunnar. Hins vegar eetti ad
slékkva a ad minnsta kosti 20 kg.

»  Yttu aftur &4 Start/Stop.

Kvérdunarprofinu er lokid.
Meelingarrennibrautin lokar.

Skjarinn synir pridju sidu kvéréunarprofsins.

Slysahaetta vegna vélarhluta sem snuast

Snerting & vélarhlutum sem snuast (kardanas, hubbar) getur valdid marbletti, niningi og marbletti.
Likamshlutar eda hlutir geta verid gripnir eda toga inn.

» Drepid a drattarvélinni.
» Slokktu a vokvakerfinu og tryggdu pad gegn oleyfilegri kveikingu.

52

5902847 QUANTRON-A AXIS/MDS



4. Stjérnun

Endurreiknadu rennslisstuéul

P Vigtid magnidé sem hefur verid slokkt & (takid tillit til tompyngdar séfnunarilatsins).
P Sladu inn pyngd undir valmyndinni "Input collected weight:".
» Yttu & Entertakkann.

Nyja gildid er vistad i stjorneiningunni.

Skjarinn synir valmyndina Calcul. flow factor

Rennslisstudullinn Flow factor verdur ad vera a milli 0,2 og 1,9.

P Stilltu fleedistudul.
Yttu & Entertakkann til ad sampykkja nyutreiknadan flaedistudul.
Yttu & ESC til ad stadfesta adur vistad flaedistudul.

Rennslisstudullinn er vistadur.

Skjarinn synir Approach drop point vidvérun.

AVARUD!
Haetta & meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

Eftir ad ytt hefur verid a reesingar/stodvunarhnappinn stillir rafkndinn servométor (hrada servo)
fallpunktinn a forstillt gildi. bPetta getur valdid meidslum.

» Adur en pu kveikir 4 Start/Stop skaltu ganga Ur skugga um ad enginn sé a haettusvaedi
vélarinnar.

p Stadfestu vidvorun Nalgast fallpunkt med Start/Stop.

Kvérdunarprofinu er lokid.

4.6.6 Snuningshradi aflattaks

Byrjadu og stodva girskiptingu adeins & lagum afluttakshrada.

Til ad na sem bestum Idle measurement skal athuga hvort réttar innslattarfeerslur séu i
valmyndinni Fertiliser settings.

*  Feerslurnar i valmyndaratriSum Spreading disc og Normal disc speed eda verda PTO ad
passa vid raunverulegar stillingar vélarinnar pinnar.
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4.6.7

4.6.8

Stilltur hradi afluttaksskafts er forstilltur i styrieiningunni i verksmidjunni i 540 sndninga a minutu. Til ad
stilla annan snuningshrada afluttaks skal breyta vistada gildinu i stjornboréinu.

» Valmynd Fertiliser settings > PTO hringja upp.
» Sladu inn hrada.

Skjarinn synir aburdarstillingargluggann med nyja aflattakshradanum.

Fylgdu kaflanum 4.714.2 sla inn gildi.

Gerd dreifiskifu

Til ad fa sem besta adgerdarlausa maelingu skaltu athuga hvort innslattur i valmyndinni Fertiliser
settings sé réttur.

*  Feerslur i valmyndaratridum Spreading disc og PTO verda ad passa vid raunverulegar
stillingar vélarinnar pinnar.

Uppsett dreifingarskifagerd er forforstillt i styrieiningunni i verksmidjunni. Ef adrir dreifidiskar eru settir
a vélina skal sla inn rétta gerd i stjornbordid.

» Valmynd Fertiliser settings > Spreading disc hringja upp.

» Virkjadu gerd dreifiskifu i vallistanum.

Skjarinn synir gluggann Fertiliser settings med nyju markgerdinni.

Upphad landamaera

i pessari valmynd er haegt ad akvarda magnsminnkun (i prosentum) fyrir TELIMAT-
jadardreifibunadinn. bessi stilling er notud pegar landamaeradreifingaradgerdin er virkjud med
TELIMAT-Sensor eda T hnappinum.

Vid maelum med pvi ad minnka magnid a jadardreifingarhlidinni um 20%.

Sladu inn magn dreifingar a mérkum:

» Valmynd Fertiliser settings > Limit. bd rate (%) hringja upp.

» Sladu inn gildid i innslattarreitinn og stadfestu.

Glugginn birtist med Fertiliser settings nyju jadardreifingarmagninu a skjanum.
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4.6.9 Reiknadu OptiPoint

i valmyndinni Calculate OptiPoint eru feerdar inn faeribreytur til ad reikna Ut bestu fijarleegd fyrir inn- og
utslatt & akurendum. Fyrir ndkvaeman utreikning er mjog mikilvaegt ad sla inn svidsgildi aburdarins
sem notadur er.

Fjarleegdarkennigildi fyrir &burdinn sem notadur er ma finna i dreifitéflu vélarinnar.

P Sladu inn tilgreint gildi i Fertiliser settings > Distance factor valmyndinni.

» Valmynd Fertiliser settings > Calculate OptiPoint hringja upp.

Fyrsta sida valmyndarinnar Calculate OptiPoint birtist.

Tilgreindur aksturshradi visar til aksturshrada & sveedi vakistada! Sja 4.6.10 GPS
stjornunarupplysingar

» Sladu inn medal aksturshrada a sveedi vaktstada.

P Yttu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir pridju sidu valmyndarinnar.

GPS Control

Recommended distances
in reference to field edge

Turn off dist. (m) 12.0'/®

Accept values

Mynd 28: Reiknadu OptiPoint, bls. 3

Nei Merking Lysing

1 Turn on distance - Fjarleegd (i metrum) midad vid Mynd 57 Fjarlaegd a (midad
vallarmérk sem meelingar renna upp fra. vid vallarmérk)

2 Turn off distance - Fjarlaegd (i metrum) midad vid Mynd 58 Fjarleegd fra
vallarmdérk par sem meelingarrennurnar lokast. (midad vid vallarmérk)
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4.6.10

4.6.11

A bessari sidu eru feeribreytugildin stillt handvirkt. Sja kafla 5.9 GPS styring.

breyta gildum

» Kalladu upp vidkomandi listafeerslu.

» Sladu inn nyju gildin.

P Yttu Accept values - Accept values 4 skiptisvaedi.

OptiPoint hefur verid reiknad ut.

Vélarstyringin skiptir yfir i GPS Control Info gluggann.

GPS stjornunarupplysingar

Valmyndin GPS-Control info veitir upplysingar um utreiknud stillingargildi i valmyndinni Calculate
OptiPoint.

pad fer eftir flugstédinni sem notud er, 2 vegalengdir (CCI, Miller Elektronik) eda 1 fjarleegd og 2
timagildi (John Deere, ...) birtast.

* Med flestum ISOBUS utstédvum eru gildin sem birtast hér sjaltkrafa flutt yfir i samsvarandi
stillingarvalmynd GPS utstédvarinnar.
* Hins vegar purfa sumar utstédvar handvirkt ad sla inn.

Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.

*  Fylgdu notkunarleidbeiningum GPS-taekisins pins.

dreifitoflur

| pessari valmynd eru dreifitéflur bunar til og peim stjérnad.

Val a stillitéflu hefur ahrif a aburdarstillingar, vélastyringu og aburdardreifara. Stillt aburdarhlutfall
er skrifad yfir vistad gildi ur aburdartéflunni.

Heegt er ad stjorna dreifitéflum sjalfvirkt og flytja paer yfir i stjérneininguna. Til pess parf WLAN-
einingu (aukabunadur) og snjallsima. Sja 2.7 WiFi mat

Budu til nytt dreifingarrit
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Heegt er ad bua til allt ad 30 dreifitoflur i rafeindastyringu vélarinnar.

» Valmynd Fertiliser settings > Fertiliser chart
- Fertiliser chart hringja upp.

» Merktu nafnareitinn a tdmu aburdartoflu.
» Yttu 4 Enter takkann.
Skjarinn synir valgluggann.

P yttu & Open and back to fertiliser settings
Valkostir.

» Yttu & Enter takkann.
Mynd 29: Valmynd Fetrtiliser chart
Skjarinn synir valmyndina og valinn hlutur

er Fertiliser settings hladinn inn sem virkt 1l Rei.tl.” fy.rir heiti [3] Birt.a. ) fyrir
aburdarkort i aburdarstillingunum. dreifingarrits dreifingarrit  fylit
[2] Skjar fyrir  virkt med gildum
» Sladu inn nafn fyrir Fertiliser chart aburdartoflu

dreifitofluna.

Vid maelum med ad nefna aburdartdfluna
med nafni aburdarins. Pannig er haegt ad
tengja aburd betur vid dreifitéfluna.

P Breyta breytum aburdarkorts. Vinsamlegast
visad til 4.6 Aburdarstillingar i
sérfreedistillingu.

Veldu dreifingarrit

» Valmynd Fertiliser settings > Fertiliser chart hringja upp.
P Veldu aburdartofluna sem pu vilt.
Skjarinn synir valgluggann.

» veldu Open and back to fertiliser settings valmdguleika.

Skjarinn synir valmyndina og valinn hlutur er Fertiliser settings hladinn inn sem virkt aburdarkort i
aburdarstillingunum.

Pegar nuverandi dreifingarrit er valid er 6llum gildum i valmyndinni skrifad yfir med Fertiliser
settings vistudum gildum ur véldum dreifingarriti, par med talid fallpunkt og hrada aftaksskafts.

* Vél med rafstyroum fallpunktsstyrum: Vélarstyringin feerir styringar fallpunktsins i pad gildi
sem geymt er i aburdartoflunni

m Afritadu nuverandi aburdartofiu
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» Veldu aburdartdfluna sem pu vilt.
Skjarinn synir valgluggann.

» veldu Copy element valmoguleika.

Afrit af stillingartéflunni er na i fyrsta lausa plassinu & listanum.

m Eyda nuverandi aburdartéfiu
» Veldu aburdartdfluna sem pu vilt.

Skjarinn synir valgluggann.

Ekki er heegt ad eyda virku aburdartoflunni.

» veldu Delete element valmdguleika.

Aburdartéflunni er eytt af listanum.

4.6.12 Reiknadu VariSpread
VariSpread hlutahjalparinn reiknar sjalfkrafa Gt hlutastigin i bakgrunni. betta er byggt a feerslum pinum
fyrir vinnslubreidd og fallpunkt a fyrstu sidum aburdarstillinga valmyndarinnar.
Til ad breyta VariSpread toflunni parf sérstaka sérfreedipekkingu. Haféu samband vié séluadila
ef pu vilt breyta stillingunum.
[1] Stillanleg hlutastilling
[2] Forskilgreind hlutastilling
Mynd 30: Reiknadu VariSpread, daemi med 8
hlutum (4 a hvorri hlid)
Sending a gildunum til GPS flugstodvarinnar
Gildin ar Varispread toflunni eru sjalfkrafa flutt i GPS utstédina a vélum med VariSpread pro, a vélum
med VariSpread V8 eftir GPS utstédinni.
4.7 Stillingar vélarinnar
| pessari valmynd eru stillingar fyrir drattarvélina og vélina gerdar.
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» Kalla upp Machine settings - Machine

settings valmyndina.

Machine

settings 1

Tractor
+/ -

appl.

Idle

lbs

level

Easy toggle

(km/h)
AUTOD/MAN mode

rate

measurement

Ssensor

(%) 20

signal v

Mynd 31: Valmynd Machine settings - Machine
settings (deemi)

Ekki eru allar breytur birtar & skjdnum & sama tima. Fara i neesta valmyndarglugga med
Orvatékkunum upp/nidur.

undirvalmynd

Merking

Lysing

Tractor (km/h)
Tractor (km/h)

Skilgreina eda kvarda hradamerkid

4.7.1 hrada kvérdun

AUTO/MAN mode
AUTO/MAN mode

Skilgreining a sjalfvirkri eda handvirkri
stillingu

4.7.2 AUTO/MAN stjérnun

+/- appl. rate (%)
+/- appl. rate (%)

Forstillt magnbreyting

Inntak i sérstékum
innslattarglugga

Idle meassurement
Idle measurement signal

Adeins AXIS-M EMC: Virkjun hljodmerkis
begar sjalfvirk adgerdaleysismeeling er
hafin

Inntak i sérstokum
innslattarglugga.

kg level sensor
kg level sensor

Sladu inn upphaedina sem eftir er sem
kallar a vidvérunarskilabod i gegnum
hledslufrumurnar

Easy toggle

Takmorkun a skiptalyklinum L%/R% i tvd
riki

4.7.5 Audvelt ad skipta

Application rate correction

*  Appl. corr L - Appl.
corr. L (%)

*  Appl. corr R - Appl.
corr. R (%)

Leidrétting a fravikum a milli innslattar
umsoknarhlutfalls og raunverulegs
umsoknarhlutfalls

» Leidrétting i présentum, valfrjalst
haegra eda vinstra megin

QUANTRON-A AXIS/MDS
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4.7.1 hrada kvordun

Hradakvordunin er grunnkrafa fyrir nakvaema dreifingarnidurstédu. peettir eins og B. Hjolbardarsteerd,
drattarvélaskipti, fiorhjoladrif, skridur a milli hjélbarda og jardar, astand undirlags og loftprystingur i
dekkjum hefur ahrif a hradaakvordunina og par med dreifingarnidurstéduna.

Nakveem akvordun a fjdlda hradaboda yfir 100 m er mjog mikilvaeg fyrir nakveema beitingu
aburdarmagns.

Undirbtdu hradakvoréun

» Framkvaeema kvordun & vettvangi. betta dregur Gr ahrifum jarOvegsadstaedna a nidurstddu
kvérdunar.

» Tilgreindu 100 m viémidunarfjarleegd eins nakveemlega og mégulegt er.
» Kuveiktu a fiérhjoladrifi.

» Ef mogulegt er, fylltu vélina adeins halfa leid.

m Fardu i hradastillingar
Haegt er ad vista allt ad 4 mismunandi snid fyrir gerd og fjdlda pulsa og gefa pessum snidum néfn (t.d.

nafn drattarvélar).

Adur en dreifing hefst skal ganga Gr skugga um ad rétt snid sé valid i stjiérneiningunni.

[1] drattarvélarmerki

[2] Birta pulsgjafa fyrir hradamerkid

[3] Syning a fjdlda hvata a 100 m

[4] Kvordun drattarvélar undirvalmynd

[5] Takn fyrir minnisstadsetningar snida 1 til 4

Mynd 32: Valmynd Tractor (km/h)

Skoda proéfil drattarvélar
» Valmynd Machine settings > Tractor (km(h) Tractor (km/h) hringja upp.
Syningargildin fyrir nafn, uppruna og fjélda pulsa eiga vid um snidi® sem er merkt med raudu.

» Yttu 4 adgerdartakkann (F1-F4) undir minnisstadsetningartakninu.

B Endurkvardadu hradamerki

Heegt er annadhvort ad skrifa yfir niverandi snid eda setja snid i autt minnisplass.
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» Merktu videigandi minnisstad i valmyndinni Tractor (km/h) - Tractor (km/h) med
adgerdartakkanum hér ad nedan.

» Merkja reit New calibration.
Yttu &4 Enter takkann.

Skjarinn synir kvérédunarvalmyndina Tractor calibration.

Tractor (kmJih)

Wiheel pulse®es

@\ ulses/100m 0 t\@
ORIy’

|
ol

108
D@

c

Mynd 33: Kvérdunarvalmynd drattarvél (km/klst)

[11 Nafnareitur drattarvélar [4] Sjélfvirk kvoréun undirvalmynd
[2] Syning a uppruna hradamerkisins [5] Radarpulsar a pulsgjafa
[3] Syning & fjélda hvata @ 100 m [6] Hjolpulsar a pulsgjafa

» Audkenndu reitinn fyrir nafn drattarvélar.
» Yttu 4 Enter takkann.

» Sladu inn nafn profilsins.

Innslattur nafnsins er takmarkadur vid 16 stafi.

Til ad fa betri skilning maelum vid med ad snidid sé nefnt med nafni drattarvélarinnar.

* Sja4.14.1 setja inn texta

» Veldu kédara fyrir hradamerkid.
Fyrir radarpuls, yttu & adgerdartakkann F1 [5].
Fyrir radarpuls, yttu & adgerdartakka F2 [6].

Skjarinn synir pulsgjafann.

i framhaldinu parf ad akvarda fidlda pulsa hradamerkisins. Ef nakvaemur fjdldi pulsa er pekktur skal sla
hann inn beint:

P Hringja i Tractor (km/h) > New calibration > Pulses/100m valmyndarfaerslu.

Skjarinn synir Impulse valmyndina til ad sla inn fjblda hvata handvirkt.
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Ef pu veist ekki nakvaemlega fjdlda pulsa skaltu hefja kvérounarkeyrsluna.

»  Yitu & adgerdartakkann F4 (100 m AUTO, [4]).

Styriskjar kvérdunar keyrslu er syndur & skjanum.

Tractor (kmJih)

Pulses ?’\
(=]
—3

A RO

I_& 100 m
On = G0

Mynd 34: Rekstrarskjar kvérdunarhradamerki

[11 Hvataskjar [3] Stodvadu hvataupptdkuna
[2] Upphaf hvataupptdku

P Yttu & adgerdarlykilinn F4 [2] vid upphafspunkt tilvisunarhluta.
Impulse skjarinn er na a nalli.

Styribunadurinn er tilbainn fyrir pdlstalningu.

» Ekid er 100 m langa vidmidunarleid.

v

Stédvadu drattarvélina vid lok vidmidunarvegalengdar.
» Yttu 4 adgerdartakkann F1 [3].

Skjarinn synir fjélda méttekinna pulsa.
» Yitu 4 Enter takkann.

Nyi pulsfjéldinn er vistadur.

Kvérdunarvalmyndin birtist aftur.

m Hermdur hradi

Hermdur hradi er adeins faanlegur fyrir MDS vélar.

Til pess ad dreifa neegu efni med vélinni pinni strax i upphafi dreifingar verdur ad virkja hermahrada i
valinn tima.
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Stilltu herma hrada:

» Opnadu stillingar vélarinnar.

» Hermihr. Sladu inn hrada i km/klst.

» Sladu inn lengd hermihrada i sekundum.

Hermdur hradi er adeins notadur ef drattarvélarhradi er laegri en hermihradi.

4.7.2 AUTO/MAN stjérnun

Vélarstyringin stjornar skdmmtunarmagninu sjalfkrafa ut fréa hradamerkinu.
notkunarhlutfalls, vinnslubreiddar og flaedistuduls.

Sjalfgefid er ad kerfid virki i sjalfvirkri stillingu.

i handvirkri stillingu vinnurdu adeins i eftirfarandi tilvikum:
+ ef ekkert hradamerki er (ratsja eda hjolskynjari ekki til eda biladur)
*  Notkun sniglasdggla eda fraeja (fin free)

Tekid er tillit til

handvirkristillingu.

Til pess ad dreifa dreifingarefninu jafnt verdur ad vinna a jofnum aksturshrada

Dreifingarvinnunni med mismunandi 5 Stravinnsla vinnslumatum er lyst undir.

Pessi notkunarmati er hentugur til ad dreifa
shiglakégglum eda finu freei.

matsedill Merking Lysing
BILL km/klst + BIL kg Val a sjalfvirkri notkun med rafsegulstyringu eda |Bls. 92
sjalfvirkri vigtun
Adeins med MDS W eda AXIS M W
AUTO km/klst + stat. kg [Val & sjalfvirkri adgerd med sjalfvirkri vigtun Bls. 95
Adeins med MDS W eda AXIS M W
AUTO km/kist Val a sjalfvirkri adgerd Bls. 97
MAN km/klst Stilling & aksturshrada fyrir handvirka notkun Bls. 98
MAN meelikvardi Stilling ljdsmeelinga fyrir handvirka notkun Bls. 98

QUANTRON-A AXIS/MDS
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Veldu rekstrarham
» Byrjadu vélstyringu.
Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.

4
» Veldu videigandi valmyndarfeerslu af listanum.
» AJyta d OK.

| 4

Fylgdu leidbeiningunum & skjanum.

Vid meelum med ad birta flaedistudulinn & vinnsluskjanum. Pannig er haegt ad fylgjast med
runastyringu & medan dreifingu stendur. Vinsamlegast visad til 4.10.2 syna val.

Mikilveegar upplysingar um notkun vinnslugerda vid dreifingu er ad finna i malsgrein 5
Stravinnsla.

m AUTO km/h + AUTO kg: sjalfvirk adgerd med sjalfvirkri massafleedisstyringu

Notkunarhamurinn AUTO km/h + AUTO kg stjornar stddugt magni aburdar medan a dreifingu stendur i
samraemi vid hrada og flaeedihegdun aburdarins. Petta tryggir ad aburdurinn sé skammtur sem bestur.

Notkunarhamurinn AUTO km/h + AUTO kg er sjalfgefid forvalinn i verksmidjunni.

m Notkunarhamur AUTO km/kist + stat. kg

| pessum rekstrarham er rennslisstudullinn akvardadur stddursent med alagsfrumunum.

Notkun fyrir massaflaedi < 30 kg/min eda a haeddttu eda mjodg 6jofnu landslagi.
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P Kveikja a vélstyringu.

» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN
mode - AUTO/MAN mode hringja upp.

» Rekstrarhamur AUTO km/kist + stat. kg
> AdytaaOK.

» Fyllid ilatid med aburdi.
> Fyllingarpyngd > 150 kg
D>  Glugginn Weigh quantity - Weigh
quantity birtist.

Vélastyringin skiptir yfir i rekstrarskjainn.

» begar nyrri aburdartegund er fyllt & i fyrsta
skipti skal stadfesta vigtunargluggann med
»Nyr aburdur®.

> Dreifarinn verdur ad vera laréttur.

Rennslisstudullinn er stilltur & New fertiliser
- New fertiliser i 1,0 FF er valinn..
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Endurreiknadu rennslisstudul
»  Eftir > 150 kg dreifingu
» kg Yttu & hnappinn & stjérneiningunni.

> Weigh remain. quant. - Weigh remain.
quant.

» Stadfestu FF aftur.

Vélastyringin skKiptir yfir i rekstrarskjainn.

m AUTO km/h: Sjalfvirk adgero

Til ad na sem bestum dreifingararangri skal framkvaema kvoérdunarprofun adur en dreifing hefst.
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vvYvyyVvyy

v

>

Kveiktu @ QUANTRON-A stjérneiningunni

Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
Audkenndu AUTO km/h valmyndaratridi.

Yttu 4 Enter takkann.

Gerdu aburdarstillingar:

> Application rate (kg/ha)
D> Working width (m)

Fylitu ilatid med aburdi.
Gerdu kvordunarprof til ad akvarda flaedistudulinn

eda

Akvardu flaeedistudulinn ut fra aburdartéflunni sem fylgir med.

Yttu & Start/Stop.

Dreifingarvinnan hefst.

vV vvynm

v

MAN km/h: Handlvirk stilling
Kveiktu 8 QUANTRON-A stjérneiningunni

Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
Audkenndu MAN km/h valmyndaratridi.

Yttu & Enter takkann.

Skjarinn synir innslattargluggann Forward speed.

Sladu inn gildi fyrir aksturshrada vid dreifingu.

Yttu & Enter takkann.

Til ad na sem bestum dreifingararangri skal framkvaema kvérdunarprofun adur en dreifing hefst.

vV v . v.Vnm

>
>

MAN scale: Handvirk adgerd med malikvarda
Kveiktu @ QUANTRON A stjérneiningunni

Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
Audkenndu MAN scale valmyndaratriéi.

Yttu &4 Enter takkann.

Skjarinn synir innslattargluggann Position of dosing slider.
Sladu inn kvardagildi fyrir opnun meelingarrennibrautarinnar.

Yttu 4 Enter takkann.

Notkunarstillingin er vistud.

QUANTRON-A AXIS/MDS 5902847
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Til ad na sem bestum dreifingararangri, einnig i handvirkri stillingu, maelum vié med pvi ad nota
gildin fyrir opnun meelirennibrautarinnar og aksturshrada ur stillingartéflunni

i vinnslustillingunni MAN-kvardi er hsegt ad breyta opnun skammtalokunnar handvirkt medan &
dreifingu stendur.

Skilyroi:
*  Meelingarrennurnar eru opnar (virkjad med Start/Stop-hnappinum).
« A adgerdaskjanum MAN scale eru taknin fyrir hlutana fylit Gt med raudu.

[11 Syning & naverandi maelikvardastodu
meelingarrennunnar

Mynd 35: Notkunarskjar MAN scale

» Til ad breyta opnun maelingarrennunnar, yttu & adgerdartakka F2 eda F3.

D> F2: MAN+ til ad auka opnun meelirennibrautar
> F3: MAN- til a8 minnka opnun maelingarrennibrautar.

4.7.3 +/- magn
| pessari valmynd er skrefasteerd présentulegrar magnbreytingar fyrir venjulega dreifingu akvoréud.

Grunnurinn (100%) er forstillt gildi fyrir opnun skammtalokunnar.

Medan a notkun stendur er haegt ad breyta dreifimagni hvenzer sem er med adgerdatdkkunum
F2/F3 um studulinn +/- magn. Endurstilltu forstillingarnar med C 100% takkanum.

Stilltu magnslaekkun:
» Valmynd Machine settings > +/- appl. rate (%) hringja upp.
» Sladu inn présentugildid fyrir naudsynlega breytingu & dreifimagni.

» Yttu a Enter takkann.

68 5902847 QUANTRON-A AXIS/MDS



4. Stjérnun

4.7.4 Ovirkt maelimerki

Hér er hljodmerkid fyrir framkveemd lausagangsmeelingar virkjad eda afvirkjad.

» Audkenndu Idle measurement signal valmyndarfaersiu

P Virkjadu valkostinn med pvi ad yta a Enter takkann.

Skjarinn synir hak.

Merkid heyrist pegar sjélfvirk adgerdaleysismeeling er hafin.

P Slokktu a valkostinum med pvi ad yta aftur & Enter takkann.

Krékurinn hvertur.

4.7.5 Audvelt ad skipta

Hér er skiptiadgerd L%/R% takkans takmoérkud vid 2 stddur adgerdatakkanna F1 til F4 til ad spara
Oparfa skiptingar a notkunarskjanum.

» Merkja Easy Toggle undirvalmynd.

» Yittu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir hak.

Valkosturinn er virkur.

A rekstrarskjanum getur L%/R% hnappurinn adeins skipt & milli magnbreytinga (L+R) og
hlutastjérnunar (VariSpread) adgerda.

P Yttu 4 Enter takkann.

Krékurinn hvertur.

Skiptu a milli 4 mismunandi stada med L%/R% takkanum.

Uthlutun adgerdarlykla

Virkni

Magnbreyting 4 badum hlidum

HIjodstyrksbreyting haegra megin
Falid pegar adgerdin er virkjud Easy Toggle

HIj6dstyrksbreyting vinstra megin
Falid pegar adgerdin er virkjud Easy Toggle

Auka eda minnka hluta

4.8 fljétleg taeaming

Til ad hreinsa vélina eftir dreifingu eda teema afgangsmagn fljott skal velja valmyndina Fast emptying.

QUANTRON-A AXIS/MDS
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Til ad koma i veg fyrir rakaséfnun i tankinum meaelum vid med pvi ad opna skammtalokurnar alveg
med hradteemingu adur en vélin er sett i geymslu og slokkva a styringunni i pvi astandi.

Gakktu dar skugga um ad oll skilyrdi séu uppfyllt adur en hradteeming hefst. Fylgdu
leidbeiningum i notendahandbdk pyrildreifarans fyrir steinefnaaburd (teeming afgangsmagns).

» Valmynd Main menu > Fast emptying hringja upp.

AVARUD!
Heetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

A EMC-vélum birtist vidvérunin Approach drop point Yes = Start. Eftir ad hafa ytt &4 Start/Stop
virknitakkann feerist fallpunkturinn sjaltkrafa i st6du 0. Eftir kvérdunarprofid fer fallpunkturinn
sjalfkrafa aftur i forstillt gildi. Petta getur valdid meidslum og eignatjoni.

» Adur en pu kveikir & Start/Stop skaltu ganga Ur skugga um ad enginn sé a hattusvaedi
vélarinnar.

Mynd 36: Fljétleg teemingarvalmynd

[11 Opnunarskjar fyrir meelingu [3] Hratt teemandi heegri hluti (hér: ekki valinn)
[2] Takn fyrir hradteemingu (hér valin vinstri [4] Fljétteemandi vinstri hluti (hér: valin)
hlid, ekki byrjad)

» Notadu adgerdartakkann til ad velja hluta par sem hradteeming & ad fara fram.
Skjarinn synir valinn hluta sem takn.

» Yttu 4 Start/Stop.
Hradtsemingin hefst.

P Yittu & Start/Stop pegar tankurinn er tdmur.

Hradtaemingu er lokid.

Vidvorunin birtist 8 vélum med rafkninum fallpunktsstyrum Approach drop point Yes = Start.
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» Yttu 4 Start/Stop.

Vidvérun er stadfest.

Rafmagnsstyringarnar fara a forstillt gildi.

» Yttu 4 ESC-takka til ad fara aftur i adalvalmyndina.

4.9 reitskra

| pessari valmynd er haegt ad bua til og stjorna allt ad 200 akurskram.
» Valmynd Main menu > Field data hringja upp.

[1] Birta bladsidunumer

[2] Birta reitskra fyllt

[3] Syning sveedisskraa virk

[4] reit skraarnafn

[5] Adgerdarlykill F3: Eyda reitskra

[6] Adgerdarlykill F2: Eyda 6llum svidsskram
[71 Skjar diskplass

Mynd 37: Valmynd Field data

491 Veldu reitskra

Heegt er ad velja aftur vistada akurskra og halda afram ad skra hana. Gognin sem pegar eru vistud i
reitskranni eru ekki yfirskrifud, heldur er peim baett vid nyju gildin.

Flettu afram og afturabak sidu fyrir sidu i valmyndinni Field data med 6rvatokkunum til vinstri/
haegri.

» Veldu reitskrana sem pu vilt.

P Yttu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir fyrstu sidu nuverandi sveedisskrar.
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4.9.2 hefja upptoku

hes Field data 1“‘\@
Field 2

Appl. rate (kg/ha) 120

ha D.0

kg calculated 0

@
(U] 2,3

Field data

hours 100
Start time 11:16T\\\<:>
Start date 23:ﬂ4:18I:::§i:>
Stop time 11:17
Stop date 23:(]4:18%
2
@

”'” Field data 313
ON 0

=|
Mynd 38: Syning a ntverandi reitskréa
[1] Birting sidunumers [6] Nafnareitur aburdar
[2] Reitur skraarheiti [71 Nafnareitur aburdarframleidanda
[3] qildireiti [8] Start virka takki
[4] Syna upphafstima/dagsetningu [9] Stodva virka takki
[5] Syna stdédvunartima/dagsetningu [10] Skjar diskplass

| pessari valmynd er hasgt ad bua til og stjérna allt ad 200 akurskram.
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P Yttu & adgerdartakkann F1, undir byrjunartakninu.
Upptaka hefst.

Valmyndin synir skraartaknid Field data fyrir nuverandi reitskra.

Notkunarskjarinn synir upptékutaknid.

Ef Onnur reitsskra er opnud verdur su reitsskra stodvud. Ekki er heegt ad eyda virku
svaedisskranni.

i Field data (1 /720) me
1. FIeld 1 W
0z, Field 2 .
03, 3 |
04, ABCD
ns, Field 5§
06, Field &
n7. Field 7
ne, Field &
0o, Field 9
10, Field 10

B~ (B
I/

Mynd 39: Syna upptdkutakn

[11 upptdkutakn

49.3 haetta upptoku

» i valmyndinni er Field data 1. Fardu 4 virka reitskraarsiéu.

»  Yttu 4 adgerdartakkann F2 undir stédvunartakninu.

Upptéku er lokid.
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494 Eyda reitskra
Stjorneiningin QUANTRON-A gerir kleift ad eyda skradum vettvangsskram.
Adeins innihaldi svaedisskranna er eytt, nafn reitsins birtist enn i nafnareitnum!
Eyda reitskra
» kalla upp Field data matsedilinn.
» Veldu reitskra af listanum.
P Yttu 4 adgerdartakkann F3 undir eydingar-takninu. Sja 5 Adgerdarlykill F3: Eyda reitskré
Valinni reitskra er eyft.
Eyda 6llum svidsskram
» kalla upp Field data matsedilinn.
» VYittu 4 F2 adgerdartakkann undir Eyda ollu takninu. Sja 6 Adgerdarlykill F2: Eyda &llum
svidsskram
Skilabod birtast um ad gégnunum verdi eytt (Sja 6.1 Merking vidvérunarbodanna)
P  Yittu &4 Start/Stop takkann.
Ollum vettvangsskram er eyit.
410 kerfi/proéf
| pessari valmynd eru kerfis- og préfunarstillingar fyrir vélarstyringuna gerdar.
» Valmynd Main menu > System / Test
hringja upp.
Mynd 40: Kerfi/prof valmynd
undirvalmynd Merking Lysing
Brightness Stilling a skjanum Stillingunni breytt med
Brightness adgerdartdokkunum + eda -
Language Tungumalastilling fyrir valmyndaleidsogn |4.70.1 Ad stilla tungumalid
Language
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undirvalmynd

Merking

Lysing

Display configuration
Display configuration

Taeknilysing skjaanna a rekstrarskjanum

4.10.2 syna val

Mode

Stilling & valmyndarstillingu
»  Sérfreedingur
*  Audvelt

Med EMC adgerdinni er stillingin sjalfkrafa
stillt & Expert

4.10.3 stilla ham

Test/diagnosis
Test/diagnosis

Athugun a styrisbunadi og skynjara

4.10.4 Prof/greining

Date Ad stilla dagsetningu «  Veldu og breyttu
Date stillingunni med
Orvatokkunum
+  Stadfestu med Enter
takkanum
Time Stilla timann + Veldu og breyttu
Time

stillingunni med
orvatokkunum

»  Stadfestu med Enter
takkanum

Data transmission
Data transmission

Valmynd fyrir gagnaskipti og
radsamskiptareglur

4.10.5 gagnaflutningur

Total data counter
Total data counter

syna lista

« dreifingarmagn i kg
» dreifingarsveedi i ha
* dreifingartimi i h

* ekin vegalengd i km

4.10.6 heildargagnateljari

Eining Syning 4 gildum i véldum einingakerfi: | % 70-8 Breyta einingakerfi
Unit - meligildi

*  heimsveldi
Service pjénustustillingar lykilord varid; adeins
Service adgengilegt pjonustufélki

4.10.1 Ad stilla tungumalid

Mismunandi tungumal eru méguleg i styrieiningunni.

Tungumalid fyrir landid pitt er forgeymt i verksmidjunni.

QUANTRON-A AXIS/MDS
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» Valmynd System / Test > Language hringja
upp.
Skjarinn synir fyrstu siéu af fjiorum.

» Veldu tungumalid sem valmyndirnar & ad
birtast a.

Tungumalin  eru skrad i nokkrum
valmyndagluggum. Fara i naesta glugga
med Orvatdkkunum.

» Yitu 4 Enter takkann.
Valid er stadfest.

Stjérneiningin endurreesir sig sjalfkrafa.

Valmyndirnar eru syndar a véldu tungumali.

Sprache - Language it
iEeEs e
Francals FR
English UK
NHeder lands NL
Italiano IT
E=spafiol ES
PYCCKHA FU

Mynd 41: Tungumal undirvalmynd, sida 1

4.10.2 syna val
Haegt er ad sérsnida reitina prja a notkunarskjanum og setja inn eftirfarandi gildi ad vild:
*  Forward speed
*  Flow factor (FF)
* hatrip
+ kgtrip
«  mtrip
+ kg left
e mleft
* haleft
* Idle time (timi fram ad naestu adgerdalausu maelingu)
»  Torque fyrir kasta diskadrifi®
Veldu skja
» Valmumd System/Test - System / Test>
Display configuration - Display
configuration kéllud fram.
» Merktu vid vidkomandi skjareit.
»  Yittu &4 Enter takkann.
Skjarinn synir mégulega skjai.
» Merktu nyja gildi®6 sem & ad uthluta
skjareithum med.
, Mynd 42: Synareitir
» Yittu & Enter takkann.
[11 Synareit 1 [3] Synareit3
Skjarinn synir notkunarskjainn. [2] Synareit 2
Nyja gildid er nu slegid inn i vidkomandi reit.
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4.10.3 stilla ham

2 mismunandi stillingar QUANTRON-A eru mogulegar i styrieiningunni.

+ Easy
+  Expert

Med M EMC adgerdinni er stillingin sjalfkrafa stillt & Expert.

« | Easy stilingu er adeins hzegt ad kalla fram faeribreytur aburdarstillinganna sem barf til
dreifingarvinnu: Ekki er haegt ad bua til eda stjorna dreifitoflum.

« | Expert stillingu er haegt ad kalla fram allar tilteekar feeribreytur i valmyndinni Aburdarstillingar.

Veldu stillingu

» Valmyndaratridi System / Test > Mode merkja.

» Yittu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir ntverandi stillingu.

Skipt er a milli beggja stillinga med Enter-takkanum.

4104 Préf/greining

i valmyndinni Test/diagnosis er haegt ad yfirfara virkni allra styrilida og skynjara.

Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.

Listinn yfir skynjara fer eftir bunadi vélarinnar.

AVARUD!

Haetta a meidslum vegna vélarhluta a hreyfingu
Medan & préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjalfkrafa.

p Gakktu ur skugga um ad ekkert folk sé a svaedinu fyrir préfunina.

undirvalmynd

Merking

Lysing

Test points metering slide
Test points slider

Profadu til ad nalgast hina ymsu
stadsetningarpunkta
meelingarrennibrautarinnar

Kvdrdunarathugun

QUANTRON-A AXIS/MDS
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undirvalmynd

Merking

Lysing

Metering slide
Metering slider

Ad nalgast vinstri og haegri
meelingarrennibrautina

Daemi um meelingarrennibraut

Voltage
Voltage

Athugun a rekstrarspennu

Level sensors
Level sensor

Athugar tdma vidvorunarskynjara

Weigh cells
Weigh cell

Ad athuga skynjara

EMC sensors
EMC sensors

Er ad athuga EMC skynjara

Test points drop point
Test points drop pt.

Ad nalgast fallpunktinn

Kvordunarathugun

LIN bus
LIN bus

Athugun i gegnum LINBUS skradar
samsetningar

Linbus daemi

TELIMAT sensor

Athugun a TELIMAT-skynjara

Sensor brd.spread

Athugadu skynjara fyrir
landameaeradreifingarbunadinn

Daemi GSE skynjari

Hopper cover
Hopper cover

Athugun a styrisbunadi

SpreadLight
SpreadLight

Athugun a vinnuljésum

m Desemi um meelingarrennibraut

AVARUD!

Haetta & meidslum vegna vélarhluta a hreyfingu

Medan a préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjaltkrafa.

p Gakktu ur skugga um ad ekkert félk sé a svaedinu fyrir préfunina.
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» Valmynd System/Test - System / Test >
Test/Diagnosis - Test/diagnosis kollud fram

» Valmynd Metreing slider - Metering slider
merkt.

» Yitu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir stédu motora/skynjara.

Mynd 43: Prof/greining, Deemi: Skémmtunarop

[11 syna stdédu [4] Adgerdarlyklar
[2] syna merki styrimadur vinstri
[3] Adgerdarlyklar

styrimadur haegri

Merkjaskjarinn synir stédu rafmerkisins fyrir vinstri og haegri hlid sérstaklega.

Opna og loka skammtalokunum med érvunum upp/nidur.

m Linbus deemi
» Valmynd System/Test - System / Test >
Préf/greining - Test/diagnosis koéllud fram

» Audkenndu LIN bus valmyndaratridi.
» Yitu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir stédu hreyfinga/skynjara.

Mynd 44: Prof/greining; Deemi: Linbus
[1] Stoduskjar [3] Tengd adstada

[2] Byrjadu sjalfsprof
Stoduskilabod fra Linbus patttakendum
Adstadan hefur mismunandi stodu:

« 0 =1lagi; engin villa i uppsetningu
+ 2-=stifla
* 4 =ofhledsla

m Dzemi GSE skynjari
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A\VARUD!
Hezetta 4 meidslum vegna vélarhluta a hreyfingu

Medan a préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjalfkrafa.

p» Gakktu ur skugga um ad ekkert folk sé a svaedinu fyrir préfunina.

» Valmynd System/Test - System / Test >
Test/diagnosis - Test/diagnosis kdllud fram

» Audkenndu Sensor brd.spread
valmyndaratridi.

» Yitu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir stédu skynjara.

Mynd 45: Préf/greining; Deemi: Linbus
[11 Stoduskjar [2] Stoduskjar

skynjara
Stoduskjar skynjara
Skynjararnir gefa til kynna stadsetningu landamaeradreifingarbinadarins:

* O = fyrir ofan; landamaeradreifingarbunadurinn er évirkur.
* U = fyrir nedan; landamaeradreifingarbinadurinn er i vinnustodu.
*  ? =landameaeradreifingarbinadurinn hefur ekki enn nad endastddu sinni.

4.10.5 gagnaflutningur
Gognin eru send med ymsum gagnasamskiptareglum.
undirvalmynd Merking
ASD Sjalfvirk svaedisskjol; Sending vettvangsgagna yfir 8 PDA eda Pocket PC
med Bluetooth
LH5000 Radsamskipti t.d. B. Dreifing med umsdknarkortum
GPS Control Bokun fyrir sjalfvirka hlutastyringu med ytri tengi
GPS Control VRA VRA: Umsokn um breytilegt gjald
Bokun um sjalfskiptingu a marknotkunarhlutfalli
TUVR Bokun fyrir sjalfvirka skiptingu hluta og stadbundnar breytingar a
notkunarhlutfalli med ytri Trimble Gtstod
80
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undirvalmynd Merking

GPS km/h Adeins mogulegt med TUVR-samskiptareglum og Trimble Terminal.
*  Haegt ad virkja/afvirkja eftir pérfum

Pegar pad er virkjad er hradamerkid fra GPS taekinu notad sem merkjagjafi
fyrir notkunarhaminn AUTO km/h.
» Merktu valmyndarfaersluna meé striki.

» Yitu 4 Enter takkann.
Hak birtist a skjanum.
GPS km/Kist er virkt.

Hradi GPS taekisins er notadur sem merkjagjafi fyrir notkunarhaminn AUTO
km/h.

4.10.6 heildargagnateljari
Allar teljaraalestur dreifarans birtast i pessari valmynd.

» dreifingarmagn i kg
+ dreifingarsveedi i ha
» dreifingartimi i h

+ ekin vegalengd i km

Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.

4.10.7 bjonustu

Innslattarkddi er naudsynlegur fyrir stillingarnar i pjonustuvalmyndinni. Adeins vidurkenndur
bjénustuadili getur breytt pessum stillingum.

410.8 Breyta einingakerfi

Einingakerfid pitt hefur verid forstillt i verksmidjunni. Hins vegar er heegt ad skipta hvenaer sem er ar
metrakerfi yfir i breskt kerfi og 6fugt.

» Kalla upp System / Test valmynd.
» Merkja Unit valmynd.

» Yttu 4 Entertakka til ad skipta & milli imperial og metric.

Ollum gildum mismunandi valmynda er breytt.
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4.11

matsedill/gildi Vidskiptastudull maeligildi yfir i heimsveldi
kg left 1 x 2,2046 Ib.-pyngd (lbs left)
ha left 1 x 2.4710ac (ac left)

Working width (m)

1 x 3,2808 ft

Rate (kg/ha)

1 x 0,8922 Ibs/ac

Mounting height cm

1x0,3937 in

matsedill/gildi Vidskiptastudull meeligildi yfir i heimsveldi
Ibs left 1x0,4536 kg
ac left 1x0,4047 ha
Working width (ft) 1x0,3048 m

Appl. rate (Ib/ac)

1 x 1,2208 kg/ha

Mounting height i

1x2,54 cm

Upplysingar

i valmyndinni upplysingar birtast upplysingar um vélarstyringuna.

Pessi valmynd veitir upplysingar um uppsetningu vélarinnar.

Listi yfir upplysingar fer eftir bunadi vélarinnar.

4.12 Vinnuljés (SpreadLight)

m AOdeins fyrir AXIS (sérbunad)

i pessari valmynd er SpreadLight-adgerdin virkjud til ad fylgjast med dreifimyndinni, einnig i
naeturstillingu.

Pu kveikir og slokktir & vinnuljosunum med vélstyringu i sjalfvirkri eda handvirkri stillingu.
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[1] slokkvitimi
[2] Handvirk stilling: Kveiktu & vinnuljésum
[3] Virkjadu sjalfvirkt

Mynd 46: SpreadLight valmynd
Sjalfvirk stilling:
i sjalfvirkri stillingu kvikna vinnuljésin um lei® og maelingarrennur opnast og dreifingarferli® hefst.

» Valmynd Main menu - Main menu > SpreadLight hringja upp.

» Merktu vid valmyndaratridid SpreadLight AUTO [3].
Vinnuljésin kvikna pegar meelarennur opnast.

P Sladu inn Turn off delay (s) [1] eftir sekindum.

Vinnuljésin slokkna eftir innslatinn tima ef meeliskeytum er lokad.

A bilinu 0 til 100 sekundur.
» | valmyndaratridinu SpreadLight AUTO [3] skal eyda hakinu.

Sjélfvirk stilling er ovirk.
Handvirk stilling:

i handvirkri stillingu kveikir og slékktir pu & vinnuljésunum.

» Opnadu adalvalmyndina -> valmynd - Main menu > SpreadLight kollud fram.

» Merktu vid valmyndaratridid Activate [2].

Vinnuljésin kvikna og halda afram par til bt eydir hakinu eda fer Gr valmyndinni.

413 Yfirbreidsla

m AOdeins fyrir AXIS (sérbinad)

! VIDVORUN!
Haetta er &4 ad klemmast a milli og skera sig @ hlutum sem ekki er stjéornad med handafli
Seilid hreyfist fyrirvaralaust og getur skadad folk.

p Visid ollu folki af haettusvaedinu.
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AXIS EMC vélin er med rafstyrdu presennu. Vid afyllingu @ enda akurs opnar eda lokar stjérneiningin
og rafdrif yfirbreidslunni.

Valmyndin er adeins notud til ad stjorna styrisbunadi til ad opna og loka tjaldinu. Vélastyringin
skrair ekki nakveema stadsetningu presenningsins. Fylgjast med hreyfingu yfirbreidslunnar.

[1] Syna opnunarferli

[2] Adgerdarlykill F4: Lokadu tjaldinu
[3] Statisk syning a presenningunni
[4] Adgerdarlykill F2: stodva ferlid
[5] Adgerdarlykill F1: Opnadu tjaldid

Mynd 47: Sedill matsedill

AVARUB!
Efnisskemmdir vegna é6fullnagjandi Gatrymingar

Til ad opna og loka presenningunni parf neegilegt rymi fyrir ofan vélarilatid. Ef bilid er of litid getur
presenningin rifnad. Stafurnar a tjaldinu geta brotnad og tjaldid getur valdi® skemmdum &
umhverfinu.

» Gakktu ur skugga um ad pad sé nog plass fyrir ofan tjaldid.

Hreyfa tjaldio
»  Yttua valmyndarhnappinn.

» kalla upp Hopper cover matsedilinn.

» Yittu & adgerdartakkann F1.

Medan & hreyfingu stendur birtist 6r sem synir AUF stefnuna.
Seilid opnast alveg.
»  Fylitu i aburd.

P Yittu & adgerdartakkann F4.

Medan & hreyfingu stendur birtist 6r sem synir ZU stefnuna.

Seilid lokast.
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Ef porf krefur, stédva hreyfingu yfirbreidslunnar med pvi ad yta & adgerdatakka F2. Yfirbreidslan helst i
millistédu par til henni er lokad eda han opnud ad fullu aftur.

414 Sérstakar adgeroir

4141 setja inn texta
i sumum valmyndum er haegt ad sla inn texta sem haegt er ad breyta ad vild.

[11 inntaksbox

[2] Stafareitur, birting & tilteekum stéfum (had
tungumali)

[3] Adgerdarlyklar til ad fletta i
innslattarreithum

Mynd 48: Textainnslattarvalmynd

Setja inn texta:

P Skiptu Ur valmyndinni & heerra stigi yfir i textainnslattarvalmyndina.

» Notadu adgerdartakkana til ad feera bendilinn a stadsetningu fyrsta stafsins sem a ad skrifa i
innslattarreitinn

» Notadu orvatakkana til ad audkenna stafinn sem a ad skrifa i stafareitinn.

P Yttu 4 Enter takkann.

Merkti stafurinn birtist i innslattarreitnum.

Bendillinn hoppar i neestu stédu.
» Halda pessu ferli &fram par til allur textinn hefur verid sleginn inn.
» Yittu 4 adgerdartakkann F4/OK.

Faerslan er stadfest.
Stjoérnin vistar textann.

Skjarinn synir fyrri valmynd.

Heegt er ad skipta einum staf at fyrir annan.
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Skrifa yfir stafi:
» Notadu adgerdartakkana til ad feera bendilinn a stédu stafsins sem a ad eyda i innslattarreitnum.
» Notadu érvatakkana til ad audkenna stafinn sem & ad skrifa i stafareitinn.
» Yttu 4 Enter takkann.
Personan er yfirskrifud.
P Yttu &4 adgerdartakkann F4/OK.

Faerslan er stadfest.
Stjoérnin vistar textann.

Skjarinn synir fyrri valmynd.

Ekki er haegt ad eyda einstokum stéfum. Einungis er haegt ad skipta einstokum stéfum Gt fyrir bil
(undirstrik i lok fyrstu 2 stafalinanna).

Haegt er ad eyda allri innslattarfaersiunni.

Eyda faerslu:
» Yttu 4 C 100 %-hnappinn.

Heildarfeerslunni er eyftt.
» Ef naudsyn krefur, sladu inn nyjan texta.

» Yttu 4 adgerdartakkann F4/OK.

4.14.2 sla inn gildi

| sumum valmyndum er hzegt ad sla inn télugildi.

» Notadu larétta Orvatakkana til ad feera
bendilinn i stéduna fyrir télugildi® sem a ad
skrifa i innslattarreitinn.

» Sladu inn videigandi tolugildi med pvi ad
nota l6drétta drvatakkana.
> Upp 6r: verdmaeti haekkar.
> Or nidur: verdmazeti laekkar.
> Vinstri/haegri 6r: Bendillinn feerist til
vinstri/haegri.

» Yttu 4 Enter takkann.
Mynd 49: Feersla a télugildi (deemi um Aplication

Eyoa farsiu: rate- dreifingarhlutfall)

. [1] inntaksbox
» Yitu a C 100 %-hnappinn.

Heildarfaerslunni er eyitt.
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4143 bua til skjamyndir

Gogn eru yfirskrifud medan a hugbunadaruppfaersiu stendur. Vid meelum med pvi ad vista
stillingarnar alltaf sem skjaskot a USB-lykli adur en hugbunadur er uppfeerdur.

Notadu USB-lyki med kveiktum stéduvisi (LED).
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>
>

Fjarleegdu hlifina af USB-tengi.
Stingdu USB-lyklinum i USB-tengi.

Mynd 50: Stingdu USB-lyklinum i samband

[1]

>

v

Stjérntélva [2] USB lykill

Valmynd Main menu > Fertiliser settings hringja upp.
Skjarinn synir fyrstu siéu aburdarstillinga.

Yttu & T-hnappinn og L%/R% hnappinn 4 sama tima.
Stéduvisir USB-lykilsins blikkar.

Stjérnin pipir tvisvar.

Mynd er vistud sem bitmap a USB-lyklinum.

Vistadu allar aburdarstillingarsidur sem skjamyndir.
Valmynd Main menu > Machine settings hringja upp.
Skjarinn synir fyrstu sidu med stillingum vélarinnar.
Yttu & T-hnappinn og L%/R% hnappinn 4 sama tima.
Stédéuvisir USB-lykilsins blikkar.

Stjérnin pipir tvisvar.

Mynd er vistud sem bitmap a USB-lyklinum.
Vistadu badar sidur vélreennar stillinga valmyndarinnar sem skjamyndir.

Opnadu allar skjamyndir a télvunni pinni.

Kalladu upp skjamyndir eftir hugbunadaruppfeersiuna og sladu inn stillingar i stjérneiningunni

QUANTRON A byggdar a skjamyndunum.

Styribanadurinn QUANTRON A er tilbdinn til notkunar med stillingum pinum.
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5 Stravinnsla

Vélastyringin stydur pig vid ad setja vélina upp fyrir vinnu. Vélastyringaradgerdir eru einnig virkar i
bakgrunni vid dreifingarvinnu. Med honum er haegt ad athuga gaedi aburdardreifingarinnar.

Byrjadu og stodva girskiptingu adeins a lagum afluttakshrada.

5.1 Landamaeradreifingartaeki TELIMAT

AVARUD!

Hezetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a TELIMAT tzekinu!

Eftr ad ytt hefur veri®6 & landamaeradreifingarhnappinn er sjalfkrafa nalgast

landameeradreifingarstéduna med rafkninum stadsetningarhylki. betta getur valdid meidslum og
eignatjoni.

» Adur en ytt er 4 landamaeradreifingarhnappinn skal beina folki Gt af haettusvaedi vélarinnar.

TELIMAT afbrigéid er forstillt i styrieiningunni fra verksmidjunni!

TELIMAT med vokvafjarstyringu

TELIMAT teekid er sett i vinnu- eda hvildarstédu vokva. Virkja eda afvirkja TELIMAT-bunadinn med pvi

ad yta a Limited border spreading-takkann. Skjarinn synir eda felur TELIMAT taknid eftir
stadsetningu.

TELIMAT med vokvafjarstyringu og TELIMAT skynjara

Ef TELIMAT-skynjarar eru tengdir og virkjadir birtist TELIMAT-taknid a skja styrieiningarinnar pegar
TELIMAT-kantadreifingarbunadurinn hefur verid faerdur i vokvavinnustodu.

Ef TELIMAT taekid er sett aftur i adgerdalausa stodu er TELIMAT taknid falid aftur. Skynjararnir
fylgjast med TELIMAT-stillingunni og kveikja eda slokkva & TELIMAT teekinu sjalfkrafa.
Jadardreifingarhnappurinn hefur enga virkni i pessu afbrigdi.

Ef stada TELIMAT taekisins er ekki audpekkjanleg i meira en 5 sekundur, birtist vidvorun 14;
vinsamlegast visad til 6.7 Merking vidvérunarbodanna.
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5.2 GSE skynjari
Ef skynjari fyrir GSE 30/GSE 60 landamaeradreifingarbinadinn er tengdur og virkur birtist GSE-takni®
a skja styrieiningarinnar pegar landameeradreifingarbunadurinn hefur verid faerdur i vokvavinnustodu;
Sja Mynd 3 Syning & styrieiningu - daemi um styriskja AXIS-M. Ef landamaeradreifingarbunadurinn er
settur aftur i hvildarst6du hverfur GSE taknié aftur.
A medan 4 stillingunni stendur birtist ? takn & styriskja vélarinnar sem hverfur aftur eftir ad vinnustééu
hefur veri® nad. Skynjarinn er notadur til ad fylgjast med stadsetningu GSE
landamaeradreifingarbunadarins. Ef ekki er hasegt ad bera  kennsl a stédu
landameeradreifingarbunadarins i meira en 5 sekundur, birtist vidvorun 94; vinsamlegast visa 6.1
Merking vidvérunarbodanna
5.3 Unnid med kafla
5.3.1 Dreifid med minni koflum
Heegt er ad dreifa med hluta vinnslubreiddar & annarri eda badum hlidum og laga pannig
heildardreifibreiddina ad adstaeedum & akrinum. Haegt er ad stilla hverja dreifihlid i 4 hlutum
(VariSpread 8) eda stodugt (VariSpread pro).
«  Sja 2.1 Yfirlit yfir studdar vélar
«  Yttu & L%/R% takkann par til skjarinn synir videigandi adgerdartakka.
[11 Hiuti til heegri dreifist yfir alla halfa
breiddina
[2] Adgerdarlyklar Auka eda minnka dreifingu
til haegri
[3] Adgerdarlyklar Auka eda minnka vinstri
dreifingu
[4] Vinstri hluti er minnkadur i 2 stig
Mynd 51: Dreifingaradgerd med kéflum
Haegt er ad minnka eda staekka hvern hluta i 4 prepum eda prepalaust.
» Yttu &4 Minnka vinstri dreifingarbreidd eda Minnka hagri dreifingarbreidd adgerdarlykilinn.
Hlutabreiddin a dreifihlidinni minnkar um eitt stig.
P Yttu 4 virknitakkann Auka vinstri dreifingarbreidd eda Auka haegri dreifingarbreidd.
Hlutinn a dreifihlidinni er aukinn um eitt stig.
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5.3.2

Hlutarnir eru ekki flokkadir hlutfallslega. Stilla dreifibreiddina med dreifibreiddaradstodinni
VariSpread.

* Sja4.6.12 Reiknadu VariSpread

Dreifingaradgerd med einum hluta og i landamaeradreifingu

m AXIS-M V8, MDS V8

Medan & dreifingu stendur er haegt ad breyta vinnslubreiddunum skref fyrir skref og virkja
jadardreifingu. Myndin hér ad nedan synir adgerdamyndina med virkjadri landamaeradreifingu og
virkan hluta.

[11 Hradabreytingavisir i
landameeradreifingarham

[2] Heegri dreifingarhlid er i
kantadreifingarham.

[3] Heegri dreifihlidin er virkjud.

[4] Minnka eda auka vinstri hluta

[5] 4 prepa stillanlegur hluti vinstra megin
(VariSpread 8)

Mynd 52: Rekstrarmynd af hluta til vinstri, hlid sem
breidir ut kant til haegri

»  Dreifingarhlutfallid til vinstri er stillt a fulla vinnslubreidd.

»  bryst hefur verid & markadreifingarhnappinn til heegri, mérkadreifing er virkjud og dreifingarmagni®
minnkar um 20%.

*  Minnka vinstri dreifingarbreidd adgerdarlykilinn til ad minnka hlutabreiddina um eitt stig.

+ yta & adgerdatakka C/100 %: strax aftur i fulla vinnslubreidd.

«  Adeins fyrir TELIMAT-afbrigdi an skynjara: Yttu & T-hnappinn, landamaeradreifing er 6virk.

m AXIS-M VariSpread pro

Medan & dreifingu stendur er haegt ad breyta vinnslubreiddunum skref fyrir skref og virkja
jadardreifingu. Myndin hér ad nedan synir adgerdamyndina med virkjadri landamaeradreifingu og
virkan hluta.
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5.4

5.4.1

[1] Birting a magnbreytingu i
landamaeradreifingarham

[2] Heegri dreifingarhlid er i
kantadreifingarham.

[3] Heegri dreifihlidin er virkjud.

[4] Minnka eda auka vinstri hluta

[5] Prepalaus stillanlegur hluti vinstra megin
(VariSpread pro)

Mynd 53: Rekstrarmynd af hluta til vinstri, hlid sem
breidir ut kant til haegri

»  Dreifingarhlutfalli® til vinstri er stillt a fulla dreifingarhlidina.

* bryst hefur verid & markadreifingarhnappinn til haegri, morkadreifing er virkjud og
dreifingarmagnid minnkar um 20%.

*  Adgerdahnappur Minnka vinstri dreifingarbreidd til ad minnka hlutabreiddina.

+ yta & adgerdatakka C/100 %: strax aftur i fulla dreifihlid.

«  Adeins fyrir TELIMAT-afbrigdi an skynjara: Yttu @ T-hnappinn, landamaeradreifing er 6virk.

Jadardreifingaradgerdin er einnig moguleg i sjélfstyringarstillingu med GPS-styringu.
Kantardreifingarhlidina verdur alltaf ad stjéorna handvirkt.

+ Sja 5.9 GPS styring

Dreifing med sjalfvirkri stillingu (AUTO km/kist + AUTO kg)

Adeins vigtunardreifari: Reglur um alagsfrumur
Mikilveegt: Pegar magnid er vigtad parf alltaf ad uppfylla eftirfarandi skilyrdi:

+  Vélin stendur kyrr.

+  Slokkt er & afluttakinu.

*  Vélin er j6fn og fra jordu nidri,
*  Traktorinn stendur kyrr.

+  Kuveikt er & stjérneiningunni.

m Notkunarhamur AUTO km/h + AUTO kg

| pessum rekstrarham er AUTO km/h + AUTO kg rennslisstudullinn &kvardadur dinamiskt med
alagsfrumunum.

Adfero:
*  Notkun fyrir massaflaedi > 30 kg/min
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Kveikja a vélstyringu.

Valmynd Vélstillingar > AUTO/MAN hamur - AUTO/MAN mode adgangur.
Veldu AUTO km/h + AUTO kg rekstrarham

Stadfesta med Enter-takkanum.

Fyllid ilatid med aburdi.

> Fyllingarpyngd meira en 150 kg.
> Glugginn Weigh quantity - Weigh quantity birtist.

vvYvyyVvyy

» Vid fyrstu fyllingu med nyrri aburdartegund,
veldu New fertiliser [2].

> Dreifarinn verdur ad vera laréttur.

Rennslisstudullinn  er endursettur New
fertiliser [2] & 1,0 FF vié valid.

P Vio afyllingu: Refill [1] velja.

[11 REefill - Refill [2] New fertiliser -
New fertiliser

B Massaflaedisstyring med M EMC virkni

Massaflaedid er meelt sérstaklega beggja vegna dreifiskifu pannig ad haegt sé ad leidrétta fravik fra
tilgreindum utbreidsluhlutfalli strax.

M EMC adgerdin krefst eftirfarandi vélagagna fyrir massaflaedisstyringu:

*  Snuningshradi afluttaks
*  Gerd dreifiskifu

Hradi aftaksskafts a milli 360 og 390 snuninga a minutu er mogulegur.

 /fEskilegur hradi atti ad vera stodugur (+/ - 10 snininga a minatu) medan a
dreifingarvinnunni stendur. bannig er tryggd hagaedastjérnun.

* Meeling a lausagangi er adeins moguleg ef raunverulegur hradi aftaksasar vikur ad hamarki +/-
10 snuninga a minutu fra faerslunni i PTO valmyndinni. Utan pessa svids er éhladameeling
émaoguleg.

Forsenda dreifingarvinnu:
*  Rekstrarstillingin AUTO km/klst + AUTO kg er virk. (Sja 4.7.2 AUTO/MAN stjérnun)
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»  Fylltu ilatid med aburdi. Idle measurement
» Gerdu aburdarstillingar: :
Idle measurement required!
> Appl. rate (kg/ha)

> Workingwidth(m) Set spreading speed,
> Dreifimagn: min. 15 kg/min. maintain consrant.

» Sladu inn afluttakshrada i samsvarandi |sct spreading speed

valmynd. sl rpm

Current PTO0 shaft speed

Sja 4.6.6 Snuningshradi afluttaks 540 rpm

» Veldu gerd dreifiskifu sem notud er i
samsvarandi valmynd. =

Sja 4.6.7 Gerd dreifiskifu : s
» Kuveiktu & aflattakinu.

» Stilltu afluttaksskaftid a innslatt
aftaksskaftshrada.

Mynd 54: Upplysingagrima adgerdalaus meeling

Griman Idle measurement birtist & skjanum

» Biddu par til framvindustikan rennur alveg i
gegn.
Athafnaleysismeelingunni er lokid.

Adgerdartiminn er endurstilltur | 20
mindatur.

»  Yttu & Start/Stop takkann.

Dreifingarvinnan hefst.
Svo lengi sem afluttaksskaftid er i gangi hefst ny lausagangsmaeling sjalfkrafa a 20 minutna fresti i
sidasta lagi eftir ad adgerdalaus timinn er lidinn.

Vid &kvednar adsteedur er naudsynlegt ad framkveema lausagangsmeelingu til ad skra ny
vidmidunargogn adur en dreifingu er haldid afram.

Um leid og adgerdalaus meelingar er krafist vid dreifingarvinnu birtist upplysingagriman.

Til ad fylgjast med timanum fram ad neestu lausagangsmeelingu er einnig heegt ad setja
lausagangstima i reitina a rekstrarskjanum sem haegt er ad velja ad vild, sja 4.10.2 syna val

Ny lausagangsmeeling er algjorlega naudsynleg pegar dreifiskifan er raest, skipt um hrada
aftaksskafts og skipt um gerd dreifiskifu!

Ef pad er 6venjuleg breyting a flaeedistudli skaltu hefja adgerdalausa maelingu handvirkt.
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Skilyroi:

»  Dreifingarvinnan er stodvud (Start/Stop hnappur eda badir hlutar évirkir).
»  Skjarinn synir notkunarskjainn.

+  Afluttakshradinn er ad minnsta kosti 360 snuninga @ minuatu.

» Yittu 4 Enter takkann.

Skjarinn synir grimuna Idle measurement.

Lausagangsmeelingin hefst.

» Stilltu afluttakshrada ef porf krefur.

Stikurinn synir framvinduna.

5.5 Dreifing med AUTO km/klst + stat. kg rekstrarham

m Notkunarhamur AUTO km/kist + stat. kg

| pessum rekstrarham er rennslisstudullinn akvardadur stddursent med alagsfrumunum.

Notkun fyrir massaflaedi < 30 kg/min eda a heeddttu eda mjdg 6jofnu landslagi.

P Kveikja a vélstyringu.

» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN
mode - AUTO/MAN mode hringja upp.

» Rekstrarhamur AUTO km/kist + stat. kg
» Adytaa OK.
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> Fyllié ilatid med aburdi.

> Fyllingarpyngd > 150 kg
>  Glugginn Weigh quantity - Weigh
quantity birtist.

Vélastyringin sKiptir yfir i rekstrarskjainn.

» begar nyrri aburdartegund er fyllt & i fyrsta
skipti skal stadfesta vigtunargluggann med
-Nyr aburdur®,

> Dreifarinn verdur ad vera laréttur.

Rennslisstudullinn er stilltur & New fertiliser
- New fertiliser i 1,0 FF er valinn..
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Endurreiknadu rennslisstudul
P Eftir > 150 kg dreifingu
» kg Yttu & hnappinn & stjérneiningunni.

>  Weigh remain. quant. - Weigh remain.
quant.

» Stadfestu FF aftur.

Vélastyringin skiptir yfir i rekstrarskjainn.

5.6 Dreifing med AUTO km/klst rekstrarham

i notkunarham stjérnar stjérneiningin AUTO km/h sjalfkrafa styrinu Gt fra hradamerkinu.

» Gerdu aburdarstillingar:

D> Appl. rate (kg/ha)
> Working width (m)

> Fylitu ilatid med aburdi.

Til a® na sem bestum dreifinidurstodum i notkunarhamnum AUTO km/h, skal framkvaema
kvordunarpréfun adur en dreifing hefst.

» Gerdu kvordunarprof til ad akvarda fleedistudulinn
eda

Taktu fleedistudulinn ur stillingartéflunni og feerdu flaedistudulinn inn handvirkt.

» Yttu & start/stop.
% Dreifingarvinnan hefst.
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5.7

d

5.8

Dreifing med MAN km/klst rekstrarham

Framkvaemdu vinnu i notkunarhamnum MAN km/klst ef ekkert hradamerki er til stadar.

» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
» Veldu MAN km/h valmyndaratridi.
Skjarinn synir hradainnslattargluggann.
» Sladu inn gildi fyrir aksturshrada vid dreifingu.
Yttu & OK.

v

» Gerdu aburdarstillingar:
> Appl. rate (kg/ha)
> Working width (m)

> Fylltu ilatid med aburdi.

Til a® na sem bestum dreifingararangri i notkunarhamnum MAN km/h skal framkveema
kvordunarpréf adur en dreifingarvinnan hefst.

»  Gerdu kvordunarprof til ad akvarda flaedistudulinn
eda

Taktu fleedistudulinn ur stillingartéflunni og faerdu flaedistudulinn inn handvirkt.

» Yttu & start/stop.

Dreifingarvinnan hefst.

Haltu uppgefnum hrada medan a dreifingu stendur.

Dreifing med MAN kvarda rekstrarham

i vinnslugerdinni MAN scale er haegt ad breyta opnun skammtalokunnar handvirkt medan & dreifingu
stendur.

i handvirkri stillingu er adeins unnié:
+ ef ekkert hradamerki er (ratsja eda hjolskynjari ekki til eda biladur)
*  pegar sniglakégglum eda finu freei er dreift

Rekstrarstillingin hentar vel fyrir sniglakdlur MAN scale og fint free par sem ekki er haegt ad virkja
sjalfvirka massaflaedisstyringu vegna litils pyngdartaps.
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Til ad tryggja jafna dreifingu efnisins i handvirkri stjornun skal alltaf vinna a jofnum
aksturshrada.

Skilyroi:
*  Maelingarrennurnar eru opnar (virkjad med Start/Stop-hnappinum).
« A adgerdaskjanum MAN scale eru taknin fyrir dreifihlidarnar fyllt ut med raudu.

[1]1 Stoduskjar fyrir meelikvarda

Mynd 55: Rekstrarmynd MAN meelikvardi

» Til ad breyta opnun skammtalokunnar skal yta & adgerdatakka F2 eda F3.
F2: MAN+ til ad auka opnun meelirennibrautarinnar
eda

F3: MAN- til ad minnka opnun meelingarrennibrautar.

Til pess ad na einnig sem bestum dreifingararangri i handvirkri notkun, meelum vié med pvi ad
nota gildin fyrir opnunarrennibrautina og aksturshradann ur stillit6flunni.

5.9 GPS styring

Heegt er ad sameina styrieininguna QUANTRON A med GPS-teeku teeki. Skipst er a ymsum gégnum a
milli taekjanna tveggja til ad gera skiptin sjalfvirkan.

Vié maelum med ad nota CCI 800 styrieininguna okkar asamt QUANTRON-A.

»  Fyrir frekari upplysingar haféu samband vid séluadila pinn.
»  Fara skal eftir notkunarleiébeiningum CCI 800 GPS Control.

OptiPoint--adgerdin (adeins AXIS) reiknar ut akjosanlegasta kveikju- og slokkvistad fyrir
dreifingarvinnu a nesinu ut frg stillingum vélstyringar; sja 4.6.9 Reiknadu OptiPoint.
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d @O @

Til ad nota GPS-styringaradgerdir styrieiningarinnar verdur ad virkia QUANTRON A
radsamskipti!

+ i valmyndinni System / Test > Data transmission virkjadu undirvalmyndaratriid GPS-Control.

AXIS med VariSpread pro: eftir pvi hvada GPS utstdd er notud getur vélstyringin fackkad
hlutunum. Vinsamlegast haféu samband vid sé6luadila pinn um petta.

Ef forritakort eru einnig notud parf ad virkja radsamskipti

« [ valmyndinni System / Test > Data transmission virkjadu undirvalmyndaratridid GPS-Control
+ VRA.

Markmagnid ur forritakortinu fra GPS utstddinni er sidan unnid sjaltkrafa i stjérneiningunni
QUANTRON A.

Taknid A vid hlid dreifingarfleyganna gefur til kynna ad sjalfvirka adgerdin sé virkjud. Styringin opnar
og lokar einstokum hlutum eftir stadsetningu a svidi. Dreifing hefst adeins pegar ytt er & Start/Stop.

! VIDVORUN!
Haetta & meidslum vegna aburdar sem lekur ut

SectionControl adgerdin byrjar sjalfkrafa ad dreifa an vidévorunar.
Aburdur sem sleppur getur valdid meidslum & augum og nefslimhadum.
Einnig er haetta a ad renna.

» Beindu folki ut af haettusvaedinu medan a dreifingu stendur.

AUTOD kmish + Auto kg

08 RAUCH 03
ﬂ rr B

G.0 gct‘-'uﬂ‘:t‘-'uﬂg G.0
187 kgfh_a___
10,0 km/sh
0.0 ha BRest
17797 kq Trip

—= SNBSS

-
+e = =) )

Mynd 56: Skjar a vinnsluskjanum: Dreifingaradgerd med GPS-styringu
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m fjarlaegd i (m)

Feeribreytan tilgreinir Turn on dist. (m) kveikjuvegalengd [A] i tengslum vid svidsmork [C].
Meaelingarrennurnar opnast a pessari stédu a svidi. Pessi fiarleegd fer eftir teqund aburdar og taknar
akjésanlega kveikjufjarleegd fyrir hamarksdreifingu aburdar.

[A] kveikja fjarlaegd
[C] tanamork

Mynd 57: Fjarleegd a (midad vid vallarmoérk)

Til ad breyta raesistadsetningunni a akrinum skal stilla gildi® Turn on dist. (m).
*  Minni fjarleegdargildi pydir ad kveikjustada er faerd i att ad vallarmoérkum.
»  Steerra gildi pydir ad kveikjustada er feerd inn a vollinn.

m Fjarlaegd fra (m)

Faeribreytan tilgreinir Turn off dist. (m) slékkvivegalengd [B] midad vid svidsmérk [C]. A pessari stdédu &
svidi byrja meelingarrennurnar ad lokast.

[B] fjarleegd fra slokkvi
[C] tuanamork

Til ad breyta stodu fyrir adrep skal adlaga Turn

off dist. (m) i samraemi vid pad.

»  Leegra gildi pydir ad slokkvistada feerist i att
ad vallarmorkum.

+ Steerra qildi feerir slokkvistdduna inn a
vollinn.

Mynd 58: Fjarleegd fra (midad vid vallarmérk)

OptiPoint Pro takmarkar slokkvifjarleegd vié lagmarksgildi eftir aburdarstillingum. Astaedan fyrir pessu
er utreikningur i hlutastyringaralgriminu.

Til ad snua vid yfir hofdaakreinina skal sla inn meiri fjarlaegd i Turn off dist. (m). Stillingin verdur ad
vera eins litil og mdgulegt er pannig ad meelingarrennid lokist pegar drattarvélin beygir inn & nes
sporbrautina. Ad stilla sldkkvafjarlaegd getur leitt til vanfriovgunar a svaedi sldkkvistada a akri.
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6. Vidvorunarskilabod og mdgulegar orsakir

6

6.1

Vidvorunarskilabod og mogulegar orsakir

Merking viovorunarbodanna

Haegt er ad syna ymis vidvorunarskilabod a skja QUANTRON A utstddvarinnar.

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moguleg orsok

Fault in dosing system, stop !

Motor skdmmtunarbunadarins getur ekki nad
pvi markgildi sem & ad nalgast:

*  blokkun
*  Engin endurgjof um st6du

2 |Max. outlet reached! Speed or application rate |Vidvérun med sleda fyrir meelingu
too high i . ]
*  Hamarksskammtaopnun hefur verid nad.
»  Stillt skammtamagn (+/- magn) fer yfir
hamarks skammtaopnun.
3 Flow factor is outside limits Rennslisstudullinn verdur ad vera a bilinu 0,40
til 1,90.
*  Nyreiknadur eda faerdur flaedistudull er
utan svids.
4 |Hopper left empty! Vinstri stigskynjari tilkkynnir ,Empty*“.
*  Vinstri ilatid er tomt.
5 |Hopper right empty! Heegri stigskynjari tilkynnir ,Empty*“.
*  Heegriilatid er tomt.
7 |Data will be deleted! Oryggisvidvorun til ad koma i veg fyrir eydingu
Delete = START Cancel = ESC gagna fyrir slysni
8 |Min. quantity (150 kg) not achieved, old factor |Utreikningur rennslisstudla ekki mdgulegur
valid
»  Dreifingarhlutfalli er of litid til ad reikna ut
nyja flaedistudulinn pegar afgangurinn er
vigtadur.
. Gamli rennslisstudullinn er haféur.
9 |Application rate Tilvisun i gildissvid notkunarhlutfallsins

Min. setting = 10 Max. setting = 3000

* Innlagt gildi er ekki leyfilegt.
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6. Vidvorunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

10

Working width
Min. setting = 12.00 Max. setting = 50.00

Tilvisun i gildissvid vinnslubreiddarinnar

* Innlagt gildi er ekki leyfilegt.

1

Flow factor
Min. setting = 0.40 Max. setting = 1.90

Tilvisun i gildissvid flaedistuduls

* Innlagt gildi er ekki leyfilegt.

12

Transmission fault. No RS232 connection

Villa kom upp vid gagnaflutning til
rekstrareiningarinnar.
Gognin voru ekki flutt.

14

Error by setting TELIMAT

Vidvorun fyrir TELIMAT skynjarann

Pessi villubod birtast ef ekki er haegt ad bera
kennsl a st6du TELIMAT lenguren i 5
sekundur.

15

Memory full, Delete one private fertiliser chart

Minnid fyrir dreifitéflurnar er upptekid af ad
hamarki 30 tegundum aburdar.

16

Approach drop point Yes = Start

Orygagisfyrirspurn adur en sjalfkrafa nalgast
fallpunktinn

+  Stilling a fallpunkti i valmyndinni Fertiliser

settings
*  Fast emptying

17

Error by setting drop point

Adlogun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

*  Bilun i aflgjafa, til deemis
*  Engin endurgjof um stédu

18

Error by setting drop point

Adldgun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

e blokkun
*  Engin endurgjof um stédu
*  Dreifingarprofun

19

Defect by setting drop point

Adldgun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

*  Engin endurgjéf um stddu

20

Error at LIN bus participant:

samskiptavandamal

e snuru galladur
* tengilosnad

QUANTRON-A AXIS/MDS
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6. Vidvorunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

21

Spreader overloaded!

Adeins fyrir vigtunardreifara: Aburdardreifarinn
er ofhladinn.

e Of mikill aburdur i tankinum

23

Error by setting TELIMAT

TELIMAT adlégunin getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

*  blokkun
*  Engin endurgjéf um stoédu

24

Defect by setting TELIMAT

Galli i TELIMAT stadsetningarhdlknum

25

Defect by setting TELIMAT

Galli i TELIMAT stadsetningarhdlknum

32

Externally controlled parts can be moved.Risk
of injury through squeezing and shearing! -
Direct ALL persons out of the danger zone -
Read the instruction manual Confirm with
ENTER

Pegar kveikt er a vélstyringu geta hlutar hreyfst
Oveent.

*  Fylgdu adeins leidbeiningunum & skjanum
pegar 6llum hugsanlegum haettum hefur
verio eytt.

36

Weighing quantity impossible. Machine must
stop.

Vidvorunarbod vid vigtun

*  Vigtunarmagnid er adeins haegt ad
framkvaema pegar vélin er kyrrstaed og
larétt.

45

Error at M-EMC sensors. EMC control
deactivated!

Skynjarinn sendir ekki lengur merki.

e snurubrot
+ skynjara galla

46

Spreading speed error. Observe spreading
speed of 450..650 rpm!

Aflattakshradinn er utan svidsins fyrir M EMC
adgerdina.

47

Left dosing error, hopper empty, outflow
blocked!

. ilat tomt
. uttak lokad

48

Right dosing error, hopper empty, outflow
blocked!

e jlat tomt
. uttak lokad

49

Idle meas. implausible. EMC control
deactivated!

+ skynjara galla
+ flutningsgalli

50

Idle meas. impossible. EMC control
deactivated!

Hradi aftaksskafts er ekki stddugur til lengri
tima litid

51

Hopper empty!

kg tomur skynjari tilkynnir ,tom®.
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6. Vidvorunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei
skilabod a skjanum Merking og moéguleg orsok
52 |Error at hopper cover Stada presenningsins gat ekki
naist.
*  blokkun
»  Styribunadur galladur
53 |Defect at hopper cover Styribunadur fyrir presenning getur ekki nad pvi
markgildi sem & ad nalgast.
*  blokkun
»  Styribunadur galladur
54 [Change TELIMAT position! TELIMAT stadsetningin samsvarar ekki
stédunni sem GPS Control tilkynnir.
72 |Error at SpreadLight aflgjafinn er of har; Sldkkt er & vinnuljésunum.
73 |Error at SpreadLight ofhledsla
74 |Defect at SpreadLight tengingarvilla
*  snuru galladur
+ tengilosnad
93 [This disc type requires a modification on the S1 vaxtarskifan er sett upp og vélin er buin
TELIMAT device. Please follow the mounting | TELIMAT. Dreifingarvillur mégulegar pegar
instructions! dreift er a landamaerunum
» bessi dreifiskifagerd krefst umbreytingar a
TELIMAT teekinu.
94 |Error at border spreading equip Vidvorun fyrir GSE skynjarann. bessi villubod
birtast pegar stada GSE teekisins er ekki
audpekkjanleg i meira en 5 sekudndur.
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6. Vidvorunarskilabod og mdgulegar orsakir

6.2 Bilun/vidovorun

Vidvorunarskilabod eru audkennd a skjanum og
synd med vidvorunartakni.

Stadfestu vidvorun skilabod:

» Eyddu orsok vidvorunarbodanna.

410

AUTO km/Sh

Fault in dosing system,

stop !

Mynd 59: Deemi um viévérunarskilabod

Til pess skal fara eftir notkunarleidbeiningum vélarinnar og hlutanum 6.7 Merking

viovorunarbodanna.

» Yttu C 100% & hnapp.
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7. Aukabunadur

7 Aukabunadur

Kynning tilnefningu

tébmur skynjari

jaréhradaskynijari

Y-kapall RS232 fyrir gagnaskipti (t.d. GPS, N-skynjari 0.s.frv.)

Snurukerfi drattarvélar, 12 m
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7. Aukabunadur

Kynning

tilnefningu

GSP snuru og moéttakari

TELIMAT skynjari

alhlida festing

WiFi mat
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8. Abyrgd

8 Abyrgd

RAUCH-tzeki eru framleidd med nutimalegum adferdum og samkvaemt strongum gaedakréfum.
Pess vegna veitir RAUCH 12 manada abyrgd ef eftirfarandi skilyrdi eru uppfylit:

«  Abyrgsin tekur gildi 4 kaupdegi.

«  Abyrgdin neer yfir efnis- eda framleidslugalla. Vid berum adeins abyrgd & vérum pridja adila
(vBkvakerfi, rafeindataekni) innan gildissvids abyrgdar vidkomandi framleidanda. A abyrgdartima
verda framleidslu- og efnisgallar baettir ad kostnadarlausu med vidgerd eda sendingu varahluta.
Adrar beetur, i formi breytinga, vidgerda eda skipta a skdddudum hlutum, sem ekki eru hluti
sendrar voru, eru Utilokadar. bjénusta i abyrgd er veitt af vidurkenndum verksteedum, fulltrGum
RAUCH eda verksmidju.

* Afleidingar natturulegs slits, ohreininda, teeringar og allra bilana sem stafa af &videigandi
medhondlun og utanadkomandi ahrifa eru undanskilin abyrgdinni. Ef vidgerdir eda breytingar a
upprunalegri voru eru gerdar a eigin spytur fellur abyrgdin ur gildi. Réttur til béta fellur nidur ef ekki
eru notadir upprunalegir varahlutir fra RAUCH. Fara skal eftir notendahandbdkinni hvad petta
vardar. Ef pu hefur einhverjar spurningar, vinsamlegast haféu samband vid verksmidjufulltria
okkar eda verksmidjuna beint. Abyrgdarkréfu verdur ad setja fram innan 30 daga fra pvi ad galli
kemur fram. Tilgreinid kaupdag og vélanimer. Abyrgdarvidgerd ma verkstzedi adeins hefja eftir ad
hafa radfeert sig vid RAUCH eda opinberan fulltria pess. Abyrgdartimi framlengist ekki pott
vidgerd i abyrgd fari fram. Tjon af voldum flutninga er ekki framleidslugalli og pvi ekki a abyrgd
framleidanda.

»  Ekki er haegt ad fara fram a baetur vegna tjéns sem verdur a 68ru en RAUCH-taekjunum sjalfum.
Jafnframt er ekki veitt abyrgd vegna tjéns sem hlyst af mistokum vid dreifingu. Breytingar sem
gerdar eru & RAUCH-taekjum a eigin spytur geta leitt til tjéns sem fellur ekki undir abyrgd
soluadila. Ef um asetning eda storfellt galeysi er ad raeda af halfu eiganda eda yfirmanns og i
peim tilvikum par sem bétaabyrgd er samkvaemt [6gum um voéruabyrgd a gollum a afhendingarhlut
vegna likamstjéns eda eignatjéns a einkanotudum hlutum, skal birgir. undanpaga fra abyrgd a
ekki vid. Utilokun abyrgdar gildir heldur ekki ef eiginleika vantar sem abyrgst hefur veri® ad yrdu
fyrir hendi hafi slikt verid abyrgst i pvi skyni ad verja pbann sem pantar gegn tjéni sem ekki hefur
ordid a afthenta hlutnum sjalfum.
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