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EessdOna

Austatud klient

Juhtseadme QUANTRON-A ostmisega vaetisepuisturile AXIS ja MDS olete ndidanud Ules usal-
dust meie toote vastu. Taname! Soovime seda usaldust Gigustada. Olete saanud vbimsa ja t66-
kindla juhtseadme. Vdimalike probleemide korral on meie klienditeenindus alati teie kasutuses.

L]

Palume teil see kasutusjuhend ning vaetisepuisturi kasutusjuhend enne seadmete kasutu-
selevOttu hoolikalt 1abi lugeda ning neis olevaid juhiseid jargida. Kasutusjuhendis kirjelda-
takse pohjalikult kasutamist ning antakse kasulikke juhiseid kasitsemise ja hoolduse kohta.

Selles juhendis vdidakse kirjeldada ka varustust, mis ei kuulu teie juhtseadme juurde.
Garantii ei kehti kahjude korral, mis tekivad kaitusvigade voi mitteotstarbekohase kasutamise tottu.

MARKUS

Jalgige juhtseadme ja masina seerianumbrit

Juhtseade QUANTRON-A on tehases kalibreeritud sellele vaetise puisturile, millega koos juht-
seade tarniti. Seda ei saa ilma taiendava kalibreerimiseta muude véetisepuisturitega hendada.

Varuosade voi hillem paigaldatava erivarustuse tellimisel ning kaebuste korral tuleb alati esitada
need andmed.

Tulp Seerianumber Valmistusaasta

Tehnilised taiendused

Soovime oma tooteid pidevalt edasi arendada. Seepérast jatame endale diguse oma sead-
meid ilma etteteatamata parandada ja muuta, ilma et meil tekiks kohustust teha sama juba
muiudud seadmetel.

Vastame heameelega teie taiendavatele kiisimustele.
Lugupidamisega

RAUCH
Landmaschinenfabrik GmbH



Sisukord

Eessdna
Tehnilised taiendused

Kasutusjuhised 1
1.1 Selle kasutusjuhendi kohta . . ......... .. .. . 1
1.2 Markused kujutusviisikohta. . . .......... .. . . . 1
1.2.1 Hoiatustetahendus ............. ... ... ... . i 1
1.2.2 Juhised. . ... 3
1.2.3 Loendid . ... .. 3
124 RIistviited. . . . ... . 3
1.2.5 Menul Ulesehitus, nupud ja navigeerimine . .. ............... ... 3
Ehitus ja talitlus 5
2.1 Toetatavate AXISe ja MDSi versioonide Ulevaade .. ........................ 5
2.2 Juhtseadme ehitus-llevaade. ... ....... ... ... .. . 6
2.3 Juhtelemendid. . ... ... 7
2.4 EKraan . .. 9
2.4.1 Tookuvakirjeldus. . ... ... e 9
2.4.2 Doseerimisklapi olekute kuvamine. . ............. ... ... . . . . . o 11
2.4.3 Osalaiuste naidik (AINUIt AXIS) . ... ... 12
2.5 Kasutatavate simboliteteek . . . ... ... 13
2.6 Reziimi Easy menUustruktuur . . ... . 15
2.7 RezZiimi Expert mentustruktuur . . ... ... . 16
Paigaldamine 17
3.1 NoOudedveduKile . . ........ ... e 17
3.2 Uhendused, pistikupesad . ................ it 17
3.2.1 VOOIUVAIUSIUS . . . e 17
3.2.2 7-pooluseline pistikutihendus. . . ............. . . . . 18
3.3 Juhtseadme Ghendamine ... ...... ... . . ... e 19

3.4 Doseerimisklapi ettevalmistamine . . . ........ ... . . . e 23



Sisukord

Kasutamine QUANTRON-A 25
4.1 Juhtseadme sisselllitamine . .. ........ . 25
4.2 MenlUldes navigeeriming . . . .. ... 27
4.3 Kaalu-jasoiduloendur . ......... . 28
4.3.1 SOIduloeNndUr. . . . .. 29
4.3.2 Jaadkkoguse kuvamine .. ... ... ... .. 30
4.3.3 Kaalu tareerimine (ainult koormusanduritega AXIS). . . ............... 32
4.4 PeamenUu . ... ... 33
4.5 Vaetise seadistused reZiimiS Easy. ... ...t 34
4.6 Vaetise seadistused rezimis Expert. .. ... ... 36
4.6.1 LaotusKogUS . . . . ..ot 39
4.6.2 TOOIAIUS . ..o 39
4.6.3 VOOIUEQUr . ... e 39
4.6.4 Araandmispunkt . . .. ... ... 40
4.6.5 TELIMATIKOQUS . . ..t i i e e e 40
4.6.6 ANNUSIUSKALSE ... ... i e e 41
4.6.7 OptiPointi arvutamine . . . ... .. 44
4.6.8 GPSControlInfo. . ... . 46
4.6.9 Vaetustabel. .. ... ... . 47
4.6.10 VariSpreadi arvutamine (Ainult AXIS). . .. ... ... 49
4.7 MasinaseadiStused . . ... ... 51
4.7.1 Kiiruse kalibreerimine . . . ... ... 52
4.7.2 Kaitus automaat/k8sitSi. . . . . ... 55
A.7.3 /- KOQUS. .« oo 56
4.7.4 Easy Toggle (AINUIt AXIS) .. ... 57
4.8 Kiirthhjendus. . ... . e 58
4.9 POlUfall. . .. e 60
4.9.1 Pollufailivalimine . ... ... .. 60
4.9.2 Salvestamise alustamine ... ........ ... .. 61
4.9.3 Salvestamise peatamine. . .. ... ... 62
4.9.4 Pollufailide importimine vdi eksportimine . . ............. ... ... ... .. 63
4.9.5 Pollufailide kustutamine . . ......... .. 64
410 SUSIEEM St . . e 65
4.10.1 Keele seadistaming . . ........ ... 67
4,10.2 Naidikuvalik. . . .. ... 68
4.10.3 REZIM. . oot 69
4.10.4 Test/diagnostika . . . ... i e 70
4.10.5 Andmeedastus . . ... ... 72
4.10.6 Andmeloendur . ... ... 73
4,007 SEeIVICE . .ot e 73
A 0L INfO . . 73
4.12 Punkrikate (Ainult AXIS, lisavarustus) . .. ...t 74
4,13 Erifunktsioonid . . ... .. e 76
4.13.1 Teksti sisestamine . ... 76
4.13.2 Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil .. ...................... 78



Sisukord

Puistereziim juhtseadmega QUANTRON-A

51
52
53
5.4
5.5

TELIMAT . . e
Puistamine to6reziimis AUTO km/h. . .....................
Puistamine téoreziimis MANkm/h. . ......................
Puistamine to6reziimis MANiskaala . .....................
GPS Control. .. ... e

Alarmiteated ja nende véimalikud pdhjused

6.1
6.2

Alarmiteadete tdhendus. . .. ... ... . . ..

Rikke/alarmi k@rvaldamine. . .. ... ... . . . . .
6.2.1 Alarmiteate kinnitamine . .. ......... .. .. .. .. .. .. ..

Erivarustus

Marksdnade loend

Garantii



Sisukord




Kasutusjuhised 1

1 Kasutusjuhised

1.1 Selle kasutusjuhendi kohta

See kasutusjuhend on juhtseadme osa QUANTRON-A.

Kasutusjuhend sisaldab olulisi juhiseid juhtseadme turvalise, asjakohase ja
okonoomse kasutamise ning hoolduse kohta. Nende jargimine aitab véltida
ohte, vahendada remondikulusid ja seisuaegu ning pikendada masina t66kind-
lust ja eluiga.

Kasutusjuhend on seadme osa. Dokumente tuleb hoida kasutusvalmina juhtse-
adme kasutuskohas (nt traktoris).

Kasutusjuhend ei vAhenda teie kui juhtseadme QUANTRON-A kditaja ja kasutaja
omavastutust.

Juhtseadmega on kaasas QUANTRON-A luhijuhend. Kui see ei peaks tarne-
komplekti kuuluma, pé6rduge meie poole.

1.2 Markused kujutusviisi kohta
1.2.1  Hoiatuste tdhendus

Selles kasutusjuhendis on hoiatused liigitatud vastavalt ohu raskusele ja ohu tek-
ke tbendosusele.

Ohusuimbolid juhivad tdéhelepanu konstruktsiooniliselt valtimatutele jAdkohtudele,
mis tekivad masina kaitamisel. Hoiatused on jargmise struktuuriga:

Marksdna

Sumbol Selgitus

Naide

A OHT

Hoiatuse mittejargimine on eluohtlik

& Ohu kirjeldus ja vdimalikud tagajarjed.

Hoiatuse mittejargmine v8ib pdhjustada raskeid kehavigastuse voi
koguni surma.

P Ohu valtimise meetmed.
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Hoiatuste ohuastmed

Ohuastet tahistab mérkséna. Ohuastmed on liigitatud jargmiselt:

A OHT

VAN

Ohu liik ja allikas

See hoiatus juhib tahelepanu vahetule ohule, mis puudutab ini-
meste tervist ja elu.

Hoiatuse mittejargmine v8ib pdhjustada raskeid kehavigastuse voi
koguni surma.

P Jargige kindlasti selle ohu valtimiseks kirjeldatud abindusid.

VAN

A HOIATUS

Ohu liik ja allikas

See hoiatus juhib tdhelepanu v8imalikule ohtlikule olukorrale, mis
vOib ohustada inimeste tervist.

Selle markuse eiramine pdhjustab raskeid vigastusi.
P Jargige kindlasti selle ohu valtimiseks kirjeldatud abindusid.

VAN

A ETTEVAATUST

Ohu liik ja allikas

See hoiatus juhib tahelepanu v8imalikule ohtlikule olukorrale, mis
vdib ohustada inimeste tervist voi phjustada materiaalset ja kesk
konnakahju.

Hoiatuse mittejargimine pdhjustab kehavigastusi voi kahjustusi
tootel ja keskkonnas.

P Jéargige kindlasti selle ohu valtimiseks kirjeldatud abindusid.

TEATIS

Uldised markused sisaldavad nduandeid kasutamise kohta ning eriti olulist infot,
kuid ei hoiata ohtude eest.
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1.2.2 Juhised

Operaatorite poolt tehtavad toimingud on kujutatud samm-sammult nummerda-
tuna.

1. Toimimisjuhis, 1. samm
2. Toimimisjuhis, 2. samm

Uhest sammust koosnevaid juhiseid ei nummerdata. Sama kehtib toimingutele,
mille tegevuste jarjekord pole oluline.

Juhistes on punktiga margistatud:
e Tegevusjuhis

1.2.3 Loendid

lima kohustusliku jarjekorrata loendites kasutatakse tappe (1. tasand) ja sidek-
riipse (2. tasand):

e Omadus A
- Punkt A
- PunktB

e OmadusB

1.2.4  Ristviited
Ristviited dokumendis olevatele kohadele on téhistatud punkti, pealkirja ja lehe-
kiljenumbriga:

e Vtka ptk 3: Ohutus, Ik 5.

Ristviited teistele dokumentidele on esitatud méarkuse voi juhisena ilma konkreet-
se peatuki- ja leheklljenumbrita:

e Jargige ka kardaanvdlli tootja kasutusjuhendis olevaid juhiseid.
1.2.5 Menuu dlesehitus, nupud ja navigeerimine

Mentid on elemendid, mille loend on ndha aknas Peamenu.

Menuid on jagatud alammentiddeks vdi mentlielementideks, kus saate muu-
ta seadistusi (valikuloendid, teksti ja numbrite sisestamine, funktsioonide kaivita-
mine).

Mendidsid ja juhtseadme nuppe kujutatakse rasvases kirjas:
e Margitud alammen(l avamiseks vajutage sisestusnuppu.

Hierarhia ja tee soovitud menttelemendini on tahistatud simboliga > (nool), mis
asub menul, menutelemendi voi menllelementide vahel:

e Sisteem /test > Test/diagnostika > Pinge tahendab, et paasete menuie-
lemendi Pinge juurde menil Stisteem/ test ja mentuielemendi Test/diag-
nostika kaudu.

- Nool > tahistab sisestusnupu vajutamist.
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2 Ehitus ja talitlus

2.1 Toetatavate AXISe ja MDSi versioonide Ulevaade

Funktsioon/lisavarustus AXIS MDS
Soidukiirusest soltuv puistamine e MDS10.1Q
e MDS11.1Q
e AXIS-M20.1Q |e MDS12.1Q
e AXIS-M30.1Q |e MDS17.1Q
e AXIS-M40.1Q |e MDS19.1Q
4 osalaiuste astet (VariSpread 4) e AXIS-M20.1Q
e AXIS-M30.1Q
e AXIS-M 20.1Q
e AXIS-M 30.1W
e AXIS-M 20.1W

8 osalaiuste astet (VariSpread 8)

e AXIS-M 50.1W




2 Ehitus ja talitlus

2.2 Juhtseadme ehitus - Ulevaade

Joonis 2.1: Juhtseade QUANTRON-A

Nr Nimetus Funktsioon
1 Juhtpaneel Membraannupud seadme juhtimiseks ja ekraan talit-
luskuvade visualiseerimiseks.
2 Masina kaabli pisti-| 39-pooluseline pistikihendus masina kaabli ihenda-
kiihendus miseks andurite ja seadesilindriga.
3 USB-port koos kat-| Andmesideks ja arvuti varskendamiseks. Kate kait-
tega seb mustuse eest.
4 Andmeihendus Seerialiides (RS232) koos LH 5000 ja ASD-protokol-
V24 liga, sobib Y-RS232-kaabli Ghendamiseks valister-
minaliga.

Pistikilhendus (DIN 9684-1/ISO 11786) kiiruseandu-
r 7- ja 8-pooluselise kaabli thendamiseks.

5 Seadmehoidik Juhtseadme kinnitamine traktorile.

6 Vooluvarustus 3-pooluseline pistikiihendus vastavalt standardile
DIN 9680 / ISO 12369 vooluvarustuse ithendami-
seks.




Ehitus ja talitlus 2

2.3 Juhtelemendid

Juhtimine toimub 17 membraannupu abil (13 eelmaaratud funktsiooniga ja 4 va-

balt maaratava funktsiooniga nuppu).

sonone 884 -

e

Joonis 2.2:  Juhtpaneel seadme esikdljel

\/
\'<g

TEATIS

Kasutusjuhendis kirjeldatakse juhtseadme funktsioone QUANTRON-A alates
tarkvaraversioonist 2.00.00.

Nr  |Nimetus Funktsioon

1 SEES/VALJAS Seadme sisse-/vdljaliilitamine

2 Ekraan Talitluskuvade visualiseerimine

3 T-nupp (TELIMAT) | TELIMATI asendi naidu nupp

4 Start/Stop Puistamise kaivitamine ja seiskamine.

5 Kustutamine/lahtes- |® Sisestusvaljal oleva sisestuse kustutamine,
tamine e Liigkoguse lahtestamine vaartusele 100%,

e Alarmiteadete kinnitamine.
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Nr Nimetus Funktsioon
6 Osalaiuse seadista- | Nelja oleku vahetamise nupp.
mise eelvalik e Osalaiuste eelvalik koguste muutmiseks.Lk 56
- L (vasak)
- R (parem) vdi
- L+R (vasak + parem)
e Ainult AXIS: Osalaiuste haldamine (VariS-
pread Funktsioon) Lk 12
7 Menui Talitluskuva ja peamenii vahel liikumine.
8 ESC Sisestuse katkestamine ja/v6i samaaegne naasmi-
ne eelmisse menuusse.
9 Navigeerimisvali 4 Noolenupud ja sisestusnupp menuides ja si-
sestusvaljadel liikumiseks.
e Noolenupud kursori liigutamiseks ekraanil voi
sisestusvalja markimiseks.
® Sisestusnupp sisestuse kinnitamiseks.
10 |Funktsiooninupud |Funktsiooninupu abil ekraanil kuvatava funktsiooni
F1 kuni F4 kuvamine.
11 |Kaalu-/sdiduloendur |@ Punkrisse jadnud koguse kuvamine.
e Sdiduloendur
e Kg jarel
e Meetrite loendur
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2.4 Ekraan

Ekraanil kuvatakse olekuinfo ning juhtseadme valiku- ja sisestusvdimalused.
Olulist infot vaetise puisturi kditamise kohta kuvatakse t6okuval.

241 To6okuva kirjeldus

TEATIS

Talitluskuva tapne pilt s6ltub hetkel valitud seadistustest, vt ptk
4.10.2: Naidikuvalik, Ik 68.

2 ‘6/ FIllTh

346
=2 0%

150 kg-ha

2603 kg Tripe——
1.00 FF

+10% =10

\
\
Lok

00 £
/ﬁ

Joonis 2.3: Juhtseadme ekraan (AXISe talitluskuva naide)

L .

350 kgfha
0.9 kmsh
1.20 FF

0 kg Rest

Joonis 2.4: Juhtseadme ekraan (MDSi talitluskuva naide)
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Naidiskuval olevatel siimbolitel ja naitudel on jargmine tahendus:

Nr | Simbol/nait Tahendus (kujutatud néites)

1 Doseerimisklapi Vasakpoolse doseerimisklapi ava kohene seadista-
vasakpoolne regu- | mine.
leerimisala

2 Tooreziim Kujutab praegust tooreziimi.

e Auto km/h kasutab kiiruse maaramiseks radari-
signaali vOi rattasignaali.

3 Sumbol TELIMAT | AXISelilmub see simbol paremal, MDSil vasakul, kui
TELIMATI andurid on paigaldatud ja TELIMATI
funktsioon on aktiveeritud (tehaseseadistus) voi va-
jutatakse T-nuppu.

4 Koguse muutmine | Koguse muutmine (+/-) protsentides.

paremal pool e Koguse muutmise nit.
e VOimalik vaartuste vahemik +/- 1..99%.

5 Laotuskogus Eelseadistatud laotuskogus.

6 Naiduvaljad Individuaalselt maaratavad naiduvaljad (siin: sbidu-
kiirus, voolukiirus, kg sdidu kohta).

e Voimalik funktsioonide maaramine: vt ptk
4.10.2: Naidikuvalik, Ik 68.

7 Sumbolivéljad Véljadel kuvatavad siimbolid sdltuvad menudist.

e Funktsiooni valimine selle all asuvate funktsioo-
ninuppudega.

8 Osalaius vasakul | Vasakpoolse osalaiuse oleku kuvamine. Vt
2.4.2: Doseerimisklapi olekute kuvamine, Ik 11.

9 Araandmispunkt | Araandmispunkti praegune asukoht.

10 | Koguse muutmine | Koguse muutmine (+/-) protsentides.

vasakul e Koguse muutmise nit.
e Vdimalik vaartuste vahemik +/- 1..99%.
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242

Doseerimisklapi olekute kuvamine

© B

AUTO km~h

AUTO km-h

2028 kg Trip
1.00 FF
+10% | -10%

Joonis 2.5;

© B

Doseerimisklapi AXIS olekute kuvamine

& B

©

280

AUTO kmih
|‘%iii!;" -

0

0.0

AUTO km/h

350 kg/fha
6.0 km/h
1.20 FF

13306 kg Rest

Joonis 2.6:

[A] Puistereziim mitteaktiivne (STOPP)

[1] Osalaius keelatud
[2] Osalaius lubatud

[B] Masin puistereziimis (START)

[3] Osalaius keelatud
[4] Osalaius lubatud

350
0.0
1.20
1387

E ﬂ
0.0

kg/ha
km/h

FF

kg Rest

-

+10%

-10%

Doseerimisklapi MDS olekute kuvamine

11
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2.4.3 Osalaiuste naidik (Ainult AXIS)

AU TO P h + AuNo kg

‘|Iﬂil’ -

100 kg‘fha

0.0 km-h
1339 kg Trip
1.00 FF

pAdTO kmh

=2 =2 S NS

e |[3= | =e | =%

Joonis 2.7: Osalaiuste olekute naidik (VariSpread 8 néitel)

[1] Aktiveeritud osalaiused koos 4 véimaliku puistelaiuse astmega
[2] Vasakpoolset osalaiust on vahendatud kahe osalaiuse astme vérra

12
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25 Kasutatavate siimbolite teek

Juhtseadmes QUANTRON-A kuvatakse ekraanifunktsioonide siimbolid.

Simbol

Tahendus

+10%

Koguse muutmine + (pluss)

-10%

Koguse muutmine - (miinus)

Koguse muutmine vasakul + (pluss)

Koguse muutmine vasakul - (miinus)

Koguse muutmine paremal + (pluss)

Koguse muutmine paremal - (miinus)

Araandmispunkti asendi kasitsi muutmine + (pluss)

Araandmispunkti asendi kasitsi muutmine + (miinus)

Vasakpoolne puistekiilg aktiivhe

Vasakpoolne puistekilg mitteaktiivne

Parempoolne puistekilg aktiivne

Parempoolne puistekilg mitteaktiivne

13
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Simbol

Tahendus

.

-

Osalaiuse vahendamine paremal (miinus)

D4

Osalaiuse suurendamine paremal (pluss)

=]
—— —

[ L]

Osalaiuse vahendamine vasakul (miinus)

+@&

Osalaiuse suurendamine vasakul (pluss)
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RezZiimi Easy menuustruktuur

2.6

Reziimi seadistamist on kirjeldatud punktis 4.10.3: Reziim, Ik 69.
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RezZiimi Expert menudstruktuur

2.7

Reziimi seadistamist on kirjeldatud punktis 4.10.3: Reziim, Ik 69.
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Paigaldamine 3

3 Paigaldamine

3.1 Nouded vedukile

Kontrollige enne juhtseadme paigaldamist, kas veduk vastab jargmistele nduete-
le:

e Minimaalne pinge 11 V peab alati tagatud olema, ka siis, kui korraga on
Uhendatud mitu tarbijat (nt klimaseade, tuled).

Liigendvdlli saab seadistada vaartusele 540 p/min ning tuleb sellel vaartusel
hoida (dige to6laiuse p&hieeldus).

TEATIS

Ilma koormusliilituseta llekande korral tuleb sdidukiirus valida dige lekan-
deastme abil selliselt, et see vastab liigendvdlli kiirusele 540 p/min.

e 7-pooluseline pistikupesa (DIN 9684-1/ISO 11786). Selle pistiku kaudu saab
juhtseade impulsi tegeliku sBidukiiruse jaoks.

TEATIS

7-pooluseline pistikupesa vedukile ja sdidukiiruse andur on saadaval ka jarelpai-
galduskomplektina (lisavarustus), vt joonis 3.3 kuni joonis 3.5.

3.2 Uhendused, pistikupesad

3.2.1 Vooluvarustus

3-pooluselise pistikupesa (DIN 9680 / ISO 12369) kaudu varustatakse veduki
juhtseadet vooluga.

[1] Kontakt 1: ei ole vaja
[2] Kontakt 2: (15/30): +12 V

.
4 =
O [@@) O
[3] Kontakt 3: (31): mass

Joonis 3.1: Voolupistikupesa kontaktide paigutus
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3 Paigaldamine

3.2.2  7-pooluseline pistikuithendus

7-pooluselise pistikuithenduse (DIN 9684-1/ISO 11786) kaudu saab juhtseade
impulsse tegeliku sdidukiiruse kohta. Selleks Uihendatakse pistikiihendusele s6i-
dukiiruseanduri 7-pooluseliselt kaablilt 8-pooluselisele kaablile Gleminek (tarvik).

[1] Kontakt 1: tegelik s@idukiirus (radar)

[2] Kontakt 2: teoreetiline sdidukiirus
(nt tlekanne, rattaandur)

Joonis 3.2:  7-pooluselise pistikilhenduse kontaktide paigutus

18
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3.3 Juhtseadme Uhendamine

TEATIS

Parast juhtseadme sisselilitamist QUANTRON-A kuvatakse ekraanil lUhikest
aega masina numbrit!

TEATIS

Jalgige masinanumbrit

Juhtseade QUANTRON-A on tehases kalibreeritud sellele vaetise puisturile,
millega koos juhtseade tarniti.

Uhendage juhtseade iiksnes selle juurde kuuluva vaetisepuisturi kiilge.

Soltuvalt varustusest saate juhtseadet vaetisepuisturi kilge erinevalt Ghendada.
Uhendamise skemaatilise Ulevaate leiate:

e standardiihendamine Lk 20,

e radarianduriga hendamine Lk 21,

e radarianduri ja masinakaabliga thendamine Lk 22.

Viige tboetapid labi jargmises jarjekorras.

e Valige traktorikabiinis sobiv koht (juhi vaatevaljas) juhtseadme kinnitami-

seks.

e Kinnitage juhtseade seadmehoidikuga traktorikabiini.

e Uhendage juhtseade 7-pooluselisse pistikupessa voi sGidukiiruse andurile
(sOltuvalt varustusest, vt joonis 3.3 kuni joonis 3.5).

e Uhendage juhtseade 39-pooluselise masinakaabliga masina taituritele.

e Uhendage juhtseade 3-pooluselise pistikiihendusega veduki toitevarustusse.



3 Paigaldamine

Standardversiooni thendamise skemaatiline Gilevaade:

e i |

i % km/h GPS |

e e | |

Joonis 3.3: Uhendamise skemaatiline tlevaade QUANTRON-A (Standard)

[1] Seerialiides RS232, 8-pooluseline pistikiihendus

[2] 39-pooluseline masinapistik

[3] Doseerimisklapi taitur vasakul/paremal

[4] Lisavarustus (Taitetaseme andur vasakul/paremal)

[5] Lisavarustus (TELIMATI andur tleval/all)

[6] Aku

[7] 3-pooluseline pistikiihendus vastavalt standardile DIN 9680 / 1ISO 12369
[8] Variant: Y-kaabel (V24 RS232-liides salvestuskandjale)

[9] 7-pooluseline pistikiihendus vastavalt standardile DIN 9684

[10] Variant: GPS-kaabel ja vastuvdtja

20
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Radarianduri Uhendamise skemaatiline tlevaade:

i % km/h GPS '

et B —e ] |

Joonis 3.4: Uhendamise skemaatiline tlevaade QUANTRON-A (Radarian-

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

dur)

Seerialides RS232, 8-pooluseline pistikiihendus

39-pooluseline masinapistik

Doseerimisklapi taitur vasakul/paremal

Lisavarustus (Taitetaseme andur vasakul/paremal)

Lisavarustus (TELIMATi andur Gleval/all)

Aku

3-pooluseline pistikiihendus vastavalt standardile DIN 9680 / 1SO 12369
Variant: Y-kaabel (V24 RS232-liides salvestuskandjale)

Sdidukiiruse andur

[10] Variant: GPS-kaabel ja vastuvdtja
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3 Paigaldamine

Uhendusskeem: Toitevarustus stititeluku kaudu

Joonis 3.5: Skemaatiline iihendusskeem QUANTRON-A
(Toitevarustus suuteluku kaudu)

[1] Seerialiides RS232, 8-pooluseline pistikiihendus

[2] 39-pooluseline masinapistik

[3] Doseerimisklapi taitur vasakul/paremal

[4] Lisavarustus (Taitetaseme andur vasakul/paremal)

[5] Lisavarustus (TELIMATI andur tleval/all)

[6] Aku

[7] 3-pooluseline pistikiihendus vastavalt standardile DIN 9680 / 1SO 12369
[8] Variant: Y-kaabel (V24 RS232-liides salvestuskandjale)

[9] 7-pooluseline pistikilhendus vastavalt standardile DIN 9684
[10] S&idukiiruse andur

[11] Variant: Toitevarustus QUANTRON-A stitteluku kaudu

[12] Variant: GPS-kaabel ja vastuvdtja
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3.4 Doseerimisklapi ettevalmistamine

Vaetisepuisturil AXIS Q ja MDS Q on elektrooniline klapijuhtimine puistekoguse
seadmiseks.

A ETTEVAATUST

Jalgige doseerimisklapi asendit vaetisepuisturil AXIS Q

A Taiturite kaivitamine QUANTRON-A kaudu v8ib vaetisepuisturi
AXIS Q doseerimisklappi kahjustada, kui piirdehoob on vales
asendis.

» Kinnitage piirdehoob alati maksimaalses skaalaasendis.

Joonis 3.6:  Doseerimisklapi ettevalmistamine (naide)

TEATIS

Jalgige vaetisepuisturi kasutusjuhendit.
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4 Kasutamine QUANTRON-A

A ETTEVAATUST

Valjatulev vaetis vBib pdhjustada vigastusi

& Rikke korral vdib doseerimisklapp puistekohta s6itmise ajal oota-
matult avaneda. Valjuv vaetis tekitab inimestele libisemis- ja vigas-
tusohtu.

» Enne puistekohta sditmist lilitage elektrooniline juhtse-
ade QUANTRON-A kindlast vélja.

4.1 Juhtseadme sisselllitamine

Eeldused:

e Juhtseade on Gigesti mineraalvaetisepuisturile ja traktorile thendatud (vt néi-
det ptk 3.3: Juhtseadme Uhendamine, |k 19).

e Minimaalne pinge 11 V on tagatud.

TEATIS

Kasutusjuhendis kirjeldatakse juhtseadme funktsioone QUANTRON-A alates
tarkvaraversioonist 2.00.00.
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Sisselllitamine:
1. Vajutage SEES/VALJAS-nuppu [1].

> Mone sekundi parast kuvatakse juhtseadme lahtekuva.

> Veidi parast seda naitab juhtseade mdnda aega aktiveerimismentiid.
2. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanil kuvatakse méneks sekundiks kaivitusdiagnostika.

> Seejarel iimub tédkuva.

Joonis 4.1:  Start QUANTRON-A
[1] SEES/VALJAS-lliti



Kasutamine QUANTRON-A 4

4.2 Menuudes navigeerimine

TEATIS

Olulisi juhiseid menuludkuvade ja menuddes liikumise kohta leiate ptk
1.2.5: Menuu Ulesehitus, nupud ja navigeerimine, |k 3.

Peamentd avamine
e Vajutage menilnuppu. Vt 2.3: Juhtelemendid, Ik 7.

> Ekraanil kuvatakse peamentit.
> Must tulp naitab esimest alammendiid.

TEATIS

Uhes meniitaknas ei kuvata korraga kdiki parameetreid. Saate liikuda kiilgne-
vasse aknasse nooleklahvidega.

Alammen(d avamine:

1. Margistusriba saate nooleklahvidega Ules ja alla liigutada.
2. Markige soovitav alammenu ekraanil ribaga.

3. Margitud alammentii avamiseks vajutage sisestusnuppu.
liImuvad aknad, milles palutakse teha mitmesuguseid tegevusi.
e Teksti sisestamine

e \aartuse sisestamine

e Seadistamine muude alammenuide kaudu

Menulst lahkumine

e Kinnitamiseks vajutage sisestusnuppu.
> Naasete eelmisse meniilisse.
vOi

Vajutage ESC-nuppu.
> Eelnevad seadistused jaavad alles.
> Naasete eelmisse menisse.

Vajutage menulnuppu.
> Liigute tagasi talitluskuvale.

> Menlinupu uuesti vajutamisel kuvatakse uuesti meniid, millest te lah-
kusite



4 Kasutamine QUANTRON-A

4.3 Kaalu- ja sdéiduloendur

Sellest meniidst leiate vaartused tehtud puistetdd ning kaalumisreziimi funktsioo-
nid.

e Vajutage juhtseadmel kg-nuppu.
> Illmub menii Kaalu- ja s6éiduloendur.

KEaalu- ja soiliduloen.

Soiduloendur
kg jarel (kg.ha.m)

Meetrite loendur

Joonis 4.2: Meniil Kaalu- ja s6iduloendur

Alammenii Tahendus Kirjeldus

Sdiduloendur Puistekoguse, puistatud pindala ja puis- | Lk 29
tatud vahemaa kuvamine.

Jarel (kg, ha, m) | Allesjaénud puistekoguse, pindala ja va- | Lk 30
hemaa kuvamine.

Meetrite loendur Alates meetrite loenduri vimasest lahtes-| L&dhtestamine
tamisest labitud vahemaa kuvamine. (nullimine) klah-
viga C 100 %

Kaalu tareerimine | Ainult koormusanduritega AXIS: Kaa-
lumisvaartus tuhjal kaalul seatakse vaar-
tusele ,0 kg”.
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43.1 Séiduloendur

Selles menlils saate vaadata jargmisi vaartuseid:
- puistatud kogus (kg)
- puistatud pind (ha)
- puistatud vahemaa (m)

Soiduloendur

kg puistatud 224 E

e

ha puistatud 0. 1

m puistatud 2 7

(@)

;

Joonis 4.3: Menui Soiduloendur

[1] Alates viimasest kustutamisest puistatud koguse kuvamine
[2] Alates viimasest kustutamisest puistatud pindala kuvamine
[3] Alates viimasest kustutamisest puistatud vahemaa kuvamine
[4] Sé6iduloend. Kustut.: kdik vaartused naidule 0

Sdéiduloend. Kustut.:
1. Avage alammenui Kaalu- ja sdiduloendur > Séiduloendur.

> Ekraanil kuvatakse alates viimasest kustutamisest moddetud puisteko-
gus, puistatud pindala ja puistatud vahemaa.

Vali Séiduloend. Kustut. on margitud.
2. Vajutage sisestusnuppu.

> KOoik s6iduloenduri vaartused seatakse naidule O.
3. Vajutage kg-nuppu.

> Liigute tagasi talitluskuvale.

Sodiduloenduri vaatamine puistamise ajal:

Puistamise ajal, st avatud klappidega saate minna menuusse Séiduloendur ning
nii olemasolevaid vaartuseid lugeda.

TEATIS

Kui soovite vaartuseid puistamise ajal pidevalt jalgida, vdite talitluskuval ka va-
balt valitavad naiduvéljad taita andmetega kg sdidu kohta, ha sdidu kohta vdi
m sdidu kohta, vt ptk 4.10.2: Naidikuvalik, Ik 68.
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4 Kasutamine QUANTRON-A

4.3.2 Jaakkoguse kuvamine

Menids Jarel (kg, ha, m) saate vaadata voi sisestada punkrisse jaanud jadkko-
guse.

Meniids kuvatakse vdimalik pindala (ha) ja vahemaa (m), mida vaetise jadkko-
gusega veel puistata saab. M6lemad naidud arvutatakse vélja alljargnevate vaar-
tuste pohjal:

e vaetise seadistused,

e Sisestus valjal Jddkkogus,
e laotuskogus,
[ ]

toolaius.

kg jarel
uo—-”i'f/’///

Laotuskogus. kg~ ha lDBV//<::>

Toolaius (m) 18.0C

&

obd

voOimalik ha o.

voimalik m K

Joonis 4.4:  Menui Jarel (kg, ha, m)

[1] Sisestusvali Jaakkogus

[2] Laotuskogus (véaetise seadistuste naiduvali)

[3] Todlaius (vaetise seadistuste naiduvali)

[4] Pindala nait, mida jadkkogusega saab veel puistata
[5] Vahemaa nait, mida jadkkogusega saab veel puistata
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Jaédkkoguse sisestamine uuesti taitmisel:
1. Avage meniiu Kaalu- ja s6iduloendur > Jarel (kg, ha, m).
> Ekraanil kuvatakse viimasest puistamisest jarelejaanud kogus.
Taitke punker.
Sisestage punkris oleva vaetise uus kogukaal.
Vt ka ptk 4.13.2: Vadrtuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

4. Vajutage sisestusnuppu.

> Seade arvutab vdimaliku vaetatava pindala ja v6imaliku véetatava vahe-
maa.

TEATIS

Laotuskoguse ja toolaiuse vaartuseid ei saa selles meniilis muuta. Need vaar-
tused on vaid infoks.

5. Vajutage kg-nuppu.
D> Liigute tagasi talitluskuvale.

Jaakkoguse vaatamine puistamise ajal:

Puistamise ajal arvutatakse ja kuvatakse jadkkogust pidevalt uuesti. Vt ptk
5: PuistereZiim juhtseadmega QUANTRON-A, Ik 79.
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4.3.3

32

Kaalu tareerimine (ainult koormusanduritega AXIS)

Seadke selles menuls kaalu vaartus tiihja puisturi korral naidule 0 kg.
Kaalu tareerimisel peavad olema téidetud jargmised tingimused:

e punker on tuhi,

® masin on seisatud,

e jOuvotuvdll on valja lulitatud,

e masin asetseb horisontaalselt ega puutu vastu maad,

e traktor on seisatud.

Kaalu tareerimine:

1. Avage menil Kaalu- ja sdiduloendur > Kaalu tareerimine.

2. Vajutage sisestusnuppu.

> Kaalu vaartus tihja kaalu korral on niiid seatud naidule 0 kg.
> Ekraanile ilmub menid Kaalu- ja sdiduloendur.

TEATIS

Jaakkoguse digeks arvutamiseks tareerige kaal enne iga kasutamist.
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4.4 Peamenui
Peamenuu
Vaetise seadistus
Masina seadistused
KEiirtuhjendus
Pollufail
Susteem ~ test
Info
Punkrikate
Joonis 4.5: Peameniid QUANTRON-A
Peamentius kuvatakse voimalikud alammenudd.
Alammenai Tahendus Kirjeldus
Vaetise seadistused | Vaetise ja puistereziimi seaded. Lk 36
Masina seaded Traktori ja vaetisepuisturi seaded. Lk 51
Kiirtihjendus Menul vahetu kutsumine vaetisepuisturi Kiir-| Lk 58
tiihjendamiseks.
Péllufail Menid kutsumine pdllufaili valimiseks, loomi-| Lk 60
seks vdi kustutamiseks.
Susteem / test Juhtseadme seaded ja diagnostika. Lk 65
Info Masina konfiguratsiooni nait. Lk 73
Punkrikate Ainult AXIS: Punkrikatte avamine/sulgemine | Lk 74

(Lisavarustus)
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4.5 Vaetise seadistused reziimis Easy

Reziimi seadistamist on kirjeldatud punktis 4.10.3: Reziim, Ik 69.

Selles menlus saab seadistada vaetise ja puistereziimi naitajaid.
e Avage menlUl Peamenil > Vaetise seadistused.

TEATIS

Meniil Vaetise seaded on vaetisepuisturite AXIS ja MDS puhul erinev.

Voetise seadistus

Laotuskogus., kg.-ha 100
Toolaius (m) 18.00
VYoolutegur 0.87
ﬁraandmispunkt 0.0
Telimat Kogus (>31-20

Annustuskatse kaiwv.

Joonis 4.6: Menui Vaetise seadistused AXIS, reziim Easy

Yoetise seadistus

Laotuskogus., kg.ha 100
Toglaius (m) 18.00
Yoolutegur 0.87

Tiiva seadistus

Telimat Kogus (>31-20

Annustuskatse kaiwv.

Joonis 4.7:  Menul Vaetise seadistused MDS, reziim Easy
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Alammenii Tahendus / v8imalikud vaartused Kirjeldus
Véetise nimetus | Valitud vaetis.

Laotuskogus Laotuskoguse seadevaartuse sisestami- |Lk 39
(kg/ha) ne (kg/ha).

Toolaius (M) Puistatava t6olaiuse maaramine. Lk 39
Voolutegur Kasutatava véetise vooluteguri sisestami- | Lk 39

ne.

Araandmispunkt
(Ainult AXIS)

Araandmispunkti sisestamine. Nait on in-
formatiivne.

Araandmispunkti elektriliste taituritega
AXIS: Araandmispunkti seadistamine.

Jalgige vaetise-
puisturi kasu-
tusjuhendit.

Tiivaseadistus
(Ainult MDS)

Jaotustiibade seadistamine. Nait on infor-
matiivne.

Jalgige vaetise-
puisturi kasu-
tusjuhendit.

TELIMATI kogus |Koguste vAhendamise eelseadistamine | Ainult TELIMA-
polluserval vaetamise korral. Tiga vaetise-
puisturitele.
Annustuskatse Alammendd kuvamine annustuskatse te- |Lk 41
kaivitamine gemiseks.
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4.6 Vaetise seadistused reziimis Expert

Reziimi seadistamist on kirjeldatud punktis 4.10.3: Reziim, Ik 69.

Selles meniiiis saab seadistada vaetise ja puistereziimi naitajaid. Vorreldes rezii-
miga Easy on siin saadaval tdiendavad seadistuslehed ja vaetustabel.

e Avage menlUl Peamenil > Vaetise seadistused.

Vaetise seadistus 14 Voetise seadistus 7t
| 3.vaetise nimetus | |Jaotusketas = S4 |
Laotuskogus., kg.-ha 100 [Jouvotuvoll 540
Toolaius (m) 18.00 [Servapuisteliik Piin
Voolutegur 0.87 Telimat Serv
ﬁraandmispunkt 0.0| Waetusviils Tavaline
Telimat Kogus {(*)-20| Paigalduskdrgus 0.~ b6
Annustuskatse kaiv.

Joonis 4.8: Menil Vaetise seadistus AXIS, vahekaart 1 ja 2

Vaetise seadistus 3 Vaetise seadistus €73
| 3.véetise nimetus | [Jaotusketas =S4 |
Laotuskogus, kg ha 100( Jouvdtuvall 540
Toolaius (m) 18. 00 |Servapuisteliik Piin
Voolutegur 0.87 Telimat Serv
Tiiva seadistus Vaetusviis Tavaline
Telimat Kogus (#3-20| Paigalduskdrgus 0 ~ b6
Annustuskatse kaiv.

Joonis 4.9: Menil Vaetise seadistus MDS, vahekaart 1 ja 2

Vaetise seadistus 373

OptiPointi arvutam.

Kaugus sees (m) 30. 2
Kaugus valjas (m) 8.4
GPS Control Info

Vaetustabel

Joonis 4.10: Meniu Véaetise seadistus, vahekaart 3 (AXIS/MDS)

Peameniiis kuvatakse voimalikud alammenuiid.

TEATIS

Vahekaart 4 (VariSpreadi arvutamine) ilmub AXIS ega lisaks osalaiuse funkt-
sioonis.

e Vit VariSpreadi arvutamine (Ainult AXIS)“ Ik 49.
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Alammenii Tahendus / v8imalikud vaartused Kirjeldus
Vaetise nimetus | Vaetustabelist valitud vaetis. Lk 47
Laotuskogus Laotuskoguse seadevaartuse sisesta- |Lk 39
(kg/ha) mine (kg/ha).

Toolaius (m) Puistatava t6olaiuse maaramine. Lk 39
Voolutegur Kasutatava vaetise voolukiiruse sisesta- | Lk 39

mine.

Araandmispunkt
(Ainult AXIS)

Araandmispunkti sisestamine. Nait on
informatiivne.

Araandmispunkti elektriliste téiturite-
ga AXIS: Araandmispunkti seadistamine.

Jalgige vaetise-
puisturi kasutusju-
hendit.

Tiivaseadistus

Jaotustiibade seadistamine. Nait on in-
formatiivne.

Jalgige vaetise-
puisturi kasutusju-

Ainult MDS
( ) hendit.
TELIMATI kogus |Koguste vahendamise eelseadistamine |Lk 40
polluserval vaetamise korral.
Annustuskatse Alammendd kuvamine annustuskatse |Lk 41
kaivitamine tegemiseks.
Kettatllp Valikloend: Valimine noole-
AXIS o S2 klahvidega Kinni-
tamine
o 5S4 sisestusnupuga
e S6
e S8
Kettattiup Valikloend: Valimine noole-
tamine
e MI1XC sisestusnupuga
Jouvotuvoll Tehaseseade: 540 p/min

Servapuiste liik

Valikloend:
® Serv
e Piir

Valimine noole-
klahvidega Kinni-
tamine
sisestusnupuga

TELIMATI Serv

TELIMATI &éarepuisteseadete salvesta-
mine.

Ainult TELIMATI
anduriga vaetise-
puisturitele.

Vaetusviis

Valikloend:
e Tavaline
e Hiline

Valimine noole-
klahvidega Kinni-
tamine
sisestusnupuga
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38

Alammenuiu Tahendus / vdéimalikud vaartused Kirjeldus

Paigalduskérgus |Vaartus cm, Valimine noole-
Valikloend: 0/6, 40/40, 50/50, 60/60, | Klahvidega Kinni-
70/70, 70/76 tamine

sisestusnupuga

Tootja Vaetise tootja sisestamine.

Koostis Keemilise segu protsentuaalne koostis.

OptiPointi arvuta- |GPS Controli parameetrite sisestamine |Lk 44

mine

Kaugus sees (m) | Sisselllituskauguse naidik. Lk 85

Kaugus vélja (m) |Valjalulituskauguse naidik. Lk 86

GPS Control Info |GPS Controli parameetrite info kuvami- | Lk 46
ne.

Vaetustabel Véaetustabelite haldamine. Lk 47

VariSpreadi arvu- |Ainult AXIS: Menuu Vaetise seadis- |Lk 49

tamine

tus, vahekaart 4
Seadistatavate osalaiuste arvutamine
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46.1

4.6.2

4.6.3

Laotuskogus

Selles menlils saate sisestada soovitava laotuskoguse ettenéhtud vaartuse.

Laotuskoguse sisestamine:

1.

N

3.
>

Toolaius

MenUU Vaetise seadistused > Laotuskogus (kg/ha).

> Ekraanil kuvatakse hetkel kehtiv laotuskogus.

Kandke sisestusvéljale uus vaartus.

Vit ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

Vajutage sisestusnuppu.
Uus vaartus on juhtseadmesse salvestatud.

Selles menlls saate madrata toolaiuse (meetrites).

1. Avage menll Véaetise seadistused > Todlaius (m).
> Ekraanil kuvatakse hetkel seadistatud toolaius.
2. Kandke sisestusvdljale uus vaartus.
Vit ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.
3. Vajutage sisestusnuppu.
D> Uus vaartus on juhtseadmesse salvestatud.
Voolutegur

Voolutegur on vahemikus 0,4 kuni 1,9. Samade p6hiseadet (km/h, t66laius,
kg/ha) korral kehtib:

Voolutegur suurenemisel véheneb doseerimiskogus.
Vooluteguri vdhenemisel suureneb doseerimiskogus.

Kui voolutegur on eelnevate annustuskatsete kdigus vélja selgitatud voi vaetus-
tabelist teada, saate selle siin menlls kasitsi sisestada.

=AULS)

Mentits Annustuskatse saab voolukiiruse QUANTRON-A abil vélja selgitada
ja sisse kanda. Vt ptk 4.6.6: Annustuskatse, Ik 41

TEATIS

Vooluteguri arvutamine sdltub kasutatavast tééreziimist. Lisateavet vooluteguri
kohta leiate ptk 4.7.2: Kaitus automaat/kasitsi, Ik 55.
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4.6.5
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Vooluteguri sisestamine:
1. Avage menii Vaetise seadistused > Voolutegur.
> Ekraanil kuvatakse hetkel seadistatud voolutegur.

N

Kandke sisestusvéljale uus vaartus.
Vt ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

TEATIS

Kui teie vaetist vaetustabelis ei ole, sisestage voolutegur 1,00.

Tooreziimides AUTO km/h ja MAN km/h soovitame tungivalt teha annustus-
katse, et selle vaetise voolutegur tapselt valja selgitada.

3. Vajutage sisestusnuppu.
D> Uus vaartus on juhtseadmesse salvestatud.

Araandmispunkt

TEATIS

Araandmispunkti sisestamine AXIS-M Q-ga on vaid informatiivne ega mdjuta
vaetisepuisturi seadistusi.

Selles menlils saate sisestada informatiivsel otstarbel &raandmispunkti.
1. Avage menui Vaetise seadistused > Araandmispunkt.
2. Selgitage véaetustabeli pdhjal véalja &raandmispunkti asend.
3. Sisestage leitud vaartus sisestusvaljale
Vit ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

H

Vajutage sisestusnuppu.

v

Ekraanil kuvatakse aken Vaetise seadistused koos uue draandmispunk-
tiga.

TELIMATI kogus
Selles menlls saate maarata TELIMATI koguste vahendamise (protsentides).

Seda seadistust kasutatakse aarepuiste funktsiooni aktiveerimisel TELIMATI an-
dur vdi T-nupu abil.

TEATIS

Soovitame vahendada aarepuiste poolel kogust 20%.

TELIMATI koguse sisestamine:
1. Avage menll Vaetise seadistused > TELIMATI kogus.
2. Sisestage vaartus sisestusvdljale.
Vt ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78

w

Vajutage sisestusnuppu.

v

Ekraanil kuvatakse vaetise seadistuste aken koos uue TELIMATI kogu-
sega.
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4.6.6

Annustuskatse

Selles menlils saate annustuskatse abil vélja selgitada vooluteguri ning salves-
tada selle juhtseadmes.

Annustuskatse tuleb labi viia jargmiselt juhtudel:
® enne esimest puistetddd,

e kui vaetise kvaliteet on tugevalt muutunud (niiskus, kdrge
tolmusisaldus, terade purunemine),

e uue vaetisesordi kasutamisel.

Annustuskatse tuleb teha tootava j6uvdtuvdlliga seisval masinal voi sdidu ajal
katselGigul.

e Eemaldage mdlemad jaotuskettad.
e Viige draandmispunkt annustuskatse asendisse (AAP 0).

Tookiiruse sisestamine:
1. Avage menll Véetise seadistused > Annustuskatse kaivitamine.
2. Sisestage keskmine tookiirus.
Seda véaartust on vaja klapiasendi arvutamiseks annustuskatse ajal.
3. Vajutage sisestusnuppu.
> Uus vaartus salvestatakse juhtseadmesse.
D> Ekraanil kuvatakse alarm Araandmispunkti liikumine (Ainult AXIS).

A ETTEVAATUST

Araandmispunkti automaatne muutmine vdib p&hjustada vi-

A gastusohtu!

Araandmispunkti elektriliste taituritega masinatel aktiveerub alarm
Mine araandmispunkti. Parast funktsiooninupu Start/stopp vaju-
tamist liigub &raandmispunkt elektrilise seadesilindri abil auto-
maatselt eelseadistatud vaartusele. See vdib pdhjustada vigastusi
ja materiaalset kahju.

» Enne Start/stopp-nupu vajutamist kontrollige, et masina
ohualas ei viibi inimesi.

4. Vajutage Start/stopp-nuppu.
> Masin liigub araandmispunkti.
> Alarm kustub.
> Ekraanil kuvatakse talitluskuva Annustuskatse ettevalmistamine.
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d46

@\\.?

Annustuskatse

0 sek

ON o O ggk/@

Joonis 4.11: Talitluskuva annustuskatse ettevalmistamine

[1] Parempoolse puistepoole valimise funktsiooninupu F4 kohal olev siimbol
[2] Vasakpoolse puistepoole valimise funktsiooninuppu F1 kohal olev siimbol
[3] Osalaiuse kuvamine

Osalaiuse valimine:
5. Maarake puistepool, kus annustuskatse tuleb labi viia.
e Vajutage vasakpoolse puistepoole valimiseks funktsiooninuppu F1.
e Vajutage parempoolse puistepoole valimiseks funktsiooninuppu F4.
D> Valitud puistepoole simbol on punase taustaga.

Annustuskatse labiviimine:

A HOIATUS

Vigastusoht annustuskatse ajal
& Pddrlevad masinaosad ja valjuv véetis vbivad pdhjustada vigastusi.

» Kontrollige enne annustuskatse kaivitamist, kas kdik eel-
dused on taidetud.
P Jargige selleks masina kasutusjuhendi ptk Annustuskatse.

6. Vajutage Start/stopp-nuppu.
> Eelnevalt valitud osalaiuse doseerimisklapp avaneb, annustuskatse algab.
> Ekraanile ilmub talitluskuva Annustuskatse labiviimine.

TEATIS

Saate annustuskatse igal ajal katkestada, vajutades ESC-nuppu. Doseerimisk-
lapp sulgub ja ekraanil kuvatakse menii Vaetise seadistused.

TEATIS

Tulemuste tdpsuses ei mangi annustuskatse aeg rolli. Annustuskatse kaigus tu-
leks ara kasutada vahemalt 20 kg.
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7. Vajutage uuesti Start/stopp-nuppu.
> Annustuskatse on I6ppenud.
> Doseerimisklapp sulgub.
> Ekraanile ilmub meniid Annustatud koguse sisestamine.

Vooluteguri uuesti arvutamine

A HOIATUS

Vigastusoht poorlevate masinaosade tottu

A Pborlevate masinaosade (vollid, rummud) puudutamisel véivad
tekkida 166gid, mulgustused ja muljumised. Kehaosad ja esemed
voivad Kinni ja vahele jaada.
P Seisake traktori mootor.

P Lulitage veduki jduvotuvoll ja mootor vélja ning kindlustage
juhusliku sisseltlitamise vastu.

8. Kaaluge annustatud kogus (arvestage kogumisanuma tiihikaaluga).
9. Sisestage annustatud kogus.

Vit ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.
10. Vajutage sisestusnuppu.

> Uus vaartus on juhtseadmesse salvestatud.

> Ekraanile ilmub meniid Vooluteguri arvutamine.

VYVoolutegur
Arvestus

Yoolutegur uus 0.50

Voolutegur wvana D.E?r//<:>

A,

Vooluteguri kinnit.
A

Joonis 4.12: Menid Vooluteguri arvutamine

[1] Siiani salvestatud vooluteguri nait
[2] Uuesti arvutatud vooluteguri nait

TEATIS

Voolutegur peab olema vahemikus 0,4 ja 1,9.
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11. M&arake voolutegur.
Uue arvutatud vooluteguri kinnitamiseks vajutage sisestusnuppu.
Seni salvestatud vooluteguri kinnitamiseks vajutage ESC-nuppu.
> Voolutegur on salvestatud.
D> Ekraanile ilmub meniit Vaetise seadistused.

OptiPointi arvutamine

Sisestage menuls OptiPointi arvutamine parameetrid optimaalsete sisse- ja
valjalilituskauguste arvutamiseks pd6éramisalas.

1. Avage menll Vaetise seadistused > OptiPointi arvutamine.
> Illmub menid OptiPointi arvutamine esimene lehekilg.

TEATIS

Kasutatava vaetise laiustunnuse leiate oma masina vaetustabelist.

2. Sisestage laiustunnused kaasasolevast vaetustabelist.
Vt ka 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.
3. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanil kuvatakse menii teine lehekiilg.

TEATIS

Naidatud sdidukiirus téahistab lulitusasendite piirkonna sdidukiirust! Vt ptk
5.5: GPS Control, |k 83.

4. Sisestage lulitusasendite piirkonna keskmine sdidukiirus.
5. Vajutage nuppu OK.
6. Vajutage sisestusnuppu.

D> Ekraanil kuvatakse mentil kolmas lehekilg.

OptiPointi arvutam. 373

Soovit. kauyg. pﬁlluservastﬁ

KEurviraadius (m) D.Bl

KEaugus sees (m) BD.El"‘®
KEaugus waljas (m) E.?\@
Vaartuste salvest . |

Joonis 4.13: OptiPointi arvutamine, Ik 3




Kasutamine QUANTRON-A 4

Nr | Tahendus Kirjeldus

1 | Sdidustrateegia:
e OPTI (OPTIMAALNE): Lk 83
- Vadljalulituskaugus on pdlluserva lahedal;

- Traktor keerab sisse po6ramistee ja pollupiiri
vahele vdi valjapoole pdldu.

e GEOM (GEOMEETRILINE)
- Vaéljalulitusasend nihkub p6llu sisemuse poole.

- Kasutage valikut GEOM ainult erijuhtudel!
Pddrduge oma edasimuija poole.

2 | Kurviraadius on mdeldud sGidustrateegia GEOM vdlja-| Sdidustrateegia
ltlituskauguse arvutamiseks Sdidustrateegia OPTI OPTI korral el
korral jatke kurviraadius vaartusele 0. avalda sisestatud
kurviraadius moju

3 | Kaugus (meetrites) alates polluservast, kus doseeri- | Lk 85
misklapid avanevad

4 | Kaugus (meetrites) alates pdlluservast, kus doseeri- | Lk 86
misklapid sulguvad.

TEATIS

Sellel lehekiljel saate parameetrivaartusi kasitsi kohandada. Vt ptk 5.5: GPS
Control, 1k 83.

45



4 Kasutamine QUANTRON-A

Vaartuste muutmine
7. Margistage soovitav kirje.
8. Vajutage sisestusnuppu.
9. Sisestage uus vaartus.
10. Vajutage sisestusnuppu.
11. Margistage menuusisend Vaartuste salvest..
> Ekraanil kuvatakse meniit GPS Controli info.
12. Vajutage sisestusnuppu.
D> OptiPoint on arvutatud.
D> Juhtseade liulitub uuesti aknale GPS Control Info.

4.6.8 GPS Control Info

Menuus GPS Controli info saate teada menilds OptiPointi arvutamine arvuta-
tud seadistusvaartustest.

e Kandke siin kuvatavad vaartused kasitsi GPS-terminali vastavasse seadis-
tusmenuisse.

TEATIS

See mendd on vaid informatiivne.
e Jargige GPS-terminali kasutusjuhendit.

1. Avage menul Vaetise seadistused> GPS Controli info.

GPS Control Info

SectionControli
eelseadistus

KEaugus (m) -13.0
Viiv. sees (s) 0.3
Viiwv. waljas (s) 1.3
Pikkus (m]) 0.0

Joonis 4.14: Menuiu GPS Control Info
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4.6.9

Véaetustabel

Selles menlls saate eksperdireziimis luua ja hallata vaetustabeleid.

TEATIS

Véaetustabeli valimine mdjutab véetise seadistusi, juhtseadet ja mineraalvaetise
puisturit. Seadistatud laotuskogus kirjutatakse vaetustabelis salvestatud vaartu-
sega lle.

Uue véetustabeli loomine
Saate juhtseadmes luua kuni 30 vaetustabelit.
1. Avage menii Vaetise seadistused > Vaetustabel.

" Vaetustabel 1 78 =i
1.FERTI_O1 .\J
18.00 m. 54
2 .FERTI_02 J.\CD
18.00 m, 54
3.Véetise nimetus =

13.00 m, 54

Joonis 4.15: Menul Vaetustabel

[1] Véaetustabeli nimevali
[2] Aktiivse vaetustabeli nait
[3] Vaartustega taidetud vaetustabeli nait

Markige tihja vaetustabeli nimevali.

Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanile ilmub valikuaken.

Markige suvand Elemendi avamine....
5. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanil kuvatakse meniit Véaetise seadistused ning valitud element
laaditakse aktiivse vaetustabelina vaetise seadistustesse.

Markige menudkirje Vaetise nimetus.
Vajutage sisestusnuppu.
Sisestage vaetustabeli nimi.

TEATIS

Soovitame panna véaetustabelile vaetise nimetuse. Nii saate vaetustabeleid ja
vaetisi omavahel paremini seostada.

9. Muutke vaetustabeli parameetreid.
Vit ptk 4.6: Vaetise seadistused reziimis Expert, Ik 36.
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Véetustabeli valimine:
1. Avage menii Vaetise seadistused > Vaetustabel.
2. Margistage soovitav vaetustabel.
3. Vajutage sisestusnuppu.
> Ekraanile iimub valikuaken.
Markige suvand Elemendi avamine....

o

Vajutage sisestusnuppu.

Ekraanil kuvatakse menii Vaetise seadistused ning valitud element
laaditakse aktiivse vaetustabelina vaetise seadistustesse.

TEATIS

Olemasoleva puistetabeli valimisel kirjutatakse menuus Véaetise seadistused
koik vaartused Ule valitud vaetustabelis salvestatud vaartustega, sh araandmis-
punkt ja jduvetuvalli Kiirus.

e Araandmispunkti elektriliste taituritega masin: Masina juhtseade viib
araandmispunkti taiturid vaetustabelis salvestatud vaartusele.

Olemasoleva vaetustabeli kopeerimine
1. Margistage soovitav vaetustabel.
2. Vajutage sisestusnuppu.
> Ekraanile ilmub valikuaken.
3. Margistage suvand Elemendi kopeerimine.
4. Vajutage sisestusnuppu.
> Vaetustabeli koopia on niilid loendi esimesel vabal kohal.

Olemasoleva vaetustabeli kustutamine
1. Margistage soovitav vaetustabel.
2. Vajutage sisestusnuppu.
> Ekraanile ilmub valikuaken.
3. Margistage suvand Elemendi kustutamine.

»

Vajutage sisestusnuppu.
> Vaetustabel on loendist kustutatud.
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4.6.10 VariSpreadi arvutamine (Ainult AXIS)

Osalaiuste assistent VariSpread arvutab osalaiuste astmed teie sisestuste alu-
sel, mille tegite mentil Vaetise seadistused esimestel lehtedel.

— } . g
Vaetise seadistus 174

7.50 . 540 AUTO e
6.00 0.0 540 AUTO ;@
4.50 . 540 AUTO o]

Joonis 4.16: VariSpreadi arvutamine, 8 osalaiusega néaide (4 kummalgi kuljel)

[1] Reguleeritav osalaiuste seadistus
[2] Eelmaaratud osalaiuste seadistus

1. Vajutage meniuikannet Varispreadi arvutamine.
> Masina juhtseade arvutab seadistusvaartused.
> Tabel on taidetud arvutatud vaartustega.
> Koguste vahendamine on seatud vaartusele AUTO.

=AULS)

Seadistada saab kuni 3 osalaiuste astet.

e Esimene rida vastab menlis Vaetise seadistused eelseadistatud vaartus-
tele. Need vaartused on fikseeritud ja neid ei saa muuta.

e Ridadel 2 kuni 4 kuvatakse seadistatavaid osalaiusi.

e Saate kohandada tabelis olevaid vaartusi vastavalt oma vajadustele.

- Laius (m): puistelaius Uihel puistepoolel,
- AAP: draandmispunkt vahendatud poorlemiskiiruse korral,

- Kogus (%): minimaalne kogus seadistatud laotuskoguse protsentuaalse
vahendamisena.

TEATIS

Koguse muutus 0% vastab automaatselt kogusele, mis on vajalik vahendatud
toolaiuse korral, ning seda ei tohi muuta!

e Viimane rida vastab osalaiuste suletud asendile. Vaetist ei puistata.
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Osalaiuste vaartuste kohandamine
e Eeldus: VariSpreadi arvutamise menttpunkt on margistatud.
1. Vajutage noolt alla.

> Tabeli esimese vaartuse sisestusvali on margistatud.

2. Sisestage nooltega ules/alla vaartus.
3. Liikuge noolega paremale jargmise muudetava arvuni.
4. Vajutage sisestusnuppu.

> Vaartus on kohandatud.

5. Liikuge noolega paremale jairgmise muudetava arvuni.
6. Kohandage vaartusi oma vajadustele.

Vt ka ,Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil* Ik 78.
7. Tabeli vaartuste kontrollimine.

TEATIS

e Kui soovite kohandatud vaartused lahtestada automaatselt arvutatavatele
vaartustele, vajutage kannet VarisSpreadi arvutamine.

e Noolegavasakule saate liikuda tabelis VariSpreadi arvutamise sisestuseni.

TEATIS

Toolaiuse, araandmispunkti vBi normpoorlemiskiiruse muutmisel menids Vae-
tise seadistus, arvutatakse VariSpread taustal automaatselt.
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4.7

Masina seadistused

Selles menlus saab seadistada traktori ja masina néitajaid.

e Avage menill Masina seaded.

Masina seadistused

Easyv toggle

Traktor (km-h)
KEaitus automaat-kasitsi

+/= kogus ()

kg punkri andur 150

10

Joonis 4.17: Meniulu Masina seadistused

Alammenu

Tahendus

Kirjeldus

ne kahele olekule

Traktor (km/h) Kiirusesignaali maaramine voi kalibreerimi- | Lk 52
ne.

Kéitus automaat/kasitsi | Automaatse voi kasitsi kaitamise valimine. | Lk 55

+/- kogus Eri puisteliikide kogusevahenduse eelsea- | Lk 56
distus.

kg-punkri andur Jaakkoguse sisestamine, mis rakendab
koormusandurite abil alarmiteate.

Easy toggle Ainult AXIS: Vahetusnupu L%/R% piirami-| Lk 57
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47.1 Kiiruse kalibreerimine

Kiiruse kalibreerimine on tépse puistetulemuse pdhieeldus. Sellised tegurid nagu
rehvide suurus, traktori vahetamine, neljarattavedu, rehvide ja maapinna vaheli-
ne libisemine, pinnase kvaliteet ja rehvirdhk mojutavad kiiruse maaramist ja see-
ga ka puistetulemust.

Kiiruse kalibreerimise ettevalmistamine:

Kiiruseimpulsside arvu tapne arvutamine 100 m juures on vaetisekoguse tapseks
valjastamiseks vaga oluline.

e Viige kalibreerimine labi pdllul. Sellega vahendate pinnasekvaliteedi mdju ka-
libreerimistulemusele.

e Maarake vdimalikult tapselt kindlaks 100 m v@rdlusdistants.
e Lilitage sisse taisvedu.
e Taitke vaetisepuistur vdimalusel kuni pooleni.

Kiiruseseadete kutsumine:

Juhtseadmes QUANTRON-A saab salvestada kuni 4 profiili impulsside liigi ja ar-
vude kohta. Nendele profiilidele saab anda nimesid (nt traktori nime).

Kontrollige enne puistamist, kas juhtseadmes on kutsutud dige profiil.

Rattaimpule—

Traktor (km-h) ’®
TRACTOR JCe— |
(2)

‘6% '6%| 58]

Joonis 4.18: Menuu Traktor (km/h)

[1] Traktori tutp

[2] Kiirusesignaali impulsianduri nait

[3] Nait: impulsside arv 100 m kohta

[4] Alammenul Traktori kalibreerimine

[5] Profiilide 1 kuni 4 malukohtade siimbolid

1. Avage menll Masina seaded > Traktor (km/h).

Profiili nime, péritolu ja arvude ndiduvaartused kehtivad profiilile, mille simbol
on musta taustaga.

2. Vajutage malukoha siimboli all olevat funktsiooninuppu (F1-F4).
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Kiirusesignaali uuesti kalibreerimine:
Saate olemasoleva profiili Ule kirjutada voi méarata profiili tihjale méalukohale.

1. Markige mendidis Traktor (km/h) soovitav méalukoht, vajutades selle all olevat
funktsiooniklahvi.

Markige vali Uus kalibreerimine.

w

Vajutage sisestusnuppu.

v

Ekraanile ilmub kalibreerimismenud Traktor (km/h).

Traktor (km-sh)
e —

Rattaimpulsse

@\Imp/lﬂﬂm 1200

s e

Joonis 4.19: Kalibreerimismenui Traktor (km/h)

dod

S

[1] Traktori nimevali

[2] Kiirusesignaali paritolu nait

[3] Nait: impulsside arv 100 m kohta

[4] Alammenild Automaatne kalibreerimine
[5] Radariimpulsside impulsiandur

[6] Rattaimpulsside impulsiandur

Markige Traktori nimevali.
Vajutage sisestusnuppu.
Sisestage profiili nimi.

TEATIS

Nimes v0ib olla kuni 16 tahemarki.
Parema arusaadavuse huvides soovitame anda profiilile traktori nime.

Teksti sisestamist juhtseadmesse kirjeldatakse punktis 4.13.1: Teksti sisestami-
ne, Ik 76.

7. Valige kiirusesignaali impulsiandur.

e Valige radariimpulsi jaoks funktsiooninuppu F1.
e Valige rattaimpulsi jaoks funktsiooninupp F2.
> Ekraanile ilmub impulsiandur.
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Jargnevalt peate kindlaks maarama veel kiirusesignaali impulsside arvu. Kui tap-
ne impulsiarv on teile teada, voite selle kohe sisestada:

8. Avage menudukirje Traktor (km/h) > Uus kalibreerimine, > Imp/100m.

D> Ekraanil kuvatakse mentt Impulsid, kus saab impulsiarvu késitsi sises-
tada.

Vaartuste sisestamist juhtseadmesse kirjeldatakse punktis 4.13.2: Vaartuste si-
sestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

Kui tdpne punktiarv pole teada, alustage kalibreerimissoitu.
9. Vajutage funktsiooninuppu F4 (100 m AUTO).
> Ekraanil kuvatakse kalibreerimissdidu talitluskuva.

Traktor (km-h])

5 el
8
=

100m —3| B _
oF | RO

Joonis 4.20: Kalibreerimissdidu kiirusesignaali talitluskuva

[1] Impulsindit
[2] Impulsi mddtmise algus
[3] Impulsi mddtmise 16pp

10. Vajutage vordlusdistantsi alguspunktis funktsiooninuppu F4.
> Impulsinait on nulli.
> Juhtseade on valmis impulsse lugema.

11. Labige 100 m pikkune voérdlusdistants.

12. Peatage traktor vordlusdistantsi [6pus.

13. Vajutage funktsiooninuppu F1.
D> Ekraanil kuvatakse vastuvfetud impulsside arv.

14. Vajutage sisestusnuppu.

> Uus impulsiarv salvestatakse.

D> Liigute tagasi kalibreerimismeniitsse.
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4.7.2 Kaitus automaat/kasitsi

Vaikimisi tootatakse reziimis AUTO. Juhtseade juhib taitureid kiirusesignaali alu-
sel automaatselt.

Kasitsireziimis tootate vaid siis, kui:
e Kkiirusesignaali pole (radari- vOi rattasensorit pole v6i on need vigased),
e puistata soovitakse teotbrjevahendit vbi seemneid (peenseemned).

TEATIS

Puistatava aine Uhtlaseks jaotamiseks tuleb kasitsireZiimis soita kindlasti plsi-
val sdidukiirusel.

Menui Tahendus Kirjeldus
AUTO km/h | Automaatreziimi valimine Lk 80
MANi skaala |Doseerimisklapi seadistamine kasitsireziimis Lk 82
MAN km/h Avage soidukiiruse seadistamine kasitsireziimis  |Lk 81

To6reziimi valimine

Lulitage juhtseade QUANTRON-A sisse.

Avage menll Masina seadistused > Kaitus automaat/kasitsi.
Margistage soovitav menulelement.

Vajutage sisestusnuppu.

Jargige ekraanil olevaid juhiseid.

I

Olulist teavet to0reziimide kasutamise kohta puistereziimis leiate peatukist
5: Puistereziim juhtseadmega QUANTRON-A, Ik 79.

TEATIS

Talitluskuval kuvatakse seadistatud tooreziim.
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473 +/-kogus

Selles menlls saab normaalsele puisteviisile maarata protsentuaalse koguse-
muutuse.

Alus (100%) on doseerimisklapi ava eelseadistatud vaartus.

TEATIS

Talitluse ajal saate puistekogust funktsiooninuppudega F2/F3 igal ajal +/- kogu-
se teguri vBrra muuta.

Nupuga C 100% saate eelseadistuse taastada.

Koguse vahendamise maaramine:

1. Avage menul Masina seadistused > +/- kogus (%).

2. Puistekoguse muutmiseks kandke sisse protsentuaalne vaartus.
Vit ptk 4.13.2: Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil, Ik 78.

3. Vajutage sisestusnuppu.
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4.7.4  Easy Toggle (Ainult AXIS)

Siin saate nupu L%/R % umberlilitusfunktsiooni piirata funktsiooninuppude F1
kuni F4 kahele olekule. Sellega sééstate talitluskuval ebavajalikke timberlilitusi.

1. Margistage alammenii Easy Toggle
2. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanile ilmub margistus.

> Suvand on aktiivne.

D> Talitluskuval saab nupuga L%/R% lilitada ainult koguse muutmise (L+R)
ja osalaiuse haldamise (VariSpread) funktsiooni vahel.

3. Vajutage sisestusnuppu.
> Margistus kaob.
> Nupuga L%/R% saate lilitada 4 eri oleku vahel.

Funktsiooninuppude funktsioo- |Funktsioon
nid

ég % Koguse muutmine mdélemal kiiljel
B 2 =2 S

Koguse muutmine paremal kiljel

Mitteaktiivne, kui funktsioon Easy To-
ggle on aktiivne

Koguse muutmine vasakul kiljel

Ol Sg
| =T | o Mitteaktiivne, kui funktsioon Easy To-
ggle on aktiivne
> Osalaiuste suurendamine voi vahendami-
e | »= | =« I ot ne
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4.8 Kiirtihjendus

Selleks et masinat parast puistamist puhastada voi jadkkogus kiiresti eemaldada,
voite valida mendd Kiirtihjendus.

Lisaks soovitame doseerimisklapi enne masina hoiule panemist taielikult avada
ja selles olekus QUANTRON-A vélja lilitada. Nii takistate niiskuse kogunemist
anumasse.

TEATIS

Kontrollige enne kiirtiihjenduse kaivitamist, kas k8ik eeldused on taidetud. Jal-
gige vaetisepuisturi kasutusjuhendit (jaAdkkoguse eemaldamine).

1. Avage menui Peamenul > Kiirtihjendus.

A ETTEVAATUST

Araandmispunkti automaatne muutmine vdib p&hjustada vi-

& gastusohtu!

Araandmispunkti elektriliste taituritega masinatel aktiveerub alarm
Mine araandmispunkti. Parast nupu Start/stopp vajutamist lii-
gub &raandmispunkt elektrilise seadesilindri abil automaatselt eel-
seadistatud vaartusele. See vdib pdhjustada vigastusi ja
materiaalset kahju.

» Enne Start/stopp-nupu vajutamist kontrollige, et masina
ohualas ei viibi inimesi.

gy .
{’.\

Eiirtuhjendus

-

Joonis 4.21: Menii Kiirtihjendus

ole

2 >
[1] Doseerimisklapi ava nait

[2] Kiirtiihjenduse simbol (siin on valitud vasak pool, kuid pole veel kaivitatud)
[3] Parema osalaiuse kiirtiihjendamine (siin pole valitud)
[4] Vasaku osalaiuse kiirtiihjendamine (siin valitud)
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2. Valige funktsiooninupuga osalaius, millega kiirtiihjendus tuleb labi viia.
D> Ekraanil kuvatakse valitud osalaius simbolina.

3. Vajutage Start/stopp-nuppu.
> Kaivitub kiirtihjenduse.

4. Vajutage uuesti Start/stopp-nuppu.
> Kiirtiihjendus on I6ppenud.

Araandmispunkti elektriliste taituritega masinatel aktiveerub alarm Mine draand-
mispunkti.

5. Start/stopp-nupu vajutamine

> Alarm on kinnitatud.

D> Elektrilised taiturid liguvad eelseadistatud vaartusele.
6. Peamenuldsse naasmiseks vajutage ESC -nuppu.
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49 Pollufail

Selles menis saab luua ja hallata kuni 200 pollufaili.
e Avage menll Peamentl > Pdllufail.

% Pallufail 1 ,zn}-ll'—®
@——oﬂz.
03. TEST 2 (e

04. AR
05,
06.
0z.
0g.
09.
10

% Sl

Joonis 4.22: Menuu Pollufail

E
o
E

e

B

(o

[1] Lehtede arvu nait

[2] Nait Arvestusfail on tais

[3] Aktiivse arvestusfaili nait

[4] Pdllufaili nimi

[5] Funktsiooninupp F4: Eksport

[6] Funktsiooninupp F3: Pdllufaili kustutamine

[7] Funktsiooninupp F2: Kdigi pdllufailide kustutamine
[8] Funktsiooninupp F1: Import

[9] Malukoha nait

49.1 Pollufaili valimine

Saate juba valitud pdllufaili uuesti valida ja tdiendada. Pdllufailil juba olevaid and-
meid Ule ei kirjutata, vaid tdiendatakse uute vaartustega.

TEATIS

Parem/vasak-noolenuppudega saab meniis Pdllufail lehekilje kaupa edasi ja
tagasi liikkuda.

1. Valige soovitav pollufail.
2. Vajutage sisestusnuppu.
> Ekraanil kuvatakse olemasoleva pdllufaili esimene leht.
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49.2 Salvestamise alustamine

f“'” Pallufail 373

Pollufail

I
Laotuskogus, kg.ha 200

ha 0. C

|I]I]1 177

g

-

kg arvestus 138 1

o1 PS1lufail 273

Kaivitusaeyg 11: 1=

KEaivit .aeqy D4:12:15%

Seliskamisaeyq l4:41|

Seiskamisaeq D4:12:14%
|

Joonis 4.23: Olemasoleva pdllufaili kuva

[1]
2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

Lehtede arvu nait

Pollufaili nimevali

Vaartuste valjad
Kaivitusaja/-kuupéaeva kuvamine
Seiskamisaja/-kuupéeva kuvamine
Vaetise nimevali

Vaetisetootja nimevali
Funktsiooninupp Kaivitus
Funktsiooninupp Seiskamine

[10] Malukoha nait
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3. Vajutage kaivitussiimboli all olevat funktsiooninuppu F1.
> Salvestamine algab.
> Menlus Pdllufail kuvatakse praeguse arvestusfaili Taiendussimbol.
D> Talitluskuval on tédiendussiimbol.

TEATIS

Kui avatakse muu pollufail, peatatakse praegune pdllufail. Aktiivset pdllufaili ei
saa kustutada.

Pollufail {1 ~20)
I]3:TEST_2 T
04. AA
05,

06.
07.
0g.
09.
10.

A, B | o
g ~E
MAM Skala
385 — o — | J46
o.0 Cromen Coqmen D.Dﬁ
£ I.: E@.’

J00

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF
MAaN MAN
+ —

Joonis 4.24: Taiendussiumboli nait

[1] Taiendussimbol

4.9.3 Salvestamise peatamine

1. Avage menius Pdllufail aktiivse pdllufaili 1. lehekulg.
2. Vajutage peatamissimboli all olevat funktsiooninuppu F2.
[> Salvestamine on |6ppenud.
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4.9.4

Pollufailide importimine v8i eksportimine
Juhtseade QUANTRON-A vdimaldab salvestatud pdllufaile importida ja eksportida.
Pdllufailide importimine (arvutist QUANTRON-A)

Eeldused:
e Kasutage kaasasolevat USB-malupulka.
e Arge muutke USB-malupulga kataloogistruktuuri.

- Andmed on USB-malupulgal kataloogis:
N\USB-BOXQuantronE\Schlagdateien\Import"

Avage menui Pollufail.
Vajutage funktsiooninuppu F1 (vt joonis 4.22).

> Kuvatakse veateade nr 7 selle kohta, et olemasolevad failid kirjutatakse
Ule. Vt 6.1: Alarmiteadete tdhendus, Ik 87.

3. Vajutage Start/stopp-nuppu.

TEATIS

Pallufaili importimise saab igal ajal katkestada, vajutades ESC-nuppu!

Pdllufailide impordil on jargmised méjud
e Kodik QUANTRON-A hetkel salvestatud arvestusfailid kirjutatakse Ule.

e Kui olete arvutis maaratlenud laotuskoguse, kantakse laotuskogus pollufaili
kaivitamisel automaatselt tle ja muutub menlius Vaetise seadistused kohe
aktiivseks.

e Kui sisestate laotuskoguse, mis jadb valjapoole vahemikku 10-3000, ei kirju-
tata vaartust menuis Vaetise seadistused Ule.
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Pollufailide eksportimine (QUANTRON-A arvutisse)

Eeldused:
e Kasutage kaasasolevat USB-malupulka.
e Arge muutke USB-malupulga kataloogistruktuuri.

- Andmed on USB-malupulgal kataloogis:
MN\USB-BOXQuantronE\Schlagdateien\Export*

1. Avage menui Pollufail.
2. Vajutage funktsiooninuppu F4 (vt joonis 4.22).

495 Péllufailide kustutamine

Juhtseade QUANTRON-A vdimaldab salvestatud pdllufaile kustutada.

TEATIS

Kuvatakse tksnes pdllufaili sisu, pdllufaili nimi jadb nimevéljale alles!

Pollufaili kustutamine

1. Avage menuu Pollufail.

2. Valige loendist pdllufail.

3. Vajutage sumboli Kustuta all olevat funktsiooninuppu F3 (vt joonis 4.22).
D> Valitud p6llufail on kustutatud.

Kdigi pdollufailide kustutamine
1. Avage menid Pollufail.

2. Vajutage sumboli Kustuta kdik all olevat funktsiooninuppu F2 (vt
joonis 4.22).

> Kuvatakse teade selle kohta, et andmed kustutatakse (vt
6.1: Alarmiteadete tdhendus, lk 87).

3. Vajutage Start/stopp-nuppu.
> K®&ik pdllufailid on kustutatud.
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4.10

Slsteem/test

Selles menlis saab muuta juhtsiisteemi siisteemi- ja katseseadeid.

e Avage menll Peameniul > Sitisteem/test.

Susteem .~ test lre

KEeel - Language

MNaidikuvalik

Ee&%iim Exzpert
Test -diagnostika

Euwupaew 0g9:172:14

Eellaaeyg 10: 54

- 7
Susteem ~ test /e

Andmeloendur

Service

Joonis 4.25: Menlu Susteem / test

Alammentu Tahendus

Kirjeldus

Heledus Ekraanikuva seadistamine.

Seadistuse muutmine funkt-
siooninuppudega + voi-

Keel - Langua- |Menldjuhtimise keeleseadistus.

Lk 67

ge

Naidikuvalik Naidikute maaramine talitlusku- |Lk 68
val.

Reziim Aktiivse reziimi seadistamine Lk 69

Test/diagnosti- | Taiturite ja andurite kontrollimi- |Lk 70

ka ne.

Kuupéaev Aktiivse kuupédeva seadistami- | Seadistuse valik ja muutmi-
ne. ne nooleklahvidega Kinni-

tamine sisestusnupuga
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66

Alammenui

Tahendus

Kirjeldus

Kellaaeg Praeguse kellaaja seadmine. Seadistuse valik ja muutmi-
ne nooleklahvidega Kinni-
tamine sisestusnupuga

Andmeedastus |Andmevahetuse ja seeriaproto- |Lk 72

kolli ment
Andmeloendur |Kogu

e puistatud kogus kg

e puistatud pindala ha

e Puisteaeg h

e |abitud vahemaa km

Service

Teenindusseaded

Parooliga kaitstud; menids-
se paaseb ainult teenindus-
personal
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4.10.1 Keele seadistamine

Juhtseadmes QUANTRON-A saab valida mitme keele vahel.
Teie riigi keel on tehases eelsalvestatud.
1. Avage meniu Susteem/test > Keel - Language.

> Ekraanil kuvatakse esimene neljast lehest.

Sprache - Language 14
deutseh RE e
Francails FR
English UK
Meder lands NL
Italiano IT
Ezpanol ES
PYCCKHA RU

Joonis 4.26: Alammenti Keel, Ik 1

2. Valige keel, milles menitsid kuvada.

=AULS)

Keeled on loetletud mitmes meniitiaknas. Saate liikuda kiilgnevasse aknasse
nooleklahvidega.

Vajutage sisestusnuppu.

Valik on kinnitatud.

Juhtseade QUANTRON-A kéivitub automaatselt uuesti.
Menuilsid kujutatakse valitud keeles.

\ARVAR VAR
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4.10.2 Naidikuvalik

Juhtseadme talitluskuval olevaid naiduvélju saate eraldi kohandada. Saate kol-
mel ndiduvaljal kuvada valikuliselt jargmisi vaartuseid:

Sdidukiirus
Voolutegur (V)
Kellaaeg

sOit ha

kg sBidu kohta
m ring

kg jarel

m jarel

ha jarel

Naidikuvalik

2548 kg sdite—

0.50 VEe— |

Joonis 4.27: Menuu Naidikuvalik

[1] Naiduvali 1
[2] Naiduvali 2
[3] Naiduvali 3

Naidiku valimine
1. Avage menii Susteem/test > Naidikuvalik.
2. Markige vastav Naiduvali.
3. Vajutage sisestusnuppu.
> Ekraanile ilmub vdimalike naitude loend.
Markige uus vaartus, mida soovite ndiduvaljal ndha.
5. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanile ilmub tédkuva. Vastaval naiduvaljal on uus vaartus niid sis-
se kantud.
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4.10.3 Reziim

Juhtseadmes QUANTRON-A on v8imalik kasutada 2 reziimi.
reziim Easy vo0i Expert.

e Reziimis Easy saab kutsuda ainult puistamise jaoks vajalikke vaetiseseadis-
tuse parameetreid, puistetabeleid ei saa luua ega hallata.

e Reziimis Expert saab kutsuda k&iki menlils Vaetise seaded olevaid para-
meetreid.

Reziimi valimine
1. Markige menutelement Ststeem/test > Reziim.
2. Vajutage sisestusnuppu.

D> Ekraanile ilmub aktiivne reziim.
Kahe reziimi vahel saab lilitada sisestusnupu vajutamisega.
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4.10.4 Test/diagnostika

Meniils Test/diagnostika saab jalgida ja kontrollida ménede andurite/taiturite
t60d.

TEATIS

See menuli on vaid informatiivne.
Andurite loend s6éltub masina varustusest.

1/2|| 2/%

| Test- -diagnostika Test/diagnostika

Doseerimisklap Araandmispunkt
Pinge Linbus
Punkri andur

Eoormusandurid TELIMATiI andur

Punkrikate

Joonis 4.28: Menuu Test/diagnostika

Alammenii Tahendus Kirjeldus

Klapi katsepunktid | Doseerimisklapi eri asendipunktides- | Kalibreerimise

se liikkumise test. kontrollimine
Doseerimisklapp Vasaku ja parema doseerimisklapi lii-| Lk 71
gutamine
Pinge Toopinge kontrollimine.

Tuhja punkri andur | Tahja punkri andurite kontrollimine

Koormusandurid Koormusandurite kontrollimine.

AAP katsepunktid AAP eri asendipunktidesse likumise | Kalibreerimise

test. kontrollimine
Araandmispunkt Araandmispunkti likumine.
Linbus LINBUSI kaudu edastatud sdélmede

kontrollimine.

TELIMATI andur TELIMATI andurite kontrollimine

Punkrikate Taiturite kontrollimine.
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Doseerimisklapi testimise/diagnostika néaide

JAN

A ETTEVAATUST

Liikuvad masinaosad on ohtlikud.

Testi ajal voivad masinaosad automaatselt liikuda.
» Kontrollige enne teste, et masina piirkonnas ei ole inimesi.

ON

Vajutage sisestusnuppu.

Avage menui Susteem/test > Naidikuvalik.
Markige menuielement Doseerimisklapp.

> Ekraanil kuvatakse taiturite/andurite olekut.

Tests-diagnostika

L
Pos 385
aAD 754

R

Pos 345
AD 24

~

it

AR

brAe

5 B

Joonis 4.29: Test/diagnostika; ndide: Doseerimisklapp

[1]
2]
[3]
[4]

Asendi néit

Signaali nait
Parempoolse taituri funktsiooninupud
Vasakpoolse taituri funktsiooninupud

Naidikul Signaal kuvatakse signaali olek vasakul ja paremal poolel.

Taitureid saab sisse ja vdlja viia funktsiooninuppudega F1 - F4.
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4.10.5 Andmeedastus

72

Andmeedastus toimub mitmesuguste andmeprotokollide abil.

Alamment

Tahendus

ASD Automaatne arvestusdokumentatsioon; pdllufailide Bluetoothi
kaudu edastamine pihu- v8i taskuarvutisse

LH5000 Seeriaside, nt rakenduskaartidega vaetamine

GPS Control Automaatse osalaiuste lulitamise protokoll valise terminaliga

GPS Control VRA Variable Rate Application

VRA Seadistatud laotustuskoguse automaatse edastamise proto-
koll

TUVR Osalaiuste automaatse lulituse protokoll ning osapindalade ra-
kenduskoguste muutmine vélise Trimble Terminali abil

GPS km/h Véimalik vaid TUVR protokolliga ning Trimble terminaliga.

e Valik: aktiveeritud/desaktiveeritud

Kui on aktiveeritud, kasutatakse GPS-seadme kiirussignaali
vaikereziimis AUTO km/h.

1. Valige menuuelement ribaga.
2. Vajutage sisestusnuppu.

> Ekraanile iimub markestmbol.
> GPS km/h on aktiivne.

> GPS-seadme kiirussignaal on lle vBetud vaikereZiimi-
le AUTO km/h.
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4.10.6 Andmeloendur

Selles menls kuvatakse koik puisturi loendurite néidud.

puistatud kogus kg
puistatud pindala ha
Puisteaeg h

labitud vahemaa km

TEATIS

See menld on vaid informatiivne.

4.10.7 Service

TEATIS

Seadistuste tegemiseks menuls Service on vaja sisestuskoodi. Neid seadistusi
saavad muuta Uksnes volitatud hooldustootajad.

Uldiselt soovitame lasta seda meniilid seadistada volitatud hooldustoétajatel.

411 Info

Menist Info saate andmeid seadme juhtimise kohta.

=AULS)

See menul sisaldab infot masina konfiguratsiooni kohta.
Infoloend sdltub masina varustusest.




4 Kasutamine QUANTRON-A

4.12  Punkrikate (Ainult AXIS, lisavarustus)

A HOIATUS

Muljumis- ja vahelejadmisoht valjastpoolt juhitavate osade

tottu
& Punkrikate liigub ilma eelhoiatuseta ja v6ib inimesi vigastada.
» Paluge kdigil isikutel ohupiirkonnast lahkuda.

Masinal AXIS-H EMC on elektrilised punkrikatted. P68llu otsas taitmiseks saate
juhtseadme ja kahe taituri abil punkrikatte avada ja sulgeda.

TEATIS

Menil on méeldud uksnes taiturite aktiveerimiseks ning punkrikatte avamiseks

ja sulgemiseks. Juhtseade QUANTROL-E2 ei tee kindlaks punkrikatte tapset
asendit.

e Jalgige punkrikatte liikumist.

(D

i)

g_‘
[1] Avamisprotsessi naidik

[2] Funktsiooninupp F4: Punkrikatte sulgemine
[3] Punkrikatte staatiline naidik

[4] Funktsiooninupp F2: Protsessi peatamine
[5] Funktsiooninupp F1: Punkrikatte avamine

O
O

Joonis 4.30: Menul Punkrikate
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4

A ETTEVAATUST

Ebapiisava vaba ruumi tottu voib tekkida materiaalne kahju

A Punkrikatte avamiseks ja sulgemiseks on vaja masina punkri
kohal piisavalt vaba ruumi. Kui vaba ruumi on liiga vahe, v8ib
punkrikate puruneda. Katte konstruktsioon vdib katki minna ja

punkrikate tekitada Umbruskonnas kahjustusi.

P Jalgige, et punkrikatte kohal oleks piisavalt vaba ruumi.

Punkrikatte liigutamine

1.
2.
3.

Vajutage nuppu Menuil.

Avage menul Punkrikate.

Vajutage funktsiooninuppu F1.

> Liikumise ajal kuvatakse nool, mis naitab suunas LAHTI.
> Punkrikate avaneb taielikult.

Lisage vaetist.

Vajutage funktsiooninuppu F4.

D> Liikumise ajal kuvatakse nool, mis naitab suunas KINNI.
> Punkrikate sulgub.

Vajadusel saate punkrikatte likumise peatada, vajutades funktsiooninuppu F2.
Punkrikate ja&b vaheasendisse, kuni selle taas taielikult sulgete vdi avate.
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4.13

Erifunktsioonid

4.13.1 Teksti sisestamine

76

Monesse menlilisse saate sisestada vabalt muudetavat teksti.

Yaetise nimetus

| o—

NOPQRESTUVWEYZ__
01234567 89+-9—

ABCDEFGHIJELM_ \®
20

<— [

AB[FD | AGcCo oK

Joonis 4.31: Menuu Teksti sisestamine

[1] Sisestusvali
[2] Margivali, (keelest sdltuvate) kasutatavate méarkide kuvamine
[3] Sisestusvaljal navigeerimise funktsiooninupud

Teksti sisestamine:
1. Minge Ulamenitst mendisse Teksti sisestamine.

2. Viige kursor funktsiooninuppude abil esimese kirjutatava tahe juurde sises-
tusvéljal.

3. Markige noolenuppude abil margivaljale kirjutatav mark.
Vajutage sisestusnuppu.
> Margitud mark ilmub sisestusvaljale.
> Kursor liigub jargmisse asukohta.

Jatkake seda protsessi, kuni olete sisestanud kogu teksti.

5. Sisestuse kinnitamiseks vajutage funktsiooninuppu OK.
> Juhtseade salvestab teksti.
> Ekraanile ilmub eelmine mendid.



Kasutamine QUANTRON-A 4

Markide ulekirjutamine:
Uksiku margi saab asendada teise margiga.
1. Viige kursor funktsiooninuppude abil kustutatava téhe juurde sisestusvaljal.
2. Markige noolenuppude abil méargivaljale kirjutatav mark.
3. Vajutage sisestusnuppu.
> Maérk on Ule kirjutatud.
4. Sisestuse kinnitamiseks vajutage funktsiooninuppu OK.
> Tekst salvestatakse juhtseadmesse.
> Ekraanil kuvatakse eelmine menid.

TEATIS

Uksikuid marke saab kustutada, asendades need tiihikuga (kahe esimese mar-
girea I6pus olev alljoon).

Sisestuse kustutamine:

Saate kustutada kogu sisestuse.

1. Vajutage nuppu C 100 %.
> Kogu sisestus on kustutatud.
Vajadusel sisestage uus tekst.
Vajutage funktsiooninuppu OK.
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4.13.2 Vaartuste sisestamine kursorinuppude abil

78

Mones menils saab sisestada arvvaartusi.

Laotuskogus

[M100| kg-ha

Joonis 4.32: Arvvaartuste sisestamine (laotuskoguse néitel)

[1] Sisestusvali

Eeldus:
Olete juba meniiis, kus soovite arvvaartuse sisestust muuta.

1. Viige kursor horisontaalsete noolenuppude abil esimese kirjutatava arv-
vaartuse juurde sisestusvaljal.

2. Seadke soovitatav arvvaartus vertikaalsete noolenuppude abil.
Nool ules: vaéartus suureneb.
Nool alla: vaartus vaheneb.
Nool vasakule/paremale: kursor liigub vasakule/paremale.

3. Vajutage sisestusnuppu.

Sisestuse kustutamine:
Saate kustutada kogu sisestuse.
1. Vajutage nuppu C 100 %.
> Kogu sisestus on kustutatud.



Puistereziim juhtseadmega QUANTRON-A 5

5 Puistereziim juhtseadmega QUANTRON-A

Juhtseade QUANTRON-A toetab teid masina seadistamisel enne t66 alustamist.
Puistamise ajal on ka juhtseadme funktsioonid taustal aktiivsed. Selle abil saab
kontrollida véaetise laotamise kvaliteeti.

5.1 TELIMAT

TEATIS

Telimati variant on tehases juhtseadmes eelseadistatud!

TELIMAT koos hudraulilise kaugjuhtimisseadmega

TELIMAT viiakse t066- ja puhkeasendisse hudrauliliselt. TELIMATI aktiveerimi-
seks vOi desaktiveerimiseks vajutage T-nuppu. Ekraanil sittib vdi kustub TELI-
MATi simbol, sdltuvalt asendist.

TELIMAT koos hidraulilise kaugjuhtimisseadme ja TELIMATI anduritega

Kui Telimati andurid on Ghendatud ja aktiveeritud, kuvatakse juhtseadme ekraanil
TELIMATI simbol pérast TELIMATI hidraulilist viimist to6asendisse. Kui TELI-
MAT viiakse tagasi puhkeasendisse, kustub TELIMATI simbol. Andurid kontrol-
livad Telimati likumist ning aktiveerivad vdi desaktiveerivad TELIMATI
automaatselt. Selle variandi korral T-nupul funktsiooni pole.

Kui TELIMATI seadme olek ei ole kauem kui 5 sekundit tuvastatav, kuvatakse
alarm 14; vt ptk 6.1: Alarmiteadete tdhendus, Ik 87.

MAN km-h

385 J46
0.0 0.0
14

Viga TELIMAT-seadmel

=== =

=== e
e | B= =) Lol

Joonis 5.1: TELIMATI alarmiteate kuva
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5.2

80

Puistamine tooreziimis AUTO km/h

Todreziimis AUTO km/h juhib juhtseade taiturit automaatselt kiirussignaali p&hjal.
1. Vaetiseseadistuste tegemine:

e laotuskogus (kg/ha)

e tdodlaius (m)
2. Lisage vaetist.

TEATIS

Optimaalse puistetulemuse saavutamiseks t66reziimis AUTO km/h tuleb enne
puistamist teha annustuskatse.

3. Vooluteguri maaramiseks annustuskatse tegemine
vOi
Votke voolutegur vaetustabelist.
Sisestage voolutegur kasitsi.

o

Vajutage Start/stopp-nuppu.
> Puistamine algab.
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53 Puistamine todreziimis MAN km/h

Todreziimis MAN km/h tdoétate siis, kui kiirussignaali pole.

Lilitage juhtseade QUANTRON-A sisse.

Avage menll Masina seadistused > Kaitus automaat/kasitsi.
Avage menuldelement MAN km/h.

Sisestage so@idukiirus.

Vajutage nuppu OK.

o g ks w NP

Vaetiseseadistuste tegemine:
e laotuskogus (kg/ha)

e tddlaius (m)

7. Lisage véaetist.

TEATIS

Optimaalse puistetulemuse saavutamiseks t66reziimis MAN km/h tuleb enne
puistamist teha annustuskatse.

8. Vooluteguri maaramiseks annustuskatse tegemine
VOi
Vo6tke voolutegur vaetustabelist.

9. Sisestage voolutegur kasitsi.

10. Vajutage Start/stopp-nuppu.

v

Puistamine algab.

TEATIS

Hoidke puistamise ajal kindlasti sisestatud kiirust.




5 Puistereziim juhtseadmega QUANTRON-A

5.4 Puistamine tooreziimis MANi skaala

Todreziimis MANI skaala saate doseerimisklapi ava kasitsi muuta.

Eeldus:
e Doseerimisklapid on avatud (aktiveerimine start/stopp-nupuga).
e Talitluskuval MAN skaala on osalaiuste simbolid punase téaitega.

MAN Skala

0 kg Rest
2482 kg Trip
1.00 FF

MAN MaN
+ —

Joonis 5.2: Tookuva MANi skaala

[1] Doseerimisklapi praeguse skaalaasendi nait

11. Doseerimisava muutmiseks vajutage funktsiooninuppu F2 voi F3.
F2: MAN+ doseerimisklapi ava suurendamiseks voi
F3: MAN- doseerimisklapi ava vahendamiseks.

TEATIS

Selleks et ka kasitsireZiimis saavutada optimaalne puistetulemus, soovitame
doseerimisklapi ava ja sdidukiiruse vaartused votta vaetustabelist.
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5.5

GPS Control

Juhtseadme QUANTRON-A saab kombineerida GPS-seadmega. Lulituse auto-
matiseerimiseks vahetatakse andmeid kahe seadme vahel.

TEATIS

Soovitame kasutada meie juhtseadet QUANTRON-Guide koos seadmega QU-
ANTRON-A.
e Lisateabe saamiseks p66rduge edasimiiija poole.

e Jargige QUANTRON-Guide'i kasutusjuhendit.

RAUCH i funktsioon OptiPoint arvutab pddramisalas puistamiseks optimaalse
sisse- ja véljalilitusaja lahtuvalt juhtseadme seadistustest; vt 4.6.7: OptiPointi ar-

vutamine, |k 44.

TEATIS

Seadme QUANTRON-A GPS Controli funktsioonide kasutamiseks peab me-
nlus Sitsteem / test > Andmeedastus olema aktiveeritud seeriaside GPS

Control!

Puistekiilude kdrval olev simbol A annab marku aktiveeritud automaatikafunkt-
sioonist. Juhtseade avab ja sulgeb lksikud osalaiused s6ltuvalt asendist pdllul.
Puistamine algab, kui vajutate nuppu Start/stopp.

A HOIATUS

Valjatulev vaetis vBib pdhjustada vigastusi

& GPS Control kéivitab puistamise automaatselt, iima eelhoiatuseta.
Valjuv vaetis vBib pdhjustada silmade ja ninalimaskestade vigas-

tusi. Samuti on libisemisoht.
» Puistamise ajal tuleb inimesed ohupiirkonnast eemale suu-
nata.

AUTOD km/h + Auteo kg

=
*e

Joonis 5.3:  Puistereziimi naidik GPS Controliga td6kuval

Sbidustrateegia OPTI
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84

Sdidustrateegia pdhineb valjalilituskaugusel pooramisteest. Soltuvalt vaeti-
sesordist vOib optimaalne valjalulituskaugus (Joonis 5.4, [B]) olla pdlluserva
laheduses (Joonis 5.4, [C]).

Sellisel juhul ei ole voimalik traktoriga pddramisteele keerata ning jargmisele pol-
lupaanile sbita. P6dramine peab toimuma pddramistee ja pdllupiiri vahel vai val-
jaspool pdldu. Vaetise jaotumine pdllul on optimaalne.

TEATIS

Valige OptiPointi arvutamisel sBidustrateegia OPTI.

Joonis 5.4;: Sdidustrateegia OPTI

[A] Sisselulituskaugus
[B] Valjalulituskaugus
[C] POdlluserv
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Kaugus sees (m)

Kaugus sees tahistab sisselllituskaugust (Joonis 5.5 [A]) pdlluserva suhtes
(Joonis 5.5 [C]). Selles pdllu kohas avanevad doseerimisklapid. See kaugus s6l-
tub vaetisesordist ning kujutab endast vaetise optimaalseks jaotumiseks vajalik-
ku optimaalset sisselllituskaugust.

Joonis 5.5: Kaugus sees (pdlluserva suhtes)

[A] Sisselllituskaugus
[C] Polluserv

Kui soovite pdllu sisselllituskaugust muuta, peate kohandama vaartust Kaugus
sees.

e Kauguse vaiksem vaartus tdhendab, et sisselllitusasend nihkub pdlluserva
poole.

e Suurem vaartus tdhendab, et sisselilitusasend nihkub pdllu siseosa poole.
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86

Kaugus véljas (m)

Kaugus véljas tahistab sisselilituskaugust (Joonis 5.6 [B]) pdlluserva suhtes
(Joonis 5.6 [C]). Selles asendis hakkavad doseerimisklapid sulguma.

Joonis 5.6: Kaugus vdljas (p6lluserva suhtes)

[B] Vaéljalulituskaugus
[C] Polluserv

Soidustrateegia OPTI korral arvutatakse optimaalne vaetise optimaalseks jao-
tumiseks pdllul valjalilituskaugus soltuvalt vaetisesordist.

Kui soovite muuta valjalllitusasendit, peate suvandit Kaugus véljas vastavalt
kohandama.

e Vaiksem vaartus tdhendab, et valjalilitusasend nihkub pdlluserva poole.
e Suurem vaartus tdhendab, et valjalilitusasend nihkub pdllu siseosa poole.

Kui soovite p6orata Ule pééramisala sGiduroopa, sisestage véljale Kaugus val-
jas suurem kaugus.

Kohandamine peab olema nii vaike kui véimalik, nii et doseerimisklapid sulguvad,
kui traktor poorab p6dramisalasse. Véljalilituskauguse kohandamine vdib kaasa
tuua alavaetamise pdllu valjalilitusasendite piirkonnas.



Alarmiteated ja nende vBimalikud p&hjused 6

6.1

Alarmiteated ja nende vdimalikud pdhjused

Juhtseadme ekraanil QUANTRON-A v8idakse kuvada mitmesuguseid alarmitea-

teid.

Alarmiteadete tahendus

Nr

Ekraanil olev teade

Tahendus
e Vdimalik pdhjus

Viga dosaatoril, peata!

Dosaatori taitur ei saavuta ettendhtud
vaartust.

e Ummistus
e Asendi tagasiside puudub

Ava maksimaalne! Kiirus voi

kogus liiga suur

Doseerimisklapi alarm

e Maksimaalne doseerimisava on saa-
vutatud.

e Seadistatud doseerimiskogus (+/- ko-
gus) uletab maksimaalset doseerimi-
sava.

Voolukiirus on véljaspool piire

Voolutegur peab jadma vahemikku 0,40—
1,90.

e Uuesti arvutatud voi sisestatud voolu-
tegur on véljaspool vahemikku.

Vasak punker tihi!

Vasakpoolne taitetaseme andur annab
teate , TUhi".

e Vasak punker on tihi.

Parem punker tihi!

Parempoolne taitetaseme andur annab
teate , TUhi".

e Parem punker on tihi.

Andmed kustutatakse !
Kustutamine = START
Katkestus = ESC

Ohutusalarm, valtimaks andmete juhuslik-
ku kustutamist.

Laotuskogus
Min seadistus = 10
Max seadistus = 3000

Viide laotuskoguse vaartusevahemikule.
e Sisestatud vaartus pole lubatud.

10

Toolaius
Min seadistus = 2.00
Max seadistus = 50.00

Viide to0laiuse vaartusevahemikule.
e Sisestatud vaartus pole lubatud.

11

Voolutegur
Min seadistus = 0.40
Max seadistus = 1.90

Viide vooluteguri vaartusevahemikule.
e Sisestatud vaartus pole lubatud.
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Nr

Ekraanil olev teade

Tahendus
e Vdimalik pdhjus

12

Viga andmeedastusel. Uhen-
dus RS232 puudub

Andmeedastusel juhtseadmesse tekkis vi-
ga.
Andmeid ei edastatud.

14

Viga TELIMATI seadistuses

TELIMATI anduri alarm.

Kui TELIMATI olekut ei suudeta kauem kui
5 sekundi jooksul tuvastada, kuvatakse
see veateade.

15

Punker on tais. Eritabeli kus-
tutamine vajalik

Kokku saab salvestada kuni 30 vaetusta-
belit.

e Rohkem ei saa neid salvestada

16

Araandmispunkti jdudmine
Jah = Start

Araandmispunkti elektriliste taituritega
masinad: Kinnitav kiisimus enne auto-
maatset liikumist &raandmispunkii.

e Araandmispunkti seadistamine me-
nuus Véaetise seadistused.

e Kiirtihjendus.

17

Viga AAP seadistuses

AAP liigutamise taitur ei saavuta ettenah-
tud vaartust.

e Ummistus.
e Asendi tagasiside puudub.

18

AAP ummistus

Taituri tlekoormus.

19

Defekt AAP seadistuses

Taituri defekt.

20

Viga LIN-Busi osalejal: [nimi].

Sideprobleem.
e Taituri eemaldamine.

e Kaabli purunemine.

21

Puistaja on Ule laaditud!

Mineraalvéaetise puistur on Ule laaditud.
e Punkris on liiga palju vaetist

23

Viga TELIMATI seadistuses

TELIMATI liigutamise taitur ei saavuta et-
tendhtud vaartust.

e Ummistus.
e Asendi tagasiside puudub.

24

Viga TELIMATI seadistuses

Taituri tlekoormus.

25

Defekt TELIMATI seadistu-
ses

TELIMATI taituri defekt.
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Nr |Ekraanil olev teade Tahendus
e Vdimalik pdhjus
32 | Mujalt kaivitatavad osad vBi- | Masinajuhtseadme sisseliilitamisel vdivad
vad liikuda. LAike- ja mulju- |osad ootamatult liikuda.
m'S?h“ <iailisikutel ohupiir. | ® KU K8ik véimalikud ohud on kdrvalda-
- Paluge koigil isikutel ohupiir-| 4 jargige ekraanil olevaid juhiseid.
konnast lahkuda.
- Jargige kasutusjuhendit.
Kinnitage klahviga ENTER
51 |Punker tihi! Punkri andur annab teate , TUhi“. Sisesta-
tud vaartust pole saavutatud.
52 | Viga punkrikattel Taituri Glekoormus.
53 | Defekt punkrikattel Taituri defekt.
54 | Muutke TELIMATI asendit! TELIMATI asend ei vasta GPS Controli

poolt teatatud olekule
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6 Alarmiteated ja nende v@imalikud p&hjused
6.2 Rikke/alarmi k&rvaldamine
6.2.1 Alarmiteate kinnitamine

90

Alarmiteade tdstetakse ekraanil esile ja kuvatakse koos hoiatussiimboliga.

AUTO km<h + Stat. kg
385 J46
0.0 _— Coooe Bemmem B 0.0
A 04
Grelka usmerivaea
dozera. zaustavitil
[ | - B [

Joonis 6.1: Alarmiteade (dosaatori naitel)

Alarmiteate kinnitamine:
1. Kaorvaldage alarmiteate pdhjus.
Selleks jargige vaetisepuisturi kasutusjuhendit ja punkti 6.1: Alarmiteadete

tahendus, Ik 87.
2. Vajutage nuppu C/100%.
Alarmiteade kustub.




Erivarustus

7

7

Erivarustus

Nr

Kuva

Nimetus

Tlhja punkri andur: AXIS/IMDS

Liikumiskiiruse andur: QUANTRON-A

Y-kaabel RS232 andmevahetuseks (nt

GPS, N-andur jne)

Susteemivedukite kaablikomplekt: QU-

ANTRON-A
AXIS 12 m
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Nr |Kuva Nimetus

5 GPS-kaabel ja vastuvétja

6 TELIMATI andur AXIS

7 QUANTRON-A universaalhoidik
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Garantii

Garantii

RAUCHiI seadmeid valmistatakse kooskdlas tanapaevaste tootmismeetoditega
ning suurima hoolikusega ning kontrollitakse paljude kontrollide kéaigus.

Seetbttu annab RAUCH 12 kuu pikkuse garantii, eeldusel, et taidetud on jargmi-
sed tingimused:

Garantii algab ostukuupéaevast.

Garantii hdlmab materjali- ja tootmisvigu. Teiste tootjate toodetele (hiidrauli-
ka, elektroonika) anname vaid vastava tootja garantii piiresse jdava garantii.
Garantii ajal kdrvaldatakse tootmis- ja materjalivead tasuta, vahetades vdi re-
montides vastavad osad. Muud, ka laiemad Gigused, naiteks tootest loobumi-
ne selle defektide tbttu, tarneobjekti valiste kahjude leevendamine voi
asendamine, on valistatud. Garantii annab volitatud t66koda, RAUCHi teha-
seesindus vdi tehas.

Garantiiteenus ei hélma loomulikku kulumist, maardumist, korrosiooni ega
térkeid, mis on tekkinud ebadige kasitsemise ja valiste mdjude tottu. Omavo-
lilise remondi ja modifikatsioonide korral kaotab garantii kehtivuse. Kui sead-
mel pole kasutatud RAUCHi originaalvaruosi, kaotab digus varuosade tasuta
vahetamisele kehtivuse. Seet6ttu tuleb jargida kasutusjuhendit. Kdigi kaht-
luste korral p6drduge meie tehase esindusse vdi otse tehasesse. Garantii-
nduded tuleb esitada tehasele 30 péeva jooksul parast kahju tekkimist.
Esitage ostu kuupéev ja masinanumber. Garantii alla kuuluvaid remonditdid
tohivad teha Uksnes volitatud té6kojad alles parast RAUCHi vbi ametliku
esindusega koosk®lastamist. Garantiitodd garantiid ei pikenda. Transpordi-
kahjud ei ole tootmisvead ega kuulu tootja garantiikohustuse alla.

Oigust kahju hiivitamisele, mis on tekkinud muudel seadmetel peale RAUCH;
seadmete, ei ole. Siia kuulub ka vastutus tagajargede eest, mis on tekkinud
puistevigade tottu. Omavolilised modifikatsioonid RAUCHi seadmetel vbivad
pohjustada kahjusid, mille eest tarnija ei vastuta. Omaniku vdi juhtiva t66taja
tahtliku kahju vdi jAmeda hooletuse korral, samuti juhtudel, kus tootevastutu-
se seaduse jargi kehtib tarnitud eseme vigade t6ttu tekkinud isiku- ja mate-
riaalse kahju korral vastutus eraotstarbel kasutatud seadmete suhtes, on
tarnija vastutus vélistatud. Tarnija vastutus ei kehti ka oluliste omaduste puu-
dumise korral, kui omaduste eesmark on kaitsta tellijat kahjude eest, mis ei
ole tekkinud tarnitud esemel endal.
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