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Par jusu drosibu

1.1 Drosibas pamatnoradijumi
Pirms produkta pirmas lietoSanas reizes ripigi izlasiet $os droSibas noradijumus.
= |zlasiet ta lauksaimniecibas aprikojuma lietoSanas pamacibu, kuru vélaties vadit, izmantojot 50
produktu.
1.2 Izmantosana atbilstosi paredzétajam mérkim
Programmatiiru drikst izmantot tikai kopa ar lauksaimniecibas aprikojumu un masinam. So
programmatiru drikst izmantot tikai arpus koplieto$anas celiem, veicot lauku darbus.
1.3 Uzbuive un bridinajuma noradijumu nozime
Visi aja lietoSanas pamaciba ieklautie droSibas noradijumi ir veidoti péc $ada parauga:
/\ BRIDINAJUMS
[zmantojot 80 signalvardu, tiek noradits par apdraud&umu ar vidéju risku, kas, ja netiek noveérsts,
var izraistt navi vai smagas traumas.
/\ UZMANIBU
Izmantojot 8o signalvardu, tiek noradits par apdraudéjumu ar nelielu risku, kas, ja netiek noveérsts,
var izraistt vieglas vai vidgji smagas traumas vai paSuma bojajumus.
NORADIJUMS
Izmantojot S0 signalvardu, tiek noradrtas darbibas, kas, ja tiek veiktas nepareizi, var izraisit
darbibas traucgjumus.
Veicot 81s darbibas, jartkojas precizi un uzmanigi, lai sashiegtu vislabakos darba rezultatus.
Ir darbibas, kas sastav no vairakiem soliem. Ja, veicot kadu no Siem soliem, pastav risks,
noradijumos par darbibas izpildi tiek tiesi ieklauts drodibas noradijums.
Drosibas noradijumi vienmér ir ieklauti tieSi pirms riskanta darbibas sola, un tie tiek izcelti, izmantojot
treknrakstu un signalvardu.
Piemers 1. NORADIJUMS! Tas ir noradijums. Tas bridina par risku, kas pastav, veicot nakamo
darbibas soli.
2. Riskantais darbibas solis.
1.4 Prasibas lietotajam
= Apgstiet terminala lietoSanu saskana ar noteikumiem. Neviens nedrikst lietot terminali, pirms
nav izlasijis 5o lieto8anas pamacibu.
6 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= Rpigi izlasiet un ievérojiet visus $aja lietoSanas paméaciba, ka ar pievienotas masinas un
aprikojuma pamacibas ieklautos drosibas un bridindjuma noradijumus.
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Informacija par lietoSanas pamacibu

2.1 Pielietojamibas joma

S1 lietosanas pamaciba ir deriga visiem Miiller-Elektronik lietojumprogrammas TRACK-Leader
moduliem.

Tas programmatiiras versiju, sakot ar kuru ir saderiga 8T lieto8anas pamaciba, atradisit

pamatinformacija.

2.2 LietoSanas pamacibas mérkauditorija
Si lietodanas pamaciba ir paredzéta programmatiiras TRACK-Leader un tas papildmodulu
lietotajiem.

2.3 Noradijumu par darbibas izpildi uzbuve

Noradijumos par darbibas izpildi soli pa solim ir izskaidrots, ka ar $o produktu veikt konkrétas
darbibas.

Attelojuma veids Nozime

1. Darbibas, kas javeic konkréta seciba.
2.

= Darbibas rezultats.

Tas, kas notiek péc darbibas pabeigSanas.

= Noradijumu par darbibas izpildi rezultats.

Tas, kas notiek péc visu solu pabeigSanas.

%] Priek$nosacijumi.
Ja tiek minéti priek8nosactjumi, tie ir jaizpilda
pirms darbibas veik8anas.

2.4 Norazu uzbiive
Ja lietoSanas pamaciba bis ieklauta kada norade, ta vienmér izskatisies Sadi:
Norades piemérs: [= 8]

Norades varat atpazit péc kvadratiekavam un bultinas. Skaitlis péc bultinas norada lappusi, kura
atrodas nodala ar papildinformaciju.

8 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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3 Produkta apraksts

TRACK-Leader ir miisdieniga sistéma, kas lauksaimniecibas transportiidzekla vaditajam palidz lauka
vadit transportlidzekli precizi pa paralélam sliedém.

Sistéma ir izveidota ar moduliem, un lietotajs to var papildinat ar citam funkcijam.

3.1 Darbibas apraksts

Tas, kadas funkcijas programmatira ir pieejamas, ir atkarigs no jums piedero3ajiem licences
moduliem.

Ir divu veidu moduli:
= Béazes modulis: priekSnosacijums papildmoduliem.

— TRACK-Leader Il
= Papildmoduli: var tikt pievienoti péc nepiecieSamibas.
- SECTION-Control
- TRACK-Leader TOP
- HEADLAND-Control
— VARIABLE RATE-Control

3141 TRACK-Leader Il
Modula veids: Bazes modulis. Tas ir visu par&jo modulu priekSnosacijums.

PriekSnosacijumi Lai varétu izmantot So moduli, ir jaizpilda 8adi priekSnosacijumi:
= Jaaktivizé pievienojumprogramma TRACK-Leader.
= Jaaktivizé licence TRACK-Leader II.

Lai iegQtu informéaciju par pievienojumprogrammu un licencu aktivizéSanu, izlasiet terminala
montazas un lietoSanas pamacibu.

Funkcijas Péc aktivizéSanas jums bis pieejamas $adas funkcijas:

= Paralélo tehnologisko joslu radijumi k& palidziba transportlidzekla vaditajam paralélas
brauk3anas laika.

= Informacijas apkopojums par Skérsliem, kas atrodas uz lauka.

= BridinaSana par konstatétiem $kérsliem.

= Bridinadana par lauka malas sasnieg3anu.

= Darba rezultatu saglabasana kada no diviem formatiem.

= SECTION-View —radijums, kuri platuma posmi transportlidzekla vaditajam ir jaieslédz un
jaizslédz manuali, lai lauku varétu apstradat bez parlaidumiem.

3.1.2 SECTION-Control

Modula veids: Papildmodulis.

[zmantojot moduli SECTION-Control, pievienotaja darba datora varat ievadit informaciju, kuras
lauksaimniecibas aprikojuma dalas tam ir jaizslédz, lai lauku varétu apstradat bez parlaidumiem.
Tie, pieméram, var bit lauka miglotaja platuma posmi. Saja pamaciba vienmér ka piemérs ir minéti
lauka miglotaja platuma posmi.

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 9
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Priek§nosacijumi Lai varétu izmantot S0 moduli, ir jaizpilda $adi priekSnosacijumi:
= Jaaktivizé pievienojumprogramma TRACK-Leader.
= Jaaktivizé licence TRACK-Leader II.
= Jaaktivizé licence SECTION-Control.
= Terminalim jabat savienotam ar SECTION-Control atbalstitu ISOBUS darba datoru vai arT ar
Muiller-Elektronik SC-box.
= Darba datoram jabiit konfigurétam.

Funkcijas Péc aktivizéSanas jums bds pieejamas $adas funkcijas:
= Visas funkcijas, kas jums bis pieejamas, izmantojot licenci TRACK-Leader II.
= Pievienota lauksaimniecibas aprikojuma platuma posmu vadiba.
= Izvades daudzumu vadiba, izmantojot pieslégto darba datoru.

3.1.3 TRACK-Leader TOP
Modula veids: Papildmodulis.

Ar TRACK-Leader TOP varat noradit uznémuma Reichhardt stlires iekartas darba datoram noradtt,
ka ir javada transportiidzeklis, lai tas sekotu TRACK-Leader Il noraditajam tehnologiskajam sliedém.

PriekSnosacijumi Lai varétu izmantot So moduli, ir jaizpilda 8adi priekSnosacijumi:
= Jaaktivizé pievienojumprogramma TRACK-Leader.
= Jaaktivizé licence TRACK-Leader II.
= Jaaktivizé licence TRACK-Leader TOP.
= Traktora ir jauzmonteé, jainstalé un jakonfiguré stires iekartas darba dators.

— TRACK-Leader TOP darbojas tikai ar uznémuma Reichhardt stres iekartas darba datoru:
Steering ECU PSR, sakot ar programmataras versiju 02-112

Funkcijas Péc aktivizéSanas jums bis pieejamas $adas funkcijas:

= Automatiska transportlidzekla stiré$ana pa izveidotam tehnologiskajam sliedém.

314 HEADLAND-Control
Modula veids: Papildmodulis.

Modulis HEADLAND-Control (saukts arT par apgrieSanas joslas parvaldibas sistému) nodroSina
iespéju apgrieSanas joslas dalu apstradat atseviski no paréja lauka.
PriekSnosacijumi Lai varétu izmantot S0 moduli, ir jaizpilda $adi priekSnosacijumi:
= Jaaktivizé pievienojumprogramma TRACK-Leader.

= Jaaktivizé licence TRACK-Leader II.
= Jaaktivizé licence HEADLAND-Control.

Funkcijas Péc aktivizéSanas jums bds pieejamas $adas funkcijas:
= Tehnologisko sliezu radijums apgrie$anas josla.
= Jaizmantosit art SECTION-Control, programmatiira var atseviski apstradat apgrieSanas joslu un
lauka iek$€jo dalu.

3.1.5 VARIABLE RATE-Control
Modula veids: Papildmodulis.

PriekSnosacijumi Lai varétu izmantot S0 moduli, ir jaizpilda $adi priekSnosacijumi:

10 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= Jaaktivizé pievienojumprogramma TRACK-Leader.
= Jaaktivizé licence VARIABLE RATE-Cont.

Produkta apraksts

Ekrana izkartojums

Funkcijas Izmantojot VARIABLE RATE-Control, varésit:
= importét lietojuma kartes SHP formata.
= No lietojuma kartes ievadit darba datora faktiskas vértibas.
3.2 Ekrana izkartojums
Atkariba no aktivizéta modula ekrana var bt redzams cits izkartojums.
3.21 Sakuma skata strukttra

Sakuma skats tiek paradits lietojumprogrammas starté$anas laika.

Vadibas elementi

TRACK-Leader II

Masina: Spritze

Tirums: 20111116 i Navigécija
ti Atmipa
- Py
E‘ © Iestatijumi

B e - .

lIIII . Informacija

TRACK-Leader Il sakuma skats

Sakuma skata var veikt $adas darbibas:
= Parslégt uz citu skatu.
= Nolastt GPS signalu statusu.

Funkcijas simbols Funkcija

Navigacija

®

ParslegSana uz sagatavoSanas skatu.

=y Nav aprikojuma

Navigacija, izmantojot moduli SECTION-Control, nav iespgjama.

Programmatrai trikst informacijas par pieslégto lauksaimniecibas
aprikojumu.

Papildinformaciju lasiet nodala Darbs, izmantojot art
lietojumprogrammu TaskManager [= 74]

Atmina

Parsleégsana uz skatu Atmina.

do‘ ) Iestatijumi

ParsleégSana uz skatu lestattjumi.

Informacija

ParsleégSana uz skatu Informacija.

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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3.2.2 Darba skata izkartojums

Darba skats ir ekrans, kas tiek radrts, startgjot navigaciju.

Darba skata paradita informacija atSkiras, ja ir aktivizéts tikai TRACK-Leader 1, vai art SECTION-
Control.

ooooonooooofﬂ'

(@)

®.6 kn/h
3.71 ha ~ 16.15 ha

Darba skats, ja ir deaktivizéts modulis SECTION-Control
@ Tehnologiskas sliedes @ Lauka mala
@ GPS uztvérgja novietojums @

@ Darba joslas @

@ SkaitTtaja un statusa informacija Nobrauktas un apstradatas platibas

©)

Divreiz nobrauktas un apstradatas platibas

GPS savienojuma statuss

———
@_‘.wm oo

»
9.8 kn/h
18.84 ha / P4.66 ha

£
DGP:
il =
I ]
—_

Izmainas darba skata, ja ir aktivizéts modulis SECTION-Control

—

@ SECTION-Control darba rezims @ Tum3a krasa tiek raditas tikai divreiz
apstradatas platibas.
@ Darba reZzima maini$anas funkcijas simbols

Tehnologiskas sliedes
Tehnologiskas sliedes ir paliglinijas, kas palidz braukt paraléli.

Ir trs tehnologisko sliezu veidi:

12 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= Tehnologiska sliede A-B — pirma tehnologiska sliede, kas tiek izveidota.

= Aktivizéta tehnologiska sliede — tehnologiska sliede, kurai paslaik seko transportlidzeklis. Ta ir
ieziméta zila krasa.

= Neaktivizétas tehnologiskas sliedes — tehnologiskas sliedes, kas nav aktivizétas.

GPS uztvéréja novietojums

GPS uztvéréja novietojums ekrana tiek atziméts ar melnu bultinu.

Darba joslas

Darba joslas sastav no vairakiem CetrstiiriSiem. Katrs Cetrstdris attélo kadu lauksaimniecibas
aprikojuma platuma posmu.

Skatiet arT nodalu SECTION-View izmanto$ana
Skaititaja un statusa informacija

mwoz @

98.8 knsh
| 5.64 ha ~» 11.6% ha|

177

5
Informacija skaititaju apgabala
@ SECTION-Control darba rezims @ lestatita parlaiduma pakape
@ Faktiskais atrums @ Lauka kopéja platiba lauka malu ierobeZotaja
Atrums tiek noteikts pgc GPS novietojuma un teritorija.
var atSkirties no darba datora noradita atruma. Tikai tad, ja ir noteiktas lauka malas.
@ Platibas skaitTtajs

- Vél apstradajama platiba, ja ir noteiktas
lauka malas.

- Tikko apstradata platiba, ja nav noteiktas
lauka malas.

Lauka mala

Lauka mala norada programmatdirai tieSu lauka atraSanas vietu un tiek izmantota ka norade, lai
apréekinatu lauka kopéjo platibu.

Kompass

Rada ziemelu virzienu.

Nobrauktas vai apstradatas platibas

Platibas maSinas simbola aizmuguré tiek iezZimétas za|a krasa. Atkariba no konfiguracijas zalajai
krasai var bat $ada nozime:
= Nobrauktas platibas

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 13
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Ja izmantojat tikai TRACK-Leader Il tiek ieziméta nobraukta platiba. Ta tiek iezZiméta neatkarigi
no ta, vai 81 platiba brauciena laika ir apstradata ar masinu.

= Apstradatas platibas
Modula SECTION-Control izmanto$anas laika tiek iezimétas apstradatas platibas. Turpretl
platibas, kurds ar masinu ir braukts, tas neapstradajot, netiek iezimétas.

Ja vélaties, lai programmatira zala krasa iezimétu tikai apstradatas platibas, rikojieties Sadi:
= aktivizéjiet moduli SECTION-Control

vai
= uzstadiet un aktivizéjiet darba pozicijas sensoru.
Darba pozicijas sensors nosaka, vai ir ieslégts lauksaimnieciskas apstrades aprikojums, un $o
informaciju parsita uz terminali.

GPS savienojuma statuss
Rada DGPS savienojuma statusu.

Skatiet art nodalu DGPS signala kvalitates parbaude [= 52]

3.3 Testa licenéu izmantoSana
Piegades stavoklT visiem papildmoduliem ir aktivizéta 50 stundam paredzéta testa licence.
Katru moduli varat izméginat 50 stundas. Laiks tiek skaitits no ta briza, kad aktiviz&jat moduli.
Kad pagaju$as 50 stundas, tiek deaktiviz&ti visi tie moduli, kuriem beidzies testa licences termins.
Darbibu seciba To, cik ilgi drikstat izmantot testa licenci, varat parbaudt $adi:
1. Atveriet TRACK-Leader sdkuma skatu.

2. Nospiediet pogu Informacija:

. Informacija

= Tiek paradits skats Info (informéacija).

3. Tabula ir paradits, cik stundu vél drikstat izmantot testa licenci.

14 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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4 LietoSanas principi
4.1 Pirma ekspluatacijas reize
Darbibu seciba 1. ©@_ iesledziet terminali.
2. Uzgaidiet, kamér tiek ieladétas visas lietojumprogrammas un darba dators.
3. — atveriet lietojumprogrammu Atlases izvélne.
4. Atlasiet sisttmu TRACK-Leader.
= Tiek paradits sakuma skats:
TRACK-Leader II
Masina: Spritze
Tirums: 20111116 i Navigécija
E Atmina
o ‘«f;; Iestatijumi
llIIl . Informacija
= Sistéma TRACK-Leader Il ir startéta.
5. Tagad izlasiet, ka konfigurét TRACK-Leader. [= 22]
4.2 Vadibas elementi

Saja nodala ir sniegts visu to funkciju simbolu parskats, kuri var tikt paraditi programmattira, ka ari
noraditas to funkcijas.

Katra simbola ir attélota darbiba, kas tiks veikta, ja nospiedisit So simbolu.

Tabula ir divas kolonnas ar funkciju simboliem:
= Funkcijas simbols — parada funkcijas simbolu faktiskaja programmatra, jaunos termindos.

= Alternativs funkcijas simbols — parada funkcijas simbolu iepriek$ja programmatdras versija un
vecakajos terminalos.

Abu funkcijas simbolu funkcijas ir vienadas.

TRACK-Leader Il un SECTION-Control funkciju simboli

Funkcijas |Alter- Nodala ar papildinformaciju Veikta darbiba
simbols | nativs

funkcijas

simbols

§ ' . Lauka malas noteik$ana [ 53] Navigacijas ekrana apkart
laukam ir apvilkta sarkana

[nija. Ta ir lauka mala.
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Lietosanas principi

MULLER
Vadibas elementi lektronik )
Funkcijas |Alter- Nodala ar papildinformaciju Veikta darbiba
simbols | nativs
funkcijas
simbols

Lauka malas dzéSana [= 54]

Lauka mala tiek dzesta.

=

Braucienu ierakstiSanas sakSana [= 47]

Funkciju simboli. Tiek
paradrti tikai tad, ja ir
deaktivizéts modulis
SECTION-Control un nav
darba pozicijas sensora.

Darba skata attélojuma maina [= 57]

Tiek paradits viss lauks.

Tiek paradita
transportiidzekla apkartne.

SECTION-Control darba rezima maina [=
56)

Modulis SECTION-Control
maina darba rezimu.

Tehnologiskas sliedes A-B izveide [ 54]

Tiek iestatits tehnologiskas
sliedes A-B punkts A.

%
(MANU] « o
Q> AnEn] 'h
X
B[R
~ ._‘__/ -
=

Tehnologisko sliezu dzésana [- 57]

Tehnologiskas sliedes tiek
izdzéstas.

Atskaites punkta iestatiSana [= 49]

Ir iesp&jamas divas
darbibas:

- Tiks izsaukts skats
GPS kalibrésana.

- Tiks iestatts atskaites
punkts.

GPS signala kalibréSana [= 51]

Ir iesp&jamas divas
darbrbas:

- Tiks izsaukts skats
GPS kalibresana.

- Tiks kalibréts
GPS signals.

Tehnologisko sliezu nobide [= 57]

Tehnologiskas sliedes tiek
parbiditas uz
transportlidzekla padreizégjo
poziciju.

16
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LietoSanas principi

MULLE]
lektronik Vadibas elementi
Funkcijas |Alter- Nodala ar papildinformaciju Veikta darbiba
simbols | nativs
funkcijas
simbols
Darba skata attélojuma maina [= 57] Tiek aktivizéts telpiskais
3D m skats.
| | E Darba skata attélojuma maina [= 57] Tiek aktivizéts plaknes
skats.
W Citu funkciju simbolu attélojums
000
= g‘ Lauka datu ielade [~ 61]
. Cf;, _E‘ Lauka datu saglabasana [= 61]
Dokumentéto braucienu skati$ana [ 64
| €D (=04
» @ L ¢
Lauku datu importéSana GIS formata [- 62]
‘
5] (I Lauku datu eksporté$ana GIS formata [
|
62]
TRACK-Leader TOP

Sie funkciju simboli tiek paradrti darba skata tikai tad, ja ir deaktivizéta automatiskas stiré$anas
sisttma TRACK-Leader TOP. Informaciju, kas tiek paradita, kad ir aktivizéta sistéma TRACK-
Leader TOP, skatiet nodala Automatiskas staréSanas sistéma TRACK-Leader TOP [= 71].

Funkcijas
simbols

Alter-
nativs
funkcijas
simbols

Funkcija

AUTO |
C—~3

(o

Automatiskas stirésanas sisttma TRACK-Leader TOP ir deaktivizéta vai
nav pieejama.

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Vadibas elementi

MULLER
lektronik )

Funkcijas
simbols

Alter-
nativs
funkcijas
simbols

Funkcija

«

Pagriezt transportlidzekli pa kreisi.

Funkcijas taustind nedarbojas, ja sisttma TRACK-Leader TOP ir

deaktivizéta.

>

Pagriezt transportlidzekli pa labi.

Funkcijas taustind nedarbojas, ja sisttma TRACK-Leader TOP ir

deaktivizéta.
Skers|i
Funkcijas Alternativs funkci- | Nodala ar papildin- | Veikta darbiba
simbols jas simbols formaciju
A - Skerslu noteikana | Tiek paradits skats ar $kérlu
ok o3 [ 55] apkopojumu.

"

i
-
AR

|

Skarslis tiek nobidits.

Skarslis tiek iestatts izvéletaja
pozicija.

HEADLAND-Control

Funkcijas |Alternativs | Programmaturas stavoklis, kad | Kas notiek, ja tiek nospiests

simbols funkcijas |tiek paradits simbols blakus simbolam esoSais funkci-
simbols jas taustins

1

Modulis HEADLAND-Control ir
deaktivizéts un $aja lauka vél nav
bijis aktivizéts.

Lauka mala vél nav noteikta.

Nevar nospiest.

A

Modulis HEADLAND-Control nav
aktivizéts.

Tiek paradtta apgrieSanas josla.

18
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MULLE
lektronik

LietoSanas principi

Datu ievade

Funkcijas
simbols

Alternativs
funkcijas
simbols

Programmatiras stavoklis, kad
tiek paradits simbols

Kas notiek, ja tick nospiests
blakus simbolam esosais funkci-
jas taustins

Tiek paradits tikai tad, ja notiek
lauka malas noteik$ana.

1]

Tagad varat apstradat lauka
iek3&jo dalu.

Izmantojot moduli SECTION-
Control, tiek apstradata tikai lauka
iekS&ja dala. Platuma posmi,
iebraucot apgrieSanas josla, tiek
izslégti.

Ir aktivizéta vadiba lauka iek$&ja
dala pa paralélam sliedém.

Tiek aktivizéta vadiba apgrieSanas
josla pa paralélam sliedém.

()

Tagad varat apstradat apgrieanas
joslu.

Tiek aktivizéta vadiba lauka
iek$éja dala pa paralélam sliedém.

4.3 Datu ievade

levadot lauku nosaukumus vai registracijas informaciju, jalieto cipari un burti.

Tam ir paredzéts datu ievades skats.

Saglabat ka...

20111116]

X

@
By
v

Datu ievades skats saglabaSanas gadijuma

Vadibas elementi

Funkcijas simbols

Funkcija

Rakstzimes dzésana

Burtu registra parslégsana

levades partraukSana

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Lietosanas principi ,,
. , 5 MULLE]
Ekrana dala Lightbar izmanto$ana lektronik

Funkcijas simbols Funkcija

w levades apstiprinaSana

o - []

Darbibu seciba

1od sect 1. O —vajadzTgés rakstzimes izvéle.
[]

2. — atlasitas rakstzimes ievietoSana.

=> Rakstzime tiek ievietota. Kursors tiek parvietots uz nakamo poziciju.

3. Pargjo rakstzimju ievade.

4, _ —ievades apstiprinaSana péc visu rakstzimju ievades.

4.4 Ekrana daja Lightbar izmantoSana

Ekrana dala Lightbar ir paredzéta, lai vaditajam palidzétu braukt precizi par tehnologisko sliedi. Taja
tiek paradrta novirze no sliedes, ka art noradijumi par iespéju taja atgriezties.
Ir pieejami 8adi ekrana dala Lightbar veidi:

= Ekréna dala Lightbar grafiskaja rezima

= Ekrana dala Lightbar teksta rezima
= SECTION-View

Papildus ekrana dalai Lightbar ekrana ir redzama virziena bultina, kas norada pareizo stirésanas

virzienu.
Darbibu seciba Lai aktivizétu ekrana daju Lightbar, rikojieties adi:
N =
I ;)PEFEU
1. BomH — nospiediet vairakas reizes, [dz ekrana augS$dala tiek paradita ekrana dala
Lightbar.
4.41 Ekrana dala Lightbar grafiskaja rezima

e ool oo -
i K %o

]
o000O0IIGOOOO =

= ®

DGPS
a8

| B
8.8 knsh I
[ |

43.63 ha » 46.81 ha

Ekrana dala Lightbar grafiskaja reZima

Ekrana dala Lightbar grafiskaja rezima ir divas joslas:

= Apakséja tiek paradrta faktiska novirze no tehnologiskas joslas.
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MULLE
lektronik Ekrana dala Lightbar izmanto$ana
= Augseja tiek paradita novirze noteikta attdluma. Skatiet parametru Priek$skatijums [= 25]
Katrs aplitis apzimé noteiktu novirzi centimetros. Skatiet parametru Jutiba [= 25].
Ta ka braukanas lenkis tehnisku iemeslu dé| var nedaudz svarstities, priek$skatijuma joslas
radijuma tiek lietota divkarsa jutibas vértiba.
StiréSanas sistémas mérkis ir nodroSinat, lai vienmér batu aktivizéts tikai centralais Cetrstaris.
442 Ekrana dala Lightbar teksta rezima

Ekrana dala Lightbar teksta rezima tiek paradits attalums metros Iidz tehnologiskajai sliedei. Tiek
paradits arf virziens, kura jastare, lai atgrieztos sliedé. Priek3skatijuma teksta rezZima nav.

{
000
f —d]
DGPS
| )
7.8 knsh .II'I

J43.48 ha - 46.81 ha

Ekrana dala Lightbar teksta reZima
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lestatijumu Visparigi konfiguracija lektronik))

(3 ]

Konfiguracija
Saja nodala ir sniegts visu to iestatijumu izskaidrojums, kas jums jakonfiguré.

Konfiguréjamie iestatijumi

Modulis Nodala

TRACK-Leader Il Visparigie iestatijumi
TRACK-Leader Il konfiguréSana [=> 24]

SECTION-Control Visparigie iestatfjumi
TRACK-Leader Il konfiguréSana [= 24]

SECTION-Control konfiguréSana [=> 26]

TRACK-Leader TOP | Visparigie iestatijumi
TRACK-Leader Il konfiguréSana [— 24]

TRACK-Leader TOP konfiguré$ana [= 35]

HEADLAND-Control Papildu iestatijumi nav nepiecieSami

VRC Papildu iestatljumi nav nepiecieSami

Darbibu seciba Konfiguracijas skatu atvérsana:

1. Parslédziet uz skatu lestatijumi:
%3;3 Testatijumi

= Tiek paradits $ads skats:

Iestatijumi

TRACK-Leader II
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control
Masinas dati

&)

2. Noklik8kiniet rinda ar vajadzigas lietojumprogrammas nosaukumu.

= Tiek paradits parametru saraksts.

Nakamajas apak3nodalas tiek sniegts parametru skaidrojums.

5.1 lestatijumu Visparigi konfiguracija

Saja izvéIné varat iestatit attalojumu ekrana un aktivizét vairakas funkcijas.
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Konfiguracija
MULLE] . _ S
lektronik lestaftjumu Visparigi konfiguracija

Modulis SECTION-Control
Sis parametrs nosaka, vai modulis SECTION-Control i aktivizéts vai deaktivizéts.

lespéjamas vértibas:
= Ja
Modulis SECTION-Control ir aktivizéts. Automatiski tiek lietoti pievienotaja darba datora
pieejamie masinas dati, pieméram, darba platums.
= Ne
Modulis SECTION-Control ir deaktivizéts. Ir aktivizéta sisttma TRACK-Leader Il. Ma3inas dati
jaievada lietotajam. Skatiet Masinas profils [=> 37]

TM sasaiste
Sis parametrs nosaka, vai javeic datu apmaina ar lietojumprogrammu TaskManager.

lesp&jamas vértibas:

= Ja
Tiek veikta datu, pieméram, lauka malu, ITnijas A-B, atskaites punktu apmaina starp moduli
SECTION-Control un lietojumprogrammu TaskManager. Modulis SECTION-Control darbojas
tikai tad, ja programma TaskManager ir sakta uzdevuma izpilde. Lauka dati tiek saglabati datné
Taskdata, izmantojot TaskManager.
Sim iestatijumam jabit Ja, ja uzdevumus apstradajat ar lietojumprogrammu TaskManager.

= Ne
Starp moduli SECTION-Control un lietojumprogrammu TaskManager netiek veikta nekada datu
apmaina.
Sim iestatijumam jabit N&, ja lietojumprogramma TaskManager darbojas SC rezima. Pretéja
gadijuma lauka datus nevar ieladét un apstradat.

leguita daudzuma apstrade

Sis parametrs nosaka to, vai darba rezultati, ko protokolé ISOBUS darba dators, ir jasaglaba GIS
programmai.

Darba laika darba rezultati tiek saglabati, un péc tam tos var eksportét *.shp formata.

Tiek saglabati $adi darba rezultati:
= Faktiski apstradatie vai apsétie daudzumi, kas no ISOBUS darba datora tiek parnesti uz moduli
SECTION-Control.

lespéjamas vértibas:
= Ja
Darba laika darba rezultati tiek apkopoti eksportésanai.
= Née
Netiek apkopoti nekadi darba rezultati.

Bridinajuma signali
Sis parametrs nosaka, vai lauka malu un konstatétu $kér$lu tuvuma jaatskan bridinajuma signalam.

lesp&jamas vertibas:
= Ja
= Ne

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 23



Konfiguracija -
. MULLER
TRACK-Leader Il konfiguré$ana lektronik )

Sliezu caurspidigums
Sis parametrs nosaka, vai ekrana japarada parlaidumi un ka tie japarada.
lespéjamas vértibas:
. "0“
Parlaidumi netiek paradti.
. "115_"6“
Krasas spilgtums, ar kadu tiek ieziméti parlaidumi.
. 3
Nokluséjuma vértiba

Radit rezgi

Navigacijas skata ieslédz rezgi.

Attalums starp rezga linijam atbilst ievaditajam darba platumam. ReZga linijas tiek izkartotas
atbilstosi asim ziemeli-dienvidi un austrumi-rietumi.

Izlidzinat brauk$anas virz.

Ja uz traktora kabines jumta uzstaditais GPS uztvérgjs |oti svarstas, braukSanas sliedes ekrana var
tikt paradttas ka lauztas [inijas.

Izmantojot iespéju Izlidzinat braukanas virz., tiek izlidzinatas paraditas brauk$anas sliedes.

Saja pamaciba ieklautie dati attiecas tikai uz GPS antenu A100. Citu GPS antenu izmantoanas
gadijuma var bt jaizmanto citi iestattjumi.
lespéjamas vértibas:
= Ja
Ja izmantojat sistému TRACK-Leader TOP un stlres iekartas darba datoram ir pievienota GPS
antena A100.
= Ne
Ja neizmantojat sisttmu TRACK-Leader TOP un terminalim ir pievienota GPS antena.

Startét demonstr. rezimu

Lietojumprogramma tiek startéta simulacijas rezima.

5.2 TRACK-Leader Il konfigurésana

Ekrana dala Lightbar
Ekrana dalas Lightbar veids.

lesp&jamas vértibas:
= Deaktivizéts
Deaktivizé ekrana dalu Lightbar
= Grafiski
Aktivizé ekrana daju Lightbar grafiskaja rezima
= Teksta reZims
Aktivizé ekrana daju Lightbar teksta rezima
= SECTION-View
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MULLE] o
lektronik TRACK:-Leader Il konfiguréSana

Aktivizé SECTION-View

Tehnol. sliezu numeracija
Sis parametrs nosaka, ka janumuré izveidotas tehnologiskas sliedes.

lesp&jamas vertibas:
= absoldti
Tehnologiskajam sliedém ir fikséti numuri. Tehnologiskas sliedes A-B numurs ir 0. Tiek
numurétas tehnologiskas sliedes, kas atrodas pa kreisi un pa labi no tehnologiskas sliedes A-B.
= relativi
Tehnologiskas sliedes tiek numurétas katra jaunas tehnologiskas sliedes aktivizé$anas
gadijuma. Aktivizétas tehnologiskas sliedes numurs vienmér ir 0.

Jutiba
Lightbar jutibas iestatijums.

Cik centimetru nobides gadijuma jaieslédz viena Lightbar gaismas diode?
= Noklusgjuma veértiba: 30 cm
81 vértiba nozimé jutibu 15 cm pa kreisi un 15 cm pa labi.

PriekSskatijums

Sis parametrs nosaka, cik metrus pirms transportlidzekla ekrana dalas Lightbar priek$skatijuma tiek
aprekinata ta nakama pozicija.
= Noklus&uma vértiba: 8 m

Skatiet arT nodalu Ekrana dala Lightbar grafiskaja rezima [= 20]

Pagrieziena lenkis

Sakot ar definétu lenki, programma nosaka, ka transportlidzeklis japagriez tehnologiskaja sliedé. Péc
tam tehnologiska sliede tiks atziméta ar zilu krasu. Ja transportlidzeklis parvietojas ar mazaku novirzi
no tehnologiskas sliedes, ta netiek uzskatta par jaunu faktisko tehnologisko sliedi.

= Nokluséjuma vértiba: 30 gradi.

= TRACK-Leader TOP vértiba: 70 gradi

Att. starp kont. p.

Kontdras reZima ierakstot tehnologisko sliedi A-B, nepartraukti tiek veikta punktu saglabasana. Jo
vairak punktu, jo precizak tiek ieziméta tehnologiska sliede A-B un citas tehnologiskas sliedes. Tomér
$adi tiek paléninata termindla darbiba.

Sis parametrs nosaka attalumu starp punktiem. Optimala vértiba var atskirties atkariba no lauka un
masinas.
= Noklus&juma vértiba: 500 cm
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5.3 SECTION-Control konfigurésana

Parlaiduma pakape
Parlaiduma pakape Kilveida platibas apstrades gadijuma.

lestatTto Parlaiduma pakapi aréjo platuma posmu izmanto$anas gadijuma ietekmé parametrs
Parlaiduma pielaide.

0% parlaiduma pakape 50% parlaiduma pakape 100% parlaiduma pakape

lespéjamas vértibas:

= 0% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
pilnba izbraucis no $Ts platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslégts tikai
tad, kad 1% 31 platuma posma atrodas virs apstradatas platibas.

= 50% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
par 50% izbraucis no §is platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslégts tikai
tad, kad 50% ST platuma posma atrodas virs apstradatas platibas. 50% parlaiduma pakapes
iestatljuma gadijuma parlaiduma pielaides iestatljumam nav nekadas ietekmes.

= 100% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
par 1% izbraucis no §Ts platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslegts tikai
tad, kad 100% &T platuma posma atrodas virs apstradatas platibas.

Parlaiduma pielaide

Parlaiduma pielaide nozimé aréjo platuma posmu pielaidi parlaidumiem, braucot pa paralélam
sliedém un parsniedzot lauka malu apgrieSanas josla.

Parlaiduma pielaides attiecas tikai uz aréjo kreiso un aréjo labo platuma posmu. Sis parametrs
neattiecas uz paréjiem platuma posmiem.

Talak attélos paradits, ka darbojas parametrs Parlaiduma pielaide, ja parlaiduma pakape ir 0%.
lestatTta parlaiduma pielaide ir noradita zem attéliem.
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wir] il

Parlaiduma pielaide, ja parlaiduma pakape ir 0% — abos gadijumos darbs tika veikts ar 25 cm parlaidumu.

Parlaiduma pielaide — Ocm Parlaiduma pielaide — 30cm
Saja gadijuma platuma posms tiek izslagts Saja gadijuma platuma posms netiek izslagts,
nekavgjoties. jo pasreizéjais parlaidums ir mazaks neka

30 cm.

Ja parametrs Parlaiduma pakape ir iestatits uz 100%, parametram Parlaiduma pielaide ir [oti liela
nozime, izbraucot no jau apstradatas platibas. Pieméram, veicot apgrieSanos jau apstradata
apgrieSanas josla.

@ @

Parlaiduma pielaide, ja parlaiduma pakape ir 100% — abos gadijumos nobide apstradataja platiba bija 25 cm.

Parlaiduma pielaide — 0 Parlaiduma pielaide — 30cm

Ja platuma posma nobide no jau apstradatas Parlaiduma pielaide sniedz iespéju izvairtties

platibas kaut vai 1%, tiek ieslégts kopgjais no nevajadzigiem parlaidumiem.

posma platums. Kreisais platuma posms tiek ieslégts tikai tad,
ja nobide no apstradatas platibas ir lielaka par
30 cm.

lespéjamas vértibas:
= leteikums: GPS uztvérgja A100 izmanto$anas gadijuma ka parlaiduma pielaides vértibu
ievadiet 30 cm.
= Pielaide — 0 cm
Argjais platuma posms tiek ieslégts vai izslégts, iebraucot apstradata sliedé vai izbraucot no tas.
= Cita vértiba
Argjais platuma posms tiek ieslégts vai izslégts, kad parlaidums ir Kuvis lielaks par $o vértibu.
= Maksimala vértiba
Puse no argja platuma posma platuma.

Inerce

Ir divi parametri:
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= Inerce, kad iesl.
= |nerce, kad izsl.

Abos parametros jaievada laiks, p&c kura platuma posma varstam jareagé uz terminala signalu.
Inerce ir arT laiks, kada jarodas (ieslégSanas gadijuma) sprauslas atvérSanas spiedienam vai tas
jaizlaiz (izslegsanas gadijuma).
S vértiba ir nepiecie$ama platuma posmu automatiskas ieslég§anas un izslég$anas gadijuma. Ta ir
atkariga no platuma posmu varstu tipa.

Piemérs Kad lauka miglotaja platuma posms tiek parvietots par jau apstradatu platibu, tas nekavéjoties
jaizslédz. Lai to izdarttu, programmatiira uz platuma posma varstu padod izslégdanas signalu. L1dz ar

to no platuma posma varsta tiek izlaists spiediens. Tik ilgi, lldz no sprauslam vairs nekas neizplast.
Tas ilgst aptuveni 400 milisekundes.

So darbibu rezultats — platuma posms 400 milisekundes veido apsmidzinato platibu parlaidumu.

Lai to novérstu, parametra Inerce, kad izsl. jaiestata vértiba 400 ms. Sada gadijuma signals uz
platuma posma varstu tiks padots par 400 milisekundém agrak. Tas nodroSina iespéju partraukt vai
sakt smidzinaSanu precizi vajadzigaja bridr.

Talak attela paskaidrota inerces darbiba. Saja attéla ir paradita reala situacija, nevis ekrana radijums.

Parametra Inerce, kad izsl. iestatijums ir 0. Kad iestatitais aizkaves laiks ir parak 1ss, smidzina$ana tiek veikta ar
parlaidumu.

Saja vieta platuma posma varsts sanem @ Saja vieta lauka miglotajs partrauc izpladi.
izslegSanas signalu.

lespéjamas vértibas:
= Inerce, kad iesl.
Seit ievadiet platuma posma ieslégsanas aizkaves ilgumu.
Pieméram,

— armatira ar elektromagnétisko varstu — 400 ms;
— armatira ar elektrodzingju — 1200 ms.

= |nerce, kad izsl.
Seit ievadiet platuma posma izslég$anas aizkaves ilgumu.
Pieméram,

- armatira ar elektromagnétisko varstu — 300 ms;

— armatira ar elektrodzingju — 1200 ms.
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Masinas modelis
Sis parametrs nosaka, ka precizi jaaprékina darba joslas un platuma posma pozicija.
Ja $is parametrs ir aktivs, programmattra vienmér mégina precizi aprékinat katra platuma posma
poziciju. Ekrana darba josla ir redzama uzreiz aiz traktora braukSanas sliedes. Tapéc braucienu
attélojums ekrana un modula SECTION-Control darbiba ir precizaka neka tad, ja Sis parametrs ir
deaktivizéts.
lesp&jamas vertibas:
= padgaitas
lestatljums pa3gaitas lauksaimniecibas tehnikai.
= velkams
lestattjums lauksaimniectbas tehnikai, ko velk traktors.
= Deaktivizéts
Netiek simuléta neviena masina. Platuma posmu pozicijas preciza aprékinaana ir deaktivizéta.
Darba josla tiek radrta taja vieta, kur atrodas GPS uztvérgjs. Aprékinatie laukumi kst neprecizi.
5.3.1 Parametru Inerce, kad iesl. un Inerce, kad izsl. kalibréSana

Kad javeic kalibréSana?

8T nodala ir paredzéta pieredzéjusiem lietotajiem.

Pirms §Ts nodalas lasi$anas:
= Apgastiet terminala lietoSanu.
= Apgstiet modula SECTION-Control lietoSanu.

Parametru “Inerce, kad iesl.” un “Inerce, kad izsl.” noklus&juma vértiba jau ir iestatita darbam ar
popularakajiem lauka miglotajiem.

Parametru kalibréSana javeic $ados gadijumos:
= Jaizmantojat citu lauksaimniecibas aprikojumu ar moduli SECTION-Control.
= Jalauksaimniecibas aprikojums, iebraucot jau apstradata platiba, tiek ieslégts parak vélu vai
parak agri.
= Ja lauksaimniecibas aprikojums, izbraucot no jau apstradatas platibas, tiek ieslégts parak vélu
vai parak agri.
Nakamajas nodalas ir paskaidrots, ka kalibrét parametrus.

Nodala un pieméros ka piemérs tika izmantots lauka miglotajs. Tapat ir jartkojas arf, darbojoties ar
citiem lauksaimniecibas aprikojumiem.

KalibreSanas posmi

KalibréSana tiek veikta vairakos posmos:

1. Sagatavo3anas kalibréSanai

lebrauk$ana lauka pirmo reizi

lebrauk$ana lauka otro reizi
Apsmidzinatas platibas robezu iezimé$ana

Korekcijas vértibas aprékinasana

o o B~ W DD

Parametru Inerce, kad iesl. un Inerce, kad izsl. korekcija

Detalizéts S0 posmu apraksts tiek sniegts nakamajas nodalas.
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SagatavosSanas kalibréSanai

Lai veiktu kalibréSanu, ir nepiecieSami $adi lidzekli un personas:
= Divi novérotaji — divas personas, kas apstradatas platibas iezimés ar mietiniem.
= Apstradato platibu ieziméSanai nepiecieSamie darbariki:

— aptuveni 200-300 m gara norobezojo3a lente;

- 8 lauka ieziméSanas mietini.

30
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SECTION-Control konfiguré$ana

/\ UZMANIBU

Traumas, ko izraisa braucoss lauka miglotajs
Novérotaji, kas palidz veikt kalibréSanu, var tikt savainoti ar svirmehanismu.

o Sniedziet novérotajiem precizas instrukcijas. Izskaidrojiet tiem apdraud&jumu.

o Ja kads no novérotajiem atrodas parak tuvu miglotajam, nekavéjoties apstadiniet miglotaju.

o Vienmér nodroSiniet, lai novérotaji atrastos pietiekama attaluma no miglotaja svirmehanisma.

Darbibu seciba

Saja posma jums ir nepiecie$ama vienas vai divu personu palidziba. Sim personam janovéro
brauciens un lauka miglotaja darbiba, ka arT jaiezimé apsmidzinatas platibas robezas.

Sniedziet §Tm personam precizas instrukcijas un bridiniet tas par iespéjamu apdraudgjumu.

Talak attela paraditas vietas, kuras jaatrodas novérotajiem, ka art rezultati, kas jasasniedz.

2. brauciens

@ Pirma noveérotaja pozicija @ S1 linija norada vietu, kura tiek sakta
smidzinaSana no sprauslam, izbraucot no
apstradatas platibas.

@ Otra noveérotaja pozicija @ Si Imija norada vietu, kura tiek partraukta
smidzinaSana no sprauslam, iebraucot
apstradataja platiba.

M Tvertne ir uzpildita ar tiru Gdeni.

M Noveérotaji stav drosa attaluma no lauka miglotaja svirmehanisma.
M Navigacijas sistéma ir startéta lidz ar pirmo braucienu.

M Modulis SECTION-Control darbojas automatiskaja rezima

1. Novietojiet lauka miglotaju 90° lenkT pret nobraukto platibu aptuveni 100 m attaluma no tas.

2. Brauciet pari jau apstradatajai platibai ar nemainigu atrumu (pieméram, 8 km/h). To darot,
izsmidziniet Gdeni.

3. Noveérotajiem jastav uz ieprieks iezimétas brauciena robezas droa attaluma no svirmehanisma.

4. Novérotajiem jaievero vietas, kuras lauka miglotajs parstaj un kuras sak izsmidzinasanu,
traktoram Skérsojot jau nobraukto platibu.

= PE&c tam jis zinasit, ka lauka miglotajs darbojas, braucot pa jau apstradatu platibu.

Lai iegltu vél precizakus rezultatus, So procesu var atkartot vairakas reizes.
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Apsmidzinatas platibas robezu ieziméSana — parametram Inerce, kad izsl.

Saja posma jaiezimé vieta, kura lauka miglotajs partrauc smidzina$anu, iebraucot apstradata platiba.
ArT janosaka vieta, kura turpmak japartrauc smidzinasana.

Sadi noskaidrosit, vai lauka miglotajs neizslédzas parak vélu vai parak agri.

Talak attelos paraditas Iinijas, kas jaiezimé uz lauka, lai varétu aprékinat parametra Inerce, kad izsl.
vertibu.

& %

Parametra Inerce, kad izsl. vértibas aprékinam nepiecieSamas linijas. Pa kreisi: lauka miglotgjs tiek izslégts
paréak vélu. Pa labi: lauka miglotajs tiek izslégts parak agri.

P Attalums starp vajadzigo smidzina$anas Imiju X Faktiska smidzinasanas Iinija
Z un faktisko smidzinasanas Imiju X Seit lauka miglotajs partrauc smidzinasanu.
z Vajadziga smidzinasanas Iinija
Seit lauka miglotajam japartrauc
smidzinasana.

Spiediena izlai§anai nepiecieSama laika dé|
papildus jaieplano neliels 10 cm parlaidums.

Abos gadijumos (pa kreisi un pa labi) parametram Inerce, kad izsl. ir iestatita nepareiza vértiba:
= Pakreisi: lauka miglotajs tiek izslegts parak vélu. Japalielina inerces vértiba.
= Pa labi: lauka miglotajs tiek izslegts parak agri. Jasamazina inerces vértiba.

Darbibu seciba 1. Salidziniet atzimes uz lauka ar Siem attéliem.

=> Tagad varat parliecinaties par to, vai lauka miglotajs neizslédzas parak vélu vai parak agri.

Apsmidzinatas platibas robezu ieziméSana — parametram Inerce, kad iesl.

Saja posma jaiezimé vieta, kura lauka miglotajs sak smidzina$anu, izbraucot no apstradatas platibas.
ArT janosaka vieta, kura turpmak jasak smidzinasana.

Sadi noskaidrosit, vai lauka miglotajs neieslédzas parak vélu vai parak agri.

Talak attélos paraditas Iinijas, kas jaiezZimé uz lauka, lai varétu aprékinat parametra Inerce, kad iesl.
vertibu.
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Parametra Inerce, kad iesl. vértibas aprékinam nepiecieS8amas linijas. Pa kreisi: lauka miglotajs tiek ieslégts
parak vélu. Pa labi: lauka miglotajs tiek ieslégts parak agri.
P Attalums starp vajadzigo smidzinasanas Imiju X Faktiska smidzinasanas Iinija
Z un faktisko smidzinasanas Iiiju X Seit lauka miglotajs sak smidzinadanu.
Z Vajadziga smidzinaSanas linija
Seit lauka miglotajam jasak smidzina$ana.
Spiediena radi$anai nepiecieSama laika dé|
papildus jaieplano neliels 10 cm parlaidums.
Abos gadijumos (pa kreisi un pa labi) parametram Inerce, kad iesl. ir iestatita nepareiza vértiba:
= Pakreisi: lauka miglotajs tiek ieslégts parak vélu. Japalielina inerces vértiba.
= Pa labi: lauka miglotajs tiek ieslégts parak agri. Jasamazina inerces vértiba.
Darbibu seciba 1. Salidziniet atzimes uz lauka ar Siem attéliem.

=> Tagad varat parliecinaties par to, vai lauka miglotajs neieslédzas parak vélu vai parak agri.

Korekcijas vertibas aprékinasana

Pédgja posma esat noskaidrojis:
= parametru, kura vértiba jamaina;
= vai faktiska inerces vértiba ir japalielina vai jasamazina.

Tagad jaaprekina, par cik milisekundém jamaina nepareizi iestatita parametra vértiba.
Lai to izdarTtu, jaaprékina ta saukta korekcijas vértiba.

Lai aprekinatu korekcijas vértibu, jazina, kads brauciena laika bija lauka miglotaja atrums. Atrums
janorada cm/ms.

Talak tabula ir minétas daZas atruma vértibas un to parrékins cm/ms:

Atrums km/h Atrums cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10 km/h 0,28 cm/ms
Darbibu seciba Korekcijas vértiba jaaprekina $adi:

1. [attalums P] : [lauka miglotaja atrums] = korekcijas vértiba

2. Paslaik iestatita parametra Inerce, kad iesl. vai Inerce, kad izsl. vértiba jamaina par So vértibu.
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Inerces parametru mainisana
Tagad japielago parametru Inerce, kad iesl. un Inerce, kad izsl. vértibas.
Darbibu seciba 1. Mainiet parametra vértibu, nemot véra $adu pamatprincipu:
- Ja lauka miglotajs tiek ieslégts parak vélu, tam ir nepiecieSams vairak laika. Inerces vértiba ir
japalielina.
- Ja lauka miglotajs tiek ieslégts parak agri, tam ir nepiecieSams mazak laika. Inerces vértiba ir
jasamazina.

2. Aprékiniet jauno inerces parametra vertibu.
Veiciet So soli atseviski parametram Inerce, kad iesl. vai Inerce, kad izsl.
Ja lauka miglotajs tiek ieslégts vai izslégts parak vélu:
plieliniet faktisko inerces vértibu par korekcijas vértibu.
Ja lauka miglotajs tiek ieslégts vai izslégts parak agri:
samaziniet faktisko inerces vértibu par korekcijas vértibu.

Piemérs Lauka miglotajs brauca ar atrumu 8 km/h. Tas atbilst atrumam 0,22 cm/ms.
Attalums P tika izmérits péc otra brauciena. Tas bija 80 cm.
Paslaik iestatlta parametra Inerce, kad izsl. vértiba ir 450 ms.

lebraucot apstradata platiba, lauka miglotajs tika izslégts parak vélu. Punkts Z brauk$anas virziena
atradas pirms punkta X. Linijas bija markétas, ka paradits nakamaja attéla:

lebraucot apstradataja platiba, lauka miglotajs tika izslégts parak vélu.

1. Korekcijas vértibas aprékinasana:
[attalums P] : [lauka miglotaja atrums] = korekcijas vértiba
80: 0,22 = 364

2. Aprékiniet jauno inerces parametra vértibu.
Ta ka lauka miglotajs tiek izslegts parak vélu, parametra Inerce, kad izsl. vértiba japalielina par
korekcijas vértibu:
364 (korekcijas vértiba) + 450 (iestatTta Inerce, kad izsl. vértiba) = 814 (jauna Inerce, kad izsl.
vértiba)

3. Parametram Inerce, kad izs!. ievadiet vertiou 814.
Piemérs Lauka miglotajs brauca ar atrumu 8 km/h. Tas atbilst atrumam 0,22 cm/ms.
Attalums P tika izmérits péc otra brauciena. Tas bija 80 cm.
Paslaik iestatlta parametra Inerce, kad izsl. vértiba ir 450 ms.

lebraucot apstradata platiba, lauka miglotajs tika izslégts parak agri. Punkts Z brauk$anas virziena
atradas péc punkta X. Linijas bija markétas, ka paradits nakamaja attéla:

34 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG



Konfiguracija

MULLE
lektronik TRACK-Leader TOP konfiguréana
® \@
lebraucot apstradataja platiba, lauka miglotajs tika izslégts parak agri.
1. Korekcijas vertibas aprékinadana:
[attalums P] : [lauka miglotaja atrums] = korekcijas vértiba
80: 0,22 = 364
2. Aprékiniet jauno inerces parametra vértibu.
T Ta ka lauka miglotajs tiek ieslégts vai izslegts parak vélu, parametra Inerce, kad izsl. vértiba
jasamazina par korekcijas vértibu:
450 (iestatita Inerce, kad izsl. vértiba) - 364 (korekcijas vértiba) = 36 (jauna Inerce, kad izsl.
vértiba)
3. Parametram Inerce, kad izsl. ievadiet vértibu 36.
5.4 TRACK-Leader TOP konfiguréSana

Lai varétu izmantot TRACK-Leader TOP, jaiestata $adi parametri:

GPS uztveréja augstums
GPS uztvéréja augstums virs zemes.

NepiecieSams: TRACK-Leader TOP

leriéu novirze

leriéu novirze jaievada gadijumos, kad lauksaimniecibas aprikojums tiek izmantots ar novirzi kada no
pusém, ka paradits attéla. Ja Sis parametrs nebis ievadits, dazas platibas tiks apstradatas divkarsi,
bet citas tiks izlaistas.
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Darbs ar novirzitu aprikojumu, izmantojot neiestatitu parametru lericu novirze

@ Pirmais brauciens @ Divkarsi apstradata platiba
@ Otrais brauciens @ Neapstradata platiba
@ TreSais brauciens

Darbibas princips Ja §im parametram ievadita vértiba nav 0, rodas $&da situacija:
= Darba skata tiek paradita sarkana tehnologiska sliede. TRACK-Leader TOP nodro$ina vadibu pa
sarkano tehnologisko sliedi.
= Masinas simbols un svirmehanisma simbols tiek attélots ar ievaditajai vértibai atbilstosu nobidi.

lespéjamas vértibas:

= |evadiet pozitivu vértibu. Pieméram, 90cm
Ja piekabindmais aprikojums ir nobidtts pa labi.

= levadiet negativu vértibu. Pieméram, -90cm
Ja piekabindmais aprikojums ir nobidits pa kreisi.

= levadiet vértibu 0.
Ja esat pievienojis darba datoru, kura ir ievaditas visas piekabinama aprikojuma geometriskas
vértibas. Pieméram, miglotajam paredzéto Miiller-Elektronik darba datoru.

Darbibu seciba AtbilstoSo parametra vértibu var noskaidrot $adi:
1. Parliecinieties, vai parametra iestatTjums ir 0.
Izmantojot TRACK-Leader, startgjiet jaunu navigaciju.
Ar traktoru pa tehnologiskajam sliedeém nobrauciet tris sliedes, ka paradits iepriek$éja attéla.
|zmériet neapstradatas platibas platumu starp otro un treSo braucienu.

Ka parametra vértibu ievadiet pusi no izmérita platuma.

A T o

Lai noradTtu pusi, uz kuru ir novirzits lauksaimniectbas aprikojums, lietojiet pluszimi vai
minuszimi.
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Reakcijas atrums
Automatiskas stiréSanas sistemas reakcijas atrums un aktivitate. Jo lielaka ir vértiba, jo aktivakas ir
stdres kustibas.
5.5 Masinas profils
Katrai masinai, kura izmantojat programmataru, var bat atSkirigi parametri. Lai katra darba sakuma
iestatljumus nevajadzétu veikt no jauna, masinas iestatljumus varat izveidot k& masinas profilu.
Sadald MaSinas dati varat ievadTt pievienota lauksaimniecibas aprikojuma parametrus un saglabat
tos ka profilu.
Masinas dati bds nepiecieSami $ados gadijumos:
= Ja modulis SECTION-Control ir deaktivizéts.
= Ja terminalis nav pievienots nevienam darba datoram.
5.5.1 Jauna masinas profila izveide
Ar vardu “masina” Seit tiek apziméta traktora un lauksaimniecibas aprikojuma kombinacija.
Piemérs Ja jusu transportlidzeklu parka ir divi traktori un divi aprikojumi, attiecigi jaizveido Cetri maSinas profili:
= Traktors A un miglotajs
= Traktors B un miglotajs
= Traktors A un mineralméslu kaisitajs
= Traktors B un mineralméslu kaisttajs
Visas kombin&cijas, kuras izmantojat, izveidojiet k& masinas profilus. Varat izveidot Iidz pat
20 maSinas profiliem.
Darbibu seciba 1. Atveriet $adu skatu: lestatijumi:
Qio} Testatijumi
| Masinas dati
[]
2. — noklikSkiniet uz sadalas MaSinas datu ievade.
=> Tiek paradits datu ievades skats.
3. levadiet jauna masinas profila nosaukumu.
4, ____ — apstipriniet ievadi un saglabajiet.
= Tiek paradtts skats Masinas dati.
5. levadiet maSinas parametrus.
5.5.2 Pieejama masinas profila atlase
Pirms darba sak3anas vienmér noradiet, ar kuru masinu no transportiidzeklu parka vélaties stradat.
Lai to izdarTtu, atlasiet masinai paredzéto masinas profilu.
Darbibu seciba 1. Atveriet $adu skatu: MaSinas atlase:

é\«i@;} Iestatijumi
| Masinas dati | MaSinas atlase

= Tiek paradits skats Masinas atlase. Saja skata tiek paraditi visi saglabatie masinas profili.
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2. [ — noklik3kiniet uz vajadziga masinas profila.

= Tiek paradtts skats Masinas dati.

3. Parbaudiet maSinas parametrus.

4, E — ja parametri atbilst aktualajai situacijai, izejiet no skata.

= Atlasttais maSinas profils tiek aktivizéts.

= Aktivizéta masinas profila nosaukums paradas sakuma skata rinda Masina.

5.5.3 Masinas parametri

MasSinas parametri blis nepiecieS8ami $ados gadijumos:
= Ja vélesities izveidot jaunai masinai paredzé&tu masinas profilu
= Ja vélésities mainTt masinas profilu

Talak tiek sniegts visu masinas parametru skaidrojums.

Darba platums

Sis parametrs parada aprikojumam iestatito darba platumu.

Platuma posmu skaits
levadiet platuma posmu skaitu.

Katrs platuma posms darba skata tiek paradits ka darba joslas dala.

Platuma posmi

Atver skatu, kura varat ievadrt atseviSku platuma posmu platumu.

Parlaiduma pakape
Parlaiduma pakape Kilveida platibas apstrades gadijuma.

lestatrto Parlaiduma pakapi aréjo platuma posmu izmanto$anas gadijuma ietekmé parametrs
Parlaiduma pielaide.

0% parlaiduma pakape 50% parlaiduma pakape 100% parlaiduma pakape

lespéjamas vértibas:

38 Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG



Konfiguracija
MULLE] . '
lektronik Masnas profils

= 0% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
pilniba izbraucis no Sis platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslégts tikai
tad, kad 1% 31 platuma posma atrodas virs apstradatas platibas.

= 50% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
par 50% izbraucis no §is platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslégts tikai
tad, kad 50% ST platuma posma atrodas virs apstradatas platibas. 50% parlaiduma pakapes
iestatliuma gadijuma parlaiduma pielaides iestatljumam nav nekadas ietekmes.

= 100% — izbraucot no apstradatas platibas, katrs platuma posms tiek ieslégts tikai tad, kad tas ir
par 1% izbraucis no §Ts platibas. lebraucot apstradata platiba, platuma posms tiek izslegts tikai
tad, kad 100% &7 platuma posma atrodas virs apstradatas platibas.

GPS uztv. pa kreisi/pa labi

Ja GPS uztvérgjs nav uzstadits uz transportlidzekla garenass, Seit jaiestata ST nobide.

(

Transportlidzekla garenass un GPS uztvérgjs

@ Transportlidzek|a garenass @ GPS uztvergjs
Atrodas pa labi no transportiidzekla garenass

lespéjamas vértibas:
= |evadiet negativu vértibu. Pieméram, -0,20 m
Ja GPS uztvérgjs atrodas pa kreisi no garenass.
= |evadiet pozitivu vértibu. Pieméram, 0,20m
Ja GPS uztvérgjs atrodas pa labi no garenass.

GPS uztv. pa kreisi/pa labi, ja ierices ir asimetriskas

Ja izmantojat asimetrisku lauksaimniecibas tehniku, tas darba platuma vidus atrodas cita vieta, neka
simetriskajai tehnikai.

Lai izlidzinatu o starpibu, vispirms jamodificé parametrs GPS uztv. pa kreisi/pa labi.
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D>
Asimetriska tehnika
@ Attalums starp traktora garenasi un darba @ Kopgjais darba platums

platuma vidu.

Atkariba no §T attaluma mainas

lauksaimniectbas tehnikas vidus.

Darbibu seciba Lai modificétu asimetriskas tehnikas parametra GPS uztv. pa kreisi/pa labi, veiciet talak minétas

darbibas.
1. |zmériet kopéjo darba platumu.
Nosakiet precizu darba platuma vidu.

[zmériet attalumu starp darba platuma vidu un traktora garenasi.

> @b

Modificgjiet parametra vértibu:
- Ja darba platuma vidus ir novirzits pa labi, parametra vértibai pieskaitiet izmérito attalumu.
- Ja darba platuma vidus ir novirzits pa kreisi, no parametra vértibas atnemiet izmérito attalumu.

GPS uztv. priekSalaizmuguré

GPS uztveréja attalums no apstrades punkta. Apstrades punkts ir, pieméram, lauka miglotaja
svirmehanisms.
lespéjamas vértibas:
= |evadiet negativu vértibu. Pieméram, -4,00 m
Ja GPS uztvérgjs atrodas aiz apstrades punkta, ievadiet negativu vértibu.

= levadiet pozitivu vértibu. Pieméram, 4,00m
Ja GPS uztvérgjs atrodas apstrades punkta prieksa, ievadiet pozitivu vértibu.

Darba pozicijas sensors

Vai ma&ina ir uzstadits darba pozicijas sensors?
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Darba pozicijas sensors ir sensors, kas nosaka, vai ir ieslégts lauksaimnieciskas apstrades
aprikojums, un 8o informaciju parsata uz terminali. Daudzi traktori ir aprikoti ar sensoru un tam var
pieklt, izmantojot signala kontaktligzdu.

lespéjamas vértibas:
- J
= Né

o

Inversa sensora logika

Vai darba sensora logika tiek invertéta?
= Ja — apstrades datu ierakstiSana tiek sakta, kad ir atsegts darba pozicijas sensors. Ta tiek
beigta, kad darba pozicijas sensors tiek aizsegts.
= Né — apstrades datu ierakstiSana tiek sakta, kad ir aizsegts darba pozicijas sensors. Ta tiek
beigta, kad darba pozicijas sensors tiek atsegts.

Masinas modelis
Sis parametrs nosaka, ka precizi jaaprékina darba joslas un platuma posma pozicija.

Ja $is parametrs ir aktivs, programmattra vienmér mégina precizi aprékinat katra platuma posma
poziciju. Ekrana darba josla ir redzama uzreiz aiz traktora braukanas sliedes. Tapéc braucienu
attélojums ekrana un modula SECTION-Control darbiba ir precizaka neka tad, ja Sis parametrs ir
deaktivizéts.

lesp&jamas vértibas:
= paSgaitas
lestatijums paSgaitas lauksaimniecibas tehnikai.
= velkams
lestattjums lauksaimniecibas tehnikai, ko velk traktors.
= Deaktivizéts

Netiek simuléta neviena masina. Platuma posmu pozicijas preciza aprékinasana ir deaktivizéta.

Darba josla tiek radrta taja vieta, kur atrodas GPS uztvéréjs. Aprékinatie laukumi kst neprecr.

Zi.
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6 LietoSanas gaita
6.1 Ja izmantojat tikai moduli TRACK-Leader I

1. Piebrauk$ana pie lauka.
2. Lauka datu ielade.
3. Navigacijas sistémas sagatavoSana:
- izvélieties masinas profilu (neobligati);
- izvélieties vadibas reZimu;
- iestatiet attalumu starp tehnologiskajam sliedém;
- iestatiet tehnologisko sliezu intervalu.

4. SagatavoSanas darbu veikSana:

iestatiet atskaites punktu;

nosakiet lauka malu (neobligati);

izveidojiet tehnologisko sliedi A-B;

apstradajiet apgrieSanas joslu, izmantojot moduli HEADLAND-Control (neobligati).
5. Darba veik$ana:

- nosakiet Skérsus (neobligati);

- apstradajiet lauku (neobligati).
6. Darba beig$ana:

— saglabajiet lauka datus nokluséjuma formata;

— eksportéjiet lauka datus GIS formata;

— atmetiet lauka datus.

6.2 Ja izmantojat moduli SECTION-Control

1. Piebrauk$ana pie lauka.
2. Lauka datu ielade.
3. Navigacijas sistémas sagatavo$ana:
- izvélieties vadibas reZimu;
- iestatiet attalumu starp tehnologiskajam sliedém;
- iestatiet tehnologisko sliezu intervalu.
4. Sagatavo$anas darbu veik$ana:
— turpiniet navigaciju;
- kalibréjiet GPS signalu;
- apstradajiet apgrieSanas joslu, izmantojot moduli HEADLAND-Control (neobligati).

5. Darba veik§ana:
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— nosakiet Skérd|us (neobligati);
— apstradajiet lauku (neobligati).
6. Darba beig$ana:;
- saglabajiet lauka datus noklusgjuma formata;
— eksportéjiet lauka datus GIS formata;
- atmetiet lauka datus.
6.3 Ja izmantojat lietojumprogrammu TaskManager
Ja veicamos lauku darbus planojat datora un péc tam vélaties apstradat ar terminali, $im noltikam
izmantojiet lietojumprogrammu TaskManager.
Darba saksana
Darbibu seciba Ja izmantojat lietojumprogrammu TaskManager, darba sak3anas seciba ir $ada:
1. Saciet uzdevuma izpildi ar TaskManager.
=> Ekrana tiek paradita sisttma TRACK-Leader.
= Ja uzdevuma izpilde ir sakta lietojumprogramma TaskManager, lauka dati automatiski tiek
ieladéti no TRACK-Leader II.
2. Izmantojiet TRACK-Leader vai SECTION-Control.
Darba beigSana
Darbibu seciba Ja izmantojat lietojumprogrammu TaskManager, darba beig3anas seciba ir 3ada:

1. Atveriet listojumprogrammu TaskManager.

2. Pabeidziet uzdevumu.

s  |e: ,,
vai — saglabajiet datus USB zibatmina vai augSupieladgjiet portala
FarmPilot.
= Visi lauka dati, kas ir iegati darba ar sistému TRACK-Leader, tiek saglabati datné
Taskdata.xml.
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7 Navigacijas sistemas sagatavosana

71 Vadibas rezima izvéle

Darbibu seciba

Vadibas reZims nosaka tehnologisko sliezu izveidi.
Vadibas reZima izvéle tiek veikta sagatavodanas skata.

Ir pieejami $adi vadibas rezimi;
= Vadibas rezims Paraléli;
= Vadibas rezims Nogludinata kontdra;
= Vadibas reZims |dentiska kontira;
= Vadibas rezims A Plus [0.0000°].

1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:

@ Navigacija

[]

N — noklik3kiniet uz Vad. rezZims.
[]

3. [ — izvélieties vajadzigo vadibas rezZimu.
[]
L]

— apstipriniet ievadi.

711 Vadibas rezims Paraleli

Vadibas rezimu Paraléli sauc arT par A-B reZimu.

Izmantojiet o rezZimu, ja lauku vélaties apstradat, braucot pa paralélam, taisnam sliedém.

71.2 Vadibas rezims Nogludinata kontira

81 rezima mérkis: lTkumotas tehnologiskas sliedes, bez parlaidumiem.

Vadibas rezima Nogludinata kontlra katra tehnologiskaja sliedé ir savs pagriezienu izliekums.
Tehnologiskajas sliedés pagriezieni viena pusé klTst vairak, bet otrda — mazak izliekti.

Sadi tiek novérsta parlaidumu veidodanas. ST vadibas rezima trakums ir tads, ka sliedes, kuras
atrodas talu no tehnologiskas sliedes A-B, kada bridt klTst |ofi izliektas.

Ja konstatéjat, ka tehnologiska sliede ir parak izliekta, izdzésiet tehnologiskas sliedes un izveidojiet
jaunu tehnologisko sliedi A-B. Tiek veikts tehnologisko sliezu parrékins.

Piemérs
Padoms. Tehnologisko sliedi A-B izveidojiet ta, lai iek$&jais pagrieziens atrastos iesp&jami tuvak
lauka malai.

713 Vadibas rezims ldentiska kontira
S rezima mérkis: llkumotas tehnologiskas sliedes, ar vienmérigu izliekumu.
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Tehnologisko sliezu iestati$ana 7

Piemers

714

7.2

7.21

Piemers

Darbibu seciba

Vadibas reZima Identiska kontdra izliekums saglabajas bez izmainam. Izmantojiet 8o reZimu tikai tad,
ja pagriezieni nav asi.

87 vadibas rezima trikums ir tads, ka attalums starp tehnologiskajam sliedem kada bridf kst parak
liels. Sada gadijuma lauku vairs nevar apstradat precizi sliedi pie sliedes.

Ja attalums starp tehnologiskajam sliedém kst parak liels, izdzésiet tehnologiskas sliedes un
izveidojiet jaunu tehnologisko sliedi A-B.

Vadibas rezims A Plus

Saja rezima var manuali ievadrt tehnologisko sliezu izveides geografisko virzienu. Saja gadijuma
virziens jaievada grados (no 0° Iidz 360°), bet tehnologiskas sliedes tiek izveidotas automatiski un
paraléli.

= 0° — ziemeli

= 180° — dienvidi

= 90° — austrumi

= 270° — rietumi

Si rezima izmanto$ana galvenokart ir |oti izdeviga tad, ja zinat precizu virzienu, kura jaapstrada
lauks.

Saja rezima precizi paralélas brauk$anas sliedés var vienlaikus stradat vairakas masinas.

Tehnologisko sliezu iestatiSana

Saja nodala ir sniegta informacija par darbu ar tehnologiskajam sliedém.

Tehnologiskas sliedes ir ekrana paraditas ITnijas, kuras palidz braukt precizi pa vajadzigo brauk$anas
sliedi.

Attaluma starp tehnologiskajam sliedém iestatiSana

Attalums starp tehnologiskajam sliedém nozimé attalumu starp divam tehnologiskajam sliedém.

Sakotngji iestatrtais attalums starp tehnologiskajam sliedém atbilst darba platumam, un to var
pielagot uzdevumam.

Lauka miglotaja darba platums — 18 m
Jis vélaties nodro3inat, lai nerastos neapstradatas vietas.

lestatiet attalumu starp tehnologiskajam sliedém, pieméram, 17,80 cm. Darbs tiks veikts ar 20 cm
parlaidumu.

1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:
i Navigacija

2. - — noklikskiniet uz Attalums starp tehnologiskajam sliedém.
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:

3. [ — ievadiet vajadzigo attalumu starp tehnologiskajam sliedém.
[]
L]

— apstipriniet ievadi.

7.2.2 Tehnologisko sliezu intervala iestatiSana
Tehnologisko sliezu intervalu var iestatit sagatavo$anas skata.
Sadi var iestattt, kada intervala tehnologiskas sliedes japarada izcelti.
Tadéjadi var atvieglot brauk8anu pa katru otro vai katru tre3o sliedi.

Piemers Pé&c skaitla 2 ievadi$anas, izcelti tiks paradita katra otra tehnologiska sliede, péc skaitla 3
ievadianas — katra tre$a utt.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:

' Navigacija

[]
2. [ — noklik$kiniet uz Vagas.
[]
3. [ —iestatiet vajadzigo tehnologisko sliezu intervalu.
[]
4, [ —apstipriniet ievadi.
7.3 Apgriesanas joslas platuma iestatiSana

ApgrieSanas joslas platumu var iestatt ka darba platumu reizinajumu.

ApgrieSanas joslas platuma aprékina pamata vienmér ir masinas kopgjais darba platums. Tas tiek
izmantots arT tad, ja masinas darba datora ir deaktivizéti argjie platuma posmi. Nemiet to véra,
iestatot apgrieSanas joslas platumu.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:
' Navigacija

2. NoklikSkiniet uz parametra Sliedes apgrieSanas josla.

3. lestatiet darba platumu skaitu, kuram javeido apgrie$anas josla.

= ApgrieSanas joslas platums ir iestatits.
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8 Navigacijas startéSana

Startgjot navigaciju, ir pieejamas divas iespéjas:
= Jaunas navigacijas startéSana
= Startétas navigacijas turpinasana

8.1 Jaunas navigacijas startésana

Jaunu navigaciju var startét $ados gadijumos:
= Lauka apstrade tiek veikta pirmo reizi.
« Irieladéti zinama lauka dati. Saja gadijuma visi iepriek$&jie braucieni tiek izdzasti. Tomér var
atkartoti izmantot lauka malu, tehnologisko sliezu un kérsu datus.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:

@ Navigacija

2. lestatiet visus paraditos parametrus.

3. j — nospiediet.

= Tiek paradits darba skats.

8.2 Startétas navigacijas turpinasana

Navigaciju var turpinat $ados gadijumos:
= Lauka apstrade tika partraukta.
= Lietojumprogramma tika aizvérta.
= Irieladéti lauka dati.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz sagatavoSanas skatu:

@ Navigacija

2. lestatiet visus paraditos parametrus.

— nospiediet.

= Tiek paradits darba skats.

8.3 Braucienu ierakstiSanas sakSana

So nodalu var nelastt $ados gadijumos:
= ir aktivizéts modulis SECTION-Control;
= masina ir uzstadrts darba pozicijas sensors.

Ja neizmantojat moduli SECTION-Control un masina nav uzstadits ari darba pozicijas sensors,
programmatirai nav informacijas par aprikojuma (pieméram, miglotaja) darbibu. Tapéc
programmatira jainformé par darba sakumu.

Ja braucieni ir ierakstiti, ekrana varat skatt, pa kuram lauka dalam esat braucis.
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Darbibu seciba M Esat startgjis navigaciju.
1. | @ — ierakstiet braucienus.
= Funkcijas simbols kldst sarkans: | @
= Aiz traktora simbola ir redzama zala sliede. Ta iezZimé braucienus.
8.4 DGPS kalibrésana
DGPS nozimé globala vietnoteices sistéma ar diferencialsignalu.
Ta ir sistéma, kas ir paredzéta transportiidzekla atraSanas vietas noteik§anai.
Problemas apraksts Dienas gaitd Zeme grieZas un mainas satelltu atradanas vieta debests. Tadéjadi notiek aprékinatas
punkta atra$anas vietas nobide. Sadas nobides d&| &7 vieta péc kada laika vairs neatbilst realajam

stavoklim.
So paradibu sauc par dreifu, un to var samazinat.

Siiemesla dé] visas lauku malas un tehnologiskas sliedes, ko kadu dienu esat izveidojis, jau péc
dazam stundam ir nedaudz nobiditas.

Problémas atrisinajums Ir divi veidi, ka var izlidzinat dreifu:
= |zmantojiet 1. atskaites punktu — katru reizi pirms darba sakSanas iestatiet 1. atskaites punktu
un kalibréjiet GPS signalu. Ta ir bezmaksas iespéja, ja lietojat GPS antenu A100, ar precizitati
[idz +/-30 cm.
= |zmantojiet korekcijas signalu. GPS pakalpojumu sniedz&ja maksas pakalpojums. Tikai kopa ar
loti precizas darbibas GPS antenu. Regularos intervalos automatiski tiek veikta GPS signala
parkalibrégana. Sadi var nodrosinat pat mazak neka piecu centimetru precizitati.

8.4.1 GPS bez korekcijas signala
Ja GPS izmantojat bez korekcijas signala, GPS signals jakalibré katru reizi pirms darba sak$anas.
Jo precizak tas tiek izdarits, jo precizak darbojas sistema. Un pretgji — jo neprecizaki GPS
kalibréSanas dati, jo neprecizak sistéma nosaka transportlidzekla atraSanas vietu.
Kade| ir nepiecieSams atskaites punkts?

Izmantojot atskaites punktu, faktiskas GPS koordinates var salidzinat ar saglabatajam GPS

Lai kalibrétu GPS signalu, ir nepiecieSams stabils zemes punkts. Tas ir ta sauktais 1. atskaites
punkts. Veicot GPS signala kalibréSanu, saglabatas atskaites punkta koordinates tiek salidzinatas un
saskanotas ar faktiskajam koordinatem.
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Pa kreisi — lauks ar kalibrétu GPS signalu, pa labi — lauks bez kalibréta GPS signala

Ja atskaites punkts nav iestatits un katru reizi pirms darba sakSanas nav kalibréts GPS signals, rodas
$ada situacija:

= Saglabatas lauka malas GPS koordinates, tehnologiskas sliedes u.c. atkiras no realajam.

« Sada gadijuma, iespéjams, netiks apstradatas daZas lauka dalas, jo saskana ar GPS datiem tas

atrodas arpus lauka.

Lai nodroSinatu maksimalu precizitati, rikojieties $adi:

= Katra lauka pirms ta pirmas apstrades reizes iestatiet atskaites punktu.

= Katru reizi pirms apstrades sak$anas kalibrgjiet GPS signalu.

1. atskaites punkta iestatiSana

Kad javeic iestatiSana?

Pareiza iestatiSana

1. atskaites punkts — punkts lauka tuvuma. To izmanto, lai salidzinatu saglabato un realo lauka
atradanas vietu.

lestatot atskaites punktu, noteico$as ir GPS antenas koordinates.

1. atskaites punkts jaiestata $ados gadijumos:
= Lauka apstrade tiek veikta pirmo reizi.

Lai iestatitu atskaites punktu, ir nepiecieS8ams stabils punkts, kura atraSanas vieta laika gaita
nemainas. Tas var bat, pieméram, koks, robeZzakmens vai Sahtas vaks.

Sis punkts ir nepieciesams, lai turpmak, veicot GPS signala kalibré$anu, traktoru novietotu taja pasa
vieta.

NORADIJUMS

Datu zudums atskaites punkta trikuma dé|
Ja vélak nevarat atrast atskaites punktu, ierakstitie dati ir nederigi.

o Vienmér iegauméjiet precizu katra lauka atskaites punkta atraSanas vietu.

Talak attéla paradita traktora novieto$anas iespéja, veicot atskaites punkta iestatidanu:
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Traktors atskaites punkta iestatiSanas gadijuma
. GPS antena uz traktora kabines jumta >« Atskaites punkta atradanas vieta
@ Attalums starp GPS antenu un punktu cela @ Attalums starp GPS antenu un punktu cela
mala uz Y ass. mala uz X ass.
---Linija, kas no stabila punkta novilkta pari
celam

Darbibu seciba

M Lauka apstrade tiek veikta pirmo reizi.

1.

Atrodiet stabilu punktu pirms iebrauk3anas lauka. Tas var bt, piemé&ram, koks, robeZzakmens vai
Sahtas vaks.

Uzziméjiet niju no izraudzTta stabila punkta pari celam.
Novietojiet abus traktora priek$€jos ritenus uz Inijas.

Pierakstiet attalumu starp punktu un traktoru.
Turpmak veicot GPS kalibréSanu, 8im attdlumam jabat tadam paSam.

Startgjiet jaunu navigaciju.

— nospiediet.

[ 000
j: — nospiediet.
J: — nospiediet.
=> Programma 15 sekunzu laikd nosaka paSreiz&jo atradanas vietu un to saglaba ka
1. atskaites punktu. Turklat atskaites punkts tiek iestatits precizi GPS antenas atradanas
vieta.
= lespéjamie jau esoSie atskaites punkti un signala kalibréSanas dati Idz ar to tiek izdzésti.

= Darba skata zem masinas simbola tiek paradits atskaites punkta simbols:

= 1. atskaites punkts ir iestatTts.

50
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GPS signala kalibresana

Veicot GPS signala kalibréSanu, GPS antenai precizi jaatrodas atskaites punkta iestatiSanas vieta.

@ @ ©

1 )--
14 ;

GPS antenas atra$anas vieta attieciba pret atskaites punktu, kas iestatits, kalibréjot GPS signalu

>« Atskaites punkta atradanas vieta

. GPS antena uz traktora kabines jumta
Kad javeic kalibréSana? GPS signala kalibré3ana javeic $ados gadijumos:
= katru reizi pirms darba sak3anas;

A%
» D@
= ja blakus funkcijas simbolam c mirgo sarkans trisstaris;

5

= ja konstatgjat, ka braucat pa tehnologisko sliedi, tacu ekrana ir redzama novirze.
Darbibu seciba 1. Pirms iebrauk$anas lauka piebrauciet pie 1. atskaites punkta.

2. Novietojiet abus traktora priek$€jos ritenus uz Inijas.
Traktoram jabat novietotam tada pa3a lenkT ka atskaites punkta iestatianas reizé. Attalumam no
stabila punkta cela mala jabdt tadam paSam ka atskaites punkta iestatiSanas reize.

3. L99° — nospiediet.
4, j:—nospiediet.
%
@<
5. & — nospiediet.

= Programma 15 sekunzu laika nosaka pa3reiz&jo atraSanas vietu. Veicot jaunu atskaites
punkta kalibréSanu, tiek parrakstiti iepriek$gjie kalibréSanas dati.
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= Tiek paradits §ads skats:

GPS kalibrésana

Kalibrésana ir veikta @
Dreifs: 0.670 m
Vecums: 0.00 h
%
pabeigts it
fe]

P
]

6. — atpakal.

GPS kalibréSanas skata tiek paradrti $adi parametri:
= Dreifs
Tiek paradits atskaites punkta dreifs kop$ atskaites punkta iestati$anas reizes. Visi lauka dati
tiek nobiditi par So vértibu. Veicot GPS signala kalibréSanu, dreifs tiek noteikts no jauna.
= Vecums
Laiks stundas, kas pagajis kop$ pédéjas GPS signala kalibréSanas reizes. PEc komata tiek
raditas stundas simtdalas. Pieméram, 0,25 h — stundas ceturksnis jeb 15 mindtes

8.4.2 DPGS ar korekcijas signalu

Ja izmantojat RTK korekcijas signalu, nav ne jaiestata atskaites punkts, ne jakalibré GPS signals.
Izmantojot korekcijas signalu, RTK iekarta pastavigi korigé traktora atra$anas vietas datus.

8.4.3 DGPS signala kvalitates parbaude

Atkariba no geografiskas atrasanas vietas GPS signala kvalitate var bat |oti atkiriga.

Informaciju par GPS signala kvalitati var skatit $adas vietas:
= sdkuma skata;
= darba skata.

DGPS
oz

MY
I| :

DGPS savienojuma radijuma ir ieklauta $ada informacija:

= stabinu diagramma;
Tiek paradrta informacija par savienojuma kvalitati. Jo vairak zilo stabinu, jo kvalitativaks
savienojums.

= savienojuma izmantoto satelitu skaits;

= korekcijas signala statuss.
Lai sasniegtu pietiekamu precizitati, $aja statusa radijuma vienmér jabat redzamam vismaz
uzrakstam DPGS. Sistémas ar RTK $eit tiek paradits uzraksts RTK Fix vai RTK Float.

Modulis SECTION-Control tiek parslégts manualaja rezima $ados gadijumos:
= DGPS signala statuss klast GPS vai mazak kvalitativs;
= sateltu skaits klUst mazaks par Cetri;
= stabinu diagramma ir tuk3a.
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Par §adu situaciju ekrana norada bridinajuma zinojums.
Tiklidz GPS savienojuma kvalitate ir uzlabojusies, automatiskais rezims jaaktivizé manuali.
8.5 Lauka mala
8.5.1 Lauka malas noteikSana
Katra jauna lauka javeic lauka malas noteik$ana.
Lauka malas noteikSanu var veikt, apstradajot apgrieSanas joslu.
AtkarTba no ta, vai stradajat, izmantojot RTK korekcijas signalu, ir pieejamas $adas iespéjas:
= 1.iespégja.
Var izmantot abos gadijumos.
— Apbrauciet apkart laukam.
— Aprékiniet lauka malu blakus sliedém, kas radu3as brauciena pa perimetru laika.
— Apstradajiet lauka iek$&jo dalu.
= 2. iespéja.
leteicams izmantot tikai kopa ar RTK korekcijas signalu.
— Apstradajiet lauka iek3&jo dalu.
- Apbrauciet apkart laukam.
— Aprékiniet lauka malu blakus sliedém, kas radu$as brauciena pa perimetru laika.
S1 metode darbojas arT bez RTK korekcijas signala, tomér pirms apstrades un lauka malas
aprékina javeic GPS signala kalibréSana. Tas ir atkarigs no GPS atraSanas vietas dreifa laika
starp darba sak$anu un lauka malas aprékinu.
1. darbibu seciba Ja vispirms vélaties apbraukt apkart laukam, lauka malas noteik3ana javeic 3adi:

M 1. atskaites punkts ir iestatits un kalibréts (stradajot bez RTK korekcijas signala)
1. Startgjiet jaunu navigaciju.

2. leslédziet piekabinamo vai uzkares aprikojumu.

3. @ — nospiediet, kad 3is funkcijas simbols tiek paradits darba skata.
Sis funkcijas taustin$ ir paredzats, lai programmatiru informétu par darba sakanu. Ja ir
aktivizéts modulis SECTION-Control vai masina ir uzstadits darba pozicijas sensors, Sis
funkcijas simbols netiek paradits.

4. Saciet lauka apbrauk$anu.
= Jau péc pirmo centimetru nobrauk$anas ieverosit, ka ekrana aiz aprikojuma stiena ir
redzama zala sliede. ST sliede iezimé apstradato platibu.
= Ja zala sliede nav redzama, tam var bit $adi iemesli:
a) nav ieslégts uzkares aprikojums (modulis SECTION-Control);

b) nav nospiests funkcijas taustins @ (sistema TRACK-Leader II).

5. Apbrauciet apkart visam laukam.

134

Lauka apbrauk$anu pabeidziet sakumpunkta. Apbrauktajam lokam jabit nosleégtam.
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7. Jﬁ — nospiediet, tikiidz atkal ierodaties sakumpunkta.

=> Navigacijas ekrana apkart laukam ir apvilkta sarkana ITnija. Ta ir lauka mala.
2. darbibu seciba Ja vispirms apstradasit lauku, lauka malas noteikSana javeic $adi:

™ Ir pieejams RTK korekcijas signals.

1. Startgjiet jaunu navigaciju.

2. leslédziet piekabinamo vai uzkares aprikojumu.

3. @ — nospiediet, kad Sis funkcijas simbols tiek paradits darba skata.
Ja ir aktivizéts modulis SECTION-Control vai masina ir uzstadits darba pozicijas sensors, Sis
funkcijas taustin$ nav janospiez. Tas ir paredzéts, lai programmatdru informétu par darba
sakanu.

4. Saciet lauka apstradi.
=> Jau péc pirmo centimetru nobrauk$anas ieverosit, ka ekrana aiz aprikojuma stiena ir
redzama zala sliede. ST sliede iezimé apstradato platibu.
= Ja zala sliede nav redzama, tam var bat $adi iemesli:
a) nav ieslégts uzkares aprikojums (modulis SECTION-Control);

b) nav nospiests funkcijas taustin$ @ (sisttma TRACK-Leader II).

5. Apstradajiet lauku.

6. Apstrades beigas apbrauciet apkart laukam.

7. Jﬁ — nospiediet, tikiidz atkal ierodaties sakumpunkta.

=> Navigacijas ekrana apkart laukam ir apvilkta sarkana ITnija. Ta ir lauka mala.

8.5.2 Lauka malas dzéSana

Darbibu seciba Lauka mala jadzés$ $adi:

1. :];‘ — ilgi turiet nospiestu.

= Ar sarkano Iiniju ieziméta lauka mala tika izdzésta.

8.6 Tehnologiskas sliedes A-B izveide

Tehnologiska sliede A-B ir pirma tehnologiska sliede, kas tiek izveidota. Visas paréjas tehnologiskas
sliedes tiek aprékinatas un uzzimétas, nemot véra tehnologisko sliedi A-B.

Tehnologiska sliede A-B jaizveido jebkura vadibas rezima.

Kad ta jaizveido? Tehnologisko sliedi A-B var izveidot jebkur laika péc atskaites punkta iestati$anas. Pieméram,
pirmaja lauka apbrauk$anas reize.
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8.6.1 Tehnologiskas sliedes izveide paralélas vadibas un kontiras rezima
Darbibu seciba 1. Piebrauciet ar traktoru vajadzigas tehnologiskas sliedes A-B sakumpunkta.
B
2. va — defingjiet punktu A.
= Tiek iestatits punkts A.
= Karodzin$ A uz funkcijas simbola tiek paradits zala krasa.
3. Brauciet uz lauka otru galu.
"\!D ]
4, | vai — defingjiet punktu B.
= Tiek iestatits punkts B.
= Karodzin$ B uz funkcijas simbola tiek paradits zala krasa:
ek B
vai
= Punkts A ar liniju tiek savienots ar punktu B. So lTniju sauc par tehnologisko sliedi A-B, un ta
tiek ieziméta ekrana, izmantojot divus mazus simbolus — A un B.
Paralélas vadi$anas rezima tehnologiska sliede ir taisna.
Kontiras rezimos tehnologiska sliede A-B ir izliekta.
= Tehnologiskas sliedes abos virzienos tiek projicétas, raditas un sanumurétas atbilstosi
faktiskajam attalumam starp tehnologiskajam sliedém un izraudzitajam vadibas rezimam.
8.6.2 Tehnologiskas sliedes A-B izveide vadibas rezima A+
Darbibu seciba 1. Piebrauciet ar traktoru vajadzigas tehnologiskas sliedes A-B sakumpunkta.
2. — nospiediet.
= Tiek paradits datu ievades skats.
3. Datu ievades skata tiek paradits paSreiz&jais traktora brauk3anas virziens (grados).
4. levadiet vajadzigo tehnologiskas sliedes A-B virzienu grados.
= Tehnologiska sliede tiek izveidota ievaditaja virziena.
8.7 Skers|u noteiksana

Ja uz lauka ir Skerdli, var noteikt to atraSanas vietu. Tadéjadi pirms iesp&jamas sadursmes vienmér
sanemsit bridinajumu.

Skérg|us var noteikt lauka apstrades laika.
Bridinajums par Skeérsli tiek paradits $ados gadijumos:
= Ja Skérsli sasniegsit péc 20 sekundém vai atrak.
= Ja attalums starp Skérsli un transportlidzekli ir mazaks neka lauksaimniecibas aprikojuma darba
platums.

Bridinajuma vienmér ir ieklauti divi elementi:

= Grafisks bridinajums darba skata aug3€ja kreisaja start.

— Lauka mala
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- Skerslis
= Skanas signals.

Darbibu seciba M Esat startgjis navigaciju.

—

1. 2°° — nospiediet.
[\
-

2. - — nospiediet.

= Tiek paradits $ads skats:

2
=

m
)
m
=l
o

8 R
g | & e
il ©

J43.32 ha » #6.81 ha
Ekrana tiek paradits masinas un vaditaja, Skérs|a un Skérsa attdluma no GPS uztvéréja
shematisks attélojums.

3. Izmantojot bultinas, nosakiet Skerdla attalumu no vietas, kura atrodas traktors.

atraSanas vietu uz lauka.

4, — saglabajiet 8kerdla atradanas vietu uz lauka.

= Tagad Skérslis tiek paradits darba skata.

8.8 LietoSana darba laika

8.8.1 SECTION-Control darba rezima maina

Kad ir aktivizéts modulis SECTION-Control, var stradat viena no diviem rezimiem:
= Automatiskais rezims
= Manualais reZims

Vadibas elementi S o lm A5 pase A .
ParslégSana no manuala reZima uz automatisko rezimu un pretgji

&

Aumm/

Automatiskais rezims

Automatiskajam reZimam ir $adas Tpatnibas:
= Automatiska platuma posmu parslégSana parlaiduma gadijuma
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Manualais rezims
Manualajam reZimam ir $adas Tpatnibas:
= Aprikojums (pieméram, miglotajs) jaieslédz manuali. Rezultati tiek ierakstrti.
8.8.2 Darba skata attélojuma maina

Ir pieejamas vairakas darba skata attélojuma nomainas iespéjas.

Vadibas elementi Vadibas elements Funkcija

E Tuvina$ana un talinaSana

Pilna lauka radisana
'

Transportlidzekla apkartnes paradidana

Telpiska skata aktivizéSana

Plaknes skata aktivizéSana

8.8.3 Tehnologisko sliezu nobide

Izmantojiet $o funkciju, ja, lai gan atrodaties vajadzigaja tehnologiskaja sliedé, traktora atrasanas
vieta terminalT tiek radtta blakus $ai sliedei.

Tehnologiskas sliedes var nobidit gan paralélas vadibas reZima, gan konttras reZzima.

Darbibu seciba M Esat startgjis navigaciju.

—

1. 299 _ nospiediet.

i Dz<1

2. 2 ) nospiediet.
Plet
3. & ° 7 —turiet nospiestu 3 sekundes, lai tehnologiskas sliedes nobiditu atbilstosi pasreizéjai

atrasanas vietai.

= Tehnologiska sliede tiek nobidrta.

8.8.4 Tehnologisko sliezu dzé$ana

Tehnologiskas sliedes jebkura laika var izdzést un izveidot jaunas.

Darbibu seciba / w
B B
1. vai

— turiet nospiestu tris sekundes.
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= Tehnologiskas sliedes tiek izdzéstas.

8.9

Apgriesanas joslas apstrade, izmantojot moduli HEADLAND-Control

Modulis HEADLAND-Control (saukts arT par apgrieSanas joslas parvaldibas sistému) nodrosina
iespéju apgrieSanas joslas dalu apstradat atseviski no paréja lauka.

Prieksrocibas

ApgrieSanas joslas parvaldibas sistémai ir $adas prieksrocibas:

= Apgriedanas joslu var apstradat pac lauka iek$ajas dalas. Sada gadijuma péc apgrie$anas joslas
apstrades masina vairs nepaliks migloSanas Iidzekla atlikumi.

= Modulis SECTION-Control izsleédz platuma posmus, kuri lauka apstrades laika atrodas
apgrie$anas joslas dala.

= Stradajot apgriesanas josla, tiek raditas paralélai braukSanai paredzétas tehnologiskas joslas.

lerobezojumi

Apgrie8anas joslas parvaldibas sistémai ir $adi ierobeZojumi:

= Veicot apstradi apgrieSanas josla, nevar izmantot automatiskas stiréSanas sistému TRACK-
Leader TOP. Vaditajam maSina vienmér javada manuali.

= Apgrie8anas joslas parvaldibas sistéma vienmér nem véra pilnu darba platumu. Ja miglotaja
darba datora esat izslédzis platuma posmus, aprékinu pamata tomér tiek izmantots pilns darba

platums.

Vadibas elementi

Darba skata ir funkcijas simbols, kuru nospiezot, mainas ta izskats. Talak tabula paraditas

iespéjamas simbola formas un to nozime, ka ar7 aprakstitas darbibas, kas tiek veiktas péc
noklik8kinadanas uz simbola.

Funkcijas
simbols

Alternativs
funkcijas
simbols

Programmatiras stavoklis, kad
tiek paradits simbols

Kas notiek, ja tick nospiests
blakus simbolam esosais funkci-
jas taustins

1

Modulis HEADLAND-Control ir
deaktivizéts un Saja lauka vél nav
bijis aktivizéts.

Lauka mala vél nav noteikta.

Nevar nospiest.

A

Modulis HEADLAND-Control nav
aktivizets.

Tiek paradits tikai tad, ja notiek
lauka malas noteikSana.

Tiek paradtta apgrieSanas josla.

10

Tagad varat apstradat lauka
iek$&jo dalu.

Izmantojot moduli SECTION-
Control, tiek apstradata tikai lauka
iekS&ja dala. Platuma posmi,
iebraucot apgrieSanas josla, tiek
izslegti.

Ir aktivizéta vadiba lauka iek$éja
dala pa paralélam sliedem.

Tiek aktivizéta vadiba apgrieSanas
josla pa paralélam sliedém.
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Funkcijas |Alternativs | Programmatiiras stavoklis, kad |Kas notiek, ja tiek nospiests
simbols funkcijas  |tiek paradits simbols blakus simbolam esosais funkci-
simbols jas taustins
,E l I Tagad varat apstradat apgrieSanas | Tiek aktivizéta vadiba lauka
joslu. iek$éja dala pa paralélam sliedém.
Darbibu seciba Lauka atkartotas apstrades gadijuma apgrieSanas joslas apstradi veiciet $adi:

1. leladéjiet apstradajama lauka datus. [=> 61]
2. lestatiet apgrieSanas joslas platumu. [= 46]
3. Startgjiet jaunu navigaciju.
= Tiek paradts lauks kopa ar malam un neiezimétu apgrie$anas joslu.

=
/a o ®

©
= o

= (O

DGPS

8.8 knsh
J8.69 ha ~ B.69 ha lI

4. jﬁ — nospiediet, lai ekrana paraditu apgrie$anas joslu.

= Tiek paradits funkcijas simbols
= Darba skata apgrieSanas joslas dala ir iezZiméta oranza krasa.

=

=

=

E@H

18]

® @

/A o

o ﬂ\y
DGP3

8.8 knsh 7 lIIII @

5. Apstradaijiet lauka ieks$éjo dalu. To darot, izmantojiet tehnologiskas sliedes.
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= Péc apstrades lauka iekS&jai dalai jabut redzamai zala, bet aréjai — oranza krasa:

8.8 knsh
8.32 ha » B8.69 ha

6. — nospiediet, lai apgrieSanas josla aktivizétu vadibu pa paralélam sliedém.

— tiek paradits darba skata.

rieSanas josla ir iezZiméta peleka krasa.

= Apgrie$anas josla tiek paradita tehnologiska josla.
7. Novietojiet maSinu lauka tada vietd, no kuras péc lauka apstrades var nobraukt no lauka.

8. Apstradajiet apgriesanas joslu.

9. Péc apgrieSanas joslas apstrades nobrauciet no lauka un saglabajiet lauka datus.
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9 Datu izmantoSana no USB zibatminas

Var saglabat ar jebkuru apstradato lauku saistitos datus.

Lauka datos tiek ieklauta $ada informacija;
= lauka malas;
= 1. atskaites punkts;
= tehnologiskas sliedes;
= braucieni;
= noteiktie Skers|i.

Visi lauku dati tiek saglabati vienkopus USB zibatmina.

9.1 Lauka datu saglabasana un ielade

Ja darba laika ierakstitos lauku datus glabajat USB zibatmina, Sos lauku datus var izmantot arT citas
ME lietojumprogrammas.

Pieméram:
= TaskManager
= FIELD-Nav

9.1.1 Lauka datu saglabasana

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.

‘l':"l Atmipa

2. J — nospiediet.

= Tiek paradits datu ievades skats.

3. levadiet nosaukumu, ar kadu jasaglaba lauka dati.

= Dati tiek saglabati USB zibatminas mapé ngstore.

9.1.2 Lauka datu ielade
Pirms jau apstradata lauka apstrades vienmér ievadiet 87 lauka datus.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.

‘l':"l Atmipa

2. :] — nospiediet.

=> Tiek paradits skats leraksta ielade.

[]
3. — noklikSkiniet uz vajadziga lauka.

= Skata Atmina tiek paradits lauka parskats.
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9.1.3 Lauka datu atmeSana
Atmetot lauka datus, tiek izdzésta visa terminala pagaidu atmina glabata informacija.

Péc tiruma apstrades lauka dati ir jaatmet, lai varétu apstradat jaunu tirumu. Ja tas netiek veikts,
programmatira pienem, ka vélaties turpinat pirma tiruma apstradi.

NORADIJUMS

Datu zudums
Atmestos lauka datus vairs nevar atjaunot.

o Pirms atmeSanas saglabajiet visus svarigos lauka datus.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina:

Atmina

2. g — nospiediet.

9.2 Lauku datu eksportésana un importésana GIS formata
Ja darbu dokumentéjat GIS formata, lauku datus varat atvért un apstradat datora, izmantojot GIS
programmu.
9.2.1 Lauku datu eksportésana GIS formata
Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.
Atmina

B2
— nospiediet.

= Tiek paradits datu ievades skats.

3. levadiet nosaukumu, ar kadu jaeksporté lauku dati.

= Dati tiek saglabati USB zibatminas mapé NavGuideExport.

9.2.2 Lauku datu importésana GIS formata
= Fona platibas
= Skerdlu lnijas
« Skerglu punkti

GIS lauku datu tipi

Darbibu seciba M USB zibatmina esat izveidojis mapi NavGuideGisimport.

I Visi dati, kurus varat importét, atrodas USB zibatminas mapé NavGuideGisimport. Saja mapa
nedrikst bat nevienas apak8mapes.

M Import&jamie dati ir formata WGS84.
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1. Parslédziet uz skatu Atmina.

‘I‘:'" Atmipa
|
— nospiediet.

= Tiek paradits $ads skats:

2, |

Fona dati

Tips pasreizgjais
Fona platibas -

Skérslu lnijas -
Skérslu punkti -
Lietojuma kartes -

a
5

3. Noklik8kiniet uz vajadziga GIS lauku datu tipa.
= Tiek paradits $ads skats:

Datnes atlase

Field 1.shp Platibas ' &D

[e—

—

)

Kreisaja kolonna tiek paradits lauka datu datnes nosaukums. Labaja kolonna tiek paradits
GIS lauka datu tips. Datnes nosaukums ir atkarigs no jsu izvéles un lietotas GIS sistémas.

4. leziméjiet rindu, kura ir vajadzigie dati.

5. :] — nospiediet.

= Tiek ieladéti fona dati.

9.3 Datu reorganizésana
Datu reorganizéSanas mérkis ir paatrinat terminala darbibu.
USB zibatmina saglabatie dati tiek sakartoti ta, lai terminalis varétu tiem atrak piek|at.

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.

2. :] — nospiediet.

= Tiek paradits skats leraksta ielade.
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=R
3. — nospiediet.
= Tiek paradits skats Datu uzturésana.

4, [ — noklik3kiniet uz Datu reorganizéSana.

5. Tiek paradits zinojums: pabeigts.

—

6. - — apstipriniet.

9.4 Dokumenteéto braucienu skatiSana

Braucienus var apskatlt un parbaudtt, vai nav izlaistu platibu.

Vadibas elementi Funkcijas simbols | Nozime

RN,

Atlases parbide pa kreisi vai pa labi

Atlases parbide uz augsu vai uz leju

B

E Talummaina

Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.

i

leladgjiet vajadzigo lauku.

3. E — talummaina.
=], 8]

Jvai — turiet nospiestu funkcijas taustinu.

5. E — pagrieziet grozampogu.

= Atlase tiek nobidrta.

9.5 Lauku datu izdzésana no USB zibatminas
No USB zibatminas var izdzést visu lauku kopa ar ta datiem.
Darbibu seciba Lauks jadzes$ sadi:

1. Parslédziet uz skatu Atmina.

2. ]— nospiediet.

= Tiek paradits skats leraksta ielade.

[]
3. — ieziméjiet datni ar dzéSanai paredzéto lauku.
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4, g — izdzésiet ieziméto datni.
= Tiek paradits zinojums: Vai tieSam izdzést 3o ierakstu?
5. . — apstipriniet.
= Lauka datu datnes nosaukums tiek izdzésts no tabulas.
9.6 Braucienu dzéSana
Braucienus var izdzést no visiem saglabatajiem laukiem. Citi Lauka dati [=> 61] netiek dz&sti.
So soli var veikt, pieméram, sezonas beigas.
Darbibu seciba 1. Parslédziet uz skatu Atmina.

2. j — nospiediet.

= Tiek paradits skats leraksta ielade.

[]
3. — ieziméjiet vajadzigo lauku.
B
4, — nospiediet.

5. Tiek paradits skats Datu uzturé$ana.

[]
6. — noklikSkiniet uz Apstradato platibu dzé3ana.
= Tiek paradits zinojums: Tiks izdzéstas visas apstrades platibas! Vai turpinat?

7. — apstipriniet.
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10 Lietojuma karSu apstrade, izmantojot moduli VARIABLE-RATE
Control

Lietojuma karte ir detalizéta kada lauka karte. Lauks $aja karté ir sadalits apgabalos. Lietojuma karté
ir ieklauta informacija par to, cik intensivs darbs ir nepiecieSams katra apgabala.

Darbibas princips Kad lietojuma karte ir ieladéta, programmatdra péc transportiidzekla GPS koordinatdm parbauda,
kads izvades daudzums atbilstosi lietojuma kartei ir nepiecieSams, un nosita $o informaciju
ISOBUS darba datoram.

10.1 Pamata riciba

Lai varétu veikt darbu ar lietojuma kartem formata *.shp, jarikojas sadi:

—_

Datora jaizveido lietojuma karte.
Lietojuma karte japarkopé USB zibatmina.
Atbilsto$a lietojuma karte jaimportg, izmantojot TRACK-Leader.

Jaizvélas lietojuma kartes formats.

o kN

Japieméro lietojuma karte paSreizgjam vajadzibam.

Informaciju par So darbibu izpildi skatiet nakamajas nodalas.

10.2 Lietojuma kartes izveide
Lietojuma karti varat izveidot, izmantojot tirumu kartotéku vai citas datorprogrammas.

Katrai lietojuma kartei ir jabat veidotai no $adam datném:
= SHP
= DBF
= SHX

10.3 Lietojuma kartes kopésana USB zibatmina

lekopéjiet visas lietojuma kartes mapé applicationmaps USB zibatmina.

10.4 Lietojuma kartes importésana
No USB zibatminas varat importét datora izveidotu lietojuma karti.
Importéjiet lietojuma karti pirms darba sak$anas.
Darbibu seciba M USB zibatmina esat izveidojis mapi applicationmaps.
M Visas lietojuma kartes, kuras vélaties importét, atrodas USB zibatminas mapé applicationmaps.

1. Parslédziet uz skatu Atmina:
Atmina

]
— nospiediet.
= Tiek paradits skats Fona dati.

3. Noklik8kiniet uz rindas Lietojuma kartes.
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= Tiek paradits skats Lietojuma kartes.

4, @ — nospiediet.

= Tiek paradits skats Lietojuma kartes izvéle.

5. NoklikSkiniet uz rindas ar tas lietojuma kartes nosaukumu, kuru vélaties importét.
= TRACK-Leader parbauda, vai var atpazit 3is datnes formatu.
= Ja formatu nevar atpazit, jums ir jaizveido jauns formats. Papildinformaciju lasiet nakamaja
nodala Jauna lietojuma kartes formata izveide [= 67]

= Ja formats ir atpazits, uzreiz tiek paradits skats: Formata atlase
= Programmatiras izvélétais formats tiek paradrts rinda Formats.

6. OK (Labi) — nospiest, lai ieladétu lietojuma karti $ada formata.

7. Jauns — nospiest, lai ieladétu lietojuma karti jauna formata.

10.5 Lietojuma kartes formats
Katra lietojuma karte ir izveidota tabulas veida.

Funkcija Formats sniedz informaciju programmattrai TRACK-Leader, kura lietojuma kartes kolonna
atrodas vértibas, kas vélak tiks izmantotas darba ka Norma.

10.5.1 Jauna lietojuma kartes formata izveide

Jauns lietojuma kartes formats jaizveido tada gadijuma, ja importgjat lietojuma karti, kuru
programmatdra nepazist.

Formati tiek tieSi saglabati termindla iek$eja atmina. Jums tie ir jaizveido atseviski katra terminalt.

(1)»Jaunais formats

2)—> id e ——— (@
@’—" id attrvalue  objekt wert einheit ‘
]/1.00 0.00 0.00 156.00 000 = _@
iPakreisi| | 5 o9 0.00 0.00 172,00  0.00 Pa labi «
3.00 0.00 0.00 191,00  0.00
, 4.00 0.00 0.00 200.00  0.00 Labi ¢
— |5.00 0.00 0.00 18800  0.00 S—
! 6.00 0.00 0.00 167.00  0.00 J
7.00 0.00 0.00 17800 000 v
Skats Jaunais formats
@ Skata apziméjums @ Izvéletas kolonnas apziméjums

@ Kolonnas izvéles lauks @ Dati tabula
Dati iegdti no SHP datnes
@ Tabulas virsraksti
Kolonnu virsrakstus, veidojot lietojuma kartes,
definé datora programmatra.

Vadibas elementi Vadibas elements Funkcija
[] P
- Kolonnas nosaukuma izvéle
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Lietojuma kartes formats gﬂ#&lﬁ’ﬁ?
Vadibas elements Funkcija
Pa kreisi Ritinat pa kreisi, ja tabula ir lielaka neka ekrans.
Pa labi Ritinat pa labi, ja tabula ir lieldka neka ekrans.
Labi Izveles apstiprinasana
Darbibu seciba Sadi tiek veidots jauns lietojuma kartes formats:

M Esat izvélgjies lietojuma karti.
M Ir atvérts skats Formata atlase.

1. Nospiediet Jauns.
= Tiek paradits $ads skats: Jaunais formats

[]
2. [ — rinda Kolonna izvélieties kolonnas apzimé&jumu, kura ietvertas vélamas vértibas.

3. Noklik8kiniet uz Labi, lai apstiprinatu izvéli.
= Tiek paradits $ads skats: Formata nosaukums

4. levadiet jauna formata nosaukumu.
= Tiek paradits 3ads skats: Mérvieniba

5. lzvélieties mérvientbu, kada tiks izveidotas lietojuma kartes vértibas.

6. Nospiediet Labi.
= Tiek paradits 8ads skats: Formata atlase.
= Jauna formata nosaukums tiek paradits rinda Formats.

7. Nospiediet Labi.
= Lietojuma karte tiek ieladéta. Ja lietojuma karte ir liela, process var mazliet ieilgt.

=> Tiek paradits $ads skats: Lietojuma kartes

10.5.2 Pieejama lietojuma kartes formata izvéele

Darbibu seciba Sadi varat izvéléties pieejamu lietojuma kartes formatu:
M Esat izvelgjies lietojuma karti.
M Ir atvérts skats Formata atlase.

1. Nospiediet uz Formats.
= Rinda Formats tiek ieziméta zila krasa.

[]
2. — izvélieties vajadzigo formatu.

3. NoklikSkiniet uz Labi, lai apstiprinatu izvéli.
= Lietojuma karte tiek ieladéta.

= Tiek paradits skats Lietojuma kartes.

10.5.3 Lietojuma karsu formatu dzéSana

Darbibu seciba Formats jadzés sadi:

M Ir atvérts skats Lietojuma kartes.
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1. Nospiediet uz Formats.
= Tiek paradits skats Formati.

2. Nospiediet uz Formats.

= Rinda ar formata nosaukumu tiek ieziméta zila krasa.

— izvélieties formatu, kuru vélaties dzést.

[]
L]
[]
4. [ —apstipriniet izvéli.

5. g — nospiediet, lai dzéstu izvéleto formatu.

= Tiek paradits zinojums: Vai tie$am vélaties izdzést So formatu?
6. . — apstipriniet.

= Formats tiek izdzésts.

10.6 Lietojuma kartes pieméroSana pasreizéjam vajadzibam

Péc lietojuma kartes importé$anas varat veikt $adas izmainas:
= Mainit visas vértibas par konkrétu procentualo daju.
= Maintt izvélétas vertibas par veselu skaitli.

Darbibu seciba Sadi maina visas vértibas vienlaikus:
M Esat izvélgjies lietojuma karti.
M Ir atvérts skats Lietojuma kartes.
M Skata ir redzama lietojuma karte.

1. NoklikSkiniet uz Visi %, lai mainitu visas normas.
= Tiek paradits datu ievades skats.

2. levadiet informaciju, par cik procentiem jamaina visas normas.

3. NoklikSkiniet uz Labi, lai apstiprinatu iestatljumus.
= Tiek paradits skats Lietojuma kartes.

=> Kolonna Norma visas vértibas tika pielagotas ievaditajai procentualajai dalai.
Darbibu seciba Sadi maina vienu izvéléto vartibu:

M Esat izvélgjies lietojuma karti.

M Ir atvérts skats Lietojuma kartes.

M Skata ir redzama lietojuma karte.

[]
1. — pagrieziet grozampogu.

= Kolonna Norma ir redzams zils ietvars, kas iezimé vienu Stinu.

2. — iezimgjiet normu, kuru vélaties maintt.

3. Nospiediet Norma +.
= Tiek paradits datu ievades skats.

4. levadiet jaunu vértibu.
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5. Noklikkiniet uz Labi, lai apstiprinatu iestatjumus.
=> Tiek paradits skats Lietojuma kartes.

=> Mainitaja $0na tiek paradrta jauna vértiba.
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11 Automatiskas sturésanas sistema TRACK-Leader TOP

/\ BRIDINAJUMS

o

o

Pirms ekspluatacijas izlasiet komplektacija ieklauto lietoSanas pamacibu “Ultra Guidance PSR
ISO”. Obligati ievérojiet nodala “DroSiba” minétos noradijumus.

o Lietojot automatiskas stiréSanas sistému, esiet 1pasi uzmanigs.

Ja darba laika kads pietuvojas masinai 50 metru attaluma, deaktivizéjiet automatiskas
stlréSanas sistemu.

Vadibas elementi Visi automatiskas stdréSanas sistémas lietoSanai nepiecieSamie funkciju simboli tiek paradti tieSi

darba skata.

Funkcijas
simbols

Alter-
nativs
funkcijas
simbols

Apraksts

>
c
=
o

Automatiska stiréSanas sistéema TRACK-Leader TOP ir deaktivizéta vai
nav pieejama.

>
c
=
(o]

Stlres iekartas darba dators ir uzstadrts un konfiguréts, taCu ir radusies
klada.

Lasiet kltidas zinojumu stlires iekartas darba datora lietojumprogramma.

>
S
(=]

@

|

Automatiskas staréSanas sistémas aktivizéSana.

Automatiskas stiréSanas sistému var aktivizét, tomér ta nav akfiva.

5

Automatiskas stiiréSanas sistémas deaktivizé$ana.

Automatiskas stiiréSanas sistéma ir aktiva.

ir

Pagrieziet transportiidzekli pa kreisi.

Funkcijas taustin$ nedarbojas, ja sisttma TRACK-Leader TOP ir
deaktivizéta.

Pagrieziet transportiidzekli pa labi.

Funkcijas taustind nedarbojas, ja sisttma TRACK-Leader TOP ir
deaktivizéta.

11.1 Vaditaja uzdevumi

Vaditajam ir $adi uzdevumi:
= Vaditajam japievérs uzmaniba dro$ibai. Automatiskas stiréSanas sistéma ir “akla”. Ta nevar
noteikt, kad kads tuvojas maSinai. Ta nevar ne apturét masinu, ne veikt izvairiéanas manevru.
= Vaditajam jabremze vai japaatrina masina.
= Vaditajam javeic apgrieSanas.
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11.2 Automatiskas sturéSanas sistémas aktivizéSana un deaktivizéSana

/\ BRIDINAJUMS

Satiksmes negadijuma izraisiSanas risks

leslégtas automatiskas stiréSanas sistemas gadijuma transportiidzeklis var novirzities no cela
braucamas dalas un izraistt negadijumu. Turklat var tikt izraisitas personu traumas vai nave.

o Pirms brauk3anas pa koplietodanas celiem deaktivizgjiet automatiskas staréSanas sistému.

o Atvirziet stréSanas dzingju no stires rata.

Darbibu seciba Lai aktivizétu automatiskas stlréSanas iekartu, rikojieties $adi:
M Esat konfiguréjis stiires iekartas darba datoru un TRACK-Leader TOP.
M Esat izveidojis tehnologisko sliedi A-B.
M Transportiidzekli esat novietojis brauk$anas sliedé, un ir aktivizéta tehnologiska sliede.

AUTO

L—3) «

M Darba skata tiek paradits funkcijas simbols

1. Pievirziet pie stires rata stiréSanas dzinéju ar berzes ratu.

AUTO

L—3) «

2. — nospiediet.

3. Kad sakat braukt ar transportiidzekli, stiréSanas dzinéjs transportlidzekli vada ta, lai tas brauktu
pa aktivizéto tehnologisko sliedi.

=> Funkcijas simbols tiek nomainits ar $adu funkcijas simbolu:

= Automatiskas stliréSanas sistéma ir aktivizéta.

Darbibu seciba Automatiskas stlireéSanas sistemu var deaktivizét kada no vairakiem veidiem:

1. Pakustiniet stares ratu.
vai:

.

— nospiediet.
= Automatiskas stiréSanas sistéma tiek deaktivizéta.
= Funkcijas simbols tiek nomaintts ar $adu funkcijas simbolu:

11.3 Brauks$ana paraléli tehnologiskajai sliedei
Automatiskas stlréSanas sistema vada transportlidzekli pa aktivizéto tehnologisko sliedi.
Transportlidzekli var vadit paraléli aktivizétajai tehnologiskajai sliedei.

Darbibu seciba Transportiidzeklis paraléli aktivizétajai tehnologiskajai sliedei javada $adi:

.

M Darba skata tiek paradits funkcijas simbols
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<>

tehnologiskajai sliedei.
= Blakus funkcijas simbolam tiek paradita informacija par braukSanas sliedes nobides
attalumu un virzienu:

61
k 26 cn———

-

= StlréSanas dzingjs virza stdres ratu.

2. Transportlidzeklis brauc paraléli tehnologiskajai sliedei, Idz tiek aktivizéta cita tehnologiska
sliede.

11.4 ApgrieSanas
Veicot apgrieSanos, vaditajam japarnem vadiba un jastiré pasam.

Darbibu seciba Kad ir aktiviz&ta automatiskas stiréSanas sistéma, apgrieSanas javeic $adi:

M Darba skata tiek paradits funkcijas simbols: E Automatiskas staréSanas sistéma ir
aktivizéta.

1. Sanemiet rokas stlres ratu un veiciet apgrieSanos.
=> Automatiskas storéSanas sistéma tiek automatiski deaktivizéta, tiklidz tiek pagriezts stures
rats.

= Funkcijas simbols tiek nomaintts ar $adu funkcijas simbolu:

2. Veiciet apgrieSanos.
= Nakama tehnologiska sliede tiek aktivizéta tikai p&c tam, kad lenkis starp to un
transportiidzekli kiist mazaks par parametra Pagrieziena lenkis iestatito vertibu.

3. — stlrésanas sistemas aktivizé$ana, tiklidz ir aktivizéta nakama tehnologiska sliede.
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12 Sadarbiba ar citam lietojumprogrammam
12.1 Darbs, izmantojot ari lietojumprogrammu TaskManager

TRACK-Leader varat izmantot kopa ar lietojumprogrammu TaskManager.
= |zmantojot TRACK-Leader, nav nepiecieSams ieladét vai importét lauka datus. Ja sakat

uzdevumu lietojumprogramma TaskManager, visi lauka dati tiek nosatTti tiesi uz sistému TRACK-
Leader.

= Darbu varat veikt, izmantojot lietojuma kartes, kuras ir integrétas kada uzdevuma.

PriekSrocibas

Svarigi! Lai izmantotu abas programmas, jaievéro $adi nosacijumi:
1. Aktivizéjiet parametru TM sasaiste.

2. Ja stradajat ar moduli TRACK-Leader, uzdevuma izpilde vienmér jasak lietojumprogramma
TaskManager.

TaskManager deaktivizacija
Ja nevélaties izmantot TaskManager:

1. Lietojumprogramma TaskManager iestatiet SC rezimu. Deaktivizgjiet parametru TM sasaiste.

12.2 Darbs, izmantojot ari darba datoru

Ja ISOBUS darba dators ir pieslégts terminalim, varat izmantot visas TRACK-Leader
lietojumprogrammas.

TRACK-Leader $adi iegist visus pieslégta lauksaimniecibas aprikojuma parametrus no
ISOBUS darba datora.

Pieméram,
= Darba platumu
= Platuma posmu skaitu
= Lauksaimniecibas aprikojuma geometrisko izvietojumu

No sistemas TRACK-Leader darba dators sanem $adu informaciju:
= Noradijumus par platuma posmu ieslég$anu un izslégSanu (SECTION-Control)
= |zvades daudzums (VRC)

12.3 Sadarbiba ar TRACK-Guide Desktop

TRACK-Guide Desktop ir datoram paredzéta bezmaksas programma.

Ar to var veikt $adas darbibas:
= apskatit darba rezultatus;
= izdrukat parskatus klientu vajadzibam.
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Sadarbiba ar TRACK-Guide Desktop

Statstk
Feldnane 201101071202 200me
Feldoiste 16ha
Bea

e 1203ns
Ubeilppung (4] 633%
Oberlppungha) 076 ha

T —| =
Beabeten | Exoat | NeuesFeld | _ Loschen

Derstag, L1 el 201

Report
o
[ETGTTEE 20 Fanmenta i

T S

Bericht TRACK-Guide  ZACOS

pr—— [ o iz

Bemerkung: Kommentar zu meinem Feld

Ducken | _Screenshot

Statistik
Feldgraie

Programmas logs

Bearb. Fliche.

Oberlappung (%)
Oberlappung (ha)

Seite 111

Parskats

Programmu TRACK-Guide Desktop var iegit vietnes www.lacos.de sadala Download (Lejupielade).
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13

Riciba kltdas zinojumu gadijuma

Kludas zinojuma teksts

lespejamais iemesls

Problémas novérSana

Uzmantbu! Neizdevas inicializét atminu.
Ja péc restartéSanas probléma joprojam
pastav, sazinieties ar tehniskas apkopes
dienestu.

USB zibatmina neizdevas izveidot datu
bazi.

Restartgjiet terminali.

Nevar nonemt aktivo profilu!

Notika paslaik atlastta masinas profila
dzé$anas méginajums.

Atlasiet citu masinas profilu un péc tam
izdzésiet attiecigo masinas profilu.

Atminas reorganizéSanas laika radas
klada!

Reorganizacijas laika tika atvienota USB
zibatmina.

Pievienojiet USB zibatminu un vélreiz
méginiet veikt reorganizaciju.

USB zibatmina ir pilna.

Izdzésiet no USB zibatminas nevajadzigos
datus un méginiet vélreiz.

USB zibatmina ir bojata.

Pieprasiet razotajam jaunu USB
zibatminu.

DGPS konfiguracijas datne nav atrasta!

Neizdevas atrast iek3€jo datni ar DGPS
iestattjumiem.

Sazinieties ar tehniska dienesta
darbiniekiem, lai varétu vélreiz instalét
programmatru.

Izméginajuma periods ir beidzies. Lidzu,
sazinieties ar tirgotaju.

Izméginajuma periods ir beidzies.

Pieprasiet licenci.

Aktiviz&jiet programmatru.

Nav pievienots USB datu neséjs!

Pievienojiet USB zibatminu.

EksportéSana neizdevas!

USB zibatmina tika atvienota pirms
eksportéSanas vai tas laika.

Pievienojiet USB zibatminu un vélreiz
méginiet veikt eksportésanu.

USB zibatmina nevar ierakstit.

Nonemiet USB zibatminas
pretierakstiSanas aizsardzibu.

USB zibatmina ir pilna.

Izdzésiet no USB zibatminas nevajadzigos
datus un méginiet vélreiz.

Klada! Sazinieties ar klientu apkalpo$anas
dienestu.
Nav GPS signala! Partraukts serialais savienojums ar GPS | Parbaudiet kabelu savienojumus ar GPS
antenu. antenu un vélreiz izveidojiet
Vairs nevar noteikt atradanas vietu. savienojumus.
Parak vaj$ GPS signals! GPS signala kvalitate ir parak zema, Parbaudiet GPS uztvéréja montazu un
galvenokart, tas rodas trauc&umu dél. faktisko novietojumu. JanodroSina, lai
uztvéréjam batu neaizklats skats uz
debesim.
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Kludas zinojuma teksts

lespejamais iemesls

Problémas novérSana

Nav DPGS!

DGPS nav pieejams signala trauc&juma
del.

Parbaudiet GPS uztvérgja montazu un
faktisko novietojumu. JanodroSina, lai
uztvéréjam batu neaizklats skats uz
debesim.

DGPS nav pieejams korekcijas datu
pakalpojuma, pieméram, EGNOS,
trokuma dé.

Parbaudiet visparigo pakalpojuma
pieejamibu. EGNOS gadijuma parbaudiet,
vai ir pieejami attiecigie korekcijas signala
satellti, un veiciet iestatiSanu.

Sai lietojuma kartei nav atrasts neviens
piemérots formats. Ldzu, izveidojiet
jaunu formatu.

Neizdevas atrast lietojuma kartes saturam
atbilstosu formatu. AtbilstoSais formats
nav izveidots.

Svarigi formati ir ieklauti komplektacija.
Citus formatus lietotajs var ieprogrammét
pats.

Nav neviena profilal

Nav neviena masinas profila.

Izveidojiet jaunu masinas profilu.

Neizdevas nolastt GPS uztvéréja DPGS
konfiguraciju!

Partraukts serialais savienojums ar GPS
antenu.

Parbaudiet kabelu savienojumus ar GPS
antenu un vélreiz izveidojiet
savienojumus.

Neizdevas nolasit GPS uztvéréja e-Dif
konfiguraciju!

Partraukts serialais savienojums ar GPS
antenu.

Parbaudiet kabe]u savienojumus ar GPS
antenu un vélreiz izveidojiet
savienojumus.

Neizdevas nolasit modula Tilt
iestatrjumus!

Partraukts serialais savienojums ar GPS
sisttmas modula TILT slipuma sensoru.

Parbaudiet kabelu savienojumus un
vélreiz izveidojiet tos.

Saglabasana neizdevas!

USB zibatmina tika atvienota pirms
saglabasanas vai tas laika.

Pievienojiet USB zibatminu un vélreiz
méginiet veikt saglabasanu.

USB zibatmina nevar ierakstit.

Nonemiet USB zibatminas
pretierakstiSanas aizsardzibu.

USB zibatmina ir pilna.

Izdzésiet no USB zibatminas nevajadzigos
datus un méginiet vélreiz.

Nederigs statuss!

Sazinieties ar klientu apkalpo$anas
dienestu.

Autortiesibas © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG

77




