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1 Jisy saugumui
1.1 Pagrindiniai saugumo nurodymai

Prie$ pirma kartg pradédami naudoti prietaisa, atidZiai perskaitykite Siuos saugumo nurodymus.
A = Perskaitykite zemés dkio padargo, kurj valdysite naudodamiesi prietaisu, naudojimo instrukcija.
1.2 Naudojimo paskirtis

Programing jrangq galima naudoti tik kartu su zemés tkio padargais ir maSinomis. Programing jranga
galima naudoti tik atliekant lauko darbus; jos negalima naudoti vaziuojant visuomeniniais keliais.

1.3 Ispéjimai ir jy reikSmeés

Visi Sioje naudojimo instrukcijoje esantys saugumo nurodymai yra sudaryti taip:

/\ |SPEJIMAS

Sis {spéjamasis Zodis Zymi pavojus su vidutine rizika, dél kuriy (jei jy nebus i$vengta) galimi mirties
atvejai arba sunkis suzalojimai.

/\ ATSARGIAI

Sis jspejamasis Zodis zymi pavojus su nedidele rizika, dél kuriy (jei jy nebus i$vengta) galimi lengvi
arba vidutiniai kiino suZalojimai arba materialiniai nuostoliai.

PASTABA

Sis jspéjamasis Zodis zymi veiksmus, kuriuos netinkamai atlikus galimos eksploatavimo triktys.
Siekdami optimalaus rezultato, turite preciziSkai ir atsargiai atlikti Siuos veiksmus.

Yra veiksmu, kuriuos reikia atlikti keliais zingsniais. Jei atliekant vieng i$ Siy Zingsniy atsiranda rizika,
veiksmy instrukcijoje pasirodo saugumo nurodymas.

Saugumo nurodymai visada baina prie$ pat rizikingg veiksmo Zingsnj ir i8siskiria parykintu Sriftu ir
ispéjamuoju zodZiu.
Pavyzdys 1. PASTABA! Tai yra nurodymas. Jis jspéja apie rizika, atsirandancia atliekant kita veiksmo
Zingsnij.

2. Rizikingas veiksmo zingsnis.

1.4 Reikalavimai naudotojui
= ISmokite valdyti terminalg pagal instrukcijas. Valdyti terminalg galima tik perskaicius $ig,
naudojimo instrukcija.
= Perskaitykite ir kruopS€iai vykdykite visus saugumo nurodymus bei jspéjimus, kurie yra pateikti
Sioje naudojimo instrukcijoje ir prijungty masiny bei padargy instrukcijose.
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2 Apie Sig naudojimo instrukcija
2.1 Galiojimo sritis

Si naudojimo instrukcija galioja visiems ,Miiller-Elektronik* gaminamiems , TRACK-Leader"
moduliams.

Programinés jrangos versijg, kuriai galioja Si naudojimo instrukcija, rasite skyriuje ,Leidimo
duomenys®.

2.2 Sios naudojimo instrukcijos paskirtis

Si naudojimo instrukcija skirta , TRACK-Leader* programinés jrangos ir jai priklausangiy papildomy
moduliy naudotojams.

2.3 Veiksmy instrukcijos

Veiksmy, instrukcijos tiksliai nurodo, kaip masy gaminiu atlikti atitinkamus darbus.

Sioje naudojimo instrukcijoje naudojome toliau i$vardytus simbolius, Zymingius veiksmy seka;

Vaizdavimo risis Reiksmé

1. Veiksmai, kuriuos turite atlikti vieng po kito.
2.

= Veiksmo rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate tam tikrg veiksma.

= Veiksmy sekos rezultatas.

Taip atsitinka, kai atliekate visus veiksmus.

M Reikalavimai.

Jei yra iSvardyti reikalavimai, privalote juos
ivykdyti prie$ atlikdami tam tikrg veiksma.

24 Nuorodos
Jei Sioje naudojimo instrukcijoje randate nuorody, jos atrodo taip:
nuorodos pavyzdys: [=> 7]

Nuorodos pateiktos lauZztiniuose skliaustuose, kuriuose prie$ nuoroda — rodyklés simbolis. Po rodykle
pateiktas numeris nurodo, kuriame puslapyje yra skyrius su atitinkama informacija.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 7
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3 Produkto aprasymas

,TRACK-Leader" yra moderni sistema, padedanti Zemés dkio transporto priemonés vairuotojui
vaZiuoti lauku tiksliomis lygiagreCiomis véZiomis.

Sistema yra moduliné ir naudotojas gali jdiegti naujy funkciju.

3.1 Rezultaty aprasymas
Ar programinés jrangos funkcijos veikia, priklauso nuo to, kokios rasies moduliy licencijg aktyvinsite.

Yra dvi moduliy rasys:
= pagrindinis modulis: Reikalavimai norint paleisti papildomus modulius.

- TRACK-Leader Il
= Papildomi moduliai: gali bati montuojami jvairiai.
- SECTION-Control
- TRACK-Leader TOP
— HEADLAND-Control
- VARIABLE RATE-Control

3.1.1 TRACK-Leader Il
Modulio rasis: pagrindinis modulis: jis yra batinas, kad veikty kiti moduliai.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biiti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti aktyvinta ,TRACK-Leader II* licencija.

Kaip aktyvinti papildinius ir licencijas, suzinosite perskaite terminalo montavimo ir naudojimo
instrukcija.

Funkcijos Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Lygiagreciy véziy indikatorius kaip pagalba vairuotojui vaziuojant lygiagreciai.
= Lauke esandiy klia¢iy nustatymas.
= |spéjimas apie nustatytas kliditis.
= |spéjimas prie$ pasiekiant lauko riba.
= Lauko duomeny iSsaugojimas dviem formatais.
= ,Secion-View" indikatorius parodo, kurias sekcijas vairuotojas privalo jjungti ir ijungti rankiniu
badu, kad galéty dirbti be persidengimu.

3.1.2 SECTION-Control
Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudojant ,SECTION-Control* prijungtame darbo kompiuteryje galima nustatyti, kurias zemés Gkio
padargo dalis vairuotojas turi iSjungti, kad galéty dirbti be persidengimu.

Pavyzdziui, tai gali bti lauko purkstuvo sekcijos. Sioje instrukcijoje visada turimos omenyje lauko
purkstuvo sekcijos.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti 8] modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biiti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".

8 Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= Turi biiti aktyvinta ,TRACK-Leader II* licencija.

= Turi biti aktyvinta ,SECTION-Control* licencija.

= Terminalas turi bati prijungtas prie ISOBUS darbo kompiuterio, palaikomo funkcijos ,SECTION-
Control“, arba ,Miiller Elektronik gaminio ,Screencopy-Box".

= Darbo kompiuteris turi bati sukonfigtruotas.

Funkcijos Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Visos funkcijos, kurias galésite naudoti turédami ,TRACK-Leader Il licencija.
= Prijungto zemés Tkio padargo sekcijy valdymas.
= |Smetamy kiekiy valdymas naudojant prijungtg darbo kompiuter;.

313 TRACK-Leader TOP

Modulio rasis: papildomas modulis.

Naudodami ,TRACK-Leader TOP* imonés ,Reichhardt* vairavimo darbo kompiuteryje galite nustatyti,
kaip reikia pasukti transporto priemone, kad ji vaziuoty ,TRACK-Leader II* suformuotomis véZiomis.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi biiti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti aktyvinta ,TRACK-Leader II* licencija.
= Turi biti aktyvinta ,TRACK-Leader TOP" licencija.
= Traktoriuje turi bti sumontuotas, {diegtas ir sukonfigruotas vairavimo darbo kompiuteris.

- ,TRACK-Leader TOP* veikia tik naudojant jmonés ,Reichhardt* vairavimo darbo
kompiuterius: ,Steering ECU PSR, veikianios programinés jrangos versijos nuo 02-112.

Funkcijos Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Automatiné transporto priemonés kryptis iSilgai suformuoty véZziy.

314 HEADLAND-Control

Modulio rdsis: papildomas modulis.

Su moduliu ,HEADLAND-Control* (ir: apsisukimo zonos valdymo modulis) galima atskirai apdoroti
apsisukimo zong nuo likusio lauko.

Reikalavimai Kad galétumeéte naudoti §{ modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi bti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi biiti aktyvinta ,TRACK-Leader II* licencija.
= Turi bati aktyvinta ,HEADLAND-Control” licencija.

Funkcijos Toliau iSvardytas funkcijas gausite aktyvine:
= Lygiagreciy véZiy rodymas apsisukimo zonoje.
= Kai naudojate ir ,SECTION-Control“, programiné jranga gali atskirai apdoroti apsisukimo zong ir
vidine lauko zona.

3.1.5 VARIABLE RATE-Control
Modulio rasis: papildomas modulis.

Reikalavimai Kad galétuméte naudoti 8] modulj, batina jvykdyti Siuos reikalavimus:
= Turi bti aktyvintas papildinys ,TRACK-Leader".
= Turi bti aktyvinta ,VARIABLE RATE-Cont" licencija.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 9
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Funkcijos Naudodami ,VARIABLE RATE-Control* galite:
= importuoti taikomuosius zemélapius shp formatu.
= Perkelti nustatytgsias vertes i§ taikomyjy Zemélapiy j darbo kompiuter;.

3.2 Ekranas

Ekrano vaizdas gali Siek tiek skirtis, atsizvelgiant | tai, kokius modulius aktyvinote.

3.21 Pradzios ekranas

PradZios ekranas atsiras, kai paleisite taikomaja programa.

TRACK-Leader II

Masina: Spritze f

Laukas: 20111116 E Navigacija
ti Atmintis
£ .
“&JE Nustatymai

[
lIIII . Informacija

»TRACK-Leader II* pradZios ekranas

PradZios ekrane galite:
= perjungti kitus ekranus;
= pazidréti GPS signalo bisena,

Valdymo elementai Funkcijos simbolis Funkcija

’ @ Navigacija ljungti parengties ekrana.

’ s Ners padatdo Navigacija naudojantis ,SECTION-Control“ nejmanoma.
Programinéje jrangoje triksta informacijos apie prijungtg Zemés akio

padarga.
Daugiau skaitykite skyriuje: Darbas kartu su taikomaja programa
.1askManager” [= 72]

| jungti ekrana ,Atmintis".
Il:" Atmintis | 1Un9U ekrana Atmint

) jungti ekrang ,Nustatymai“.
O Nustatymai [jungti g ,Nustatymai
‘ Informacija | "9 ekrang,Informacija".

10 Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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3.2.2 Darbo ekranas
Darbo ekranas atsiranda, kai paleidZiama navigacija.

Darbo kompiuteryje matoma informacija priklauso nuo to, ar aktyvinta tik ,TRACK-Leader II*, ar ir
,,SECTION-ControI“

./

1’..5 Kkn/h .M —
3.71 ha » 16.15 ha

Darbo ekranas, kai ,SECTION-Control” deaktyvinta

Veézios @ Lauko riba

GPS imtuvo padétis Kompasas

Darbo sija Dvigubai pervaZiuoti ir apdoroti plotai

Skaitikliai ir informacija apie biiseng PervaZiuoti ir apdoroti plotai

GPS jungties bisena

8cm

C g ./
DGP:
as

»
9.8 kn/h
18.84 ha ~ pP4.66 ha

Pasikeitimai darbo ekrane aktyvinus ,SECTION-Control*

,SECTION-Control* darbo reZimas @ Tamsi spalva Zymi tik dvigubai apdorotus
plotus.
@ Funkcijos simbolis darbo rezimui pakeisti

Vézios
VéZios — pagalbinés linijos, padedancios vaziuoti lygiagrediai.

Yra trys véZiy rasys:

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 11
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= Vézé A-B suformuojama pirmiausia.
= Aktyvinta vézé — ta, kuria seka transporto priemoné. Ji pazyméta mélynai.
= Neaktyvintos véZios — kurios nebuvo aktyvintos.

GPS imtuvo padétis

GPS imtuvo padétis ekrane Zymima juoda rodykle.

Darbo sija

Darbo sija sudaryta i§ daug keturkampiu. Kiekvienas keturkampis nurodo vieng Zemés tkio padargo
sekcija.

Taip pat Zr.: ,SECTION-View" naudojimas
Skaitikliai ir informacija apie buseng

_@]woe @

98.8 kn/h
| $.64 ha ~» 11.6% ha|

177

5
Informacija apie skaitiklius
@ +SECTION-Control“ darbo rezimas @ Nustatytas persidengimo laipsnis
@ Dabartinis greitis Bendras lauko plotas uz lauko riby zonos.
Greitis matuojamas remiantis GPS padétimi ir Tik nustacius lauko ribas.
gali bti kitoks nei darbo kompiuteryje
rodomas greitis.

@ Ploto skaitiklis

— Apdirbimo plotas nustacius lauko ribas.
- Jau apdirbtas plotas nenustacius lauko riby.

Lauko riba

Lauko riba programingje jrangoje nurodo tikslig lauko padétj ir yra skirta bendram lauko plotui
apskaiciuoti.

Kompasas

Rodo, kur yra Siauré.

Pervaziuoti arba apdoroti plotai

Plotai uz masinos simbolio pazymimi Zalia spalva. Zalios spalvos reikmés, atsizvelgiant |
konfigdracija, gali biti tokios:
= PervaZiuoti plotai
Jei naudojate tik ,TRACK-Leader II*, paZymimas pervaziuotas plotas. Jis pazymimas
neatsizvelgiant j tai, ar pervaziuojant plotg masina dirbo, ar ne.

12
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Bandomujy licencijy naudojimas

3.3

Veiksmai

= Apdoroti plotai
Jei naudojate ,SECTION-Control“, paZzymimi apdoroti plotai. Su masina pervaziuoti, taciau
neapdoroti plotai nepazymimi.

Jei norite, kad programiné jranga Zaliai pazyméty tik apdorotus plotus, turite atlikti tokius veiksmus:
= aktyvinti ,SECTION-Control*

arba
= sumontuoti ir aktyvinti darbinés padéties davikl].
Darbinés padéties daviklis atpazsta, kad yra jjungtas Zemés tkio padargas, ir perduoda $ig
informacija  terminala.

GPS jungties busena
Rodo DGPS jungties bsena.
Taip pat zr.: DGPS signalo kokybés patikrinimas [= 50]

Bandomujy licencijy naudojimas

Pristatant papildomuose moduliuose yra aktyvinta 50-ies valandy bandomaji licencija.
Kiekvieng modulj galite bandyti 50 valandy. Laikas pradedamas skaiciuoti suaktyvinus modul.
Po 50-ies valandy deaktyvinamos visos funkcijos, kuriy bandymo licencija pasibaigusi.
Taip patikrinsite, kiek laiko galite naudotis bandomaja licencija:

1. iSkvieskite ,TRACK-Leader" pradzios ekrana.

2. Paspauskite laukg ,Informacija“:

' Informacija

= Ekrane atsiras uzradas ,Informacija“.

3. Lenteléje matysite, kiek valandy dar galite naudoti bandomajg licencija.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG 13
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4 Valdymo pagrindai
4.1 Pirmas paleidimas
Veiksmai 1. @—[iunkite terminala,

2. Palaukite, kol bus keltos visos taikomosios programos ir pasileis darbo kompiuteris.

3. — iSkvieskite ,Parinkimo meniu®.

4. Pasirinkite ,TRACK-Leader".
= Atsiras pradzios ekranas:

TRACK-Leader II

Masina:
Laukas:

Spritze

20111116 E Navigacija
l':" Atmintis

~ o~

1® Nustatymai

. Informacija

= jjungéte ,TRACK-Leader II*.

5. Paskaitykite, kaip konfigiruoti ,TRACK-Leader*. [= 21]

4.2 Valdymo elementai

Siame skyriuje rasite visy funkcijy simboliy apzvalga.

Ant kiekvieno simbolio aiSkiai nurodyta, kas vyksta ji paspaudus.

Lentele sudaro du stulpeliai, kuriuose pateikti funkcijy simboliai:
= Funkcijos simbolis: Zymi dabartinés programinés jrangos funkcijos simbolj, pateikiamg naujuose
terminaluose.

= Galimas funkcijos simbolis: Zymi ankstesniy programinés jrangos versijy funkcijos simbolj,
pateikiamg senesniuose terminaluose.

Abiejy funkcijy simboliy atliekamos funkcijos vienodos.

»TRACK-Leader II“ ir ,SECTION-Control“ funkcijy simboliai

Funkcijos
simbolis

Galimas
funkcijos
simbolis

Skyriai, kuriuose pateikiama iSsamesné
informacija

Rezultatai

[

Nustatyti lauko ribg [= 51]

Navigacijos ekrane aplink
laukg nubréZiama raudona
linija. Tai yra lauko riba.

[

Itrinti lauko ribg [= 52]

Lauko riba iStrinama.

14
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MULLE
lektronik

Valdymo pagrindai

Valdymo elementai

Funkcijos | Galimas
simbolis | funkcijos
simbolis

Skyriai, kuriuose pateikiama iSsamesné
informacija

Rezultatai

f

© ®

@)

Pervaziavimo taky jraSymo jjungimas [=> 45]

Funkcijy simboliai atsiranda
tik tada, kai ,SECTION-
Control* yra neaktyvi ir néra
darbinés padéties daviklio.

o <

Pakeisti darbo ekrano vaizdavimag [=> 55]

Rodomas visas laukas.

Rodoma visa transporto
priemonés aplinka.

Pakeisti ,SECTION-Control” darbo reZimg,
[= 54]

,SECTION-Control“
pasikei€ia darbo rezimas.

Formuoti A-B véZe [= 52]

Nurodomas A-B vézés
taskas A.

p—

W. .

N
B

B[R
L
=

Véziy iStrynimas [=> 55]

Vézios iStrinamos.

Nurodyti atskaitos taskg [=> 47]

Yra du galimi rezultatai:

- ISkviec¢iamas ekranas
,GPS kalibravimas®.

— Nurodomas atskaitos
taskas.

&
<\ £

GPS signalo kalibravimas [=> 48]

Yra du galimi rezultatai:

— ISkvie€iamas ekranas
,GPS kalibravimas®.

— Sukalibruojamas GPS
signalas.

VéZiy paslinkimas [= 55]

VéZios perkeliamos |
einamajq transporto
priemonés padétj.

Darbo ekrano vaizdavimo keitimas [=> 55]

Aktyvinamas 3D vaizdas

Darbo ekrano vaizdavimo keitimas [=> 55]

Aktyvinamas 2D vaizdas

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Valdymo pagrindai

Valdymo elementai

MULLE]
lektronik

Funkcijos
simbolis

Galimas
funkcijos
simbolis

Skyriai, kuriuose pateikiama iSsamesné | Rezultatai
informacija

Rodyti kitus funkcijy simbolius

Lauko duomeny jkélimas [= 59]

Lauko duomeny iSsaugojimas [=> 59]

Dokumentuoty pervaziavimo taky
X ) € perziaréjimas [=> 62]
» @ L ¢
) -

&
()]

Lauko domeny importas i$ GIS [= 60]

{EE

Lauko duomeny eksportas GIS [= 60]

p

i.
a——

TRACK-Leader TOP

Darbo ekrane Sie funkcijy simboliai atsiranda tik tada, kai deaktyvinama automatiné kryptis ,TRACK-
Leader TOP*. Kokia informacija atsiranda suaktyvinus ,TRACK-Leader TOP*, skaitykite skyriuje:
Automatiné ,TRACK-Leader TOP* kryptis [=> 69].

Funkcijos
simbolis

Galimas
funkcijos
simbolis

Funkcija

AUTO |

J

Automatiné ,TRACK-Leader TOP* kryptis yra deaktyvinta arba jos visai
néra.

Z5

Transporto priemone sukti | kaire.

Funkcijy mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta , TRACK-Leader TOP".

[>.

Transporto priemone sukti | deSine.

Funkcijy mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta ,TRACK-Leader TOP*.

16
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Valdymo pagrindai

MULLE
lektronik Valdymo elementai
Kliatys
Funkcijos Galimas funkcijos | Skyriai, kuriuose Rezultatai
simbolis simbolis pateikiama
iSsamesné informa-
cija
A - Klidciy nustatymas | Atsiranda ekranas, kuriame
:# A [ 53] vaizduojamos nustatytos Kliditys.

Klidtis paslenkama.

Klidtis nustatoma | pasirinktg padétj.

i

2 =
HEADLAND-Control
Funkcijos |Galimas

simbolis | funkcijos

simbolis

Kai atsiranda Sis simbolis, pro-
graminés jrangos padétis yra
tokia

Tai atsitiks, jei paspausite Salia
simbolio esantj funkcijos myg-
tuka

|
—a

L

1

,HEADLAND-Control* deaktyvinta
ir Siame lauke dar niekada nebuvo
aktyvinta.

Lauko riba dar nebuvo
nenustatyta.

Negalima paspausti.

)

[ lII
J

,HEADLAND-Control“ neaktyvinta.

Atsiranda tik tada, kai nustatoma
lauko riba.

Rodoma apsisukimo zona.

&

[ IIl
J

Dabar galite apdirbti vidine lauko
zong,

+SECTION-Control* apdoroja tik
vidine lauko zona. Pereinant |
apsisukimo zong, sekcijos
iSjungiamos.

Yra aktyvintas lygiagretus
valdymas vidinéje lauko zonoje.

Aktyvinamas lygiagretus valdymas
apsisukimo zonoje.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Valdymo pagrindai

Duomeny jvedimas

MULLER
lektronik )

Funkcijos |Galimas
simbolis | funkcijos
simbolis

Kai atsiranda Sis simbolis, pro-
graminés jrangos padétis yra
tokia

Tai atsitiks, jei paspausite Salia
simbolio esantj funkcijos myg-
tuka

x| |1

Dabar galite apdirbti apsisukimo
zona.

Aktyvinamas lygiagretus valdymas
vidinéje lauko zonoje.

4.3 Duomeny jvedimas

Valdymo elementai

Veiksmai

[vedant lauko pavadinima arba registracijos informacija, reikia jvesti skaicius ir raides.

Tam skirtas duomeny jvedimo ekranas.

[rasyti kaip...

20111116

X

Duomeny jvedimo ekranas i§saugant

Funkcijos simbolis

Funkcija

IStrinti Zenkla,

Perjungti didziyjy ir mazujy raidziy raSyma.

X |

Nutraukti jvest].

v

Patvirtinti {vestj.

[]

1. — pasirinkite norima Zenkla.
[]

2. — patvirtinkite norima Zenkla.

= Zenklas patvirtintas. Zymeklis persoka per vieng padétj toliau.

3. |veskite kitus Zenklus.

—

4, __ —jvede visus Zenklus patvirtinkite jvest].

18
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Valdymo pagrindai

MULLE
lektronik Ekrano Sviesinés juostos naudojimas
4.4 Ekrano Sviesinés juostos naudojimas
Ekrano Sviesinés juostos uzduotis yra padéti vairuotojui vaziuoti véziomis. Vairuotojui ji parodo, kad
jis nukrypo nuo véZiy ir kaip gali grizti atgal | véZias.
Yra tokiy tipy ekrano Sviesinés juostos:
= Ekrano $viesiné juosta grafiniu rezimu
= Ekrano Sviesiné juosta teksto rezimu
= ,SECTION-View"
Papildomai prie ekrano Sviesinés juostos ekrane atsiranda krypties rodyklé, rodanti tinkamg
vairavimo kryptj.
Veiksmai Ekrano Sviesine juostg aktyvinkite taip:
1. — spauskite tiek karty, kol ekrano virSutinéje eilutéje atsiras ekrano Sviesiné juosta.
441 Ekrano Sviesiné juosta grafiniu rezimu
N — o110 ~
»»PEIHEJ.... 0009 ‘
o0000IIGOOOS v
=
o)
®
000
Jﬂf_‘,,';“‘;'; + 4681 ha lIIlI @
Ekrano $viesiné juosta — grafinis rezimas
Ekrano Sviesine juostg veikiant grafiniu rezimu sudaro du stulpeliai:
= Apacioje rodomas einamasis nuokrypis nuo véziy.
= Virduje rodomas nuokrypis tam tikru atstumu. Zr. parametrus ,PerZidra [ 24]".
Kiekvienas apskritimas rodo tam tikra nuokrypj centimetrais. Zr. parametrus ,Jautrumas [-> 24]".
Kadangi dél techniniy prieZaséiy vaziavimo kampas gali Siek tiek svyruoti, indikacijai pateikti
perzidros stulpelyje naudojama dviguba jautrumo verté.
Krypties tikslas yra toks, kad visada Sviesty tik centriniai keturkampiai.
4.4.2 Ekrano Sviesiné juosta teksto rezimu

Ekrano Sviesiné juosta veikiant teksto reZimu rodo, kiek metry esate nutole nuo véZiy. Ji parodo,
kokia kryptimi turite vairuoti, kad vél vaZiuotuméte véZiomis. Veikiant teksto rezimu perzidros néra.
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Valdymo pagrindai

Ekrano Sviesinés juostos naudojimas

MULLE]
lektronik

7.8 knsh
J43.48 ha » 46.81 ha

Ekrano $viesiné juosta — teksto reZimas

20
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MULLE
lektronik

Konfigiiracija

Bendruyjy nustatymy konfigliravimas

5

Veiksmai

5.1

Konfiguracija

Siame skyriuje pateikiami visy nustatymy paaiskinimai, kuriuos privalote sukonfigdruoti.

Privalote konfigiiruoti

Modulis Skyrius

TRACK-Leader Il Bendrigji nustatymai
~TRACK-Leader II* konfiglravimas [=> 23]

SECTION-Control Bendrieji nustatymai
~TRACK-Leader II* konfiglravimas [= 23]

+SECTION-Control* konfigliravimas [=> 24]

TRACK-Leader TOP | Bendrigji nustatymai
~TRACK-Leader II* konfiglravimas [= 23]

»TRACK-Leader TOP* konfiglravimas [= 34]

HEADLAND-Control Nereikia jokiy papildomy nustatymy

VRC Nereikia jokiy papildomy nustatymy,

Taip jjungsite ekrang konfiglravimui:

1. |junkite ekrang ,Nustatymai®:

%ZB Nustatymai

= atsiras Sis ekranas:

Nustatymai

Parinkimas

Bendras
TRACK-Leader II
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control
Masinos duomenys

2. Spustelékite eilute su norima taikomaja programa.
= Atsiras sgrasas su parametrais.

Kituose poskyriuose rasite parametry paaiskinimus.

Bendryjy nustatymy konfigiravimas

Siame meniu galite nustatyti ekrano vaizdavima ir aktyvinti keleta funkcijy.
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Konfigiracija -
_ o MULLER
Bendryjy nustatymy konfigiravimas lektronik))

SECTION-Control
Nuo Sio parametro priklauso, ar SECTION-Control yra aktyvinta, ar deaktyvinta.

Galimos vertés:
= ,Taip*
SECTION-Control yra aktyvinta. MaSinos duomenys, pvz., darbinis plotis, automatiSkai perimami
i§ prijungto darbo kompiuterio.
= Ne*
SECTION-Control yra deaktyvinta. TRACK-Leader Il yra aktyvinta. Turite jvesti masinos
duomenis patys. Zr.: Maginy profiliai [= 35]

Jungtis su TM
Nuo Sio parametro priklauso, ar bus pasikeista duomenimis su taikomaja programa ,TaskManager*.

Galimos vertés:

= ,Taip*
Viyksta duomenu, pvz., lauko ribos, A-B linijos, atskaitos taSky, mainai tarp SECTION-Control ir
taikomosios programos TaskManager. SECTION-Control veikia tik tuomet, kai paleidziama
uzduotis taikomojoje programoje TaskManager. TaskManager jraSo lauko duomenis | failg
.1askdata“.
Turite nustatyti , Taip“, kai apdorojate uzduotis taikomaja programa TaskManager.

= ,Ne*
Duomeny mainai tarp SECTION-Control ir taikomosios programos TaskManager nevyksta.
Turite nustatyti ,Ne", kai taikomoji programa TaskManager veikia SC reZimu. Kitaip bus negalima
ikelti ir apdoroti lauky.

GIS dokumentacija

Nuo 8io parametro priklauso, ar darbo rezultatai, jradyti ISOBUS darbo kompiuteryje, turi bati
iSsaugoti GIS.

Darbo rezultatai iSsaugomi atliekant darba ir gali bati eksportuojami *. shp formatu.

Bus i8saugoti Sie darbo rezultatai:
= |Spurkstas arba paskleistas kiekis, perkeltas i§ ISOBUS darbo kompiuterio | ,SECTION-Control“.

Galimos vertés:
= ,Taip*
Atliekant darbg bus renkami eksportuotini darbo rezultatai.
= Ne*
Nebus renkami jokie darbo rezultatai.

Garsinis perspéjimas

Nuo Sio parametro priklauso, ar netoli prie lauko riby ir nustatyty klidciy turi suskambéti jspéjamasis
signalas.

Galimos vertés:
= ,Taip*
- ,,Ne“
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Konfigiiracija
MULLE] o
lektronik ,TRACK-Leader II* konfigdravimas

Véziy skaidrumas
Nuo 8io parametro priklauso, ar ekrane turi biiti rodomi persidengimai ir kaip.

Galimos vertés:
. 0
Persidengimai nerodomi.
- 1°-6
Spalvos intensyvumas, kuriomis pazymimi persidengimai.
. 3
Standartiné verté.

Rodyti tinklelj
ljungia tinklelj navigacijos ekrane.

Atstumai tarp tinklelio linijy atitinka jvestg darbinj plot]. Tinklelio linijos ilygiuojamos pagal Siaurés-
piety ir ryty-vakary asis.

ISlyginti vaziavimo kryptj

Jei ant traktoriaus kabinos stogo sumontuotas GPS imtuvas stipriai svyruoja, ekrane rodomos
vaziavimo vézios gali bati labai nelygios.

Pasirinkus ,|3lyginti vaZiavimo krypt{* i8lyginamos rodomos vaZiavimo véZzios.

Duomenys Sioje instrukcijoje galioja tik naudojant GPS anteng A100. Kitoms GPS antenoms gali bt
tinkami kitokie nustatymai.

Galimos vertés:
= Taip*
Jei naudojate ,TRACK-Leader TOP* ir GPS antena A100 yra prijungta prie vairavimo darbo
kompiuterio.
= Ne*
Jei naudojate ,TRACK-Leader TOP* ir GPS antena yra prijungta prie terminalo.

Paleistidemonstr. rezimg

PaleidZia taikomosios programos imitavima.

5.2 »1RACK-Leader Il konfigiravimas

Ekrano Sviesiné juosta
Ekrano Sviesinés juostos tipas.

Galimos vertés:
= ,Deaktyvinta®
Deaktyvina ekrano viesine juostg
= Grafiskai
Aktyvina ekrano Sviesine juostg grafiniu rezimu
= ,Teksto rezimas*
Aktyvina ekrano Sviesing juostq teksto rezimu
= ,SECTION-View"
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Konfigiracija -
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,SECTION-Control* konfigiravimas lektronik )

Aktyvina ,SECTION-View"

Véziy numeracija
Nuo Sio parametro priklauso, kokiu blidu numeruojamos sudarytos vézios.
Galimos vertés:
= ,absoliutus*
V/éZios turi nuolatinius numerius. A-B véZiy numeris — 0. VéZios | kaire ir  deSine nuo A-B véZiy,
numeruojamos.
=, santykinis*
VéZios kiekvieng kartg numeruojamos i§ naujo, kai masina suaktyvina naujas vézias. Aktyvinty
véZiy numeris visada - 0.

Jautrumas
Sviesinés juostos jautrumo nustatymas.

Kiek centimetry nukrypus turi jsijungti LED Sviesingje juostoje?
= Standartiné verté: 30cm
Si verté reiskia 15 cm jautruma nukrypus | kaire ir 15 cm jautruma nukrypus | desine.

Perzitra
Nuo Sio parametro priklauso, kiek metry likus iki transporto priemonés ekrano Sviesinés juostos

perzidros indikatorius apskai€iuos transporto priemonés bisima padétj.
= Standartiné verté: 8 m

Taip pat Zr.: Ekrano 8viesiné juosta grafiniu rezimu [= 19]

Postikio kampas

Nustacius kampg programa supranta, kad transporto priemoné bando pasukti | véZias. Tada 8i vézé
pazymima mélynai. Jei transporto priemoné su nedidelio kampo nuokrypiu vaZiuoja link véZiy, jos
neatpazjstamos kaip naujos einamosios vézios.

= Standartiné verté: 30 laipsniy.

= ,TRACK-Leader TOP“ verté: 70 laipsniy.

Atstumas tarp kontiiro tasky

[raSant ,A-B véZias" kontaro reZimu taskai iSsaugomi visam laikui. Kuo daugiau tasky, tuo aiSkesnés
pazymétos ,A-B véZios® ir kitos véZios. Taciau tai létina terminalo darba.

Parametras nustato, kokiu atstumu nutole taskai. Kitame lauke ir dirbant kita maSina optimali verté
gali bati skirtinga.
= Standartiné verté: 500 cm

53 +~OECTION-Control“ konfigiiravimas

Persidengimo laipsnis

Persidengimo laipsnis apdorojant pleito formos plota.
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- Konfigiracija
MULLE _
lektronik ,SECTION-Control* konfigravimas

Nustatytam ,Persidengimo laipsniui“ iSorinése sekcijose jtakos turi parametras ,Persidengimo
tolerancija®“.

0 % persidengimo laipsnis 50 % persidengimo laipsnis 100 % persidengimo laipsnis

Galimos vertés:
= 0 % —i8vaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai visiSkai iSvaziuosite
apdoroto ploto.
= 50 % - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai iSvaZiuosite i$ to
apdoroto ploto. Kai ,Persidengimo laipsnis* yra 50 %, ,Persidengimo tolerancija“ negalioja.
= 100% - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama i karto, kai iSvaziuosite i to

apdoroto ploto.

Persidengimo tolerancija

,Persidengimo tolerancija“ pazymi persidengimy iSoriniy sekcijy tolerancija, vaZiuojant lygiagre€iai ir
apsisukimo zonoje virsijus lauko riba.

L,Persidengimo tolerancija“ yra susijusi tik su iSorine kairigja ir deSinigja sekcija. Su visomis kitomis
sekcijomis Sis parametras néra susijes.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose parodyta, kaip parametras ,Persidengimo tolerancija“ veikia
,Persidengimo laipsnis* esant 0 %. Nustatyta persidengimo tolerancija galite matyti po paveiksléliais.

@ ®

Persidengimo tolerancija esant 0 % persidengimo laipsnis— abiem atvejais buvo dirbama su 25 cm

persidengimu.
Persidengimo tolerancija 0 cm @ Persidengimo tolerancija 30 cm
Sekcija iSkart iSjungiama. Sekcija neiSjungiama, nes tuometinis

persidengimas yra mazesnis nei 30 cm.
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,SECTION-Control* konfigiravimas lektronik

Pavyzdys

Jei parametra ,Persidengimo laipsnis* nustatéte kaip 100 %, parametras ,Persidengimo tolerancija“
labai svarbus iSvaZiuojant i§ apdirbto ploto. Pvz., sukant | jau apdirbtg apsisukimo zona.

@ @

Persidengimo tolerancija esant 0 % persidengimo laipsnis — abiem atvejais nuo apdirbto ploto nutolta 25 cm.

Persidengimo tolerancija lygi 0 Persidengimo tolerancija 30 cm
Kai iSvaziuojama i$ apdirbto ploto tik 1 %, Dél persidengimo tolerancijos galima iSvengti
jlungiama visa sekcija. nereikalingy persidengimy.

DeSinioji sekcija jjungiama tik tada, kai nuo
apdirbto ploto nutolstama daugiau kaip 30 cm.

Galimos vertés:

= Rekomendacija: jei naudojate GPS imtuvg A100, kaip ,Persidengimo tolerancijg” jveskite 30
cm.

= Tolerancija 0 cm
ISoriné sekcija {jungiama arba i§jungiama kiekvieng kartg jvaziuojant | pervaziuotg véze arba
iSvaziuojant i§ jos.

= Kita verté
ISoriné sekcija jjungiama arba i§jungiama, kai persidengimas yra didesnis nei verté.

= Maksimali verté
Pusé iSorinés sekcijos plocio.

InertiSkumas

Yra du parametrai:
= InertiSkumas jjungiant.
= InertiSkumas iSjungiant.

Abiejy parametry laukuose turite jvesti, kiek laiko praeis, kol sekcijos voZtuvas reaguos | signalg i$
terminalo. InertiSkumas yra laikas, kuris praeina, kol susidaro (jungiant) arba iSeina (i$jungiant)
purkStuko atidarymo slégis.

Si verté reikalinga automatiskai jjungiant ir i§jungiant sekcijas. Jis priklauso nuo sekcijy voztuvy tipo.

Jei lauko purkStuvo sekcija vaziuoja jau per apdorota plotg, jq reikia tuoj pat i§jungti. Tam programiné
iranga siuncia signalg sekcijos voztuvui iSjungti. Taip sekcijos voZtuve iSleidziamas slégis. Tol, kol i
purkStuky nieko nebeiSpurskiama. Tai trunka apie 400 milisekundZiy.

Rezultatas yra toks, kad 400 milisekundziy sekcija purskia persidengianciai.

Siekiant to iSvengti, parametra ,InertiSkumas iSjungiant” reikia nustatyti kaip 400 Ms. Dabar signalas
bus iSsiystas | sekcijos voztuva 400 milisekundZiy anksciau. Taip purSkima galima nutraukti ir pradéti
tiksliai tinkamu momentu.

26
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Toliau pateiktame paveikslélyje pavaizduota, kaip veikia inertikumas. Paveikslélyje rodomas realus
procesas, o ne indikatorius ekrane.

LJnertiSkumas isjungiant” buvo nustatytas kaip 0. Jei nustatytas delsos laikas yra per trumpas, tuomet purskiama
persidengianciai.

Sioje vietoje sekcijos voztuvas gavo signalg @ Sioje vietoje lauko purkstuvas nutraukia
i$jungti. pur§kima.

Galimos vertés:
= Inerti8kumas {jungiant’
Cia jveskite delsos laika jjungiant sekcija.
Pvz.:

- Elektromagnetinio voztuvo armatara 400 ms
— Elektros variklio armatdra 1200 ms

= InertiSkumas i§jungiant*
Cia jveskite delsos laika igjungiant sekcija,
Pvz.:

— Elektromagnetinio voztuvo armatiira 300 ms

— Elektros variklio armatdra 1200 ms

Masinos modelis
Nuo 8io parametro priklauso, kaip tiksliai turi bati apskaiciuota darbo sijos ir sekcijy padétis.

Kai Sis parametras aktyvintas, programiné jranga mégina apskaiciuoti tikslig kiekvienos sekcijos
padét|. Ekrane matoma, kaip darbo sija seka traktoriaus véze. Taip ekrane su mazesniais
nukrypimais vaizduojami pervaziavimo takai ir SECTION-Control veikia tiksliau nei tada, kai
parametras deaktyvintas.

Galimos vertés:

= Savaeigis”
Nustatymai, naudojami savaeigiuose Zemés 0kio padarguose.

= Prikabinamas*
Nustatymai, naudojami traktoriumi velkamuose Zemés akio padarguose.

= ,Deaktyvuotas*
Nesimuliuojama jokia masina. Tikslus sekcijy apskaiCiavimas deaktyvintas. Darbo sija rodoma
toje vietoje, kurioje yra GPS imtuvas. Apskaiciuoti plotai netiksls.
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5.3.1 Parametry ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas isjungiant“ kalibravimas

Sis skyrius skirtas pazengusiems naudotojams.

Prie$ skaitydami §j skyriu:
= i8mokite valdyti terminalg,
= iSmokite valdyti ,SECTION-Control”,

Parametrai ,InertiSkumas jjungiant® ir ,InertiSkumas i$jungiant” jau yra nustatyti dirbti daugeliu lauko
purkStuvy.

Kada kalibruoti? Parametrus kalibruokite tokiais atvejais:
= kai naudojate kitg Zemés Tkio padargg su ,SECTION-Control“.
= Kai Zemés Ukio padargas vaziuojant per jau apdirbtg plotg jsijungia per vélai arba per anksti.
= Kai zemés Ukio padargas iSvaziuojant i$ jau apdirbto ploto jsijungia per vélai arba per anksti.

Kituose skyriuose suZinosite, kaip kalibruoti parametrus.
Skyriai ir pavyzdZiai pateikiami remiantis rezultatais, gautais dirbant lauko purkStuvu. Dirbdami kitais
Zemés 0kio padargais, darykite viska taip pat.
Kalibravimo fazé
Kalibravima sudaro kelios fazés:
1. Paruo$imas kalibruoti
Lauko pervaziavimas pirma kartg
Lauko pervaZiavimas antrg kartg

Purkimo riby Zzyméjimas

o &~ e

Korekcijos vertés skaiciavimas
Parametry ,InertiSkumas jjungiant” ir ,InertiSkumas isjungiant* koregavimas

Fazés tiksliau apraSomos kituose skyriuose.

Paruosimas kalibruoti

Kalibravimui atlikti reikalingos tokios priemonés ir Zmonés:
= du stebétojai — du Zmonés, kurie Zymés apdorotus plotus kuoleliais;
= jrankiai apdorotiems plotams Zyméti:

— apie 200-300 m uztvérimo juostos;
— 8 kuoleliai Zyméti lauke;

= purkStuvas su Svariu vandeniu bake.

Pirmas pervaziavimas
Sioje kalibravimo fazéje turite pervaziuoti lauka vienomis véZziomis.

Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kokius tadkus turite paZzyméti prie$ pervaZiavima ir po
jo. Instrukcija, kaip tai atlikti, rasite po paveiksléliu.
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Pirmo pervaZiavimo rezultatas
(1) Kuoleliai (3) Kuoleliai
Pazymékite iSorinius sekcijy galus pries PaZzymékite iSorinius sekcijy galus po
pervaziavima. pervaziavimo.
@ Uztverimo juosta tarp kuoleliy
Zymi pervaziavimo ribas.
Veiksmai Taip apdorokite lauka, kad galétuméte kalibruoti inertiSkuma:

1. Pradékite naujg navigacijg su ,SECTION-Control”.

2. Pastatykite lauko purkstuvg pervaziavimo pradzios taSke. Nevaziuokite arti lauko ribos, kad
pakakty vietos antram pervaziavimui.

I$skleiskite sijas.

PaZymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.

PavaZiuokite tiesiai 100-200 metru, purk8dami Svary vandenj.

Nuvaziave 100-200 metry lauko purkStuva sustabdykite ir iSjunkite.

Pervaziavimo takus iSsaugokite ,TRACK-Leader". Taip galima pakartoti kalibravima,

Pazymékite iSoriniy sekcijy galus kuoleliais.

© o N o o ~ w0

Kuolelius sujunkite su uztvérimo juosta. Taip pazymimos lauke pervaziavimo ribos.
10. Uztvérimo juostq prispauskite ant Zemés akmenimis arba dirvoZzemiu.

= PervaZiavote pirma kartg ir pazyméjote purskimo ribas.

Antras pervaziavimas

Sioje fazéje turite per pirma pervaziavima apdorota plota apdoroti 90° kampu.

/\ ATSARGIAI

Suzalojimas dél vaziuojancio lauko purkstuvo
Stebétojus, kurie padeda atlikti kalibravima, gali kliudyti sijos.

o Tiksliai instruktuokite stebétojus. Paaiskinkite jiems apie pavojus.

o Visada atkreipkite démesj j tai, kad stebétojai laikytysi pakankamo atstumo iki purskimo sijos.

o Tuoj pat sustabdykite purkstuva, jei vienas i$ stebétojy bus per arti purkstuvo.

Sioje fazéje reikés vieno arba dviejy kity zmoniy pagalbos. Sie asmenys stebés vaziavima ir lauko
purkStuvo veikimag bei pazymés purskimo ribas.

Tiksliai instruktuokite Siuos asmenis ir jspékite apie galimus pavojus.

Toliau pateiktame paveikslélyje yra parodyta, kur turi stovéti stebétojai ir kg turite pasiekti gale.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG



Konfigiiracija

, MULLER
,SECTION-Control* konfigiravimas lektronik )
...... = ._\\@
2 pervaziavimas
@ Pirmo stebétojo padétis @ Silinija paZymi vieta, kurioje purkstukai
pradeda purksti, iSvaZiuojant i§ apdoroto ploto.
@ Antro stebétojo padetis @ Si linija pazymi vieta, kurioje purkstukai baigia

purksti, jvaziuojant | apdorotg plota.

Veiksmai M Bakas yra pripildytas Svariu vandeniu.
M Stebétojai stovi saugiu atstumu nuo lauko purkstuvo sijos.
M Pirmo pervaziavimo navigacija yra pradéta.
M ,SECTION-Control* veikia automatiniu rezimu.
1. Lauko purkstuva nustatykite 90° kampu pervaziuoto ploto atzvilgiu mazdaug 100 m atstumu.

2. Vaziuokite pastoviu grei€iu (pvz.: 8 km/h ) per jau apdorotg plota. Tuo paciu metu purkskite
vanden;.

3. Stebétojai turi stovéti ant prie$ tai pazyméty pervaziavimo riby saugiu atstumu nuo sijy.

4. Stebétojai turi stebéti, kurioje vietoje lauko purkstuvas baigia ir pradeda purksti, pasiekes jau
apdorotg vieta.

=> Dabar Zinote, kaip lauko purk$tuvas veikia jvaziuojant | jau apdorotg plota.

Norédami dar tikslesnio rezultato, §j procesg galite pakartoti kelis kartus.

Purskimo riby Zymeéjimas pasirinkus parametra ,InertiSkumas iSjungiant“

Sioje fazéje turite pazymeéti, kur lauko purkstuvas baigs purksti, kai jvaziuosite | apdorota plota. Taip
pat turite nustatyti, kur jis véliau turi baigti purksti.

Taip suZinosite, ar lauko purkStuvas i8sijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose yra parodyta, kurias linijas turite paZzyméti lauke, kad baty galima
apskaiciuoti parametrg, ,InertiSkumas isjungiant”.
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Linijos parametrui ,InertiSkumas i§jungiant”. | kaire: lauko purk$tuvas issijungia per vélai. | deSine: lauko
purkstuvas issijungia per anksti.
P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purskimo linija
faktinés purskimo linijos X. Cia purkstuvas turi baigti purksti.
Z Norima purskimo linija
Cia purkstuvas turi baigti purksti.
Nedidelj 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio sudarymo laiko.
Abiem atvejais (j kaire ir | deSine) parametras ,InertiSkumas iSjungiant® yra nustatytas netinkamai:
= | kaire: lauko purkstuvas isijungia per vélai. InertiSkuma reikia padidinti.
= | deSine: lauko purkstuvas i$sijungia per anksti. InertiS8kuma reikia sumaZinti.
Veiksmai 1. Palyginkite Zyméjimus lauke ir bréZiniuose.

= Taip Zinote, ar lauko purk$tuvas iSsijungia per vélai, ar per anksti.

Purskimo riby Zyméjimas pasirinkus parametra ,InertiSkumas jjungiant*

Sioje fazéje turite pazymeti, kur lauko purkstuvas pradés purksti, kai i§vaziuosite i§ apdoroto ploto.
Taip pat turite nustatyti, kur jis véliau turi pradéti purksti.

Taip suZinosite, ar lauko purkStuvas jsijungia per vélai, ar per anksti.

Toliau pateiktuose paveiksléliuose yra parodyta, kurias linijas turite pazyméti lauke, kad bty galima
apskaiciuoti parametra ,InertiSkumas jjungiant.

Linijos pagal parametra ,InertiSkumas jjungiant®. | kaire: lauko purk$tuvas jsijungia per vélai. | deSine: lauko
purk$tuvas sijungia per anksti.

P Atstumas tarp norimos purskimo linijos Z ir X Faktiné purskimo linija
faktinés purskimo linijos X. Cia purktuvas pradeda purksti.
z Norima purskimo linija

Cia purkstuvas turi pradéti purksti.
Nedideli 10 cm persidengima reikia planuoti
dél slégio iSleidimo laiko.
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Veiksmai

Veiksmai

Veiksmai

Pavyzdys

Abiem atvejais (j kaire ir  deSine) parametras ,InertiSkumas jjungiant” yra nustatytas netinkamai:
= | kaire: lauko purkStuvas jsijungia per vélai. InertiSskuma reikia padidinti.
= | deSine: lauko purkStuvas jsijungia per anksti. InertiSkuma reikia sumazinti.

1. Palyginkite Zyméjimus lauke ir bréZiniuose.

= Taip zinote, ar lauko purk$tuvas jsijungia per vélai, ar per anksti.

Korekcijos vertés skaiCiavimas

Per paskuting faze turite nustatyti:
= kokj parametrg reikia keisti;
= ar einamajj inertiSkuma reikia didinti, ar mazinti.

Dabar turite apskai¢iuoti, keliomis milisekundémis keisite netinkamai nustatytg parametra.
Tam reikia apskaiciuoti vadinamaja korekcijos verte.

Korekcijos vertei apskaiciuoti, reikia zinoti, kaip greitai vaziavo lauko purk$tuvas. Greitis turi bati
nurodytas cm per milisekunde.

Toliau pateiktoje lenteléje rasite kelis greicius ir perskaiCiavimag cm/ms:

Greitis km/h Greitis cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms

Korekcijos verte apskaiciuosite taip:
1. [Atstumas P] : [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté

2. Pagal Sig verte reikia koreguoti einamajj nustatytg parametra ,InertiSkumas jjungiant* arba
LInertiSkumas isjungiant.

InertiSkumo parametro keitimas
Dabar turite priderinti parametrus ,InertiSkumas jjungiant” ir ,InertiSkumas iSjungiant”.

1. Pakeiskite parametrg pagal praktiskgq metoda;
jei lauko purkstuvas sijungia / iSsijungia per vélai, reikia daugiau laiko. Reikia padidinti
inertiSkuma,
Jei lauko purkstuvas jsijungia / iSsijungia per anksti, reikia maziau laiko. InertiSkuma reikia
sumazinti.

2. ApskaiCiuokite naujg inertiSkumo parametro verte.
Atlikite §j veiksma atskirai pasirinke parametra ,InertiSkumas jjungiant® arba ,InertiSkumas
iSjungiant’.
Jei lauko purkstuvas jsijungia arba iSsijungia per vélai:
padidinkite einamajj inertiS8kuma pagal korekcijos verte.
Jei lauko purksStuvas sijungia arba iSsijungia per anksti;
sumazinkite esama inertiSkuma pagal korekcijos verte.

Lauko purk$tuvas vaziavo 8 km/h greiéiu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.

Po antrojo pervaziavimo buvo pamatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.
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Pavyzdys

Einamasis nustatytas parametras ,InertiSkumas isjungiant yra 450 ms.

Lauko purk$tuvas buvo per vélai iSjungtas jvaZiavus | apdorotg plota. Taskas Z buvo vaziavimo
kryptimi pries tadka X. Linijos buvo pazymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:

[vaZiavus | apdorotg plota, lauko purk$tuvas issijungé per vélai

1. Korekcijos vertés apskaiciavimas:
[Atstumas P] : [Lauko purks$tuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364

2. ApskaiCiuokite naujg parametrg ,InertiSkumas isjungiant”.
Kadangi lauko purkstuvas issijungia per vélai, parametrg ,InertiSkumas iSjungiant* reikia padidinti
pagal korekcing verte:
364 (korekciné verté) + 450 (nustatytas parametras ,InertiSkumas i§jungiant®) = 814 (naujas
parametras ,InertiSkumas iSjungiant”)

3. Pasirinke parametrg ,InertiSkumas iSjungiant” jveskite verte 814.
Lauko purkStuvas vaziavo 8 km/h greiciu. Tai atitinka 0,22 cm/ms.
Po antrojo pervaZiavimo buvo pamatuotas atstumas P. Jis buvo 80 cm.
Einamasis nustatytas parametras ,InertiSkumas isjungiant yra 450 ms.

Lauko purksStuvas buvo per anksti i§jungtas iSvaziavus i§ apdoroto ploto. Tadkas Z buvo vaZiavimo
kryptimi uZ tadko X. Linijos buvo pazymétos, kaip parodyta Siame paveikslélyje:

& %

[vaZiavus | apdorotg plota, lauko purkstuvas issijungé per anksti.

1. Korekcijos vertés apskaiciavimas:
[Atstumas P] : [Lauko purkstuvo greitis] = korekcijos verté
80:0,22 = 364

2. ApskaiCiuokite naujg parametrg ,InertiSkumas isjungiant”.
Kadangi lauko purkstuvas jsijungia arba i8sijungia per anksti, parametra ,InertiSkumas isjungiant*
reikia sumazinti pagal korekcineg verte:
450 (nustatytas parametras ,InertiSkumas iSjungiant®) - 364 (korekciné verté) = 36 (naujas
parametras ,InertiSkumas iSjungiant”)
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3. Pasirinke parametrg ,InertiSkumas iSjungiant* veskite verte 36.

5.4 »1RACK-Leader TOP* konfigliravimas

Siuos parametrus turite nustatyti, kad galétuméte naudoti , TRACK-Leader TOP*:

GPS imtuvo aukstis
GPS imtuvo atstumas nuo zemés.

Reikia: ,TRACK-Leader TOP*

Masinos poslinkis

Privalote {vesti maSinos poslinkj, kai Zemés tkio padargas veikia nukrypes | vieng puse taip, kaip
pavaizduota paveikslélyje. Be Siy parametry kai kurie plotai gali bati apdirbti du kartus, o kiti likti
neapdirbti.

Darbas su pakrypusia masina, nenustacius parametro ,Masinos poslinkis*

@ Pirmas pervaziavimas @ Du kartus apdirbtas plotas
@ Antras pervaziavimas @ Neapdirbtas plotas

@ TreCias pervaziavimas

Veikimo budas Jei Siame parametre vesite ne 0, o kitokig verte:
= Darbo ekrane atsiras raudona vézé. TRACK-Leader TOP seks raudona véZe.
= Masinos simbolis ir sijos simbolis paslenkami per vieng jvesta verte.

Galimos vertés:
= |veskite teigiama verte, pvz.: 90 cm
Kai prikabinamas padargas nukrypes | deSine.
= |veskite neigiama verte, pvz.: -90cm
Kai prikabinamas padargas nukrypes | kaire.
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= |veskite ,0"
Jei prijungsite darbo kompiuterj, j kurj jvesta visa prikabinamo padargo geometrija. Pvz., jmonés
Mller-Elektronik purkStuvo darbo kompiuterj.
Veiksmai Taip nustatoma tinkama parametro verté:
1. |sitikinkite, kad nustatytas parametras yra ,0“.
2. Naudodamiesi TRACK-Leader paleiskite navigacijg i$ naujo.
3. NuvaZiuokite traktoriumi palikdami tris iSilgas véZes taip, kaip parodyta virSuje pateiktame
paveikslélyje.
4. ISmatuokite neapdirbtg plotj tarp antro ir trecio pervaZiavimo.
5. Puse iSmatuoto plogio jveskite kaip parametro verte.
6. Spausdami pliusg ir minusg nustatysite, | kurig puse nukrypes Zemés kio padargas.
Reakcijos greitis
Reakcijos greitis ir automatinés krypties agresyvumas. Kuo didesné verté, tuo stipresni vairavimo
judesiai.
5.5 Masiny profiliai
Kiekvienos masinos, su kuria naudojate programine jranga, parametrai gali bati skirtingi. Kad nereikty
kiekvieng kartg pradedant dirbti jy nustatinéti, galite masiny nustatymus i§saugoti kaip masiny
profilius.
Srityje ,MaSiny duomenys* galite jvesti prijungty Zemés Tkio padargy parametrus ir iSsaugoti juos
kaip profilius.
Masinos parametry reikés tokiais atvejais:
= kai ,SECTION-Control* yra deaktyvinta
= Kai terminalas neprijungtas prie jokio darbo kompiuterio.
5.5.1 Naujo masinos profilio kiirimas
Kaip masina €ia suprantama traktoriaus ir zemés tkio padargo kombinacija.
Pavyzdys Jei parke turite du traktorius ir du padargus, galite i§saugoti ir keturis maSiny profilius:
= A traktorius ir purkStuvas
= B traktorius ir purkStuvas
= A traktorius ir trgSy barstytuvas
= B traktorius ir trg8y barstytuvas
Visada iSsaugokite visas naudojamas kombinacijas kaip masiny profilius. Galite sukurti iki 20 masiny,
profiliy.
Veiksmai . I8kvieskite §j ekrana: ,Nustatymai*:

fi} Nustatymai

| Masiny duomenys

[]
2. — spustelékite parametrg ,Masinos duomeny jvedimas*.
= Atsiras duomeny jvesties ekranas.
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5.5.2

Veiksmai

5.5.3

3. |veskite naujo masiny profilio pavadinima,

— patvirtinkite ir iSsaugokite {vestj.
= Atsiras ekranas ,MaSinos duomenys".

5. Nustatykite masinos parametrus.

Esamo masinos profilio pasirinkimas

Prie$ pradédami dirbti, visada turite nustatyti, su kuria masina i$ parko norite dirbti. Tam turite parinkti
masinos profil;.

1. I18kvieskite §j ekrang: ,Masinos parinkimas":

S
QEQ:B Nustatymai
| Masiny duomenys | Masinos parinkimas

= Atsiras ekranas ,Masinos pasirinkimas". Siame ekrane pateikiamas visy i$saugoty masinos
profiliy sarasas.

2, [ — spustelékite norimg masinos profil;.

= Atsiras ekranas ,MaSinos duomenys".

3. Patikrinkite maSinos parametrus.

- i§junkite ekrang nustate parametrus.
= Suaktyvinamas pasirinktas masinos profilis.

= Aktyvinto masinos profilio pavadinimas atsiranda pradzios ekrano eilutéje ,Masina“.

Masiny parametrai

MasSinos parametry reikés tokiais atvejais:
= kai norite sukurti naujos masinos profil;,
= kai norite pakeisti ma3inos profil;.

Kituose puslapiuose yra paaiskinti visi maSiny parametrai.

Darbinis plotis

Sis parametras rodo nurodyta darbinj padargo plot;.

Sekcijy skaicius
[vesti sekcijy skaiiy.

Kiekviena sekcija darbo ekrane pasirodo kaip darbo sijos dalis.

Sekcijos

Atidaro langa, kuriame galésite jvesti atskiry sekcijy plot.
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Persidengimo laipsnis
Persidengimo laipsnis apdorojant pleisto formos plota.

Nustatytam ,Persidengimo laipsniui“ iSorinése sekcijose jtakos turi parametras ,Persidengimo
tolerancija®.

0 % persidengimo laipsnis 50 % persidengimo laipsnis 100 % persidengimo laipsnis

Galimos vertés:
= 0 % —i8vaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai visiSkai iSvaziuosite

apdoroto ploto.
= 50 % - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama tik tada, kai iSvaZiuosite i$ to

apdoroto ploto. Kai ,Persidengimo laipsnis* yra 50 %, ,Persidengimo tolerancija“ negalioja.
= 100% - iSvaziuojant i§ apdoroto ploto, kiekviena sekcija jjungiama iS karto, kai iSvaziuosite iS to

apdoroto ploto.

GPS imtuvas kair./deSin.

Jei GPS imtuvas nustatomas ne ties iSilgine transporto priemonés asimi, reikia nustatyti §j poslinkj.

fl/@

ISilginé transporto priemonés asis ir GPS imtuvas

@ ISilginé transporto priemonés asis @ GPS imtuvas
Yra | deSine nuo iSilginés transporto
priemonés asies.

Galimos vertés:
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= |veskite neigiama verte, pvz.: = 0,20 m
Jei GPS imtuvas yra | kaire nuo iSilginés asies.
= |veskite teigiama verte, pvz.: 0,20 m
Jei GPS imtuvas yra | deSine nuo iSilginés asies.

GPS imtuvas kair./desin. naudojant asimetriSkus padargus

Naudojant Zemés Tkio padarga, kuris yra asimetriSkas, darbinio ploCio centras atsiduria kitoje vietoje
nei naudojant simetridkg padarga.

Kad suvienodintuméte skirtuma, turite pakeisti prie$ tai nustatyta parametrg ,GPS imtuvas
kair./deSin.”.

[

@

AsimetriSkas padargas

@ Atstumas tarp traktoriaus iSilginés aSies ir @ Visas darbinis plotis
darbinio plocio centro.
Tokiu atstumu pakinta zemés tkio padargo
centras.

Taip pakeisite parametro "GPS imtuvas kair./deSin.", naudodami asimetrikus padargus:
1. 13matuokite visg darbinj plot].
Nustatykite tiksly darbinio ploio centra.

ISmatuokite atstuma tarp darbinio plocio centro ir traktoriaus iSilginés aSies.

> @b

Pakeiskite parametro verte:

- Kai darbinio plo€io centras pasislenka | deSing, pridékite iSmatuotg atstumg prie parametro
vertés.

- Kai darbinio plogio centras pasislenka | kaire, atimkite iSmatuotq atstuma i$ parametro vertés.

GPS imtuvas priekyje/gale

GPS imtuvo atstumas nuo apdorojimo tasko. Apdorojimo taskas yra, pvz., lauko purkstuvo sija.
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Masiny profiliai

Galimos vertés:
= |veskite neigiama verte. Pvz.: — 4,00 m
Jei GPS imtuvas yra uz apdorojimo tasko, jveskite neigiama verte.
= |veskite teigiama verte, pvz.: 4,00 m
Jei GPS imtuvas yra prie$ apdorojimo taska, jveskite teigiama verte.

Darbinés padéties daviklis
Ar masinoje jmontuotas darbinés padéties daviklis?

Darbinés padéties daviklis atpazjsta, kad yra jjungtas Zemés tkio padargas, ir perduoda Sig
informacijg | terminala. Sis daviklis jmontuotas daugelyje traktoriy ir jjungiamas | signalinj $akutés
lizda.

Galimos vertés:
= ,Taip"
= ,Ne

Inversiné jutikliné Iogika

= ,Taip" — apdorojimas pradedamas jradyti tada, kai darbinés padet|es daviklis nepriskirtas. Jis
uzbaigiamas, kai darbinés padéties daviklis priskiriamas.

= ,Ne* - apdorojimas pradedamas jradyti tada, kai darbinés padéties daviklis yra priskirtas. Jis
uzbaigiamas, kai darbinés padéties daviklis nebepriskiriamas.

Masinos modelis
Nuo Sio parametro priklauso, kaip tiksliai turi bati apskaiciuota darbo sijos ir sekcijy padétis.

Kai Sis parametras aktyvintas, programiné jranga mégina apskaiciuoti tikslig kiekvienos sekcijos
padétj. Ekrane matoma, kaip darbo sija seka traktoriaus véze. Taip ekrane su mazesniais
nukrypimais vaizduojami pervaziavimo takai ir SECTION-Control veikia tiksliau nei tada, kai
parametras deaktyvintas.

Galimos vertés:

= ,Savaeigis”
Nustatymai, naudojami savaeigiuose Zzemés kio padarguose.

= Prikabinamas*
Nustatymai, naudojami traktoriumi velkamuose Zemés Tkio padarguose.

= ,Deaktyvuotas*
Nesimuliuojama jokia maSina. Tikslus sekcijy apskaitiavimas deaktyvintas. Darbo sija rodoma
toje vietoje, kurioje yra GPS imtuvas. ApskaiCiuoti plotai netiksls.
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Valdymo procesai

6.1 Kai naudojate tik ,, TRACK-Leader II“

1.
2.
3.

Vaziuokite | lauka.
|kelkite lauko duomenis.

Paruoskite navigacija.

Pasirinkite masinos profil| (galima).

Pasirinkite valdymo reZima,

Nustatykite véziy, plotj.

Nustatykite véZziy intervala,

Atlikite paruoSiamuosius darbus.

Nurodykite atskaitos taskus.

Nustatykite lauko ribg (galima).

Suformuokite A-B véze.

Dirbkite.
- Nustatykite klidtis (galima).
- Apdorokite laukg (galima).
Baikite darba.

Apdirbkite apsisukimo zong naudodami ,HEADLAND-Control* (galima).

— I8saugokite lauko duomenis standartiniu formatu.

- Eksportuokite lauko duomenis GIS formatu.

— Atmeskite lauko duomenis.

6.2 Kai naudojate ,,SECTION-Control*

1.
2.
3.

Vaziuokite j lauka.
|kelkite lauko duomenis.
Paruoskite navigacija.
— Pasirinkite valdymo reZima,
- Nustatykite véziy plotj.
- Nustatykite véZiy intervala.
Atlikite paruoSiamuosius darbus.
- Teskite navigacija.
- Sukalibruokite GPS signala.

— Apdirbkite apsisukimo zong naudodami ,HEADLAND-Control“ (galima).

Dirbkite.
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- Nustatykite kliditis (galimas).
— Apdirbkite laukg (galima).
6. Baikite darbg
- I8saugokite lauko duomenis standartiniu formatu
— Eksportuokite lauko duomenis GIS formatu
— Atmeskite lauko duomenis.
6.3 Kai naudojate taikomaja programa ,,TaskManager*
Kai planuojate lauko darby eigg kompiuteryje ir norétuméte apdoroti jg terminalu, naudokite taikomajg
programa , TaskManager.
Darbo pradzia
Veiksmai Taip pradésite darbg naudodamiesi ,TaskManager”;
1. pradékite uzduotj naudodami ,TaskManager*.
= Ekrane atsiras ,TRACK-Leader".
= Jei pradedate uzduotj su taikomaja programa ,TaskManager*, jos lauko duomenys
automatiskai jkeliami i§ ,TRACK-Leader 1"
2. Naudokite ,TRACK-Leader" arba ,SECTION-Control“.
Darbo baigimas
Veiksmai Taip baigsite darbg naudodamiesi , TaskManager*:

1. —i8kvieskite taikomaja programa ,TaskManager”.

2. Pabaikite uzduotj.

. |l
arba - I8saugokite duomenis USB atmintuke arba parsisiyskite juos |
portalg ,FarmPilot".
= Visi lauko duomenys, gauti dirbant su ,TRACK-Leader", iSsaugomi rinkmenoje

,Taskdata.xml“.
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N

71

Veiksmai

7141

71.2

Pavyzdys

713

Navigacijos paruosimas

Valdymo rezimo parinkimas
Nuo valdymo reZimo priklauso, kaip bus formuojamos vézios.
Valdymo reZimas parenkamas paruoSimo ekrane.

Yra tokie valdymo rezimai:
= Valdymo reZimas ,Lygiagretus*
= Valdymo rezimas ,I8lygintas kontdras*
= Valdymo rezimas ,ldentiski kontdras®
= Valdymo rezimas ,A Plus [0.0000°]"

1. |junkite paruoSimo ekrang;
FA-' Navigacija
[]

2. — spustelékite parametrg ,Valdymo rezimas®.
[]

3. — pasirinkite norima valdymo rezima.

[]
4, — patvirtinkite {vest].

Valdymo rezimas ,,Lygiagretus*

Valdymo reZzimas ,Lygiagretus® vadinamas ir ,A-B rezimu®.

Naudokite §j rezima, kai norite laukg apdoroti lygiagregiomis, tiesiomis véZiomis.

Valdymo rezimas ,,ISlygintas konturas*
ReZimo tikslas: vingiuotos véZios be persidengimu.
Valdymo reZimu ,I8lygintas kontaras® kreivés kei€iasi kiekvienose véziose. Vézios i$ vienos pusés
smailesnés, i$ kitos — apvalesnés.
Taip i$vengiama persidengimy. Sio valdymo reZimo triikumas — véZios, kurios yra toli nuo A-B véZiy,
kazkada tampa labai smailos.

Jei nustatote, kad véZzios yra per smailos, istrinkite jas ir suformuokite naujas A-B véZias. VéZios
apskaiciuojamos i$ naujo.

~

=

Patarimas: A-B véZias formuokite taip, kad kreivés vidus baty kuo arciau lauko ribos.

Valdymo rezimas ,,IdentiSkas kontiras*“

ReZimo tikslas: vingiuotos kreivés su tolygiu kreivumu
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Véziy nustatymas 7

Pavyzdys

714

1.2

7.2.1

Pavyzdys

Veiksmai

Valdymo rezimu ,Identigkas kontiiras" kreivumas nesikeigia. Sj rezima naudokite tik minkstoms
kreivéms.

Sio valdymo rezimo triikumas — atstumai tarp véZiy kazkada tampa per dideli. Tuomet nebegalima
laukg apdoroti tiksliai vézé prie vézés.

Jei atstumai tarp véZiy per dideli, iStrinkite jas ir suformuokite naujas A-B véZias.

Valdymo rezimas ,,A Plus*

Siuo rezimu rankiniu badu galite jvesti, kokia geografine kryptimi reikia formuoti véZias. Turite jvesti
kryptj laipsniais (nuo 0° iki 360°), ir véZios bus formuojamos automatiskai bei lygiagrediai
tarpusavyje.

= 0 ° Siauré

= 180° pietls

= 90° rytai

= 270° vakarai

Sis rezimas pirmiausia labai pasiteisina, kai tiksliai Zinote krypt], kuria turi baiti apdorotas laukas.

Siuo rezimu vienu metu gali veikti kelios masinos tiksliai lygiagregiose véZiose.

Véziy nustatymas

Siame skyriuje imoksite dirbti su véZiomis.

VéZios yra ekrane rodomos linijos, kurios padés tiksliai vaZiuoti norimomis véziomis.

Nustatykite véziy plo€ius

VéZiy plotis yra atstumas tarp véziy.

I$ anksto nustatyti véZiy plociai yra darbinis plotis, kurj galima priderinti uzduodiai.
Darbinis lauko purkStuvo plotis = 18 m

Turite [sitikinti, kad apdorodami nieko nepraleidote.

Nustatykite véziy plocius, pvz., 17,80 m. Dirbama su 20 cm persidengimu.

1. |junkite paruoSimo ekrang;
@ Navigacija
[]

2. — spustelékite parametra ,VéZiy ploCiai“.
[]

3. — [veskite pageidaujamus véziy ploCius.
[]

4, — patvirtinkite {vest].
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7.2.2 Véziy intervalo nustatymas

VéZiy intervalg galite nustatyti paruo8imo ekrane.
Taip galite nustatyti, kokiu intervalu bus rodomos paryskintos véZios.

Taip turéty biti paprasciau vaziuoti kas antromis arba kas tre¢iomis véziomis.

Pavyzdys [vedus skaiciy ,2“, parySkinta rodoma kas antra vézé, jvedus skaiciy ,3“, parykinta rodoma kas
treGia véze.
Veiksmai 1. |junkite paruoSimo ekrang;

! 2 Navigacija

- ”

2. [ — spustelékite parametrg ,Intervalas®.
[]

3. - nustatykite norimg véziy intervala.
[]

4. — patvirtinkite {vest].

7.3 Apsisukimo zonos ploc¢io nustatymas

Apsisukimo zonos plotj galima nustatyti kaip véziy multiplikacija.

Kaip pagrindas apsisukimo zonos plogiui apskaiciuoti visada imamas visas darbinis masinos plotis. Ir
tuomet, kai maSinos darbo kompiuteryje yra deaktyvintos iSorinés sekcijos. Atsizvelkite | tai
nustatydami apsisukimo zonos plot;.

Veiksmai 1. |junkite paruoSimo ekrang;
' Navigacija

2. spustelékite parametrg ,Apsisukimo véZios".

3. Nustatykite, kelios vézios turi sudaryti apsisukimo lauka,

=> Nustatéte apsisukimo zonos plotj.
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8 Navigacijos paleidimas

PaleidZiant navigacija, galimi du variantai:
= Paleisti naujg navigacija,
= Testi paleistg navigacijg

8.1 Naujos navigacijos paleidimas

Nauja navigacijg galite paleisti tokiais atvejais:
= Kai laukg apdorojate pirma karta.
« Kai jkeliate Zinomo lauko duomenis. Siuo atveju istrinami visi seni pervaziavimo takai. Tagiau
galite vél naudoti lauko ribas, vézias ir klidtis.

Veiksmai 1. |junkite parengties ekrang;

' Navigacija

2. Nustatykite visus rodomus parametrus.

3. Spustelékite j

= Atsiras darbo ekranas.

8.2 Paleistos navigacijos tesimas

Navigacijg galite testi tokiais atvejais:
= Jei nutraukéte lauko apdorojima.
= Jeiijungéte taikomajg programa.
= Jei [kéléte lauko duomenis.

Veiksmai 1. Jjunkite paruoSimo ekrang;

' Navigacija

2. Nustatykite visus rodomus parametrus.

3. Spustelékite

= Atsiras darbo ekranas.

8.3 Pervaziavimo taky jraSymo jjungimas

Sio skyriaus nereikia skaityti tokiais atvejais:
= ,SECTION-Control* yra aktyvinta
= Turite darbinés padéties daviklj

Jei nenaudojate ,SECTION-Control* ir nesumontavote darbinés padéties daviklio, programiné jranga
nezino, kada veikia, o kada neveikia padargas (pvz., purkstuvas). Todél turite pranesti programinei
jrangai, kada pradedate dirbti.

[raSe pervaZiavimo takus, ekrane galite matyti, kokias lauko zonas jau pervaziavote.
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Veiksmai M Paleidote navigacija.

1. @ - [raSykite pervaziavimo takus. -

=> Funkcijos simbolis tampa raudonas: >~
= UZ traktoriaus simbolio rodomos Zalios vézios. Ji pazymi pervaziavimo takus.

8.4 DGPS kalibravimas

DGPS reiskia ,Globali padéties sistema su diferencialo signalu®.
Tai yra sistema, skirta apibréZti transporto priemonés padét].

Problemos aprasymas Per parg sukasi Zemé ir keiCiasi palydovy padétis danguje. Todél pasislenka apskaigiuota tasko
padétis. Dél poslinkio po tam tikro laiko ji nebéra einamoji.

Sis fenomenas vadinamas nuokrypiu ir jj galima sumazinti.

Jums tai reiSkia, kad visos lauko ribos ir vézios, kurias suformavote per dieng, jau po keliy valandy
bus Siek tiek pasislinkusios.

Problemos sprendimas Yra du badai nuokrypiui iSlyginti:
= Per 1 atskaitos taska, t. y. nurodzius 1 atskaitos taska ir sukalibravus GPS signalg kiekvieng
karta, pries pradedant dirbti. Nemokama galimybé naudoti GPS anteng A100 ir su tikslumu iki +/-
30 cm.
= Naudojant korekcijos signalg. Mokama GPS tiekéjy paslauga. Tik kartu su labai tikslia GPS
antena. GPS signalas reguliariai ir automatiskai kalibruojamas i$ naujo. Dél to galimas maziau
nei penkiy centimetry tikslumas.

8.4.1 GPS be korekcijos signalo

Jei GPS naudojate be korekcijos signalo, kiekvieng karta prie$ pradédami dirbti turite kalibruoti GPS
signala,

Kuo tiksliau tai atliksite, tuo tiksliau veiks sistema. Ir atvirk§€iai, kuo netikslesnis yra GPS
kalibravimas, tuo netiksliau sistema gali nustatyti transporto priemonés padét.

Kam reikalingas atskaitos taskas?
Nustate atskaitos taska galite palyginti faktines GPS koordinates su iSsaugotomis GPS koordinatémis
ir i8lyginti galimus nuokrypius (poslinkius).

GPS signalui kalibruoti reikalingas stabilus taSkas ant zemés. Vadinamasis 1 atskaitos taskas.
Kalibruojant GPS signalg iSsaugotos atskaitos tasko koordinatés palyginamos su einamosiomis
koordinatémis ir suderinamos.
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| kaire — laukas -éu kalibruo_tu GPS signalu; | deSine — Iaukés be kalibruoto GPS signalo

Jei nenurodysite atskaitos tasko ir kiekvieng karta prie$ pradédami dirbti nesukalibruosite GPS
signalo:

= |raSytos lauko ribos, véZiy ir t. t. GPS koordinatés skirsis nuo realiy koordinadiy.
= Lauko dalys negalés biiti apdorotos, nes pagal GPS jos bus uz lauko ribos.

Todél, norédami pasiekti maksimaly preciziSkuma, turite:
= kiekviename lauke, per pirmg pervaziavima nurodyti atskaitos taska;
= prie$ kiekvieng apdorojima kalibruoti GPS signala.
1 atskaitos tasko nurodymas
1 atskaitos takas — takas netoli lauko. Jis skirtas iSsaugotai ir realiai lauko padéciai palyginti.
Nurodant atskaitos tadka, svarbios yra GPS antenos koordinatés.

Kada nurodyti? ,1 atskaitos tadka" nurodykite tokiais atvejais:
= kai laukg apdorojate pirmg karta.

Tinkamas nurodymas Nurodant atskaitos taka, reikés stabilaus tadko, kurio padétis einant laikui nesikeicia. PavyzdZiui,
medzio, ribinio zenklo arba vandens nuotako dangcio.

Sio tasko reikés per biisimus GPS signalo kalibravimus, traktoriui tiksliai toje pacioje vietoje pastatyti.

PASTABA

Duomeny praradimas, kai néra atskaitos taSko
Jei ateityje nerasite atskaitos tasko, jrayty duomeny naudoti negalésite.

o Visada pazymékite tikslig kiekvieno lauko atskaitos tasko padétj!

Toliau pateiktame paveikslélyje parodyta, kaip galima pastatyti traktoriy nurodant atskaitos taska.
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Traktorius, nurodant atskaitos taskg
. GPS antena ant traktoriaus kabinos stogo >« Atskaitos tasko padétis
Atstumas tarp GPS antenos ir tasko prie kelio Atstumas tarp GPS antenos ir tasko prie kelio
kraSto Y aSyje krasto X asyje

--~Linija nuo stabilaus tasko per kelig

Veiksmai M Apdorojate laukg pirma karta.
1. |vaziuodami | laukq ieSkokite stabilaus tasko. Pavyzdziui, medzio, ribinio Zenklo arba vandens
nuotako dangcio.
2. Nubrézkite linijg nuo norimo stabilaus tasko per kelia.
3. Traktoriy su abiem priekiniais ratais pastatykite ant linijos.
4, UzsiraSykite atstuma nuo tadko iki traktoriaus.
Sis atstumas per biisimus GPS kalibravimus turi biti toks pats.
5. Paleiskite naujg navigacija.
6. Spustelekite 29
7. Spustelékite :]:
8. Spustelékite :]:
=> Programa per 15 sekundZiy nustato momenting padétj ir iSsaugo kaip ,,1 atskaitos tadkg".
Atskaitos taskas nurodomas tiksliai ten, kur yra GPS antena.
= Taip atSaukiami galimai jau esami atskaitos taskai ir signalo kalibravimai.
=> Darbo ekrane po masinos simboliu atsiranda atskaitos tasko simbolis:
= Nurodéte ,1 ataskaitos taskq".
GPS signalo kalibravimas
Kalibruojant GPS signala, GPS antena turi biti tiksliai toje vietoje, kaip nustatant atskaitos taska.
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GPS antenos padétis atskaitos tasko atzvilgiu, kalibruojant GPS signalg

»<  Atskaitos tadko padétis

GPS antena ant traktoriaus kabinos stogo

Kada kalibruoti? GPS signala turite kalibruoti tokiais atvejais:
= kiekvieng kartg prie$ pradédami dirbti;

A% \
D@4
= kai Salia funkcijos simbolio 2 mirksi raudonas trikampis
| PN '

5

= kai nustatote, kad nors vaZiuojate véziomis, ekrane rodomas nuokrypis.
Veiksmai 1. |vaziuodami | laukq vaZziuokite prie ,1 atskaitos tasko".

2. Traktoriy su abiem priekiniais ratais pastatykite ant linijos.
Traktorius turi stovéti tokiu pagiu kampu, kaip nurodant atskaitos taska. Atstumas nuo stabilaus
taSko prie kelio krasto turi bati toks pats, kaip nurodant atskaitos tadka.

3. Spustelékite | 000

4. Spustelékite j:

\/
@<
5. Spustelekite &
= Programa per 15 sekundziy nustato momentine padétj. IS naujo kalibruojant atskaitos taska,
senais kalibravimas perraSomas.
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= atsiras Sis ekranas:

GPS kalibravimas

Kalibravimas atliktas @
Nuokrypis: 0.670 m
AmiZius: 0.00 h
&<
baigta DA
fe]

P
]

6. - atgal.

GPS kalibravimo ekrane dabar pasirodo tokie parametrai:
= Nuokrypis
Rodo atskaitos tasko nuokrypj nuo atskaitos tasko nurodymo. Pagal tokig verte perslenkami visi
lauko duomenys. Kalibruojant GPS signalg, i$ naujo nustatomas nuokrypis.
= AmZius
Prie$ kiek valandy buvo paskutin kartg kalibruotas GPS signalas. Nuo Sio tasko rodomos
Simtosios valandos dalys. Pavyzdziui: 0,25 h = ketvirtis valandos = 15 minuciy.

8.4.2 DGPS su korekcijos signalu

Jei naudojate RTK korekcijos signala, nereikia nurodyti atskaitos tasko ir kalibruoti GPS signalo.
Traktoriaus padétis nuolat koreguojama i§ RTK stoties per korekcijos signala.

8.4.3 DGPS signalo kokybés patikrinimas
Priklausomai nuo geografinés padéties, GPS signalo kokybé gali labai svyruoti.

GPS signalo kokybe galite matyti Siose vietose:
= pradzios ekrane;
= darbo ekrane.

DGPS
oz

MY
I| :

DGPS rysio indikatoriuje pateikiama tokia informacija:
= Stulpeliy grafikas
Rodo rySio kokybe. Kuo daugiau mélyny stulpeliy, tuo geresnis rysys.
= Sujungty palydovy skaicius
= Korekcijos signalo blsena
Si biiklé visada turi bent rodyti ,DGPS®, kad biity pasiektas pakankamas tikslumas. Sistemose
su RTK ten rodoma ,RTK Fix“ arba ,RKT Float’.

Siais atvejais ,SECTION-Control* persijungia | rankinj rezima;
= DGPS signalo baklé yra ,GPS* arba prastesné.
= Palydovy skaicius sumazéja iki maZiau nei keturiy.
= Stulpeliy grafikas nieko nerodo.
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Tai pavaizduojama aliarmo praneSimu ekrane.

Turite rankiniu bidu aktyvinti automatinj reZima, kai tik pagerés GPS rySys.

8.5 Lauko riba

8.5.1 Lauko ribos nustatymas
Kiekviename naujame lauke turite nustatyti lauko riba.
Lauko ribg galite nustatyti, apdorodami apsisukimo zong.

Atsizvelgiant | tai, ar dirbate su RTK korekcijos signalu, ar be jo, turite tokias galimybes:
= 1 galimybé:
naudojama abiem atvejais.

- Apvaziuokite lauka.
— Apskaiciuokite lauko ribg iSilgai véZiy, atsiradusiy apvaziuojant.
- Apdorokite vidine lauko zona.

= 2 galimybé:
rekomenduojama tik su RTK korekcijos signalu.

- Apdorokite vidine lauko zona.
- ApvaZiuokite lauka.
- Apskaiciuokite lauko ribg iSilgai véZiy, atsiradusiy apvaziuojant.

Sis metodas veikia ir be RTK korektiros signalo, taiau turite kalibruoti GPS signala prie$
pradédami apdoroti ir prie$ skai€iuodami lauko ribg. Tai priklauso nuo GPS padéties nuokrypio
tarp darbo pradZios ir lauko ribos skaiciavimo.

1 veiksmy budas Taip nustatykite lauko riba, jei pirmiausia norite apvaZiuoti lauka:
M Nurodéte ,1 ataskaitos taskq" ir kalibravote. (Jei dirbate be RTK korekcijos signalo.)
1. Paleiskite naujg navigacija.

2. |junkite pakabinima arba prikabinimg padarga.

3. @ paspauskite, kai darbo ekrane pasirodo funkcijos simbolis.
Funkcijos mygtukas yra skirtas pranesti programinei jrangai, kad pradedate dirbti. Jei yra
aktyvinta ,SECTION-Control“ arba sumontavote darbinés padéties daviklj, tuomet Sis funkcijos
simbolis neatsiras.

4. Pradékite lauko apvaziavima.
= Po pirmyjy centimetry pamatysite, kad ekrane uz prietaiso stulpeliy rodoma zalia vézeé.
VéZé pazymi apdorotg plota.
= Jei Zalia véZé neatsiranda, galimos tokios priezastys:
a) nejjungéte prikabinamo padargo (,SECTION-Control”),

b) nepaspaudéte funkcijos mygtuko @ (,TRACK-Leader II).

Apvaziuokite visg lauka.

o o

Lauko apvaziavima baikite pradiniame taske. Apvaziavimas turi bati uzdarytas.
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7. Jﬁ spustelékite, kai tik vél bisite prie pradinio tasko.

=> Navigacijos ekrane aplink laukg nubréZiama raudona linija. Tai yra lauko riba.
2 veiksmy budas Taip nustatykite lauko riba, jei pirmiausia norite apdoroti lauka;

M Turite RTK korekcijos signala.

1. Paleiskite naujg navigacija.

2. |junkite pakabinima arba prikabinimg padarga.

3. @ spustelékite, kai Sis funkcijos simbolis atsiranda darbo ekrane.
Kai yra aktyvinta ,SECTION-Control* arba sumontavote darbinés padéties daviklj, Sio funkcijos
mygtuko spausti nereikia. Jis yra skirtas pranesti programinei jrangai, kad pradedate dirbti.

4. Pradékite lauko apdorojima.
= Po pirmyjy centimetry pamatysite, kad ekrane uz prietaiso stulpeliy rodoma zalia vézeé.
VéZé pazymi apdorotg plota.
= Jei Zalia véZé neatsiranda, galimos tokios priezastys:
a) nejjungéte prikabinamo padargo (,SECTION-Control”),

b) nepaspaudéte funkcijos mygtuko @ (,TRACK-Leader II).
5. Apdorokite lauka.

6. Apdorojimo pabaigoje apvaziuokite lauka.

1. jﬁ spustelékite, kai tik vél biisite prie pradinio tasko.

= Navigacijos ekrane aplink laukg nubréziama raudona linija. Tai yra lauko riba.

8.5.2 Lauko ribos iStrynimas

Veiksmai Taip istrinsite lauko riba;

1. :];‘ — ilgai palaikykite paspaude.

= Raudona linija pazyméta lauko riba iStrinama.

8.6 A-B véziy formavimas

A-B véZios yra pirmosios véZios, kurias suformuosite. Visos kitos véZios apskaiciuojamos ir
braizomos pagal A-B véZias.

A-B vézias turite suformuoti dirbdami kiekvienu valdymo reZimu.

Kada formuoti? A-B véZias galima suformuoti bet kuriuo momentu, kai yra nurodytas atskaitos taskas. Pavyzdziui,
per pirma lauko apvaZiavima.
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8.6.1 A-B véziy formavimas lygiagre€iu ir kontiiro rezimu
Veiksmai 1. Traktoriumi privaZiuokite prie pradinio norimy A-B véziy tasko.
= B
2. arba apibrézkite taskq A.
=> Nurodomas taskas A.
= Véliavélé A ant funkcijos simbolio nudazoma zaliai.
3. NuvaZiuokite | lauko gala.
"\!D ]
4, | arba apibrézkite taskq B.
=> Nurodomas taskas B.
= Véliavélé B ant funkcijos simbolio nudazoma Zaliai:
% arba X
= Taskai A ir B sujungiami linija. Si linija vadinama ,A-B véZiomis" ir ekrane pazymima dviem
mazais simboliais A ir B.
Lygiagre€iu rezimu A-B véZios yra tiesios.
Kontdro rezimais A-B vézios yra kreivos.
= VéZios abiem kryptimis projektuojamos, rodomos ir numeruojamos pagal einamajj véziy,
plotj ir norimg valdymo reZima.
8.6.2 A-B véziy formavimas valdymo rezimu ,,A +“.
Veiksmai 1. Traktoriumi privaZiuokite prie pradinio norimy A-B véZiy tasko.
P
2. Spustelékite .
=> Atsiranda duomeny jvesties ekranas.
3. Duomeny,jvesties ekrane matysite einamaja traktoriaus kryptj (laipsniais).
4, |veskite norimg A-B véZiy kryptj laipsniais.
= ,A-B" véZios formuojamos jvesta kryptimi.
8.7 Klii¢iy nustatymas

Jei lauke yra kliGi€iy, galite nustatyti jy padétj. Taip visada bisite jspéti apie galimg susidarima.
Klidtis galite nustatyti apdorodami lauka.

Basite informuoti apie Klilit] tokiais atvejais:
= jei priartésite prie klidties per 20 sekundziy ar greiciau.
= Jei atstumas tarp klidties ir transporto priemonés mazesnis nei zemés Gkio padargo darbinis
plotis.

[spéjima visada sudaro du elementai:
= grafinis jspé&jimas virSutiniame kairiajame darbo ekrano kampe

- ,Lauko riba"“
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- Kliditis*

= Akustinis signalas

Veiksmai M Paleidote navigacija.

1. Spustelekite - 2°° .

A
v [
2. Spustelékite _Q
= Atsiras toks ekranas:

———— Ea El = |
an
“5n
& !
DGPS
a8
8.8 knsh I @
J43.32 ha / #6.81 ha lI

rodoma masinos su vairuotoju schema, klidtis ir atstumas nuo klidties iki GPS imtuvo.

3. Rodyklémis nustatykite atstuma tarp klidities ir traktoriaus stovéjimo vietos.
Kadangi ,TRACK-Leader II* Zino traktoriaus padeét], gali apskaiciuoti klidties padétj lauke.

4, " —iSsaugokite klities padétj lauke.

= Kililtis pasirodo darbo ekrane.

8.8 Valdymas dirbant

8.8.1 +~OECTION-Control*“ darbo rezimo pakeitimas

Kai yra aktyvinta ,SECTION-Control*, galima dirbti dviem reZimais:
= Automatinis rezimas
= Rankinis reZimas
Valdymo elemental wurol™  Rankinio ir automatin rezimo perjungimas

Aumn’

Automatinis rezimas

Automatinio rezimo savybés:
= automatinis sekcijy perjungimas esant persidengimams

Rankinis rezimas

Rankinio rezimo savybés:
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= padargas (pvz., purkStuvas) turi bti perjungiamas rankiniu biidu. Rezultatai jraSomi.
8.8.2 Darbo ekrano vaizdavimo keitimas

Yra kelios galimybés darbo ekrano vaizdavimui keisti.

Valdymo elementai Valdymo elementas Funkcija

E Priartinti ir nutolinti vaizda,
Rodyti visg lauka.
'

Rodyti transporto priemonés aplinka.

Aktyvinti 3D vaizda.

Aktyvinti 2D vaizda.
|

8.8.3 Véziy paslinkimas
Naudokite Sig funkcija, kai esate norimose véziose, tadiau terminale rodoma traktoriaus padétis Salia
VEZiy.
Vézias galite paslinkti lygiagreciu rezimu ir kontdro rezimu.

Veiksmai M Paleidote navigacijg

1. Spustelékite @.

D@
A

2. Spustelékite

b

= Vézios perstumiamos.

3. Laikykite nuspaude &=~ 3 sekundes, norédami paslinkti véZias | momentine padétj.

8.8.4 Véziy istrynimas

Bet kuriuo metu galite iStrinti véZias ir suformuoti naujas.

Veiksmai

1. Tris sekundes laikykite paspaude

= Vézios iStrinamos.
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8.9

PranaSumai

Apribojimai

Valdymo elementai

Veiksmai

Apsisukimo zonos apdorojimas naudojant ,,HEADLAND-Control*

Su moduliu ,HEADLAND-Control“ (ir: apsisukimo zonos valdymo modulis) galima atskirai apdoroti
apsisukimo zong nuo likusio lauko.

Apsisukimo zonos valdymo modulio pranasumai:
= Apsisukimo zong galite apdoroti po vidinés lauko zonos. Taip po apsisukimo zonos apdorojimo
masinoje nelieka purdkimo priemonés likugiy.
= ,SECTION-Control“ ijungia sekcijas, kurios lauko apdorojant yra apsisukimo zonoje.

= Dirbant apsisukimo zonoje, ten rodomos véZios vaZiuoti lygiagreCiai.

Apsisukimo zonos valdymo modulio apribojimai:

= Apdorojant apsisukimo zong negalima naudoti automatinés ,TRACK-Leader TOP* krypties.

Vairuotojas visada turi masing valdyti rankiniu badu.

= Apsisukimo zonos valdymo modulis visada remiasi visu darbiniu plo€iu. Jei purkStuvo darbo
kompiuteriu iSjungéte sekcijas, vis tiek visas darbinis plotis imamas kaip pagrindas.

Darbo ekrane yra funkcijos simbolis, kuris paspaustas keicia savo iSvaizda. Toliau pateiktoje lenteléje
matote, kokios gali bati simbolio formos, ka jos reiskia ir kas atsitiks, jei spustelésite simbolj.

Funkcijos
simbolis

Galimas
funkcijos
simbolis

Kai atsiranda Sis simbolis, pro-
gramineés jrangos padétis yra
tokia

Tai atsitiks, jei paspausite Salia
simbolio esantj funkcijos myg-
tuka

1

,HEADLAND-Control* deaktyvinta
ir Siame lauke dar niekada nebuvo
aktyvinta.

Lauko riba dar nebuvo
nenustatyta.

Negalima paspausti.

A

,HEADLAND-Control* neaktyvinta.

Atsiranda tik tada, kai nustatoma
lauko riba.

Rodoma apsisukimo zona.

1]

Dabar galite apdirbti vidine lauko
zona.

+SECTION-Control* apdoroja tik
vidine lauko zona. Pereinant |
apsisukimo zong, sekcijos
iSjungiamos.

Yra aktyvintas lygiagretus
valdymas vidinéje lauko zonoje.

Aktyvinamas lygiagretus valdymas
apsisukimo zonoje.

()

Dabar galite apdirbti apsisukimo
zong.

Aktyvinamas lygiagretus valdymas
vidinéje lauko zonoje.

Taip apdorosite apsisukimo zong, kai laukg apdorojate pakartotinai:

1. |kelkite lauko duomenis, kuris turi bati apdorotas. [=> 59]
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2. Nustatykite apsisukimo zonos plotj. [= 44]

3. Paleiskite naujg navigacija.
=> Rodomas laukas su lauko ribomis ir su nepazyméta apsisukimo zona.

S @
] ol

AUTO |

1]
o~

I
E %
e oml |

8.8 knsh
J8.69 ha » 8.69 ha lI

4, jﬁ spustelékite, norédami apsisukimo zong matyti ekrane.

= Pasirodo funkcijos simbolis
=> Darbo ekrane oranZine spalva paZzymékite apsisukimo zona.

Ex =

(o]
o
(e]

E
%@

&y

&

S ————

Q00

DGPS -
ag
8.8 knsh
Je.63 h 8.69 h 2

5. Apdorokite vidine lauko zong. Naudokite vézias.
= Po apdorojimo vidiné lauko zona turi bti zalia, o iSoriné — oranziné;

[E2|

20

>
S
o

L)

x|
=

DGP3

~

¥
8.8 knsh
J8.32 ha ~ 8.69 ha lI

; ©
GE

=

6. :] spustelékite, norédami aktyvinti lygiagrety valdymo reZima apsisukimo zonoje.

= j atsiranda darbo ekrane.
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= Apsisukimo zona pazymima pilkai.

= Apsisukimo zonoje pasirodo vézé.
7. Masing pastatykite lauko taSke, kuriame galima iSvaZiuoti i$ lauko baigus apdorojima.

8. Apdorokite apsisukimo zona.

9. Apdoroje apsisukimo zong, iSvaziuokite i lauko ir iSsaugokite lauko duomenis.
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9 USB atmintuke esan¢iy duomeny naudojimas
Gallite iSsaugoti kiekvieno lauko, kurj apdorojate, duomenis.
Lauko duomenis sudaro tokia informacija:
= Lauko ribos
= 1 atskaitos taskas
= Veézios
= Pervaziavimo takai
= Nustatytos klidtys
Visi lauko duomenys kartu iSsaugomi USB atmintuke.
9.1 Lauko duomeny iSsaugojimas ir jkélimas
Jei darbo metu jradytus lauko duomenis i§saugosite USB atmintuke, lauko duomenis galite naudoti
su kitomis ME taikomosiomis programomis.
PavyzdZiui, su:
= ,TaskManager*
= FIELD-Nav*
9.1.1 Lauko duomeny iSsaugojimas
Veiksmai 1. Jjunkite ekrang ,Atmintis®.
= Atmintis
2. Spustelékite J
=> Atsiranda duomeny jvesties ekranas.
3. |veskite pavadinima, kuriuo turi bati iSsaugoti lauko duomenys.
= Duomenys iSsaugomi USB atmintuko kataloge ,ngstore”.
9.1.2 Lauko duomeny jkélimas
Prie$ apdorodami jau apdorotg lauka, visada jkelkite lauko duomenis.
Veiksmai 1. |junkite ekrang ,Atmintis®.

‘I:"I Atmintis

2. Spustelékite j

= Atsiranda ekranas ,|kelti jra3q".

[]
3. - Spustelékite norima lauka.

= Ekrane ,Atmintis* atsiranda lauko apzvalga.
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9.1.3

Veiksmai

9.2

9.21

Veiksmai

9.2.2

GIS lauko duomeny rusys

Lauko duomeny atmetimas
Atmetus lauko duomenis, i$ laikinos terminalo atminties iStrinama visa informacija.

Turite atmesti lauko duomenis po jo apdorojimo, kad baty galima apdoroti naujg lauka. Jei to
nepadarysite, programiné jranga supras, kad norite toliau apdoroti pirma lauka.

PASTABA

Duomeny praradimas
Lauko duomenu, kuriuos atmesite, atkurti nejmanoma.

o Prie$ atmesdami iSsaugokite visus svarbius duomenis.

1. |junkite ekrang ,Atmintis":

Atmintis

2. Spustelékite g

= Einamojo jkelto lauko duomenys atmetami.

Lauko duomeny eksportas ir importas GIS

Jei savo darbg dokumentuosite GIS formatu, lauko duomenis galésite atidaryti ir apdoroti GIS
programa savo kompiuteryje.

Lauko duomeny eksportas GIS

1. ljunkite ekrang ,Atmintis".

Atmintis

-
2. Spustelékite :

= Atsiranda duomeny jvesties ekranas.

3. |veskite pavadinima, su kuriuo turi bati eksportuoti lauko duomenys.

=> Duomenys iSsaugomi USB atmintuko kataloge ,NavGuideExport‘.

Lauko domeny importas i$ GIS
= Fono plotai
« Kliggiy linijos
+ Kliagiy taskai

Veiksmai M USB atmintuke sukdréte katalogg ,NavGuideGisimport".
M Visi duomenys, kuriuos norite importuoti, yra USB atmintuke kataloge ,NavGuideGisimport".
Katalogas negali turéti pakatalogiu.
M Duomenys importuojami WGS84 formatu.
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Duomeny pertvarkymas

1. |junkite ekrang ,Atmintis®.

H Atmintis
-

2. Spustelékite
= Pasirodys $is ekranas:

Fono duomenys

Tipas einamasis
Fono plotai -
Klitciy linijos

Kliatys -
Naudojami Zemélapiai -

a
5

3. Spustelékite norimg GIS lauko duomeny ras;.
= Pasirodys Sis ekranas:

Parinkti rinkmeng
Fieldishp  Plotai | ]

[e—

—

)

Kairiajame stulpelyje matysite rinkmenos su lauko duomenimis pavadinima. DeSiniajame

stulpelyje yra GIS lauko duomeny risis. Kaip pavadinamos rinkmenos, priklauso nuo jasy ir
naudojamos GIS sistemos.

4, PaZymékite eilute su norimais duomenimis.

5. Spustelékite j

= |keliami fono duomenys.

9.3 Duomeny pertvarkymas

Duomeny_pertvarkymo tikslas yra pagreitinti terminalo darba.

USB atmintuke i8saugoti duomenys rasiuojami taip, kad terminalas galéty greiiau prieiti prie
duomenu.

Veiksmai 1. |junkite ekrang ,Atmintis".

2. Spustelékite j
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=> Atsiranda ekranas ,|kelti ra$q".

B
3. Spustelékite E

= Atsiranda ekranas ,Duomeny priezidra®“.

[]
4, — spustelékite parametrg ,Duomeny pertvarkymas®.

5. Pasirodys toks pranesimas: ,baigta"“.

6. - patvirtinkite.

9.4 Dokumentuoty pervaziavimo taky perziurejimas

Gallite perzitréti ir patikrinti pervaziavimo takus, ar ko nors nepraleidote.

Valdymo elementai Funkcijos simbolis | Reiksmé

Paslinkti parinkima | kaire ir | deSine.

8

]

Paslinkti parinkima j virSy_ir Zemyn.

E Keisti mastel.

Veiksmai 1. |junkite ekrang ,Atmintis".

2. |kelkite norima lauka,

[]
3. [0 — pakeiskite mastelj.

il

o

arba

4, Laikykite paspaude funkcijos mygtukg

[]
5. [0 —pasukite rankenéle.
=> Parinkimas perstumiamas.

9.5 Lauky iStrynimas i§ USB atmintuko
Galite istrinti visus laukus su visais lauko duomenimis i§ USB atmintuko.
Veiksmai Taip istrinsite lauka:

1. jjunkite ekrang ,Atmintis".

2. Spustelékite :]

= Atsiras ekranas ,|kelti jra3q".

[]
3. — pazymékite rinkmenag su norimu istrinti lauku.
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4, g — iStrinkite pazymétg rinkmena.

= Atsiras toks praneSimas: ,Ar iStrinti §j ra$q?:*

5. — patvirtinkite.

=> Rinkmenos pavadinimas su lauko duomenimis dings i$ lentelés.

9.6 Irasyty taky iStrynimas
Gallite itrinti visy iSsaugoty lauky takus. Kiti lauko duomenys [=> 59] neiStrinami.
Sj veiksma galite atlikti, pvz., sezono pabaigoje.

Veiksmai 1. Jjungti ekrang ,Atmintis®.

2. Spustelékite :]

=> Atsiras ekranas ,|kelti jra3q".
[]

3. 0O — pazymékite norimg lauka.

=
4. Spustelékite E

. Atsiras ekranas ,Duomeny priezidra“.
[]
6. L — spustelékite parametra ,IStrinti jraSytus takus".
= Atsiras toks praneSimas: ,IStrinti visi apdoroti plotai! Testi?

(3, ]

7. L — patvirtinkite.
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10 Taikomujy Zzemélapiy apdorojimas naudojant ,VARIABLE-RATE
Control*

Taikomasis zemélapis — tai detalus lauko Zemélapis. Laukas Siame zemélapyje padalijamas |
sekcijas. Taikomajame zemélapyije pateikiama informacija, kokio intensyvumo bus darbas kiekvienoje
sekcijoje.

Veikimo budas Kai taikomasis zemélapis ikeltas, programiné jranga, remdamasi transporto priemonés GPS
koordinatémis, nustato, kokie bus iSmetimo kiekiai remiantis taikomuoju Zemélapiu, ir persiuncia
informacijq | ISOBUS darbo kompiuter;.

10.1 Pagrindiné seka
Kad galétuméte naudotis taikomuoju Zemélapiu *.shp formatu, privalote:
1. Sukurti taikomajj Zemélapj kompiuteryje.
Nukopijuoti taikomaji zemélapj { USB atmintuka.
Importuoti tinkama taikomajj Zemélapj naudodamiesi ,TRACK-Leader".

Pasirinkti taikomojo Zemélapio formata.

o B~ L N

Pritaikyti taikomajj Zemélapj prie esamy salygu.

Kai atlikti Sig veiksmy seka, suZinosite kituose skyriuose.

10.2 Taikomojo zemélapio kiirimas

Galite sukurti taikomajj Zemélapj naudodamiesi dirvos lauko Zemélapiu arba kitomis kompiuterinémis
programomis.

Kiekvienas taikomasis Zemélapis turi bati sudarytas i Siy rinkmeny;
= Shp
= Dbf
= Shx

10.3 Taikomojo zemélapio kopijavimas j USB atmintuka

Nukopijuokite visus taikomuosius Zemélapius | katalogg ,applicationsmaps®, esantj USB atmintuke.

10.4 Taikomojo Zzemélapio importavimas
Kompiuteryje sukurtg taikomajj Zemélapj galite importuoti { USB atmintuka.
Importuokite taikomajj Zzemélapj prie$ pradédami dirbti.

Veiksmai M USB atmintuke sukaréte katalogg ,applicationsmaps”.

M Visi taikomieji zemélapiai, kuriuos norite importuoti, yra USB atmintuke kataloge
L,applicationsmaps*.

1. |junkite ekrang ,Atmintis*:
Atmintis
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2. Spustelékite |
= Atsiras ekranas ,Fono duomenys*.
3. Spustelékite eilute ,Taikomieji Zemélapiai“.
= Atsiras ekranas , Taikomieji zemélapiai“.
4. Spustelékite @
= Atsiras ekranas ,Parinkti naudojama Zemélapj".
5. Paspauskite eilute, kurioje atsiranda norimas importuoti taikomasis Zemélapis.
= ,TRACK-Leader” patikrina, ar katalogo formatas zinomas.
= Jei formatas nezinomas, privalote sukurti naujg formata. Apie tai skaitykite kitame skyriuje:
Naujo taikomojo Zemélapio formato kdrimas [=> 65]
= Kai formatas zinomas, iSkart atsiranda ekranas: ,Pasirinkti formatg"“.
= Programinés jrangos parinktas formatas pasirodo eilutéje ,Formatas®.
6. Paspauskite ,OK", kad {keltuméte Sio formato taikomajj Zemélapi.
7. Paspauskite ,Naujas®, kad {keltuméte naujg Sio formato taikomajj zemélapj.
10.5 Taikomojo zemélapio formatas
Kiekvienas taikomasis Zemélapis suskirstytas kaip lentelé.
Funkcija ,Formatas® programinei jrangai ,TRACK-Leader* nurodo, kuriame taikomojo Zemélapio
stulpelyje pateiktos vertés, véliau dirbant naudojamos kaip ,Sparta“.
10.5.1 Naujo taikomojo zemélapio formato kurimas

Privalote sukurti naujg formata norédami importuoti taikomaji zemélapj, kurio struktdiros programiné
jranga neatpazjsta.

Formatai iSsaugomi vidinéje terminalo atmintyje. Privalote juos sukurti kiekviename terminale atskirai.

(1)»Naujas formatas

( : ) > Stulpelis:

» [ kaire

»

]

1.00
2.00
3.00
4.00
5.00
6.00
7.00

attrvalue

0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00

Ekranas ,Naujas formatas”
@ Ekrano pavadinimas
@ Stulpelio pasirinkimo laukas

Lenteliy pavadinimai
Stulpeliy pavadinimai apibréZiami kuriant
taikomuosius zemélapius kompiuterine

id

objekt
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00
0.00

S O
wert einheit
15600 000 <= _@
172.00  0.00 1 deSing
191,00  0.00
20000  0.00 oK+
188.00  0.00 e i
167.00  0.00 @ |
17800 000 v

@
®

Pasirinkto stulpelio pavadinimas

Duomenys lenteléje
Duomenys i$ shp rinkmenos
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Valdymo elementai

Veiksmai

programine jranga.

Valdymo elementas Funkcija

[] - . . L
Pasirinkti stulpelio pavadinimg,

| kaire Slinkti ekrane matoma vaizda j kaire, kai lentelé didesné nei ekranas.

| desine Slinkti ekrane matoma vaizda | deSing, kai lentelé didesné nei ekranas.

OK Patvirtinti parinktj

Taip sukursite nauja taikomojo zemélapio formata;
M pasirinkote taikomajj Zemélapj.
M ISkviestas ekranas ,Pasirinkti formatg”.

1. Spustelékite ,Naujas*.
= Atsiras $is ekranas: ,Naujas formatas®
[]

2. 1 - Eilutéje ,Stulpelis* pasirinkite stulpelj, kuriame pateiktos reikalingos vertés.

3. Spustelédami ,OK" patvirtinkite parinkdj.
= Atsiras $is ekranas: ,Formato pavadinimas*

4. |veskite naujo formato pavadinima,
= Atsiras $is ekranas: ,Vienetas*

5. Pasirinkite vieneta, kuriame pateiktos taikomojo Zemélapio vertés.

6. Paspauskite ,OK".
= Atsiras Sis ekranas: ,Pasirinkti formatg”.
= Naujo formato pavadinimas atsiras eilutéje ,Formatas".

7. Paspauskite ,OK".
= |keliamas taikomasis zemélapis. Sis procesas gali trukti ilgiau, jei taikomasis zemélapis
didelés apimties.

= Atsiras $is ekranas: ,Naudojami Zemélapiai

10.5.2 Taikomojo zemélapio formato pasirinkimas

Veiksmai

Taip pasirinksite taikomojo Zemélapio formata;
M pasirinkote taikomaj Zemélapi.
M ISkviestas ekranas ,Pasirinkti formatg”.
1. Spustelékite ,Formatas®.
= Eiluté ,Formatas® pazymima mélynai.
2. : — pasirinkite norima formata.

3. Spustelédami ,OK* patvirtinkite parinktj.
= Bus [keltas taikomasis Zzemélapis.

= Atsiras ekranas ,Taikomieji Zemélapiai“.
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10.5.3 Taikomyjy zemélapiy formaty trynimas
Veiksmai Stai kaip itrinti formata;
M Esant atidarytam ekranui , Taikomieji Zemélapiai“.

1. Spustelékite ,Formatas®.
= Atsiras ekranas ,Formatai“.

2. Spustelékite ,Formatas”.
= Eiluté su formato pavadinimu bus pazyméta mélynai.

[]

3. — pasirinkite formata, kurj norite i3trinti.
[]

4, — patvirtinkite parinkdj.

5. g — paspauskite, kad iStrintuméte pasirinktg formata.

= Atsiras toks pranesimas: ,Ar tikrai reikia iStrinti §j formatg?*

6.

— patvirtinkite.

= Formatas itrinamas.

10.6 Taikomojo Zzemélapio pritaikymas prie esamy salygy

Importave taikomaji zemélapj galésite pakeisti:
= Visas vertes atitinkama procentine dalimi.
= Pasirinktas vertes absoliuiuoju skaiCiumi.

Veiksmai Taip pakeisite visas vertes vienu metu:
M Pasirinktas taikomasis Zemélapis.
M I8kviestas ekranas ,Naudojami Zemélapiai".
M Ekrane matote taikomajj Zemélapj.

1. Paspauskite ,Visi %", kad pakeistuméte visus rodiklius.
= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

2. |veskite, kiek procenty turi biti pakeisti visi rodikliai.

3. Spustelédami ,OK" patvirtinkite jvestj.
= Atsiras ekranas ,Naudojami zemélapiai“.

= Stulpelyje ,Sparta“ visos vertés pritaikomos pagal jvesta procentinj skaiciy.
Veiksmai Taip pakeisite pasirinktg verte:

M Pasirinktas taikomasis Zemélapis.

M I$kviestas ekranas ,Naudojami Zemélapiai“.

M Ekrane matote taikomajj Zemélapj.

[]
1. O —pasukite rankenéle.

= Stulpelyje ,Sparta“ atsiranda mélyni rémeliai, zymintys vieng lentelés langelj.
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[]
2. — pazymekite sparta, kuri turi bati pakeista.

3. Paspauskite ,Sparta +“.
= Atsiras duomeny jvesties ekranas.

4. |veskite naujg verte.

5. Spustelédami ,OK* patvirtinkite jvest].
= Atsiras ekranas ,Naudojami Zemélapiai“.

=> Pakeistame langelyje atsiras nauja verté.
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11 Automatiné ,,TRACK-Leader TOP“ kryptis

/\ ISPEJIMAS

o Prie$ pradédami eksploatuoti perskaitykite pridéta naudojimo instrukcijg ,Ultra Guidance PSR
ISO*. Pirmiausia atsizvelkite | informacija, pateiktg skyriuje ,Saugumas”.

o Naudodami automatine kryptj bikite labai atidis!

o Deaktyvinkite automating kryptj, jei kazkas darbo metu priartéja prie masinos per 50 metry.

Valdymo elementai Visi funkcijy simboliai, kuriy reikés automatinei krypéiai valdyti, atsiras darbo ekrane.

Funkcijos | Galimas |ApraSymas
simbolis | funkcijos
simbolis

-

Automatiné ,TRACK-Leader TOP* kryptis yra deaktyvinta arba jos visai
néra.

*

Vairavimo darbo kompiuteris yra sumontuotas ir konfigliruotas, bet
atsirado klaida.

Perskaitykite klaidos praneSima vairavimo darbo kompiuterio taikomojoje
programoje.

Automatiné kryptis gali bati suaktyvinta, taCiau dabar neaktyvi.

e Deaktyvinti automating kryptj.

Automatiné kryptis yra aktyvi.

Transporto priemone sukti | kaire.

Funkcijy mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta , TRACK-Leader TOP".

Transporto priemone sukti | deSine.

@ Aktyvinti automatine kryptj.
&

Funkcijy mygtukas neveikia, kai yra deaktyvinta ,TRACK-Leader TOP*.

11.1 Vairuotojo uzduotys

Vairuotojas turi tokias uzduotis:
= Atsizvelgti | sauguma. Automatiné kryptis yra akla. Ji negali atpaZinti, jei kas nors artinasi prie
masinos. Ji negali sustabdyti arba apvaZiuoti.
= Stabdyti ir pagreitinti.
= Vairuotojas turi pasukti.
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11.2

Automatinés krypties aktyvinimas ir deaktyvinimas

/\ |SPEJIMAS

Keliy eismo jvykio rizika
ljungus automatine kryptj, transporto priemoné gali nukrypti i§ vaziuojamosios juostos ir sukelti
avarija. Gali biti suzaloti arba zati Zmonés.

o Deaktyvinkite automatine kryptj, pries jvaziuodami | visuomeninj kelig.

o Vairo variklj pasukite nuo vairaracio.

Veiksmai

Veiksmai

11.3

Veiksmai

Taip suaktyvinkite automatine krypt;:
M Konfiglravote vairavimo darbo kompiuterj ir ,TRACK-Leader TOP*.
M Suformavote A-B vézias.
M Transporto priemone pastatéte | vaziavimo véZias ir véZios yra aktyvintos.

AUTO

L3\ «

M Darbo ekrane atsiranda funkcijos simbolis
1. Vairo varikl judinkite su frikciniu ratu link vairaracio.

AUTO

L3 «

2. Spustelékite :

= Funkcijos simbolis pakei¢iamas tokiu funkcijos simboliu

=> Automatiné kryptis yra aktyvinta.

3. Jei pradésite vaziuoti su transporto priemone, vairo variklis transporto priemone valdo taip, kad ji
vaZiuoty aktyvinta véze.

Yra kelios galimybés automatinei krypéiai deaktyvinti:

1. Pajudinkite vairarat]

arba
paspauskite

= Automatiné kryptis yra deaktyvinta.

= Funkcijos simbolis pakei¢iamas tokiu funkcijos simboliu:

Vaziavimas lygiagreciai su véze
Automatiné kryptis valdo transporto priemone iSilgai aktyvintos vézios.
Turite galimybe, vairuoti transporto priemone lygiagreCiai su aktyvinta véze.
Taip vairuosite transporto priemone lygiagrediai su aktyvinta véze:

.

M Darbo ekrane atsiranda funkcijos simbolis
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1. Spustelékite arba kad transporto priemoné vaziuoty lygiagreCiai su aktyvinta
véze.
= Greta funkcijos simbolio atsiras informacija apie tai, kiek ir kokia kryptimi bus paslinktos
vaziavimo vézios:
< 26 cn|———

-

=> Vairo variklis judina vairaratj.

2. Transporto priemoné vaziuoja lygiagre€iai su véze, kol nesuaktyvinama kita vézé.

11.4 Sukimas

Sukant vairuotojas turi perimti krypties kontrole ir vairuoti pats.

Veiksmai Taip sukite, kai yra aktyvinta automatiné kryptis:

M Darbo ekrane atsiras funkcijos simbolis E Automatiné kryptis yra aktyvinta.

1. Paimkite vairaratj | rankg ir sukite patys.
= Automatiné kryptis aktyvinama automatiskai, kai tik pajudinamas vairaratis.

=> Funkcijos simbolis pakeic¢iamas tokiu funkcijos simboliu:

2. Sukite.
= Kitos véZios bus aktyvintos tik tada, kai kampas tarp jy ir transporto priemonés bus
mazesnis, nei nustatytas parametras ,Postkio kampas®.

AUTO
WA

3. — aktyvinkite kryptj, kai tik bus suaktyvintos kitos vézios.

Autoriaus teisé © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG

71



Darbas su kitomis taikomosiomis programomis

MULLER
Darbas kartu su taikomaja programa ,TaskManager® lektromk7
12 Darbas su kitomis taikomosiomis programomis
12.1 Darbas kartu su taikomaja programa ,,TaskManager*

~TRACK-Leader" galima naudoti kartu su taikomaja programa ,TaskManager*.
= Naudojantis ,TRACK-Leader” nereikia jkelti arba importuoti lauko duomenuy. Pradéjus uzduotj
»1askManager” programoje, visi lauko duomenys perkeliami | ,TRACK-Leader".
= Galima dirbti remiantis taikomaisiais zemélapiais, kurie jtraukti j uzduotj.

PranaSumai

Svarbu Norédami naudoti abi programas, atsizvelkite | Siuos punktus:
1. aktyvinkite parametrg ,Jungtis su TM*.

2. Visada pradékite vykdyti uzduotj taikomojoje programoje , TaskManager” dirbdami su , TRACK-
Leader”.

»1askManager” deaktyvinimas
Jei nenorite naudoti , TaskManager*:

1. nustatykite programoje ,TaskManager* SC reZima, Deaktyvinkite parametrg ,Jungtis su TM*.

12.2 Darbas kartu su darbo kompiuteriu

Kai prie terminalo prijungtas ISOBUS darbo kompiuteris, galima naudoti visas ,TRACK-Leader*
taikomasias programas.

»TRACK-Leader" perima visus prijungto Zemés Tkio padargo parametrus i§ ISOBUS darbo
kompiuterio.

Pavyzdziui:
= Darbinis plotis
= Sekcijy skaicius
« Zemés ikio padargo geometrija

Darbo kompiuteris i$ ,TRACK-Leader" gauna $ig informacija;
= Sekcijy jjungimo ir i8jungimo komandos (SECTION-Control)
= |Smetami kiekiai (VRC)

12.3 Darbas su ,,TRACK-Guide Desktop*

,TRACK-Guide Desktop“ yra nemokama programa kompiuteriui.

Su ja galite:
= perzilréti darbo rezultatus;
= spausdinti ataskaitas savo klientams.
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cojx|

ausd ort
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Besieten | Ewpot | Neuesred | Loschen Ducken | _Screenshot
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Programos langas O

Seite 111

Ataskaita

,TRACK-Guide Desktop* galite rasti srityje ,Download", internetinéje svetainéje www.lacos.de.
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Veiksmai, atsiradus klaidy praneSimams

Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip iSspresite problema

Démesio! Atminties negalima inicijuoti. Jei
problema ilieka pakartotinai paleidus,
kreipkités | techninés prieZiliros tarnyba.

USB atmintuke nepavyko sukurti duomeny
banko.

1§ naujo paleiskite terminala.

Einamojo profilio negalima pasalinti!

Buvo bandoma i$trinti pasirinktg einamajj
masinos profilj.

Parinkite kita masinos profilj ir tada
iStrinkite norima masinos profilj.

Pertvarkant atmintj pasitaiké klaida!

USB atmintukas buvo istrauktas vykstant
pertvarkymui.

Vél ikiskite USB atmintukg ir i$ naujo
bandykite pertvarkyti

USB atmintukas yra pilnas.

IStrinkite i§ USB atmintuko nereikalingus
duomenis ir bandykite i$ naujo.

USB atmintukas yra sugedes.

Paprasykite gamintojo naujo USB
atmintuko.

Nerasta DGPS konfigdracijos rinkmenal!

Nepavyko rasti vidinés rinkmenos su
DGPS nustatymais.

Kreipkités | techninés prieZitros tarnybg,
kad biity galima i$ naujo {diegti
programing jranga.

Bandymo fazé pasibaigé. Informuokite
prekybos atstova.

Bandymo fazé pasibaigeé.

Paprasykite licencijos.

Aktyvinkite programine jranga.

USB atmintukas neprijungtas!

|kiskite USB atmintuka,

Eksportuoti nepavyko!

USB atmintukas buvo istrauktas prie$
eksportavima arba jam vykstant.

Vel kiSkite USB atmintuka ir i$ naujo
bandykite eksportuoti.

| USB atmintukg negalima raSyti.

Pasalinkite USB atmintuko jraSymo
apsauga.

USB atmintukas yra pilnas.

IStrinkite i§ USB atmintuko nereikalingus
duomenis ir bandykite i§ naujo.

Klaida!

Kreipkités | techninés prieZidros tarnyba.

GPS signalas nutrauktas!

Nutraukta nuoseklioji jungtis su GPS
antena.

Nebegalima nustatyti padéties.

Patikrinkite kabelio jungtj iki GPS antenos
ir sujunkite i$ naujo.

GPS signalas per silpnas!

GPS signalas per silpnas, dazniausiai dél
SeSeéliy.

Patikrinkite GPS imtuvo montavima, ir
einamajg padét]. Imtuvo negali niekas
uzstoti.

DGPS nepasiekiamas! DGPS nepasiekiamas dél signalo Sesélio. | Patikrinkite GPS imtuvo montavima ir
einamajg padétj. Imtuvo negali niekas
uzstoti.
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Veiksmai, atsiradus klaidy praneSimams

Klaidos pranesimo tekstas

Galima priezastis

Taip iSspresite problema

DGPS nepasiekiamas, nes néra
korekcijos duomeny taikomosios
programos, pvz., EGNOS.

Patikrinkite bendrajj taikomosios
programos disponavima. Jei naudojate
EGNOS, patikrinkite, ar tinkami korekcijos
palydovai, ir nustatykite.

Siam naudojamam zemélapiui nerastas
tinkamas formatas. Sukurkite naujg
formata.

Pagal naudojamo Zemélapio turinj
nepavyko rasti tinkamo formato.
Nesukurtas atitinkamas formatas.

Tiekiami svarbis formatai. Kitus formatus
naudotojas gali sudaryti pats.

Profilio néral

Néra masinos profilio.

Sukurkite naujg masinos profilj.

Nepavyko perskaityti DGPS konfigliracijos
i§ GPS imtuvo!

Nutraukta nuoseklioji jungtis su GPS
antena.

Patikrinkite kabelio jungt] iki GPS antenos
ir sujunkite i$ naujo.

Nepavyko perskaityti e-Dif konfigdracijos
i8 GPS imtuvo!

Nutraukta nuoseklioji jungtis su GPS
antena.

Patikrinkite kabelio jungtj iki GPS antenos
ir sujunkite i$ naujo.

Nepavyko perskaityti nustatymy i$ , Tilt"
modulio!

Nutraukta nuoseklioji jungtis su polinkio
jutiklio GPS TILT moduliu.

Patikrinkite kabeliy jungtis ir sujunkite i3
naujo.

[raSyti nepavyko!

USB atmintukas buvo istrauktas prie§
eksportavimg arba iSsaugant.

Vel kiSkite USB atmintuka ir bandykite
iSsaugoti i$ naujo.

| USB atmintukg negalima raSyti.

Pasalinkite USB atmintuko jraSymo
apsauga.

USB atmintukas yra pilnas.

IStrinkite i§ USB atmintuko nereikalingus
duomenis ir bandykite i$ naujo.

Negaliojanti bisena!

Kreipkités | techninés prieZitiros tarnyba.
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