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Turvallisuuttasi varten

1.1 Perusteelliset turvallisuusohjeet
Lue seuraavat turvallisuusohjeet I&pi huolellisesti ennen kuin otat tuotteen ensimmaisté kertaa
kayttoon.
= Lue maatalouslaitteen kayttdohje. Voit ohjata sita tdman tuotteen avulla.
1.2 Tarkoituksenmukainen kaytto
Ohjelmistoa saa kayttaa vain maatalouskoneiden ja -laitteiden kanssa. Ohjelmistoa ei saa kayttaa
yleisilla teilld, vaan vain peltotdiden yhteydessa.
1.3 Varoitusten rakenne ja merkitys
Kaikki tassa kéyttdohjeessa olevat turvallisuusohjeet on koottu seuraavanlaisesti:
/\ VAROITUS
Tama huomiosana tarkoittaa keskitasoista vaaraa, joka voi mahdollisesti johtaa kuolemaan tai
vakavaan loukkaantumiseen, jos sita ei valteta.
/\ HUOMIO
Tama huomiosana tarkoittaa pienitasoista vaaraa, joka voi mahdollisesti aiheuttaa lievan tai
vahaisen loukkaantumisen tai esinevahinkoja, jos sita ei valteta.
Tama huomiosana tarkoittaa toimintoja, jotka voivat vaarin kéytettdessa aiheuttaa kayton hairidita.
Naissa toiminnoissa sinun on oltava tarkka ja varovainen, etta saavutat parhaimmat ty6tulokset.
On myds toimintoja, jotka suoritetaan monissa vaiheissa. Jos yksi naisté vaiheista on vaarallinen,
turvallisuusohje ilmestyy heti toimintaohjeessa.
Turvallisuusohijeet sijaitsevat aina ennen vaarallista toimintavaihetta ja ne on lihavoitu seka merkitty
huomiosanalla.
Esimerkki 1. OHJE! Tama on ohje. Se varoittaa vaarasta, joka esiintyy seuraavassa toimintavaiheessa.
2. Vaarallinen toimintavaihe.
1.4 Vaatimukset kayttajalle
= Opettele kayttdmaan paatettd maaraysten mukaan. Henkild, joka ei ole lukenut tata
kéyttoohjetta, ei saa kayttaa paatetta.
= Lue ja huomioi tarkkaan kaikki tdman kayttéohjeen seka kiinnitettyjen koneiden ja laitteiden
ohjeiden turvallisuusohjeet ja varoitukset.
6 Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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2.1

2.2

2.3

24

Tasta kayttoohjeesta

Voimassaoloalue
Tama kayttéohje on voimassa kaikille Miller-Elektronik:in TRACK-Leader-sovellusten moduuleille.

Ohjelmistoversion, jota tamé kayttohje koskee, l16ydat Yhteystiedot-kohdasta.

Taman kayttoohjeen kohderyhma

Tama kayttoohje on suunnattu TRACK-Leader-ohjelmiston ja siihen kuuluvien lisamoduulien
kayttaijille.

Toimintaohjeiden rakenne
Toimintaohjeissa selitetdan vaihe vaiheelta, kuinka voit suorittaa tuotteella tietyt tyét.

Tassé kayttdohjeessa olemme kayttaneet seuraavia merkkeja toimintaohjeiden tunnistamista varten:

Selitetyyppi Merkitys

1. Toiminnot, jotka taytyy suorittaa toinen toisensa
2 jalkeen.

= Toiminnan tulos.

Se tapahtuu, jos suoritat toiminnon.

= Toimintaohjeen tulos.

Se tapahtuu, jos olet seurannut kaikkia vaiheita.

™ Edellytykset.

Jos edellytykset nimetaan, sinun pitaa tayttaa
edellytykset ennen kuin suoritat jonkin
toiminnon.

Neuvojen rakenne
Jos tassé kayttdohjeessa on neuvoja, ne nayttavat aina seuraavalta:

Esimerkki neuvosta: [= 7]

Tunnistat neuvot kulmikkaista sulkumerkeista ja nuolesta. Numero nuolen jalkeen nayttaa sinulle,
milta sivulta luku alkaa, josta voit lukea lisaa.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 7
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3 Tuotekuvaus

TRACK-Leader on moderni jarjestelma, joka auttaa maatalousajoneuvon kuljettajaa ajamaan pellolla
tasmélleen samansuuntaisilla urilla.

Jarjestelmd on rakenteeltaan moduuleista kooostuva, ja kayttaja voi laajentaa sita listoiminnoilla.

3.1 Toimintakuvaus
Kaytettavissa olevat ohjelmiston toiminnot riippuvat siitd, mitd moduuleja varten on aktivoitu lisenssi.

On olemassa kahdentyyppisia moduuleja:
= Perusmoduuli: Edellytys lisdmoduuleille.

- TRACK-Leader Il
= Lis@moduulit: Voidaan yhdistaa toiveiden mukaan.
SECTION-Control
TRACK-Leader TOP
HEADLAND-Control
VARIABLE RATE-Control

3.1.1 TRACK-Leader Il
Moduulin tyyppi: Perusmoduuli. Se on edellytys kaikille, muille moduuleille.

Edellytykset Seuraavat edellytykset pitaa tayttya, jotta voit kayttaa tata moduulia:
= "TRACK-Leader"-litdnnéinen on oltava aktivoituna.
= "TRACK-Leader II"-lisenssi on pitanyt aktivoida.

Saadaksesi selville, kuinka otat litannaiset kayttoon ja aktivoit lisenssit, lue paatteen asennus- ja
kayttoohje.

Toiminnot Saat seuraavat toiminnot aktivoinnin jalkeen:
= Saman suuntaisten ohjauskaistojen nayttd tukemaan kuljettajaa ajamaan samaan suuntaan.
= Pellolla olevien esteiden koonti.
= Varoitus luetelluista esteista.
= Varoitus alan reunan saavuttamisesta.
= Tyon tulosten tallennus kahdessa muodossa.
= SECTION-View - Nayttd, mitké sarkaleveydet kuljettajan on laitettava paalle ja sammutettava
kasin, jotta han voi tydskennella ilman ylityksia.

3.1.2 SECTION-Control
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

Voit esittdd SECTION-Control:illa liitetylle elektroniselle ohjausyksikélle, mitké maatalouslaitteen osat
sen pitdd sammuttaa, jotta voidaan tyskennella ilman ylityksia.

Se voi olla esimerkiksi kasvinsuojeluruiskun sarkaleveydet. Tassa ohjeessa viitataan aina
kasvinsuojeluruiskun sarkaleveyksiin.

Edellytykset Seuraavat edellytykset pitaa tayttya, jotta voit kayttaa tata moduulia:
= "TRACK-Leader"-litdnnéinen on oltava aktivoituna.

8 Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= "TRACK-Leader II"-lisenssi on pitanyt aktivoida.

= "SECTION-Control"-lisenssi on pitanyt aktivoida.

= Paate on oltava liitettynd ISOBUS-elektoniseen ohjausyksikkddn, jota SECTION-Control tukee,
tai Miiller-Elektronik:in SC-Box:iin .

= Elektroninen ohjausyksikké on oltava konfiguroitu.

Toiminnot Saat seuraavat toiminnot aktivoinnin jalkeen:
= Kaikki toiminnot, jotka saat "TRACK-Leader II"-lisenssilla.
= Liitetyn maatalouslaitteen sarkaleveyksien ohjaus.
= Levitysméaarien ohjaus liitetyn elektronisen ohjausyksikdn kautta.

313 TRACK-Leader TOP

Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

TRACK-Leader TOP:illa voit maéritella Reichhardt-yrityksen ohjaavalle, elektroniselle
ohjausyksikélle, miten sen tulee ohjata ajoneuvoa, jotta se seuraaa TRACK-Leader Il:iin asetettuja
ohjauskaistoja.

Edellytykset Seuraavat edellytykset pitaa tayttya, jotta voit kayttad tdtd moduulia:
= "TRACK-Leader"litdnnéinen on oltava aktivoituna.
= "TRACK-Leader II"-lisenssi on pitanyt aktivoida.
= "TRACK-Leader TOP"-lisenssi on pitanyt aktivoida.
= Ohjaava, elektroninen ohjausyksikkd on oltava traktoriin asennettuna ja konfiguroituna.

— TRACK:-Leader TOP toimii vain Reichhardt-yrityksen ohjaavien, elektronisten
ohjausyksikkéjen kanssa: Steering ECU PSR, alkaen ohjelmistoversiosta 02-112

Toiminnot Saat seuraavat toiminnot aktivoinnin jalkeen:
= Automaattinen ajoneuvon ohjaus asetettuja ohjauskaistoja pitkin.

314 HEADLAND-Control
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

Moduuli HEADLAND-Control (myds: paisteenhallinta) mahdollistaa paisteen alueen késittelyn erillaan
muusta pellosta.

Edellytykset Seuraavat edellytykset pitaa tayttya, jotta voit kayttaa tatd moduulia:
= "TRACK-Leader"litdnnainen on oltava aktivoituna.
= "TRACK-Leader II"-lisenssi on pitényt aktivoida.
= "HEADLAND-Control"-lisenssi on pitanyt aktivoida.

Toiminnot Saat seuraavat toiminnot aktivoinnin jalkeen:
= Samansuuntaisten ohjauskaistojen nayttd paisteessa.
= Jos kaytat myds SECTION-Control:ia, ohjelmisto voi tydstaa paistetta ja pellon sisdosaa
erikseen.

3.1.5 VARIABLE RATE-Control
Moduulin tyyppi: Lisdmoduuli.

Edellytykset Seuraavat edellytykset pitaa tayttya, jotta voit kayttad tdtd moduulia:
= "TRACK-Leader"litdnnéinen on oltava aktivoituna.
= "VARIABLE RATE-Cont"-lisenssi on pitanyt aktivoida.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 9
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Toiminnot "VARIABLE RATE-Control“illa voit:
= Siirtaa sovelluskarttoja shp-muodossa.
= Siirra asetusarvot sovelluskartoista elektroniseen ohjausyksikkoon.

3.2 Nayton rakenne

Riippuen siitd, ettd mitd moduuleja kaytat, nayttd voi nayttdd hieman erilaiselta.

3.21 Aloitussivun rakenne

Aloitussivu tulee nékyviin, kun kaynnistat sovelluksen.

TRACK-Leader II

Kone: Spritze [

Ala: 20111116 E Navigointi
h Varasto

55:2 Asetukset

[}
lIIII . Tiedot

TRACK-Leader II:n aloitussivu

PE 3

Aloitussivulta voit:
= Siirtya seuraaville sivuille.
= Lukea GPS-signaalin tilan.

Ohjauslaitteet Toimintomerkki Toiminto

Siirry valmistelusivulle.
’ - Navigointi y

s Ei laibetta Navigointi SECTION-Control:illa ei ole mahdollista.

Ohjelmistosta puuttuvat tiedot liitetystd maatalouslaitteesta.

Lue enemman luvusta: Yhteistyd TaskManager-sovelluksen kanssa

[=>72]
E e Siirry sivulle "Varasto".
©) e Siirry sivulle "Asetukset".
. Tiedot Siirry sivulle "Tiedot".

10 Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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3.2.2 Tyoskentelysivun rakenne
Tydskentelysivu on kuvaruutu, joka ilmestyy, jos navigointi on kdynnistetty.

Tiedot, jotka iimestyvat tydskentelysivulle, eroavat sen mukaan, onko aktivoitu vain TRACK-Leader II
vai myés SECTION-Control.

O0.0.IIO.QQO
./

@

N®.8 kn/h
3.71 ha ~ 16.15 ha

Tydskentelysivu, jos SECTION-Control on deaktivoitu

Ohjauskaistat Alan reunat

O,

@ GPS-vastaanottimen asema
@ Tyopalkit
@

Laskuri ja tilatiedot

Kompassi

Kahdesti ajetut ja kasitellyt alat
Ajetut tai kasitellyt alat
GPS-yhteyden tila

©@@RE@E

8 cm Pﬁﬁ-

:ﬂﬁiai

(AUTO| ( : :
|

Anam

5

—_—
e

———
@_‘.Aum oo

»
9.8 kn/h
18.84 ha / P4.66 ha

DGP:

88 II
I

Muutokset tydskentelysivulla, jos SECTION-Control aktivoidaan

@ Tyoskentelytila SECTION-Control:ista @ Tumma vari néyttaa vain kahdesti kasitellyt
alat..
Toimintasymboli tydskentelytilan
muuttamiseksi
Ohjauskaistat

Ohjauskaistat ovat apuviivoja, jotka auttavat sinua ajamaan samaan suuntaan.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 1
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On olemassa kahdentyyppisia ohjauskaistoja:
= Ohjauskaista A-B - On ohjauskaista, joka asetetaan ensimmaéisena.
= Aktivoitu ohjauskaista - On ohjauskaista, jota ajoneuvo juuri seuraa. Se on merkitty sinisella.
= Ei aktivoidut ohjauskaistat - Ohjauskaistat, joita ei ole aktivoitu.

GPS-vastaanottimen asema

GPS-vastaanottimen asemaa merkitdan mustalla nuolella kuvaruudulla.

Tyopalkit

Tydpalkit koostuvat neljasta nelikulmiosta. Jokainen nelikulmio edustaa yhté maatalouslaitteen
sarkaleveytta.

Katso myds: SECTION-View:n kéyttd
Laskuri ja tilatiedot

_%woz @

98.8 knsh
| 5.64 ha » 11.6% ha

177

5
Tietoja laskurialueesta
Tybskentelytila SECTION-Control:ista @ Asetettu peittoaste
Todellinen nopeus @ Pellon koko ala alan reunojen sisélla.
Nopeus vélitetddn GPS-aseman mukaan, ja Vain, jos alan reunat on otettu mukaan.

se voi olla toinen kuin elektronisen
ohjausyksikdn nopeus.

Alalaskuri

- Viela kasiteltavat alat, jos alan reuna on
otettu mukaan.

- Juuri kasitellyt alat, jos alan reunaa ei ole
otettu mukaan.

@ OO

Alan reuna

Alan reuna nayttaa ohjelmistolle pellon tarkan sijainnin ja palvelee koko pellon alan laskemisen
oletuksena.

Kompassi

Néayttaa, missa on pohjoinen.

Ajetut tai kasitellyt alat

Koneen merkin takana olevat alat merkitaan vihreélla. Vihrealla vérilla voi olla konfiguroinnista
riippuen seuraavat tarkoitukset:

12
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= Ajetut alat
Jos kaytét vain TRACK-Leader Il:a, ajettu ala merkitd@n. Se merkitaan siité riippumatta, etté
kasittelikd kone alan ajaessa vai ei.
= Kasitellyt alat
Jos kaytat SECTION-Controlia, kasitellyt alat merkitdén. Koneen ajamia, mutta ei kasittelemia,
aloja ei merkita.
Jos haluat, etta ohjelma merkitsee vain kasitellyt alat vihredlla, sinun on toimittava seuraavasti:
= aktivoi SECTION-Control
tai
= asenna ja aktivoi tydasemointianturi
Tybasemointianturi tunnistaa, ettd onko maatalouslaite paalla ja valittaa taman tiedon paatteelle.
GPS-yhteyden tila
Nayttad DGPS-yhteyden tilan.
Katso myos: DGPS-signaalin laadun tarkistus [= 50]
3.3 Testilisenssien kaytto

Toimintatapa

Toimituksessa ovat aktivoituina kaikki lisamoduulit 50-tuntisella testilisenssilla.
Voit testata kaikkia moduuleja 50 tuntia. Aika kuluu vasta sitten, jos aktivoit jonkin moduulin.
50 tunnin kuluttua kaikki toiminnot deaktivoidaan, joiden testilisenssi on mennyt umpeen.
Talla tarkastat, miten kauan voit kéyttaa testilisenssia:

1. Pyydad TRACK-Leader Il:n aloitussivua.

2. Paina painiketta "Tiedot":

. Tiedot

= Sivu "Tieto" tulee nékyviin.

3. Voit katsoa taulukosta, miten monta tuntia voit vield k&yttaa testilisenssia.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 13
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4 Kayton perusteet
4.1 Ensimmainen kayttoonotto
Toimintatapa OR Kytke paate paalle.
2. Odota, kunnes kaikki sovellukset ja elektroninen ohjausyksikkd on ladattu.
3. - Kutsu sovellus "Valikko".
4. Valitse "TRACK-Leader".
= Aloitussivu tulee nakyviin:
TRACK-Leader II
Kone: Spritze
Ala: 20111116 E Navigointi
E Varasto
=
uC) Asetukset
lllll . Tiedot
= Olet kéynnistanyt TRACK-Leader Il:n.
5. Lue nyt, kuinka konfiguroit TRACK-Leader:in. [= 21]
4.2 Ohjauslaitteet
Tassa kappaleessa 16ydat kaikkien ohjelmassa esiintyvien toimintomerkkien yleiskatsauksen ja niiden
toiminnot.

N&at jokaisessa merkissa kuvallisen selityksen siita, mita tapahtuu, jos painat merkkia.

Taulukosta 16ydéat kaksi saraketta toimintomerkeilla:
= Toimintomerkki - nayttaa todellisen ohjelmiston toimintomerkin uudella paéatteella.
= Valinnainen toimintomerkki - nayttaa ohjelmiston aiempien versioiden toimintomerkin,
vanhemmalla paatteella.

Molempien toimintomerkkien toiminta on samanlainen.

TRACK-Leader lI:n ja SECTION-Controlin toimintomerkit

Toimin- Valinnai- |Luku, jossa on lisatietoa Seuraa
tomerkki | nen
toimin-
tomerkki
Luo alan reunat [= 51] Navigointindyt6lla pellon
@ ' @ ympari vedetaan punainen
viiva. Nama ovat alan
reunat.
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Toimin- Valinnai- |Luku, jossa on lisétietoa Seuraa
tomerkki | nen
toimin-
tomerkki

&

|

Alan reunan poistaminen [=> 52]

Alan reuna poistetaan.

O

B

@)

Ajojen nauhoituksen aloitus [=> 45]

Toimintomerkki nékyy vain
silloin, jos SECTION-
Control on kytketty pois
paalta ja sinulla ei ole
tydasemointianturia.

.A

.A

X%

Tydskentelytilan naytdn muuttaminen [—
55]

Néytetaan koko pelto.

Ajoneuvon ympériston
néytetaan.

(7. ||

<)

ai
]
CJ

|

Tydskentelytilan muuttaminen SECTION-
Control:ista [= 54]

SECTION-Control vaihtaa
tydskentelytilan.

2

] EIEI Maéritd A-B ohjauskaista [ 52] A-B-ohjauskaistojen kohta

[~ - A asetetaan.

%‘ B . | Ohjauskaistan poisto [ 55] Ohjauskaistat poistetaan.
ot

X

Luo viitepiste [=> 47]

On olemassa kaksi
mahdollista seurausta:

- "GPS Kalibrointi"-sivua
pyydetaan.

- Viitepiste asetetaan.

o8|

GPS-signaalin kalibrointi [=> 48]

On olemassa kaksi
mahdollista seurausta:

ajoneuvon todelliseen
sijaintiin.

-y
o - "GPS kalibrointi"-sivua
}.( 1 pyydetaan.
-
- GPS-signaali
kalibroidaan.
“IE>|]¢|]. ,:, . | Ohjauskaistan siirto [ 55] Ohjauskaistat siirretaan

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG

15




Kéyton perusteet

Ohjauslaitteet

MULLER
lektronik )

Toimin-
tomerkki

Valinnai-
nen
toimin-
tomerkki

Luku, jossa on lisatietoa

Seuraa

Tydskentelytilan naytdn muuttaminen [—
55]

3D-néyttd aktivoidaan

Tydskentelytilan naytdn muuttaminen [—
55]

2D-naytto aktivoidaan

Lisatoimintomerkkien nayttaminen

Peltotietojen lataus [= 59]

Peltotietojen tallennus [= 59]

{30 _
=
8
A

Dokumentoitujen ajojen katselu [= 62]

» L ¢
-
r Peltotietojen tuonti GIS-muodosta [-= 60]
‘
5] f L1 Peltotietojen vienti GIS-muotoon [ 60]

e

TRACK-Leader TOP

Seuraavat toimintomerkit nakyvét tydskentelysivulla vain silloin, kun automaattinen ohjaus TRACK-
Leader TOP on deaktivoitu. Tiedot, jotka nakyvéat aktivoidussa TRACK-Leader TOP -tilassa, voit
lukea luvusta: Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP [= 69].

Toimin-
tomerkki

Valinnai-
nen
toimin-
tomerkki

Toiminto

AUTO |
C—~3

Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP on deaktivoitu tai ei saatavilla.

16
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Ohjauslaitteet

Toimin-
tomerkki

Valinnai-
nen
toimin-
tomerkki

Toiminto

<].

&« .

Ohjaa ajoneuvoa vasemmalle.

Toimintonappéin ei toimi, jos TRACK-Leader TOP on deaktivoitu.

[>.

-

Ohjaa ajoneuvoa oikealle.

Toimintonappain ei toimi, jos TRACK-Leader TOP on deaktivoitu.

Esteet

Toimintomerk- | Valinnainen Luku, jossa on Seuraa
ki toimintomerkki lisatietoa
A - Esteiden luonti [> Sivu, johon on koottu esteet,
ot 0 F 3 53] ilmestyy.
ﬂ ’ e Este siirretaan pois.

&
5

->

€y

g - Este asetetaan valittuun kohtaan.
AR

HEADLAND-Control

Toimin- Valinnai- | Ohjelmisto on téssa tilassa, jos | Tama tapahtuu, kun painat

tomerkki | nen toimin- | merkki ilmestyy toimintonéppainta merkin
tomerkki vieressa

L]

1

HEADLAND-Control on deaktivoitu
eika sita ole viela koskaan aktivoitu
talla pellolla.

Alan reunoja ei ole viela luotu.

Nappainta ei voida painaa.

A

HEADLAND-Control ei ole
aktivoituna.

Tama nékyy vasta silloin, kun alan

reunat on luotu.

Paiste naytetaan.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Toimin- Valinnai-
tomerkki nen toimin-
tomerkki

Ohjelmisto on tassa tilassa, jos
merkki ilmestyy

Tama tapahtuu, kun painat
toiminton@ppainta merkin
vieressa

| |l

Voit nyt tydstéa pellon sisdosaa.

SECTION-Control kasittelee nyt
vain pellon keskustan.
Sarkaleveydet kytktedaan pois
paalta siirtyessa paisteeseen.

Samansuuntainen ohjaus pellon
keskustassa on kéaytossa.

Samansuuntainen ohjaus
paisteessé otetaan kayttoon.

x| 1]

Voit nyt tydstaa paisteen.

Samansuuntainen ohjaus pellon
keskustassa otetaan kayttoon.

4.3 Tietojen syodttaminen
Peltojen nimia tai rekisterdintitietoja sy6ttdessa sinun on sybtettdva numeroja ja kirjaimia.
Tietojen sy6tdn sivu on tata varten.
Tallenna nimella...
20111116 <]
(g
Tietojen sydtdn sivu tallennettaessa
Ohjauslaitteet Toimintomerkki Toiminto

Poista merkki

Vaihda suur- ja pienaakkosten valilla

X |

Keskeyta syotto

v

Vahvista syotto

Toimintatapa

[]
1. - Valitse haluamasi merkki.

18
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[]
2. - Kéyta valittua merkkia.

= Merkkia kaytetdan. Kohdistin siirtyy seuraavaan kohtaan.

3. Syota lisaa merkkeja.

- Kun olet sy6ttanyt kaikki merkit, vahvista sy6tto.

4.4 Nayton Lightbar-valopalkin kaytto

Né&ytdn Lightbar-valopalkki tukee kuljettajaa ohjauskaistan seurannassa. Se nayttaa kuljettajalle,
milloin han poistuu uralta ja miten han voi ajaa takaisin uralle.

Néaytdn Lightbar-valopalkkeja on seuraavanlaisia:
= Nayton Lightbar-valopalkki grafiikkatilassa
= Naytdn Lightbar-valopalkki tekstitilassa
= SECTION-View

Nayton Lightbar-valopalkin lisksi ndytélle ilmestyy suuntanuoli, joka ndyttaa oikean ohjaussuunnan.

Toimintatapa Néin otat ndyton Lightbar-valopalkin kayttoon:

L= - Paina niin monta kertaa kunnes néyton Lightbar-valopalkki ilmestyy ndyton
otsikkoriviin.

441 Nayton Lightbar-valopalkki grafiikkatilassa
= eog00001000¢g
XXX X ] R XXX X | <

% ®

>
S
=]

£

|

®

DGPS

w

8.8 kn/h
J43.63 ha ~ 46.81 ha

Néyton Lightbar-valopalkki — grafiikkatila

Nayton Lightbar-valopalkki grafiikkatilassa koostuu kahdesta palkista:
= Alhaalla ndytetdan todellinen poikkeavuus ohjauskaistalta.
= YIhdalla ndytetddn poikkeavuus méératylld matkalla. Katso parametri Esikatselu [= 24].

Jokainen piiri osoittaa tietyn poikkeavuuden senttimetreissa. Katso parametri Herkkyys [=> 23].

Koska ohjauskulma voi teknisista syista hieman vaihdella, esikatselupalkin ndyttodn kaytetaan
herkkyyden kaksinkertaista arvoa.

Ohjauksen tarkoitus on, etta aina vain keskeiset neli6t loistavat.
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4.4.2 Nayton Lightbar-valopalkki tekstitilassa

Nayton Lightbar-valopalkki tekstitilassa néyttaa sinulle, kuinka monta metrid ohjauskaistan vieressa
olet. Se nayttaa sinulle myds, mihin suuntaan sinun on ohjattava, jotta paéset takaisin uralle.
Tekstitilassa ei ole esikatselua.

DGPS
es

b {
7.8 knh I@
J43.48 ha + 46.81 ha ll

Néyton Lightbar-valopalkki — tekstitila
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5 Konfigurointi

Tasta luvusta loydat selitykset kaikkiin asetuksiin, jotka sinun pitaé konfiguroida.

Sinun on konfiguroitava tdma

Moduuli Luku

TRACK-Leader Il Yleiset asetukset
TRACK-Leader II:n konfigurointi [= 23]

SECTION-Control Yleiset asetukset
TRACK-Leader II:n konfigurointi [=> 23]

SECTION-Controlin konfigurointi [=> 24]

TRACK-Leader TOP | Yleiset asetukset
TRACK-Leader II:n konfigurointi [=> 23]

TRACK-Leader TOP:in konfigurointi [=> 33]

HEADLAND-Control Lisaasetukset eivat tarpeen

VRC Lisdasetukset eivat tarpeen

Toimintatapa Avaat nain konfigurointisivun:

1. Siirry sivulle "Asetukset":

%ZB Asetukset

= Seuraava sivu ilmestyy:

Asetukset

TRACK-Leader II
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control
konetiedot

2. Napsauta toivotun sovelluksen rivia.
= Parametrien luettelo tulee nékyviin.

Seuraavista alaluvuista 16ydat parametrien selitykset.

5.1 "Yleinen" asetusten konfigurointi

Voit asettaa tassa valikossa kuvaruudun nayttotavan ja aktivoida muutamia toimintoja.

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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SECTION-Control
Tama parametri p&éttaa, onko SECTION-Control k&ytdssa vai ei.

Mahdolliset arvot:
= "Kyllg"
SECTION-Control on kaytossa. Konetiedot, kuten esimerkiksi tydleveys, siirtyvat automaattisesti
asennetusta elektronisesta ohjausyksikosta.
- "B
SECTION-Control on deaktivoitu. TRACK-Leader Il on kaytdssa. Sinun taytyy syéttaa konetiedot
itse. Katso: Koneen profiilit [ 35]

TaskManager-liitanta
Tama parametri paattaa, vaihdetaanko tiedot sovelluksen "TaskManager" kanssa.

Mahdolliset arvot:

= "Kylla"
Tiedot, kuten alan reunat, A-B linja, viitepisteet, vaihdetaan SECTION-Control ja TaskManager-
sovelluksen vélilla. SECTION-Control toimii vain silloin, kun tilaus on kdynnistetty TaskManager.
Kenttatiedot tallennetaan TaskManager kautta tiedostoon "Taskdata".
Sinun taytyy asettaa "Kylld", jos kasittelet toimeksiantoja sovelluksen TaskManager kautta.

= "E"
SECTION-Control ja TaskManager-sovelluksen vélilla ei vaihdeta tietoja.
Sinun on saadettava asetus "Ei", jos TaskManager-sovellus toimii "SC-Modus". Muuten ei ole
mahdollista ladata peltoja ja k&sitell niita.

Akustiset varoitukset
Tama parametri p&attaa, kuuluuko alan reunojen ja tallennettujen esteiden lahelld varoitusaani.

Mahdolliset arvot:
= Kylla
= Ei

Ajon transparenssi
Tama parametri p&éattaa, néytetd@nkd ja miten peitot ndytetaan naytolla.
Mahdolliset arvot:
.0
Peittoja ei ndyteta.
. "1“ _ ,,6“
Vérin intensiivisyys, jolla peitot merkitaan.
. 3
Perusarvo

Néyta ristikko
Kytkee ristikkoverkon navigointinayton paalle.

Ristikkolinjojen véliset etdisyydet vastaavat annettua tydleveytta. Ristikkolinjat asetetaan pohjoinen—
etela- ja itd-lansi-akseleiden mukaan.
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Tasoita kulkusuunta

Jos traktorin katolle asennettu GPS-vastaanotin vaihtelee huomattavasti, ajourat saattavat nékya
naytdssé erittdin sakarareunaisina.

Naytetyt ajourat voidaan tasoittaa valitsemalla Tasoita kulkusuunta.

Taman kayttoohjeen ohjeet koskevat vain GPS-antenni A100:n kayttoa. Muiden GPS-antennien
asetukset voivat olla erilaiset.

Mahdolliset arvot:
= Kylla
Jos kaytat TRACK-Leader TOP:ia ja GPS-antenni A100 on asennettu elektroniseen
ohjausyksikkd6n.
= Ei
Jos kaytat TRACK-Leader TOP:ia ja GPS-antenni on asennettu paatteeseen.

Esittelytila

Kaynnistad sovelluksen simulaation.

5.2 TRACK-Leader ll:n konfigurointi

Nayton Lightbar-valopalkki
Nayton Lightbar-valopalkin tyyppi.

Mahdolliset arvot:
= Deaktivoitu
Deaktivoi ndyton Lightbar-valopalkin
= Graafinen tila
Aktivoi nayton Lightbar-valopalkki grafiikkatilassa
= Tekstitila
Aktivoi ndyton Lightbar-valopalkki tekstitilassa
= SECTION-View
Aktivoi SECTION-View:n

Ajouran numerointi
Talla parametrilla séadetdan se, miten asetetut ajourat numeroidaan.

Mahdolliset arvot:
= absoluuttinen
Ohjauskaistoilla on kiinteat numerot. A-B ohjauskaista on numero 0. A-B ohjauskaistan oikealla
ja vasemmalla puolella olevat ohjauskaistat numeroidaan.
= suhteellinen
Ohjauskaistat numeroidaan aina uudelleen, kun kone ottaa kayttoon uuden ohjauskaistan.
Kaytossa olevan ohjauskaistan numero on aina 0.

Herkkyys
Valotangon herkkyyden asetus.

Kuinka monen senttimetrin poikkeavuudessa on sytytettava LED-valo valotankoon?
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= Perusarvo: 30cm
Tama arvo merkitsee 15 cm:n herkkyytta vasemmalle ja 15 cm:in oikealle.

Esikatselu

Tama parametri paattaa, kuinka monta metria ajoneuvon edesséa nayton Lightbar-valopalkin
esikatselu laskee ajoneuvon tulevan sijainnin.
= Perusarvo: 8 m

Katso myos: Nayton Lightbar-valopalkki grafiikkatilassa [=> 19]

Kééantyva kuvakulma

Ohjelma olettaa tietysta, asetetusta kulmasta, ett& ajoneuvo haluaa kaantya jollekin ohjauskaistalle.
Sité ohjauskaistaa merkitaan silloin siniselld. Jos ajoneuvo ajaa pienemmalla kulman poikkeavuudella
ohjauskaistalle, se ei tunnista sitd uudeksi, todelliseksi ohjauskaistaksi.

= Perusarvo: 30 astetta.

= Arvo TRACK-Leader TOP:ille: 70 astetta

Etdiset ddriviivapisteet

A-B ohjauskaistan tallennuksessa &éritilassa pisteet tallennetaan jatkuvasti. Mitd enemman pisteita
on, sité tarkempia ovat merkityt "A-B-ohjauskaistat" ja muut ohjauskaistat. Tama kuitenkin hidastaa
paatteen tyota.

Parametri maéraa asetettavien pisteiden etaisyydet. Paras arvo voi olla joka pellolia ja jokaisella
koneella eri.
= Perusarvo: 500 cm

5.3 SECTION-Controlin konfigurointi

Peittoaste
Peiton aste kiilamaisen alan k&sittelyssa.

Ulommaisilla sarkaleveyksilla parametri Peittotoleranssi vaikuttaa asetettuun Peittoasteeseen.

Peittoaste 0 % Peittoaste 50 % Peittoaste 100 %

Mahdolliset arvot:
= 0 % - jokainen sarkaleveys kytketaan paalle kasitellylta alalta poistuessa vasta silloin kun
poistutaan alalta kokonaan. Kasitellylla alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin,
kun sarkaleveys ylittdd 1 %:n kasitellysté alasta.
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= 50 % - jokainen sarkaleveys kytketaan paélle kasitellylta alalta poistuessa vasta silloin kun
poistutaan alalta 50 %:sesti. Kasitellylla alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin,
kun sarkaleveys ylittda 50 %:n kasitellysté alasta. 50 %:n Peittoasteessa Peittotoleranssilla ei ole
merkitysta.

= 100 % - jokainen sarkaleveys kytketadan paalle kasitellylta alalta poistuessa heti kun poistutaan
alalta 1 %:sesti. Kasitellylla alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin, kun
sarkaleveys ylittda 100 %:n késitellysta alasta.

Peittotoleranssi

"Peittotoleranssi" késittaa peittojen ulommaisten sarkaleveyksien toleranssin, rinnakkaisessa ajossa
seka paisteessa pellon reunan ylityksessa.

"Peittotoleranssi" koskee vain ulommaisia vasempaa ja oikeaa sarkaleveytta. Taméa parametri ei
koske muita sarkaleveyksia.

Seuraavat kuvat nayttavat, miten parametri "Peittotoleranssi" vaikuttaa 0 %:n "Peittoasteessa".
Asetetun peittotoleranssin néet kuvien alapuolella.

nird el

Peittotoleranssi Peittoasteessa 0 % - Molemmissa tapauksissa késitelléan peittden 25 cm yli.

Peittotoleranssi Ocm Peittotoleranssi 30cm
Nyt sarkaleveys sammutetaan heti. Nyt sarkaleveytta ei oteta pois kaytosta, koska
tdmanhetkinen peitto on pienempi kuin 30 cm.

Jos olet asettanut parametrin "Peittoaste” 100 %:lle, parametri "Peittotoleranssi” on tarkea rooli
poistuttaessa juuri kasitellylta pinnalta. Esimerkiksi kdannyttaessa juuri kasitellylla pellon reuna-
alueella.

@ @

Peittotoleranssi peittoasteessa 100 % - Molemmissa tapauksissa késitellylta pinnalta poistutaan 25 cm:n

alueella.
Peittotoleranssi 0 Peittotoleranssi 30cm
Jos vain 1 %:n sarkaleveydeltd juuri Peittotolenranssi mahdollistaa sen, etta
késitellylta pinnalta poistutaan, koko valtytaan tarpeettomilta peitolta.
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sarkaleveys kytketaan paélle. Oikea sarkaleveys kytketaan vasta silloin, jos
kasitellylta pinnalta pitda poistua yli 30 cm.

Mahdolliset arvot:
= Suositus: Syota Peittotoleranssiksi 30 cm, jos kaytat GPS vastaanotin A100.
= Toleranssi 0 cm
Ulommainen sarkaleveys kaynnistetdan tai sammutetaan jokaisen ajetun uran ajossa tai siita
poistuessa.
= Muu arvo
Ulommainen sarkaleveys kytketdan péélle tai sammutetaan, jos peitto on suurempi kuin arvo.
= Maksimiarvo
Puolet ulommaisen sarkaleveyden sarkaleveydesta.

Jatkavuus

Parametreja on kaksi:
= ON ei ole toiminnassa
= OFF ei ole toiminnassa

Parametreissé sinun on sy6tettava aika, joka kuluu kunnes sarkaleveyden venttiili reagoi paatteen
signaaliin. Jatkavuus on siis se aika, joka kuluu kunnes suuttimen avauspaine on muodostunut
(kéynnistaessa) tai poistunut (sammuttaessa).

Tata arvoa tarvitaan sarkaleveyksien automaattisessa kaynnistyksessa ja sammuttamisessa. Se on
riippuvainen sarkaleveysventtiilien tyypista.

Esimerkki Jos kasvinsuojeluruiskutuksessa yksi sarkaleveys ajaa jo kasitellyn alan paalta, se on sammutettava
heti. Silloin ohjelma lahettaa merkin sarkaleveysventtiilin sammuttamiseksi. Nain painetta piennetaan
sarkaleveysventtiilissa. Niin kauan kunnes suuttimista ei tule enda mitaan. Tadmé kestaa n. 400
millisekuntia.

Tulos on, etté sarkaleveys levittdd 400 millisekuntia peittéen.

Jotta tdmé voidaan valttaa, parametri OFF ei ole toiminnassa on asennettava 400 millisekuntiin.
Talldin merkki 1ahetetdan 400 millisekuntia aikaisemmin sarkaleveysventtiiliin. Siten levitys voidaan
keskeyttaa ja aloittaa juuri oikealla hetkella.

Seuraava kuva selventaa jatkavuuden toimintaa. Kuvassa esitetaan todellinen kayttaytyminen, ei
nayton nayttoa.

OFF ei ole toiminnassa asetettiin kohtaan 0. Jos asetettu viiveaika on liian matala, levitetdén peittden.

@ Tasséa kohtaa sarkaleveysventtiili saa merkin @ Tassa kohtaa kasvinsuojeluruiskutus lopetti
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sammuttamiseksi levityksen.
Mahdolliset arvot:
= ON ei ole toiminnassa
Syota tassa kohdassa sarkaleveyden kaynnistamisen viive.
Esim.
— Magneettiventtiili kaluste 400 ms
— Sahkdmoottorinen kaluste 1200 ms
= OFF ei ole toiminnassa
Syota tassa kohdassa sarkaleveyden sammuttamisen viive.
Esim.
- Magneettiventiili kaluste 300 ms
— Sahkdmoottorinen kaluste 1200 ms
Konemalli
Talla parametrilla ratkeaa se, miten tarkasti tyopalkin kohta ja sarkaleveydet on laskettava.
Jos tdma parametri on kaytdssa, ohjelmisto yrittdd aina laskea jokaisen sarkaleveyden tarkan
kohdan. Naytélle iimestyvat tydpalkit tarkasti traktorin ajouran jalkeen. Ajot esitetdan siten néytdlla ja
SECTION-Control:in tyd tarkemmin kuin, jos parametri ei ole kaytdssa.
Mahdolliset arvot:
= "itse liikkuva"
Itse ajavien maatalouskoneiden asetus.
= "hinattu"
Maatalouskoneiden asetus, joita hinaa traktori.
= "Pois kaytosta"
Yht&an konetta ei simuloida. Sarkaleveyksien kohdan tarkka laskenta on pois kaytosta. Ty6palkit
naytetaan kohdassa, jossa GPS vastaanotin on. Lasketut pinnat ovat epatarkkoja.
5.3.1 ON ei ole toiminnassa ja OFF ei ole toiminnassa -toimintojen kalibrointi

Tama luku on edistynytta kayttajaa varten.

Ennen kuin luet tdman luvun:
= Opettele kayttdmaan paéatetta.
= Opettele kayttdmaan SECTION-Controlia.

Parametrien perusarvot "ON ei ole toiminnassa" ja "OFF ei ole toiminnassa" on kalibroitu
tydskentelyyn useimmissa kasvinsuojeluruiskutuksissa.

Milloin on kalibroitava? Kalibroi parametrit seuraavissa tapauksissa:
= Jos kaytat toista maatalouslaitetta SECTION-Control:illa.
= Jos maatalouslaite kytkeytyy ajettaessa juuri kasitellylle alalle lian my6haan tai liian aikaisin.
= Jos maatalouslaite kytkeytyy poistuttaessa juuri kasitellylta alalta lian my6h&an tai liian aikaisin.

Saat seuraavista luvuista selville, kuinka kalibroit parametrit.

Luvut ja esimerkit on kuvattu kasvinsuojeluruiskuesimerkin kautta. Muissa maatalouslaitteissa on
meneteltdva samalla tavoin.
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Toimintatapa

Kalibrointivaiheet

Kalibrointi koostuu useista vaiheista:

1.

o a0 A~ LN

Kalibroinnin valmistelu
Pellon ensimmainen ajo
Pellon toinen ajo

Levityksen rajojen merkkaus
Korjausarvon laskeminen

ON ei ole toiminnassa ja OFF ei ole toiminnassa -parametrien korjaus

Vaiheet kuvataan tarkasti seuraavissa kappaleissa.

Kalibroinnin valmistelu

Tarvitset seuraavia vélineita ja henkilgitd, jotta voit suorittaa kalibroinnin:
= Kaksi tarkkailijaa — kaksi henkil6a, jotka merkkaavat kasitellyt alat tolpilla.
= Tyokalut kasiteltyjen alojen merkkaukseen:

— n. 200-300 m sulkunauhaa

— 8 tolppaa merkkaukseen pellolla

= Kasvinsuojeluruiskun, jonka tankissa on pelkkaa vetta.

Ensimmainen ajo

Tassa kalibrointivaiheessa sinun on ajettava pelto yhdesséa urassa.

Seuraava kuva nayttaa, mitka pisteet sinun on merkittdva ennen ajoa ja sen jalkeen. Ohjeet tahan
|6ydat kuvan alta.

Ensimmaéisen ajon tulos

@ Tolpat @ Tolpat

Merkkaa sarkaleveyksien ulommaiset paat Merkkaa sarkaleveyksien ulommaiset paat
ennen ajoa ajon jalkeen

@ Sulkunauha tolppien valilla

Merkkaa ajon rajat

Néin kasittelet pellon jatkavuuden kalibrointiin:

1.

e o &~ ©»

Kaynnista uusi navigointi SECTION-Controlilla.

Aseta kasvinsuojeluruisku paikoilleen ajon alussa. Ajoa ei tulisi suorittaa pellon reunan lahell3,
jotta sinulla on tarpeeksi tilaa toiseen ajoon.

Kaanna puomit auki.
Merkkaa sarkaleveyksien ulommaiset paat tolpilla.
Aja 100-200 metrid@ suoraan ja levitd samalla pelkk&a vetta.

Pysayté kasvinsuojeluruisku 100-200 metrin jalkeen ja sammuta se.

28
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7. Tallenna ajo TRACK-Leaderiin. Silloin voit uusia kalibroinnin.
8. Merkkaa sarkaleveyksien ulommaiset paat tolpilla.
9. Yhdista tolpat sulkunauhalla. Niin merkitaan ajon rajat pellolla.
10. Kiinnité sulkunauha maahan kivien tai mullan avulla.
= Olet suorittanut ensimmaisen ajon ja merkannut levityksen rajat.

Toinen ajo

Tassa vaiheessa sinun taytyy kasitelld ensimmaisessa ajossa ajettu ala 90° kulmassa.

/\ HUOMIO

Liikkuvan kasvinsuojeluruiskun aiheuttama loukkaantuminen
Puomit voivat osua tarkkailijoihin, jotka auttavat kalibroinnissa.

o Ohjeista tarkkailijat hyvin tarkkaan. Selvita heille vaarat.

o Huomioi aina, etta tarkkailijat ovat riittdvan etdisyyden paasta ruiskutuspuomeista.

o Pyséyta ruisku heti, jos yksi tarkkailijoista on liian lahella ruiskua.

Toimintatapa

Tassa vaiheessa tarvitset yhden tai kahden ihmisen tukea. Henkil6t tarkkailevat ajoa ja
kasvinsuojeluruiskun kayttaytymista ja he merkkaavat levityksen rajat.

Ohjeista henkildt tarkkaan ja varoita heitd mahdollisista vaaroista.

Seuraava kuva ndyttaa, missa tarkkailijoiden on seistava ja mité sinun on saavutettava.

Ajo 2

@ Ensimmaisen tarkkailijan paikka @ Téma linja merkkaa kohdan, jolloin suuttimet
aloittavat ruiskutuksen, kun ne poistuvat
kasitellylta alalta.

@ Toisen tarkkailijan paikka @ Tama linja merkkaa kohdan, jolloin suuttimet
lopettavat ruiskutuksen, kun se tulee
késitellylle alalle.

M Tankki on taytetty pelkalld vedella.

M Tarkkailijat seisovat turvallisen etdisyyden padssa kasvinsuojeluruiskun puomeista.
M Navigointi ensimmaisen ajon kanssa on aloitettu.

M SECTION-Control on automaattitilassa.

1. Sijoita kasvinsuojeluruisku 90° kulmassa ajettuun alaan n. 100 m etéisyydelle.
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2. Aja tasaisella vauhdilla (esim.: 8 km/h ) jo kasitellyn alan lapi. Levita samalla vetta.
3. Tarkkailijoiden tulee seista aiemmin merkatuilla ajorajoilla turvallisen matkan paassa puomeista.

4. Tarkkailijoiden tulee tarkkailla, missa kohdissa kasvinsuojeluruisku lopettaa ja aloittaa
ruiskuttamisen, kun se ohittaa jo ajetun kohdan.

= Nyt tiedat, milla tavoin kasvinsuojeluruisku kayttaytyy ajettaessa jo kasitellylld alalla.

Jotta saat viela tarkempia tuloksia, voit toistaa tdman tapahtuman useamman kerran.

Levityksen rajojen merkinta — OFF ei ole toiminnassa -tilaan

Tassé vaiheessa sinun on merkittava, missa kohtaa kasvinsuojeluruisku lopettaa levittdmisen, kun se
ajaa késitellylle alalle. Sinun on myds maaritettava, missé kohtaa levitys on tulevaisuudessa
lopetettava.

Sité kautta saat selville, sammuuko kasvinsuojeluruisku liian myéhaan vai liian aikaisin.

Seuraavat kuvat nayttavat, mitka linjat sinun on merkattava pellolla, jotta voit laskea parametrin OFF
ei ole toiminnassa.

& %

Linjat parametrille OFF ei ole toiminnassa. Vasemmalla: Kasvinsuojeluruisku sammuu liian my6héén. Oikealla:
Kasvinsuojeluruisku sammuu liian aikaisin.

P Halutun levityslinjan Z ja todellisen X Todellinen levityslinja
levityslinjan X vélinen etdisyys Tassa kohtaa kasvinsuojeluruiskun lopettaa
levityksen.
z Haluttu levityslinja

Téssé kohtaa kasvinsuojeluruiskun tulisi
lopettaa levitys.

Pieni 10 cm:n peitto tulisi suunnitella mukaan
paineen poistumisajan vuoksi.

Molemmissa tapauksissa (vasemmalla ja oikealla) parametri OFF ei ole toiminnassa on saadetty
vaarin:

= Vasemmalla: Kasvinsuojeluruisku sammuu liian myéh&an. Jatkavuutta on lisattéva.

= Oikealla: Kasvinsuojeluruisku sammuu liian aikaisin. Jatkavuutta on pienennettava.

Toimintatapa 1. Vertaa pellon merkkauksia piirroksiin.

= Nyt tiedat, sammuuko kasvinsuojeluruisku liian my&haan vai liian aikaisin.

Levityksen rajojen merkinté — ON ei ole toiminnassa -tilaan

Tassa vaiheessa sinun on merkittava, missa kohtaa kasvinsuojeluruisku alkaa levittaa, kun se
poistuu kasitellylta alalta. Sinun on myds maaritettava, missa kohtaa levitys on tulevaisuudessa
aloitettava.

Sitd kautta saat selville, kaynnistyykd kasvinsuojeluruisku liian mydhaan vai liian aikaisin.
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Seuraavat kuvat nayttavat, mitka linjat sinun on merkattava pellolla, jotta voit laskea parametrin ON ei
ole toiminnassa.
()
Linjat parametrille ON ei ole toiminnassa. Vasemmalla: Kasvinsuojeluruisku kdynnistyy liian myéhéén. Oikealla:
Kasvinsuojeluruisku kdynnistyy liian aikaisin.
P Halutun levityslinjan Z ja todellisen X Todellinen levityslinja
levityslinjan X vélinen etaisyys Tassa kohtaa kasvinsuojeluruisku aloittaa
levityksen.
z Haluttu levityslinja
Tassa kohtaa kasvinsuojeluruiskun tulisi
aloittaa levitys.
Pieni 10 cm:n peitto tulisi suunnitella mukaan
paineen muodostumisajan vuoksi.
Molemmissa tapauksissa (vasemmalla ja oikealla) parametri ON ei ole toiminnassa on séédetty
vaarin:
= Vasemmalla: Kasvinsuojeluruisku kaynnistyy lian myohaan. Jatkavuutta on lisattava.
= Oikealla: Kasvinsuojeluruisku k&ynnistyy liian aikaisin. Jatkavuutta on pienennettava.
Toimintatapa 1. Vertaa pellon merkkauksia piirroksiin.

= Nyt tiedat, kdynnistyykd kasvinsuojeluruisku liian myohaan vai liian aikaisin.

Korjausarvon laskeminen

Viimeisessé vaiheessa selvitat:
= Mitd parametreja on muutettava.
= Onko ajankohtaista jatkavuutta lisattava tai pienennettava.

Nyt sinun on laskettava, kuinka monta millisekuntia sinun on muutettava vaarin asennettua
parametria.

Tata varten sinun on laskettava niin sanottu korjausarvo.

Jotta voit laskea korjausarvon, sinun on tiedettava kuinka nopea kasvinsuojeluruisku oli ajossa.
Nopeuksen annettava arvo on cm/millisekunti.

Seuraavassa taulukossa l0ydat joitakin nopeuksia, ja niiden laskettu tulos cm/ms:

Nopeus km/h Nopeus cm/ms
6 km/h 0,16 cm/ms
8 km/h 0,22 cm/ms
10 km/h 0,28 cm/ms
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Toimintatapa Nain lasket korjausarvon:
1. [Etéisyys P] : [Kasvinsuojeluruiskun nopeus] = Korjausarvo

2. Ajankohtaisesti asennettu arvo ON ei ole toiminnassa tai OFF ei ole toiminnassa on korjattava
tall arvolla.

Jatkavuus-parametrin muuttaminen
Nyt sinun on saadettava parametrit ON ei ole toiminnassa ja OFF ei ole toiminnassa.

Toimintatapa 1. Muuta parametri nyrkkisddnnén mukaan:
- Jos kasvinsuojeluruisku kaynnistyy lian my6haan, se tarvitsee enemman aikaa. Jatkavuutta on
lisattava.
- Jos kasvinsuojeluruisku kaynnistyy liian aikaisin, se tarvitsee lyhyemman ajan. Jatkavuutta on
pienennettava.

2. Uuden arvon laskeminen parametrille.
Suorita tdma vaihe erikseen parametreille ON ei ole toiminnassa tai OFF ei ole toiminnassa
Jos kasvinsuojeluruisku kaynnistyy tai sammuu liian my6h&an:
Nosta ajankohtaista jatkavuutta korjausarvon verran
Jos kasvinsuojeluruisku kaynnistyy tai sammuu liian aikaisin:
Vahenné ajankohtaista jatkavuutta korjausarvon verran

Esimerkki Kasvinsuojeluruisku on ajanut 8 km/h nopeudella. Tama vastaa 0,22 cm/ms.
Toisen ajon jalkeen mitattiin etéisyys P. Se oli 80 cm.
Ajankohtaisesti asetettu parametri OFF ei ole toiminnassa on 450 ms.

Kasvinsuojeluruisku sammutettiin kasitellyn alan ajossa liian mydhaan. Piste Z sijaitsi ajosuunnassa
ennen pistettd X. Linjat oli merkitty kuten seuraavassa kuvassa:

Késitellyn alan ajossa kasvinsuojeluruisku sammui liian my6héén

1. Korjausarvon lasku:
[Etéisyys P] : [Kasvinsuojeluruiskun nopeus] = Korjausarvo
80: 0,22 = 364

2. Uuden arvon lasku parametrille OFF ei ole toiminnassa.
Koska kasvinsuojeluruisku sammuu liian my6haan, OFF ei ole toiminnassa on lisattava
korjausarvon verran:
364 (korjausarvo) + 450 (asennettu OFF ei ole toiminnassa) = 814 (uusi OFF ei ole toiminnassa)

3. Syota arvo 814 parametrille OFF ei ole toiminnassa.
Esimerkki Kasvinsuojeluruisku on ajanut 8 km/h nopeudella. Tdma vastaa 0,22 cm/ms.
Toisen ajon jalkeen mitattiin etéisyys P. Se oli 80 cm.

Ajankohtaisesti asetettu parametri OFF ei ole toiminnassa on 450 ms.
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Kasvinsuojeluruisku sammutettiin kasitellyn alan ajossa liian aikaisin. Piste Z sijaitsi ajosuunnassa
pisteen X jalkeen. Linjat oli merkitty kuten seuraavassa kuvassa:

(P

& %

Kaésitellyn alan ajossa kasvinsuojeluruisku sammui liian aikaisin.

1. Korjausarvon lasku:
[Etdisyys P] : [Kasvinsuojeluruiskun nopeus] = Korjausarvo
80:0,22 = 364

2. Uuden arvon lasku parametrille OFF ei ole toiminnassa.
Koska kasvinsuojeluruisku k&ynnistyy tai sammuu liian aikaisin, OFF ei ole toiminnassa on
vahennettava korjausarvon verran:
459 (asennettu OFF ei ole toiminnassa) - 364 (korjausarvo) = 36 (uusi OFF ei ole toiminnassa)

3. Syota arvo 36 parametrille OFF ei ole toiminnassa.

5.4 TRACK-Leader TOP:in konfigurointi

Sinun on asennettava seuraavat parametrit, jotta voit kayttdd TRACK-Leader TOP:ia:

GPS-vastaanottimen korkeus
GPS-vastaanottimen etéisyys maasta.

Tarvitaan: TRACK-Leader TOP:ille

Koneen siirto

Sinun on syotettava laitteen siirto silloin, jos maatalouskone tyéstaa yhdelle puolelle siirtyneena,
kuten kuvassa. llman tata parametria useat pinnat kasitelladn kahteen kertaan ja toiset jatetaan pois.
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Tyo siirretylld laitteella ilman asetettua parametria "koneen siirto”
@ Ensimmainen ajo @ Kahteen kertaan kasitelty pinta
@ Toinen ajo @ Kasitteleméatdn pinta

Toimintaperiaate Jos annat talle parametrille jonkun toisen arvon kuin 0, tapahtuu seuraava:
= Tyoskentelysivulle iimestyy punainen ohjauskaista. TRACK-Leader TOP seuraa punaista
ohjauskaistaa.
= Koneen ja puomien merkit siirtyvat annetun arvon verran.

Mahdolliset arvot:
= Syota positiivinen arvo, esim.: 90cm
Jos perélaite kulkee traktorin uran oikealla puolella.
= Syota negatiivinen arvo, esim.: -90cm
Jos perélaite kulkee traktorin uran vasemmalla puolella.
= Syota luku "0"
Jos olet kytkenyt elektronisen ohjausyksikdn samalla on kirjattu perélaitteen kaikki
mittauskohdat. Esimerkiksi Miller-Elektronik elektroninen ohjausyksikko ruisku.
Toimintatapa Valitat siten oikean arvon parametria varten.
1. Varmista, etti parametri on asetettu 0:aan.
Kaynnisté uusi navigointi TRACK-Leader.
Aja traktorillasi kolme uraa ohjauskaistoja pitkin, kuten yll& olevassa kuvassa.
Mittaa, miten levea kasitteleméaton pinta toisen ja kolmannen ajon valilla on.

Syodta puolet mitatusta leveydesta parametrin arvoksi.

e o B~ e bd

Plussalla ja miinuksella méaarittelet, mihin suuntaan maatalouskone on siirtynyt.
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Reaktionopeus

Automaattisen ohjauksen reaktionopeus ja voimakkuus. Mita korkeampi arvo, sité voimakkaammat
ohjausliikkeet.

5.5 Koneen profiilit

Jokaisella koneella, jonka kanssa kéytat ohjelmistoa, voi olla erilainen parametri. Jotta sinun ei
tarvitse maarittaa tata aina ennen jokaista tydn alkua, voit luoda koneiden asetukset koneprofiileiksi.

Alueella "konetiedot" voit sy6ttaa liitetyn maatalouslaitteen parametrit ja tallentaa profiiliksi.

Tarvitset koneparametreja seuraavissa tapauksissa:
= Jos SECTION-Control on deaktivoitu
= Jos paatteeseen ei ole liitetty elektronista ohjausyksikkda.

5.5.1 Koneen uuden profiilin luominen
Kone on tassa tapauksessa traktorin ja maatalouslaitteen yhdistelma.

Esimerkki Jos sinulla on kaytdssasi kaksi traktoria ja kaksi laitetta, sinun on mahdollisesti luotava nelja
koneprofiilia:
= Traktori A ja ruisku
= Traktori B ja ruisku
= Traktori A ja lannanlevitin
= Traktori B ja lannanlevitin

Luo kaikille kayttamillesi yhdistelmille oma koneprofiili. Voit luoda jopa 20 koneprofiilia.

Toimintatapa 1. Pyydd seuraavaa sivua: "Asetukset":

QEQ:E Asetukset
: | konetiedot

[]
2. - Napsauta "lisaa konetietoja".

= Tietojen sy6tdn sivu tulee nakyviin.

3. Sydta uuden koneprofiilin nimitys.

- Vahvista ja tallenna syottd.
= Sivu "konetiedot" tulee nakyviin.

5. Maarita koneen parametri.

5.5.2 Olemassa olevan koneprofiilin valinta

Ennen ty6n alkua sinun on aina paatettava, milla kaytettavissasi olevalla koneella tydskentelet. Tata
varten sinun on valittava koneen koneprofiili.

Toimintatapa 1. Pyyda seuraavaa sivua: "valitse kone":

iczg Asetukset

| konetiedot | valitse kone
= Sivu "valitse kone" tulee nakyviin. Tall4 sivulla ovat nékyvissa kaikki tallennetut koneprofiilit.
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[]
2. - Napsauta haluttua koneprofiilia.

= Sivu "konetiedot" tulee nakyviin.

3. Tarkista koneen parametri.

4, E - Poistu sivulta, jos parametrit ovat todellisia.

= Valittu koneprofiili aktivoidaan.

= Aktivoidun koneprofiilin nimi nakyy aloitussivulla rivilla "Kone".

5.5.3 Koneen parametrit

Tarvitset koneparametreja seuraavissa tapauksissa:
= Kun haluat luoda uuden koneen koneprofiilin
= Kun haluat muuttaa koneprofiilia

Seuraavilla sivuilla 16ydat kaikkien koneparametrien selitykset.

Tydleveys

Tama parametri ndyttaa laitteeseen asennetun tydleveyden.

Sarkaleveyksien lukumaara
Syodta sarkaleveyksien maara.

Jokainen sarkaleveys iimestyy tydpalkin osana tydsivulle.

Sarkaleveydet

Avaa nayton, jossa voit syottaa yksittaisten sarkaleveyksien leveydet.

Peittoaste
Peiton aste kiilamaisen alan kasittelyssa.

Ulommaisilla sarkaleveyksilla parametri Peittotoleranssi vaikuttaa asetettuun Peittoasteeseen.

Peittoaste 0 % Peittoaste 50 % Peittoaste 100 %

Mahdolliset arvot:
= 0 % - jokainen sarkaleveys kytketaan paalle kasitellylta alalta poistuessa vasta silloin kun
poistutaan alalta kokonaan. Késitellylla alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin,
kun sarkaleveys ylittdd 1 %:n kasitellysta alasta.
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= 50 % - jokainen sarkaleveys kytketaan paélle kasitellylta alalta poistuessa vasta silloin kun
poistutaan alalta 50 %:sesti. Kasitellyll& alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin,
kun sarkaleveys ylittda 50 %:n k&sitellysta alasta. 50 %:n Peittoasteessa Peittotoleranssilla ei ole
merkitysta.

= 100 % - jokainen sarkaleveys kytketadan paalle kasitellylta alalta poistuessa heti kun poistutaan
alalta 1 %:sesti. Kasitellylla alalla ajaessa sarkaleveys sammutetaan vasta silloin, kun
sarkaleveys ylittad 100 %:n kasitellysta alasta.

GPS antenni vasen/oikea

Jos GPS vastaanotin ei ole sijoitettu ajoneuvon pituusakselille, tima siirto on séadettava tassa
kohtaa.

Ajoneuvon pituusakseli ja GPS vastaanotin

@ Ajoneuvon pituusakseli @ GPS vastaanotin
On ajoneuvon pituusakselin oikealla puolella

Mahdolliset arvot:
= Syoté negatiivinen arvo, esim.: - 0,20m
Jos GPS vastaanotin sijaitsee pituusakselin vasemmalla puolella.
= Syota positiivinen arvo, esim.; 0,20m
Jos GPS vastaanotin sijaitsee pituusakselin oikealla puolella.

GPS antenni vasen/oikea epasymmetristen laitteiden puolella

Jos kaytat maatalouskonetta, joka on epadsymmetrinen, tybleveyden keskikohta on eri kohdassa kuin
symmetrisiss laitteissa.

Tasoittaaksesi tdman eron sinun taytyy muuttaa aiemmin asetettua parametria "GPS antenni
vasen/oikea".
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Epédsymmetrinen laite
Traktorin pituusakselin ja ty6leveyden @ Koko ty6leveys
keskikohdan valinen vélimatka.
Maatalouskoneen keskus muuttuu talla
valimatkalla.

Toimintatapa Muutat siten parametrin "GPS antenni vasen/oikea" epasymmetrisen laitteen parametria:

1. Mittaa koko tydleveys.
Vélita koko tydleveyden keskikohta.

Mittaa traktorin ty6leveyden pituusakselin ja tyleveyden keskikohdan vélinen valimatka.

> @b

Muokkaa parametrin arvoa:

- Jos tydleveyden keskikohta siirtyy oikealle, lisaa mitattu valimatka parametrin arvoon.

- Jos ty6leveyden keskikohta siirtyy vasemmalle, vahenna mitattua valimatkaa suhteessa
parametrin arvoon.

GPS antenni etu/taka
GPS vastaanotin etéisyys késittelypisteesta. Kasittelypiste on esim. kasvinsuojeluruiskun vivusto.

Mahdolliset arvot:
= Sydté negatiivinen arvo. Esim.: - 4,00m
Jos GGPS vastaanotin sijaitsee kasittelypisteen takana, sy6ta negatiivinen arvo.
= Syota positiivinen arvo, esim.: 4,00m
Jos GPS vastaanotin sijaitsee kasittelypisteen edess, sy6té positiivinen arvo.

Tyodasemointianturi
Onko koneeseen asennettu tydasemointianturia?

Tydasemointianturi tunnistaa, onko maatalouslaite paall ja valittaa tdman tiedon paatteelle. Monissa
traktoreissa anturi on olemassa ja saatavissa signaalipistokkeen kautta.
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Mahdolliset arvot:
. lle”éll
. lIEiIl

Kéaanteinen anturilogiikka

Onko tydasemointianturin anturilogiikka kdanteistetty?
= Kylla — Késittelyn tallennus alkaa kun tydasemointianturi ei ole varattu. Se paattyy kun
tydasemointianturi varataan.
= Ei- Késittelyn tallennus alkaa kun tydasemointianturi on varattu. Se paattyy kun
tydasemointianturi ei enaa ole varattu.

Konemalli
Talla parametrilla ratkeaa se, miten tarkasti tydpalkin kohta ja sarkaleveydet on laskettava.

Jos tdma parametri on kaytdssa, ohjelmisto yrittdd aina laskea jokaisen sarkaleveyden tarkan
kohdan. Naytélle iimestyvat tydpalkit tarkasti traktorin ajouran jalkeen. Ajot esitetdan siten néytdlla ja
SECTION-Control:in tyé tarkemmin kuin, jos parametri ei ole kaytdssa.

Mahdolliset arvot:

= ‘itse likkuva"
Itse ajavien maatalouskoneiden asetus.

= "hinattu”
Maatalouskoneiden asetus, joita hinaa traktori.

= "Pois kaytosta"
Yht&an konetta ei simuloida. Sarkaleveyksien kohdan tarkka laskenta on pois kaytosta. Ty6palkit
naytetaan kohdassa, jossa GPS vastaanotin on. Lasketut pinnat ovat epatarkkoja.
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6 Kayttotoiminnot
6.1 Jos kaytat vain TRACK-Leader Il:ta
1. Ajapellolle.

2. Lataa peltotiedot.

3. Valmistele navigointi.

Valitse koneprofiili (valinnainen).

Valitse navigointitila.

Aseta ohjauskaistan leveys.

Aseta ohjauskaistojen intervalli.

4. Suorita valmistellut tydt.

Aseta viitepiste.

Luo alan reuna (valinnainen).

Aseta A-B ohjauskaista.

Kasittele paiste HEADLAND-Controlilla (valinnainen).
5. Tyosta.

- Ota esteet mukaan (valinnainen).

- Kasittele pelto (valinnainen).
6. Sulje tyd.

— Tallenna peltotiedot perusmuodossa.

- Vie peltotiedot GIS-muodossa.

— Hylk&a peltotiedot.

6.2 Jos kaytat SECTION-Controlia

1. Ajapellolle.
2. Lataa peltotiedot.
3. Valmistele navigointi.

- Valitse navigointitila.

— Aseta ohjauskaistan leveys.

— Aseta ohjauskaistojen intervalli.
4. Suorita valmistellut tyot.

- Jatka navigointia.

- Kalibroi GPS-signaali.

- Kaésittele paiste HEADLAND-Controlilla (valinnainen).
5. Tybsta.
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- Ota esteet mukaan (valinnainen).
- Kasittele pelto (valinnainen).
6. Sulje tyd
— Tallenna peltotiedot perusmuodossa
- Vie peltotiedot GIS-muodossa

- Hylkéa peltotiedot.

6.3 Jos kaytat TaskManager-sovellusta

Kun suunnittelet peltotoitasi PC-tietokoneella ja haluaisit sitten tydstaa paatteella, kayta siihen
TaskManager-sovellusta.

Tyon aloittaminen
Toimintatapa Kaynnistat tydn nain, jos kaytat TaskManager:ia:

1. Kaynnista tilaus TaskManager:illa.
= Kuvaruudulla ndytetddn TRACK-Leader.
= Jos kaynnistat tilauksen TaskManager-sovelluksella, sen peltotiedot ladataan
automaattisesti TRACK-Leader |l:Ita.

2. Kéyta TRACK-Leader:ia tai SECTION-Control:ia.

Tyon paattaminen
Toimintatapa Paatat tyon néin, jos kaytat TaskManager:ia:
1. Kutsu sovellus "TaskManager".

2. Paata tilaus.

“Ar

tai - Tallenna tiedot USB-tikulle tai lataa verkkoon FarmPilot-portaaliin.

= Kaikki peltotiedot, jotka ovat muodostuneet tydskenneltdesséa TRACK-Leader:illa,
tallennetaan tiedostoon "Taskdata.xml".
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7 Navigoinnin valmistelu

7.1 Navigointitilan valinta

Navigointitila maaraa, miten ohjauskaistat asennetaan.
Navigointitila valitaan valmistelusivulta.

On olemassa seuraavat navigointitilat:
= Navigointitila Samasnt
= Navigointitila Tasoitettu &ériviiva
= Navigointitila Identtinen aariviiva
= Navigointitila A Plus [0.0000°]

Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle;

! 2 Navigointi

- ”

[]
2. [ - Napsauta "Navigointitila".
[]
3. - Valitse haluamasi navigointitila.

[]
4. [ - Vahvista syotto.

711 Navigointitila Samasnt
Navigointitilaa Samasnt nimitetddn myds A-B-tilaksi.

Kayta tata tilaa, jos haluat kasitella pellon samansuuntaisilla, suorilla ajourilla.

71.2 Navigointitila Tasoitettu aariviiva
Tilan padmaéara: mutkaiset ohjauskaistat, iiman peittoja.

Navigointitlassa Tasoitettu &ériviiva kurvien kaari muuttuu jokaisella ohjauskaistalla. Ohjauskaistoista
tulee yhdelta puolelta terdvat ja toiselta kaarevammat.

Niin valtetdan peitot. Tdman navigointitilan haittapuoli on, etta urat, jotka ovat kaukana A-B-
ohjauskaistasta, tulevat joskus hyvin teraviksi.

Jos huomaat, ettd ohjauskaista on liian terava, poista ohjauskaistat ja luo uusi A-B-ohjauskaista.
Ohjauskaistat lasketaan uudelleen.

Esimerkki

—

\

Vihje: Luo A-B-ohjauskaista niin, ettd kurvin sisdpuoli on hyvin 1hella alan rajaa.

=\
o

4

713 Navigointitila Identtinen aariviiva
Tilan pd@maéra: mutkaiset ohjauskaistat, tasaisella kaarevuudella

Navigointitlassa Identtinen &ariviiva kaarevuus ei muutu. Kéyta tata tilaa vain pehmeissé kurveissa.
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Taman navigointitilan huono puoli on, ettd ohjauskaistojen etdisyydet kasvavat jossain vaiheessa liian
suuriksi. Sitten ei ole en&& mahdollista k&sitella peltoa ura uran vieressa.

Jos ohjauskaistojen véliset etdisyydet kasvavat liian suuriksi, poista ohjauskaistat ja luo uusi A-B-

ohjauskaista.
Esimerkki
71.4 Navigointitila A Plus
Tassé tilassa voit sy6ttdd manuaalisesti ajourien maantieteellisen suunnan. Anna vain suunta asteina
(0-360°). Tdman jalkeen ajourat ohjautuvat automaattisesti samansuuntaisesti.
= 0° pohjoinen
= 180° eteld
= 90°ita
= 270° lansi
Tast4 tilasta on hydtya erityisesti silloin, kun pellon tarkka tydstésuunta on tiedossa.
Tassa tilassa voidaan tydskennelld useammalla koneella samanaikaisesti tarkalleen
samansuuntaisilla ajourilla.
7.2 Ohjauskaistan asetus
Tassé kappaleessa opit tydskentelemaan ohjauskaistoilla.
Ohjauskaistat ovat n&ytdlla nakyvat linjat, jotka auttavat sinua ajamaan tarkalleen halutulla ajouralla.
7.21 Ohjauskaistan leveyden asetus
Ohjauskaistan leveys on kahden ohjauskaistan valinen etaisyys.
Ennalta asetettu ohjauskaistan leveys on tyéskentelyleveys, joka voidaan asettaa tydn mukaan.
Esimerkki Kasvinsuojeluruiskun tydskentelyleveys = 18 m
Jos haluat varmistaa, ettd késittelyssa ei jaé yhtaan tyhjia kohtia.
Aseta ohjauskaistan leveys esimerkiksi 17,80 metriin. Peitto kattaa 20 cm.
Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle;

@ Navigointi
[]
2. [ - Napsauta Ohjauskaistan leveys.
[]
L]

3. - Sy6ta haluttu ohjauskaistan leveys.

[]
4, [ - Vahvista syotto.
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7.2.2 Ohjauskaistojen intervallin asetus

Ohjauskaistojen intervallin voit asettaa valmistelusivulla.
Talla tavoin voit asettaa intervallin, jonka mukaan ohjauskaistat néytetaan lihavoituna.
Niin on sinulle helpompi ajaa joka toinen tai kolmas ura.

Esimerkki Jos syodtét luvun 2, ndytetdan joka toinen ohjauskaista lihavoituna. Jos sy6tat luvun 3, joka kolmas
ohjauskaista ndytetaan lihavoituna, jne.

Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle;

! 2 Navigointi

- ”

[]
2. [ - Napsauta Tauko.
[]
3. - Aseta haluttu ohjauskaistojen intervalli.

[]
4. [0 - Vahvista syotto.

7.3 Paisteen leveyden asetus
Paisteen leveys voidaan asettaa tydleveyksien kertoimena.

Paisteen leveyden laskennan perustaksi otetaan aina koneen koko ty6leveys. My6s silloin, kun olet
deaktivoinut ulommaiset sarkaleveydet koneen elektronisesta ohjausyksikdsta. Huomioi tdmé myds
paisteen leveyden asetuksissa.

Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle:
' Navigointi

2. Napsauta parametria "Paisteen ajourat".

3. Aseta, kuinka monesta tydleveydesta paisteen tulee koostua.

= Olet asettanut paisteen leveyden.
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8 Navigoinnin aloitus

Navigoinnin aloituksessa on kaksi vaihtoehtoa:
= Uuden navigoinnin aloitus
= Kéynnistetyn navigoinnin jatkaminen

8.1 Uuden navigoinnin aloitus

Voit aloittaa uuden navigoinnin seuraavissa tapauksissa:
= Kun kasittelet peltoa ensimmaista kertaa.
= Kun lataat tunnetun pellon peltotiedot. Téssa tapauksessa kaikki vanhat ajot poistetaan. Voit
kuitenkin kayttda uudelleen alan reunojen, ohjauskaistojen ja esteiden tietoja.

Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle:

' Navigointi

2. Aseta kaikki nékyvat parametrit.

3. j - Napsauta.

= Tydskentelysivu tulee nékyviin.

8.2 Kaynnistetyn navigoinnin jatkaminen

Voit jatkaa navigointia seuraavissa tapauksissa:
= Kun olet keskeyttanyt pellon kasittelyn.
= Kun olet poistunut sovelluksesta.
= Kun olet ladannut pellon tiedot.

Toimintatapa 1. Siirry valmistelusivulle:

' Navigointi

2. Aseta kaikki nakyvat parametrit.

- Napsauta.

= Tydskentelysivu tulee nékyviin.

8.3 Ajojen nauhoituksen aloitus

Sinun ei tarvitse lukea tata kappaletta seuraavissa tapauksissa:
= SECTION-Control on kaytdssa
= Kaytat tydasemointianturia

Jos et kdytda SECTION-Controlia etka ole asentanut tydasemointianturia, ohjelma ei tieda milloin
laitteesi (esim. ruisku) on kaytdssa ja milloin ei. Sen vuoksi sinun on iimoitettava ohjelmalle, milloin
aloitat tydskentelyn.

Ajojen nauhoituksen avulla voit nahda naytdlla, mitké pellon alueet olet jo ajanut.
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Toimintatapa M Olet kdynnistanyt navigoinnin.

1. @ - Tallenna ajot.

=> Toimintomerkki tulee punaiseksi: @
= Traktorimerkin takana vedetaan vihreda uraa. Se merkkaa ajot.

8.4 DGPS:n kalibrointi

DGPS tarkoittaa differentiaalista sateelliittipaikannusjarjestelmaa, differentiaalista GPS:ia.
Jarjestelma, joka toimii ajoneuvosi paikantamiseen.

Tehtavakuvaus Paivan kuluessa maapallo pydrii ja satelliitit muuttavat sijaintiaan taivaalla. Niin siirtyy myds pisteen
laskettu sijainti. Siirtymisen vuoksi sijainti ei ole tietyn ajan jalkeen enaa ajankohtainen.

Tata kutsutaan liukumiseksi ja sita voidaan pienentaa.

Tama aiheuttaa sen, etté kaikki alan rajat ja ohjauskaistat, jotka olet yhtena paivana asettanut, ovat jo
muutaman tunnin jalkeen hieman siirtyneet.

Ongelman ratkaisu Liukumisen tasaamiseksi on kaksi vaihtoehtoa:
= Viitepisteen 1 avulla - Viitepisteen 1 asetuksella ja GPS-signaalin kalibroinnilla aina ennen
téiden aloittamista. Maksuton GPS-antennin A100 kayton mahdollisuus ja jopa +/- 30 cm:n
tarkkuudella.
= Korjaussignaalin kayton avulla. GPS-tarjoajan maksullinen palvelu. Vain yhdessa erittain tarkan
GPS-antennin kanssa. GPS-signaali kalibroidaan uudelleen tasaisin valiajoin automaattisesti.
Tall6in on alle viiden senttimetrin tarkkuus mahdollista.

8.4.1 GPS ilman korjaussignaalia

Jos kaytat GPS:aa ilman korjaussignaalia, sinun on kalibroitava GPS-signaali aina ennen tdiden
aloittamista.

Mita tarkemmin teet tdman, sita tarkemmin jérjestelmasi tydskentelee. Ja toisin péin, mita
epatarkempi GPS:n kalibrointi on, sit& epatarkemmin jérjestelmé voi maéarittda ajoneuvon paikan.
Mita varten tarvitset viitepisteen?

Viitepisteen avulla voit verrata todelliset GPS-koordinaatit tallennettujen GPS-koordinaattien kanssa
ja tasata mahdolliset liu'ut (siirrot).

GPS-signaalin kalibrointia varten tarvitset kiintean pisteen maassa. Niin kutsutun viitepisteen 1. GPS-
signaalin kalibroinnissa verrataan ja tdsmataan viitepisteen tallennetut koordinaatit ja ajankohtaiset
koordinaatit.
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Vasemmalla — Pelto kalibroidulla GPS-signaalilla; Oikealla - Pelto ilman kalibroitua GPS-signaalia

Jos et aseta viitepistetta etka kalibroi GPS-signaalia aina ennen tydn aloittamista, tapahtuu
seuraavasti:
= Tallennetut alan rajojen GPS-koordinaatit, ohjauskaistat jne. eivat tismaa todellisten
koordinaattien kanssa.
= Sen vuoksi et voi kasitelld pellon kaikkia osia, koska GPS:n mukaan ne sijaitsevat pellon rajan
ulkopuolella.

Jotta saavutat parhaimman mahdollisen tarkkuuden, sinun on:
= asetettava viitepiste jokaisella pellolla, aina ennen késittelya.
= kalibroitava GPS-signaali aina ennen kasittelya.

Viitepisteen 1 luonti

Milloin on asetettava?

Aseta oikein

Viitepiste 1 — piste pellon 1aheisyydessa. Se toimii pellon tallennettujen ja todellisen sijainnin
vertailuun.

Viitepisteen asetuksessa GPS-antennin koordinaatit ovat ratkaisevia.

Aseta viitepiste 1 seuraavissa tapauksissa:
= Kun késittelet peltoa ensimmaéista kertaa.

Viitepisteen asetuksessa tarvitset kiintedn pisteen, jonka sijainti ei liiku sen aikana. Esimerkiksi puu,
rajakivi tai kaivo.

Tarvitset tdman pisteen, jotta voit asettaa traktorin juuri samaan paikkaan seuraavissa GPS-signaalin
kalibroinneissa.

Tietohukka puuttuvalla viitepisteella
Jos et tulevaisuudessa 10yda viitepistettasi, tallennetut tiedot ovat kayttokelvottomia.

o Muista aina tarkka viitepisteen sijainti joka pellolla!

Seuraava kuva nayttad mahdollisuuden traktorin asettamiseen viitepistetta asetettaessa:
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Traktori viitepisteen asetuksessa

. GPS-antenni traktorin katolla >« Viitepisteen sijainti
GPS-antennin ja tien reunan pisteen etaisyys GPS-antennin ja tien reunan pisteen etéisyys
Y-akselilla X-akselilla

---Linja kiinteasta pisteesta tien yli
Toimintatapa M Kasittelet peltoa ensimmaista kertaa.

1. Etsi kiintea piste pellolle ajon kohdalla. Esimerkiksi puu, rajakivi tai kaivo.
Piirré valitusta kiinteasta pisteesté linja tien yli.

Aseta traktorin molemmat etupydrat linjalle.

> @ bn

Merkkaa pisteen ja traktorin vélinen etaisyys muistiin.
Taman etéisyyden tulee olla aina sama tulevissa GPS:n kalibroinneissa.

5. Aloita uusi navigointi.

-

000
- napsauta

»
- napsauta

6.

1. J:

8. J: - napsauta

= Ohjelma méaarittda 15 sekunnissa ajankohtaisen sijainnin ja tallentaa sen viitepisteeksi 1.
Viitepiste asetetaan juuri siihen paikkaan, jossa GPS-antenni on.

= Mahdolliset aikaisemmat viitepisteet ja signaalin kalibroinnit kumotaan.
= Tydskentelysivulle tulee esiin viitepisteen merkki koneen merkin alapuolelle; E

= Olet asettanut viitepisteen 1.

GPS-signaalin kalibrointi

GPS-signaalin kalibroinnissa GPS-antennin on sijaittava juuri samassa kohdassa kuin viitepistetta
luodessa.
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GPS-antennin sijainti suhteessa viitepisteeseen GPS-signaalia luodessa
<  Vitepisteen sijainti
. GPS-antenni traktorin katolla
Milloin on kalibroitava? Sinun on kalibroitava GPS-signaali seuraavissa tapauksissa:
= aina ennen tydn aloittamista
7
» D@
« kun toimintomerkin __ = vieressa vilkkuu punainen kolmio
| PN '
5
= Jos toteat, etté ajat ajouralla, mutta ndytoll& naytetdén poikkeavuus.
Toimintatapa 1. Aja pellolle ajon kohdalle viitepisteeseen 1.

2. Aseta traktorin molemmat etupydrat linjalle.
Traktorin on seistdva samassa kulmassa kuin viitepistetta asetettaessa. Tien varren kiintedn
pisteen etdisyyden on oltava sama kuin viitepistettd asetettaessa.

3. 99 - Napsauta.
4. j:-Napsauta.
[ v
@<
5. _& - Napsauta.

= Ohjelma méaarittda 15 sekunnissa ajankohtaisen sijainnin. Viitepisteen uudessa
kalibroinnissa vanha kalibrointi kumotaan.
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=> Seuraava sivu ilmestyy:

GPS kalibrointi

Kalibrointi toimiil .@}
Liukua: 0.670 m
Ik&d: 0.00 h
@<
valmis! A
ol

P

6. - takaisin
GPS kalibroinnin sivulla nékyy nyt seuraava parametri:
= Liuku

Nayttaa viitepisteen liu'un viitepisteen luomisesta. Kaikki peltotiedot siirretdan taman arvon
verran. Liuku maaritetdan uudelleen kun GPS-signaali kalibroidaan.

= lké
Néayttaa tuntien mééran, jolloin GPS-signaali viimeksi kalibroitiin. Pisteen jalkeen néytetadan
tunnin sadasosat. Esimerkiksi: 0,25 h = vartti = 15 minuuttia

DGPS korjaussignaalilla

Jos kaytat RTK-korjaussignaalia, sinun ei tarvitse asettaa viitepistetta eiké kalibroida GPS-signaalia.
Traktorin sijainti korjataan jatkuvasti RTK-asemalta korjaussignaalilla.

DGPS-signaalin laadun tarkistus

Maantieteellisesta sijainnista riippuen GPS-signaalin laatu voi vaihdella huomattavasti.

Voit katsoa GPS-signaalin laadun seuraavista kohdista:
= aloitussivulta
= tyOskentelysivulta

DGPS
oz

MY
I| :

DGPS-yhteyden néytdsta I6ydat seuraavat tiedot:
= palkkigrafiikka
Néayttada yhteyden laadun. Mitd enemmaén sinisia palkkeja, sita parempi yhteys.
= Yhdistettyjen satelliittien m&éra
= Korjaussignaalin tila
Taman tilan tulisi nayttaa vahintaan DGPS:n, jotta tarkkuus on riittava. RTK-jarjestelmissa siina
naytetdan joko RTK Fix tai RKT Float.

Seuraavissa tapauksissa SECTION-Control vaihtaa manuaaliseen tilaan:
= DGPS-signaalin tila muuttuu GPS-signaaliin tai huonommaksi
= Satelliittien m&éara pienenee alle neljan.
= Palkkigrafiikka ei nayta mitdan

50
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Tama ilmoitetaan halytysilmoituksella naytolla.

Sinun on aktivoitava automaattitila manuaalisesti, heti kun GPS-yhteys on parempi.

8.5 Alan reunat

8.5.1 Alan reunan luominen
Sinun on luotava jokaisella uudella pellolla alan reunat.
Voit luoda alan rajat, samalla kun kasittelet péistetta.

Riippuen siit4, ettd kaytatkd RTK-korjaussignaalia tai et, sinulla on seuraavat mahdollisuudet:
= Mahdollisuus 1:
Kaytettavissa molemmissa tapauksissa.

- Aja pellon ympari.
— Laske alan reunat uria pitkin, jotka ovat muodostuneet ympériajon aikana.
- Kasittele pellon keskusta.

= Mahdollisuus 2:
Suositeltavissa vain RTK-korjaussignaalilla.

- Kasittele pellon keskusta.
- Aja pellon ympéri.
— Laske alan reunat uria pitkin, jotka ovat muodostuneet ympariajon aikana.

Tama menetelma toimii myds ilman RTK-korjaussignaalia, mutta sinun in kalibroitava GPS-
signaali ennen kasittelya ja ennen alan reunojen laskentaa. Tama johtuu GPS-sijainnin
liukumisesta tydn aloittamisen ja alan reunojen laskennan vélilla.

Menettely 1 Nain maaritat alan reunat, jos haluat ensin ajaa pellon ympari:
M Olet asettanut ja kalibroinut viitepisteen 1. (Jos tydskentelet iiman RTK-korjaussignaalia)
1. Aloita uusi navigointi.

2. Kaynnista peré- tai lisélaite.

3. @ - Napsauta, jos tdmé toimintomerkki tulee nakyviin tydskentelysivulla.

Toimintondppain on sité varten, etta ilmoitat ohjelmalle, etta aloitat ty6t. Jos SECTION-Control

on kaytossa, tai olet asentanut tydasemointianturin, tdma toimintonappain ei tule nakyviin.

4, Kéynnisté pellon ympariajo.

= Ensimmaisten senttien jalkeen naet, etté laitepalkin perassa nakyy naytolla vihrea linja. Jalki

merkkaa kasitellyn alueen.
= Jos naytolla ei ndy vihreda jalkea, se voi johtua seuraavista syista:
a) Et ole kytkenyt lisalaitetta paalle (SECTION-Control)

b) Et ole painanut toimintonappainta @ (TRACK-Leader II).

5. Aja koko pellon ympari.

34

Paata pellon ympériajo lahtdpisteeseen. Ympariajon tulee olla suljettu.
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7. Jﬁ - Napsauta, kun olet tullut takaisin lahtpisteeseen.

= Navigointindytdlla pellon ympéri vedetaan punainen viiva. Nama ovat alan reunat.
Menettely 2 Né&in maaritat alan reunat, jos kasittelet ensin pellon:

M Kaytat RTK-korjaussignaalia.

1. Aloita uusi navigointi.

2. Kaynnista peréa- tai lisdlaite.

3. @ - Napsauta, jos tama toimintomerkki nakyy tydskentelysivulla.
Jos SECTION-Control on kaytdss3, tai olet asentanut tydasemointianturin, sinun ei tarvitse
painaa taté toimintonappéainta. Se on sita varten, etté iimoitat ohjelmalle, etté aloitat tyot.

4. Kaynnista pellon kasittely.
= Ensimmaisten senttien jalkeen naet, etté laitepalkin perassa nakyy naytolla vihrea linja. Jalki
merkkaa késitellyn alueen.
= Jos naytdlla ei ndy vihreda jalked, se voi johtua seuraavista syista:
a) Et ole kytkenyt lisélaitetta paélle (SECTION-Control)

b) Et ole painanut toimintondppainta @ (TRACK-Leader II).

5. Kasittele pelto.

6. Aja pellon ympari pellon kasittelyn jalkeen.

1. jﬁ - Napsauta, kun olet tullut takaisin laht6pisteeseen.

= Navigointinaytdlla pellon ympéri vedetaan punainen viiva. Nama ovat alan reunat.

8.5.2 Alan reunan poistaminen

Toimintatapa Poistat alan reunat nain:

1. :]“ - Pid4 pitk&an painettuna.

= Punaisella viivalla merkitty alan reuna poistettiin.

8.6 A-B ohjauskaistan muodostus

A-B ohjauskaista on ensimmainen luomasi ohjauskaista. Kaikki muut ohjauskaistat lasketaan ja
piirretddn A-B ohjauskaistan perusteella.

Sinun on muodostettava A-B ohjauskaista navigointitilassa.

Milloin? Voit muodostaa A-B ohjauskaistan milloin haluat, sen jélkeen kun olet asettanut viitepisteen.
Esimerkiksi pellon ensimmaisen ympdriajon aikana.

52 Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG



Navigoinnin aloitus

MULLE , _
lektronik Esteiden luonti
8.6.1 A-B ohjauskaistan muodostus Samasnt- ja aaritilassa
Toimintatapa 1. Aja traktori toivotun A-B ohjauskaistan I&htopisteeseen.
B
2. ta - maarita piste A.
= Piste A asetetaan.
= Toimintomerkissa lippu A varjaytyy vihreaksi.
3. Aja pellon paatyyn.
"\!D ]
4, | tai - maarita piste B.
= Piste B asetetaan.
= Toimintomerkissa lippu A varjaytyy vihreaksi:
ek P
tai
= Pisteet A ja B yhdistetdan viivalla. Tdmé linja on A-B ohjauskaista ja se merkataan naytolla
pienilld A ja B merkeilla.
Samasnt-tilassa A-B ohjauskaista on suora.
Adritilassa A-B ohjauskaista on vaara.
= Ohjauskaistat projisoidaan, néytetdén ja numeroidaan molempiin suuntiin ajankohtaisen
ohjauskaistan leveyden ja valitun navigointitilan mukaan.
8.6.2 A-B ohjauskaistan muodostus navigointitilassa A +
Toimintatapa 1. Aja traktori toivotun A-B ohjauskaistan l&htopisteeseen.
.
2. - Napsauta.
= Tietojen sy6tdn sivu tulee nakyviin.
3. Tietojen sy6ttdsivulla ndet traktorin senhetkisen suunnan (asteissa).
4. Sydta A-B ohjauskaistan halutun suunnan aste.
=> A-B ohjauskaista luodaan syétettyyn suuntaan.
8.7 Esteiden luonti

Jos pellolla on esteitd, voit tallentaa niiden sijainnit. Silloin sinua aina varoitetaan, ennen kuin voi
tapahtua térmays.

Voit méaarittaa esteet pellon kasittelyn aikana.

Sinua varoitetaan esteesta seuraavissa tapauksissa:
= Jos tulet 20 sekunnissa tai aiemmin esteen luo.
= Jos vélimatka esteen ja ajotien valilla on pienempi kuin maatalouslaitteen tydskentelyleveys.

Varoitus koostuu aina kahdesta osasta:
= Graafinen varoitus tydskentelysivun vasemmassa ylakulmassa

— "Alan reunat"
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_ uESten

= Akustinen signaali

Toimintatapa M Olet kdynnistanyt navigoinnin.

1. °°% - Napsauta.

Y[
2. - - Napsauta.
= Seuraava sivu tulee esiin:

2
=

m
)
m
=

o

8
o |

J43.32 ha » #6.81 ha .I I
Nayttd ndyttdé koneen kaaviokuvan kuljettajan kanssa, esteen ja esteen etéisyyden ennen
GPS-vastaanotinta.

DGP3
ag

A
—

3. Maarité nuolien avulla esteen etaisyys traktorin sijainnista.
Koska TRACK-Leader Il tunnistaa traktorin sijainnin, se pystyy laskemaan esteen paikan pellolla.

4, " -Tallenna esteen paikka pellolla.

= Este nékyy nyt tyéskentelysivulla.
8.8 Kasittely tyon aikana

8.8.1 Tyoskentelytilan muuttaminen SECTION-Control:ista

Jos SECTION-Control on kaytdssé, voit tydskennella kahdessa tilassa:
= Automaattitila
= Manuaalinen tila

Ohjauslaitteet Q Vaihda manuaalisen ja automaattisen tilan valilla
1]
Automaattitila
Automaattitilalla on seuraavat ominaisuudet:
= Automaattinen sarkaleveyksien kytkentd peitossa
54
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Manuaalinen tila
Manuaalisella tilalla on seuraavat ominaisuudet:
= Laite (esim. ruisku) on kytkettdva manuaalisesti. Tulokset tallennetaan.
8.8.2 Tyoskentelytilan ndyton muuttaminen
Sinulla on useampia mahdollisuuksia tydskentelysivun naytdn muuttamiseen.
Ohjauslaitteet Ohjauslaitteet Toiminto
E Suurennus ja pienennys.
Néayta koko pelto.
Nayté ajoneuvon ymparisto.
Aktivoi 3D-naytto.
(3D
8.8.3 Ohjauskaistan siirto
Kayta taté toimintoa silloin, kun olet halutulla ajouralla, mutta paate nayttaa traktorin sijainnin olevan
uran vieressé.
Voit siirtda ohjauskaistat samasnt- ja &éritilassa.
Toimintatapa M Olet kdynnistanyt navigoinnin
1. 299 - Napsauta.
P qu
2. 2 . Napsauta.
Plet
3. &~ -Pida 3 sekuntia alhaalla painettuna, jotta ohjauskaistat siirretadn senhetkiseen
kohtaan.
= Ohjauskaista siirretaan.
8.8.4 Ohjauskaistan poisto

Voit aina poistaa tai luoda uusia ohjauskaistoja.

Toimintatapa / w
Bk Bk
1. tai

- Pida alhaalla painettuna kolme sekuntia.
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8.9

Edut

Rajoitukset

Ohjauslaitteet

Toimintatapa

= Ohjauskaistat poistetaan.

Paisteen kasittely HEADLAND-Controlilla

Moduuli HEADLAND-Control (my6s: paisteenhallinta) mahdollistaa paisteen alueen késittelyn erillaén
muusta pellosta.

Paisteenhallinnalla on seuraavat edut:
= Voit kasitelld paisteen pellon keskustan jalkeen. Niin péisteen kasittelyn jélkeen koneeseen ei
jaa ruiskutusaineen jaamia.
= SECTION-Control sammuttaa sarkaleveydet, jotka ovat pellon kasittelyn aikana paisteen
alueella.
= Paisteen kasittelyn aikana ohjauskaistat naytetaan siind samansuuntaista ajoa varten.

Paisteenhallinnalla on seuraavia rajoituksia:
= Paisteen kasittelyn aikana automaattista ohjausta TRACK-Leader TOP ei voida kayttaa.
Kuljettajan on aina ohjattava konetta manuaalisesti.
= Péisteenhallinta laskee aina koko tydleveyden perusteella. Jos olet sammuttanut sarkaleveydet
elektronisessa ruiskutuksen ohjausyksikdssa, lasketaan kuitenkin koko tydleveyden perusteella.

Tydskentelysivulla on yksi toimintomerkki, joka muuttaa ulkon&k6aén painettaessa. Seuraavassa
taulukossa néet, minka nakdisia merkit voi olla, mité ne tarkoittavat ja mita tapahtuu kun napsautat

merkkia.

Toimin-
tomerkki

Valinnai-
nen toimin-
tomerkki

Ohjelmisto on tassa tilassa, jos
merkki ilmestyy

Tama tapahtuu, kun painat
toimintonéppainta merkin
vieressa

1

HEADLAND-Control on deaktivoitu
eika sita ole viela koskaan aktivoitu
talla pellolla.

Alan reunoja ei ole vield luotu.

Néappainta ei voida painaa.

A

HEADLAND-Control ei ole
aktivoituna.

Tama nakyy vasta silloin, kun alan
reunat on luotu.

Paiste naytetaan.

1]

Voit nyt ty6staa pellon sisdosaa.

SECTION-Control kasittelee nyt
vain pellon keskustan.
Sarkaleveydet kytkteadn pois
paalta siirtyessa paisteeseen.

Samansuuntainen ohjaus pellon
keskustassa on kaytdssa.

Samansuuntainen ohjaus
paisteesséa otetaan kayttoon.

()

Voit nyt tydstaa paisteen.

Samansuuntainen ohjaus pellon
keskustassa otetaan kayttoon.

Nain késittelet paisteen, kun kasittelet pellon uudelleen:

56
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1. Lataa pellon peltotiedot, jotka tulisi kasitella. [=> 59]
2. Aseta paisteen leveys. [=> 44]

3. Aloita uusi navigointi.
=> Naytetadan pelto alan reunoilla ja ei-merkitylld péisteella.

Bad) /s o ®

B
¥ @

s ®

DGPS
a8

869 has 8.69 ha llIIIH
4, :]H - Napsauta nayttaaksesi paisteen naytolla.

= Toimintomerkki j tulee nakyviin.

= Tydskentelysivulla paisteen alue merkitdan oranssilla.

Ex .
&=

GIE.

¥ @

£ AUTO
AUTQ
o

(s]e]e]

DGPS -
a8
8.8 knsh
B8.69 ha 8.69 ha 21
15

5. Kasittele pellon keskusta. K&yta samalla ohjauskaistoja.
= Kasittelyn jalkeen pellon tulee olla keskustasta vihrea ja ulkopuolelta oranssi:

2

@

3
S
=]

E

x|
=

(elele]

DGP3

L)

¥
8.8 knsh
B.32 ha ~ 8.69 ha lI

b

=

6. :‘ - Napsauta aktivoidaksesi samansuuntaisen uurteen paisteessa.

= j - nékyy tydskentelysivulla.
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= Paiste merkataan harmaalla.

= Paisteessa nakyy ohjauskaista.
7. Aseta kone pellon kohtaan, josta pellolta voi poistua kasittelyn jalkeen.

8. Kasittele paiste.

9. Paisteen kasittelyn jalkeen, poistu pellolta ja tallenna peltotiedot.

58

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG



Tietojen kadyttaminen USB-tikulta

MULLE] e _
lektronik Peltotietojen tallennus ja lataus

9 Tietojen kayttaminen USB-tikulta

Jokaiselle pellolle, jota kasittelet, voidaan tallentaa peltotiedot.

Peltotiedot koostuvat seuraavista tiedoista:
= Alan reunat

= Viitepiste 1

= Ohjauskaistat

= Ajot

= Tallennetut esteet

Kaikki peltotiedot tallennetaan yhdessa USB-tikulle.

9.1 Peltotietojen tallennus ja lataus

Jos tallennat tydssa tallennetut peltotiedot USB-tikulle, voit kdyttad peltotietoja muiden ME-
sovelluksien kanssa.

Esimerkiksi:
= TaskManager
= FIELD-Nav

9.1.1 Peltotietojen tallennus

Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto.

L)
I‘:' Varasto

2. :] - Napsauta.

= Tietojen sy6tdn sivu tulee nakyviin.

3. Syota nimi, jolla peltotiedot tallennetaan.

= Kaikki tiedot tallennetaan USB-tikulle kansioon ngstore.

9.1.2 Peltotietojen lataus
Lataa peltotiedot aina ennen kuin aloitat késittelemaéan jo kasiteltyé peltoa.

Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto.

ﬂ Varasto

2. :] - Napsauta.

= Sivu Lataa tallennus tulee nakyviin.

[]
3. - Napsauta haluttua peltoa.

= Sivulla Varasto tulee nékyviin pellon yhteenveto.
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9.1.3 Peltotietojen hylkays
Peltotietojen hylkayksessé kaikki paatteen valiaikaisen varaston tiedot poistetaan.

Sinun on hylattava kaikki yhden alan tiedot kasittelyn jalkeen, jotta voit kasitelld uuden alan. Jos et
tee t4ta, ohjelma olettaa, ettd haluat kasitelld edelleen ensimmaéista alaa.

Tietohukka
Hylattyja peltotietoja et voi palauttaa takaisin.

o Tallenna kaikki tarkeat peltotiedot ennen kuin hylkaat ne.

Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto:

Varasto

2. g - Napsauta.

= Tall& hetkella ladatun pellon peltotiedot hylataan.

9.2 Peltotietojen vienti ja tuonti GIS-muotoon
Jos dokumentoit tyosi GIS-muodossa, voit avata peltotiedot GIS-ohjelmalla tietokoneellasi ja kasitella
niita.
9.2.1 Peltotietojen vienti GIS-muotoon
Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto.
Varasto

-
2. - Napsauta.

= Tietojen sy6tdn sivu tulee nékyviin.

3. Syota nimi, jolla peltotiedot viedaan.

=> Kaikki tiedot tallennetaan USB-tikulle kansioon NavGuideExport.

9.2.2 Peltotietojen tuonti GIS-muodosta
= Taustakuvat

= Esteiden linjat

= Esteiden pisteet

GIS-peltotietojen tyypit

Toimintatapa M Olet luonut USB-tikulle kansion NavGuideGisimport.

M Kaikki tiedot, jotka haluat siirtad, ovat USB-tikulla kansiossa NavGuideGisimport. Kansio ei saa
sisaltaa alikansioita.

M Tuotavat tiedot ovat WGS84-muodossa.

60 Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG



Tietojen kadyttaminen USB-tikulta
MULLE]
lektronik

Tietojen uudelleenjarjestdminen

1. Siirry sivulle Varasto.

ﬂ Varasto
-
2. - Napsauta.

= Seuraava sivu ilmestyy:

Taustatieto

Tyyppi todellinen
Tausta-alat -
Estelinjat -

Esteet -
Sovelluskartat -

a
5

3. Napsauta halutun GIS-peltotietojen tyyppia.
= Seuraava sivu tulee esiin:

Valitse tiedosto

Field 1.shp Alat ' t’}D

[e—

—

)

Vasemmassa sarakkeessa naet tiedoston nimityksen peltotietojen kanssa. Oikeassa

sarakkeessa GIS-peltotietojen tyypit. Miten tiedostot nimitetaan, riippuu sinusta ja kaytetysta
GIS-jarjestelmésta.

4, Merkkaa rivi, jossa ovat halutut tiedot.

5. J - Napsauta.

= Taustatiedot ladataan.

9.3 Tietojen uudelleenjarjestaminen

Tietojen uudelleenjarjestamisen paamaara on nopeuttaa paatteen tyota.

USB-tikulla tallennetut tiedot jarjestetaan niin, ettd paate pystyy hakemaan tietoja nopeammin.
Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto.

2. J - Napsauta.

= Sivu Lataa tallennus tulee nakyviin.
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=R
3. - Napsauta.
= Sivu Tietohallinta tulee nékyviin.

4, [ - Napsauta Tiedon uudelleenjérjestaminen.

5. Seuraava iimoitus ilmestyy: valmis.

- Vahvista.

9.4 Dokumentoitujen ajojen katselu

Voit katsoa ajoja ja tarkistaa, etta oletko jattanyt jotain pois.

Ohjauslaitteet Toimintomerkki Merkitys

RN,

Siirra valinta vasemmalle ja oikealle

Siirra valinta ylos ja alas

B

E Zoomaa

Toimintatapa 1. Siirry sivulle Varasto

N

. Lataa haluttu peltoa.

=g

Jtai - Pida toimintonappain alhaalla painettuna.

5. E - Kaanna kiertonappainta.

= Valinta siirretaan.

9.5 Peltojen poisto USB-tikulta

Voit poistaa USB-tikulta kokonaisia peltoja kaikkien niihin kuuluvien peltotietojen kanssa.
Toimintatapa Néin poistat yhden pellon:

1. Siirry sivulle "Varasto".

2. ] Napsauta.

= Sivu "Lataa tallennus" tulee nékyviin.
3. [ - Merkitse tiedosto yhdessa poistettavan pellon kanssa.
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4, g - Poista merkitty tiedosto.

=> Seuraava ilmoitus ilmestyy: "Poistetaanko tama tallenne todella"?

—
]

5. - Vahvista.

=> Tiedoston nimi peltotiedoilla katoaa taulukosta.

9.6 Ajojen poisto
Voit poistaa kaikkien tallennettujen peltojen ajot. Muita peltotietoja [= 59] ei poisteta.

Taman vaiheen voit esimerkiksi suorittaa kauden jalkeen.

Toimintatapa 1. Siirry sivulle "Varasto".

2. j - Napsauta.

= Sivu "Lataa tallennus" tulee nakyviin.
[]

3. 0O - Merkkaa haluttu pelto.

B

4, - Napsauta.

5. Sivu "Tietohallinta" tulee nakyviin.

6. [ - Napsauta "Poista nauhoitetut ajot".
=> Seuraava ilmoitus ilmestyy: "Kaikki tallennetut ajot poistetaan! Haluatko jatkaal"?

- Vahvista.
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10 Sovelluskarttojen tyostaminen VARIABLE-RATE Control:illa

Sovelluskartta on yksityiskohtainen pellon kartta. Pelto on tassa kartassa jaettu alueisiin.
Sovelluskartta sisalta tietoja siita, miten intensiivisia tyot kullakin alueella pitdisi olla.

Toimintaperiaate Jos sovelluskartta on ladattu, ohjelmisto tarkastaa ajoneuvon GPS-koordinaattien perusteella, mitka
levitysmaarat sovelluskartan mukaan ovat tarpeen ja vie tiedot eteenpéin ISOBUS-¢elektroniseen
ohjausyksikkdon.

10.1 Perusprosessit

Tyostadksesi sovelluskarttaa *.shp-muodossa, sinun taytyy:
1. Luoda sovelluskartta PC:lle.

Kopioida sovelluskartta USB-tikulle.

Siirtaa sopiva sovelluskartta TRACK-Leader:illa.

Valita sovelluskartan muoto.

o &~ LN

Sovittaa sovelluskartta todellisiin tarpeisiin.

Miten suoritat ndma vaiheet, saat tietda seuraavissa luvuissa.

10.2 Sovelluskartan luominen
Voit luoda sovelluskartan peltokortilla tai muilla PC-ohjelmilla.

Jokaisen sovelluskartan pitad koostua seuraavista tiedostoista:
= Shp
= Dbf
= Shx

10.3 Sovelluskartan kopiointi USB-tikulle

Kopioi kaikki sovelluskartat kansioon "applicationmaps" USB-tikulle.

10.4 Sovelluskarttojen siirtaminen
Voit siirtda PC:lle luodun sovelluskartan USB-tikulta.
Siirré sovelluskartta ennen kuin aloitat tyot.
Toimintatapa M Olet luonut USB-tikulle kansion "applicationmaps".
M Kaikki sovelluskartat, jotka haluat siirtéa, ovat USB-tikulla kansiossa "applicationmaps".

1. Siirry sivulle "Varasto";
Varasto

-
2. | - Napsauta.

= Sivu "Taustatiedot" tulee n&kyviin.

3. Napsauta rivia "Sovelluskartat".
= Sivu "Sovelluskartat" tulee nakyviin.
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4, E - Napsauta.
= Sivu "Sovelluskartan valinta" tulee n&kyviin.
5. Napsauta sovelluskartan nimed, jonka haluaisit siirtaa.
= TRACK-leader tarkastaa, tunnetaanko tiedostomuoto.
=> Jos muoto on tuntematon, sinun on asetettava uusi muoto. Lue siitd seuraava luku:
Sovelluskartan uuden muodon asetus [=> 65]
=> Jos muoto on tunnettu, iimestyy suoraan sivu: "Valitse muoto”
= Ohjelmiston valitsema muoto ilmestyy riville "Muoto.
6. Paina "OK" ladataksesi sovelluskartan tdssé muodossa.
7. Paina "Uusi" ladataksesi sovelluskartan uudessa muodossa.
10.5 Sovelluskartan muoto
Jokainen sovelluskartta on rakenteeltaan taulukko.
Toiminto "Muoto" sanoo ohjelmistolle TRACK-Leader, missé sovelluskartan sarakkeessa arvot ovat,
jotka myéhemmin otetaan "maariksi" tyoté varten.
10.5.1 Sovelluskartan uuden muodon asetus
Sinun on asetettava uusi muoto, jos siirrat sovelluskartan, jonka rakennetta ohjelmisto ei tunne.
Muodot tallennetaan suoraan paatteen sisaiseen muistiin. Sinun on asetettava ne jokaiseen
paatteeseen erikseen.
(1)»Uusi muoto
@—;' Sarake: id 4—7‘@
@’—" id attrvalue  objekt wert einheit ‘
)/ 1.00 0.00 0.00 156.00  0.00 il @
@taseail |2 00 0.00 0.00 172.00  0.00 Oikea
T | 3.00 0.00 0.00 191.00 0.00
v 4.00 0.00 0.00 200.00 0.00 oK
——(5.00 0.00 0.00 188.00 0.00 e
| 6.00 0.00 0.00 167.00  0.00 )
7.00 0.00 0.00 178.00 0.00 v @
Sivu "Uusi muoto”
@ Sivun nimitys @ Valitun sarakkeen nimitys
@ Kentta sarakkeen valintaan @ Taulukon tiedot
Tiedot ovat peréisin shp-tiedostosta
Taulukon otsikot
Sarakkeen otsikot maaritelladn sovelluskartaa
PC-ohjelmistolla laadittaessa.
Ohjauslaitteet Ohjauslaitteet Toiminto

:

Sarakkeen nimen valitseminen
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Sovelluskartan muoto gﬂ#&lﬁ’ﬁ?
Ohjauslaitteet Toiminto
Vasemmalle Rullaa vasemmalle, jos taulukko on suurempi kuin kuvaruutu.
Oikealle Rullaa oikealle, jos taulukko on suurempi kuin kuvaruutu.
OK Vahvista valinta
Toimintatapa Nain asetat uuden sovelluskartan muodon:

M Olet valinnut sovelluskartan.
M Sivu "Valitse muoto" on kutsuttu.

1. Napsauta "Uusi".
= Seuraava sivu ilmestyy: "Uusi muoto”
[]
2. [0 - Valitse rivilld "Sarake" nimitys sille sarakkeelle, joka siséltdé halutut arvot.

3. Napsauta "OK" valinnan vahvistukseksi.
=> Seuraava sivu ilmestyy: "Muodon nimi"

4. Sydta uuden muodon nimi.
= Seuraava sivu ilmestyy: "Yksikkd"

5. Valitse yksikkd, johon on koottu sovelluskartan arvot.

6. Napsauta "OK".
=> Seuraava sivu ilmestyy: "Valitse muoto".
= Uuden muodon nimi ilmestyy riville "Muoto".

7. Napsauta "OK".
= Sovelluskartta ladataan. Taméa menettely voi kestaa pidempaan, jos sovelluskartta on suuri.

= Seuraava sivu ilmestyy: "Sovelluskartat"

10.5.2 Sovelluskartan kaytettavissa olevan muodon valinta
Toimintatapa Nain valitset kaytettavissa olevan sovelluskartan muodon:
M Olet valinnut sovelluskartan.
M Sivu "Valitse muoto" on kutsuttu.
1. Napsauta "Muoto".
=> Rivid "Muoto" merkitaan sinisella.
2. : -Valitse haluamasi muoto.

3. Napsauta "OK" valinnan vahvistukseksi.
= Sovelluskartta ladataan.

= Sivu "Sovelluskartat" tulee nakyviin.

10.5.3 Sovelluskartan muotojen poistaminen

Toimintatapa Nain poistat yhden muodon:

M Sivu "Sovelluskartat" on kutsuttu.
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1. Napsauta "Muoto".
= Sivu "Muodot" tulee nakyviin.

2. Napsauta "Muoto".
=> Riveja, joilla on muotojen nimet, merkitaan sinisella.

[]
3. - Valitse muoto, jonka haluaisit poistaa.

[]
4. [ - Vahvista valinta.

5. g - Paina poistaaksesi valittu muoto.

= Seuraava ilmoitus ilmestyy: "Haluatko todella poistaa timan muodon?"

6. -Vahvista.

= Muoto poistetaan.

10.6 Sovelluskartan sovittaminen todellisiin tarpeisiin

Siirrettyasi sovelluskartan, voit muuttaa seuraavaa:
= Kaikki arvot maaréatylla prosenttiluvulla.
= Valitut arvot absoluuttisella luvulla.

Toimintatapa Nain muutat kaikki arvot samanaikaisesti:
M Olet valinnut sovelluskartan.
M Sivu "Sovelluskartat" on kutsuttu.
M Néet sivulla sovelluskartan.

1. Paina "Kaikki %" - muuttaaksesi kaikki méarat.
= Tietojen sydton sivu tulee ndkyviin.

2. Syo6ta, kuinka monella prosentilla kaikkia méaria pitad muuttaa.

3. Napsauta "OK" sy6ton vahvistukseksi.
= Sivu "Sovelluskartat" tulee nakyviin.

= Sarakkeessa "maarat" on sovitettu kaikki arvot syotetylla prosenttiluvulla.
Toimintatapa Nain muutat valitun arvon:

M Olet valinnut sovelluskartan.

M Sivu "Sovelluskartat" on kutsuttu.

M Néet sivulla sovelluskartan.
[]
1. O - Kaanna kiertonappainta.
= Sarakkeeseen "méaara" ilmestyy sininen reunus, joka merkitsee solua.
[]
2. 0 - Merkitse méaara, joka pitdéd muuttaa.

3. Napsauta "'maara +-".
= Tietojen sy6tdn sivu tulee nakyviin.

4. Syota uusi arvo.
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5. Napsauta "OK" sy6ton vahvistukseksi.
= Sivu "Sovelluskartat" tulee nakyviin.

=> Muutettuun soluun ilmestyy uusi arvo.
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Kuljettajan tehtavat

11 Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP

/\ VAROITUS

o

o

Lue tdma ylimaarainen kayttdohje Ultra Guidance PSR ISO ennen kayttédnottoa. Huomioi
tiedot varsinkin kappaleessa Turvallisuus.

o Ole erityisen tarkkaavainen juuri automaattisen ohjauksen kaytossa!

Deaktivoi automaattinen ohjaus, jos joku toinen henkild Iahenee konetta tydskentelyn aikana
alle 50 metrin etaisyydelle.

Ohjauslaitteet Kaikki toimintomerkit, joita tarvitset automaattisen ohjauksen kayttéon, ilmestyvat suoraan
tydskentelysivulle.

Toimin-
tomerkki

Valinnai-

nen

toimin-

tomerkki

Kuvaus

>
c
=
o

Automaattinen ohjaus TRACK-Leader TOP on deaktivoitu tai ei saatavilla.

>
c
=
(o]

Elektroninen ohjauksen ohjausyksikkd on asennettu ja konfiguroitu, mutta
on tapahtunut virhe.

Lue virheilmoitus elektronisen ohjauksen ohjausyksikdn sovelluksesta.

>
S
(=]

@

|
|

Ota automaattinen ohjaus kayttoon.

Automaattinen ohjaus on mahdollista ottaa kéyttédn, mutta se ei ole
kaytossa.

3

¥

|
y/

Ota automaattinen ohjaus pois kaytosta.

Automaattinen ohjaus on kaytossa.

i

Ohjaa ajoneuvoa vasemmalle.

Toimintonappain ei toimi, jos TRACK-Leader TOP on deaktivoitu.

v || 1

Ohjaa ajoneuvoa oikealle.

Toimintonappain ei toimi, jos TRACK-Leader TOP on deaktivoitu.

11.1 Kuljettajan tehtavat

Kuljettajalla on seuraavat tehtévat:
= Kuljettajan on tarkkailtava turvallisuutta. Automaattinen ohjaus on sokea. Se ei tunnista,
lahestyykd ihminen konetta. Se ei pysty pysahtymaan tai vaistamaan.
= Kuljettajan on jarrutettava ja painettava kaasua.
= Kuljettajan on kaannettava.
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11.2

Automaattisen ohjauksen kayttoonotto tai deaktivointi

/\ VAROITUS

Liikenneonnettomuuden riski
Jos automaattinen ohjaus on péalla, ajoneuvo voi ohjautua pois ajovaylalta ja aiheuttaa
onnettomuuden. Tasta voi aiheutua henkildiden loukkaantuminen tai kuolema.

o Ota automaattinen ohjaus pois kaytosta, kun ajat yleisilla teill.

o Siirrd ohjausmoottori pois ratin laheisyydesta.

Toimintatapa

Toimintatapa

11.3

Toimintatapa

Nain otat automaattisen ohjauksen kayttoon:
M Olet konfiguroinut elektronisen ohjauksen ohjausyksikén ja TRACK-Leader TOP:in.
M Olet luonut A-B ohjauskaistan.
M Olet asettanut ajoneuvon ajouralle ja yksi ohjauskaista on kaytossa.

AUTO

£~ «

M Tyoskentelysivulle iimestyy toimintomerkki
1. Siirra kitkapyorainen ohjausmoottori rattiin kiinni.

AUTO

£~ «

2. - Napsauta.

3. Kun lahdet liikkeelle ajoneuvon kanssa, ohjausmoottori ohjaa ajoneuvoa niin, etta se ajaa
kéytdssa olevalla ohjauskaistalla.

= Toimintomerkki korvataan seuraavalla toimintomerkilla:
= Automaattinen ohjaus on kaytossa.

On useampi mahdollisuuksia deaktivoida automaattinen ohjaus:

1. Kaanna rattia.
tai:

&
- napsauta.
=> Automaattinen ohjaus poistetaan kaytosta.

= Toimintomerkki korvataan seuraavalla toimintomerkilla:

Ohjauskaistan samansuuntainen ajo

Automaattinen ohjaus ohjaa ajoneuvoa kaytossa olevaa ohjauskaistaa pitkin.
Sinulla on mahdollisuus ohjata ajoneuvoa samansuuntaisesti kuin kaytssa oleva ohjauskaista.
Nain ohjaat ajoneuvoa samansuuntaisesti kuin kaytossé oleva ohjauskaista:

.

M Tyoskentelysivulle iimestyy toimintomerkki
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] tai { - Napsauta, jotta voit ohjata ajoneuvoa samansuuntaisesti kuin kaytossa
oleva ohjauskaista.
=> Toimintomerkin viereen ilmestyy tieto siitd, kuinka kauas ja mihin suuntaan ajoura siirretaan:
< 26 cn|———
= Ohjausmoottori likuttaa rattia.
2. Ajoneuvo ajaa samansuuntaisesti kuin ohjauskaista niin kauan, kunnes toinen ohjauskaista
otetaan kayttoon.
11.4 Kaannos
Kaantaessa kuljettajan on otettava ohjaus kéasiinsa ja ohjata itse.
Toimintatapa Nain kdannat, kun automaattinen ohjaus on kéyt6ssa:

M Tyoskentelysivulle ilmestyy toimintomerkki: E Automaattinen ohjaus on kaytossa.

1. Ota ratti k&siisi ja kdanna itse.
=> Automaattinen ohjaus poistuu automaattisesti kaytosté heti kun rattia kddnnetéan.

[MANU]
D D
= Toimintomerkki korvataan seuraavalla toimintomerkilla:

2. Kéannos.
=> Seuraava ohjauskaista aktivoidaan vasta sitten, kun sen ja ajoneuvon kulma on pienempi
kuin asetettu parametri K&antyva kuvakulma.

AUTO
WA

3. - Ota ohjaus kayttdon heti kun seuraava ohjauskaista on aktivoitu.
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12 Yhteistyo toisten sovellusten kanssa

12.1 Yhteistyo TaskManager-sovelluksen kanssa

Voit kayttdd TRACK-Leader:ia yhdessé TaskManager-sovelluksen kanssa.
Edut = Sinun ei tarvitse ladata tai siirtda kenttatietoja TRACK-Leader:illa. Jos k&ynnistét tilauksen
TaskManager:issa, kaikki kenttatiedot siirretdan suoraan TRACK-leader:iin.
= Voit tydskennelld sovelluskarttojen avulla, jotka on liitetty tilaukseen.

Tarkeaa Jotta voit kayttdd molempia ohjelmia, huomioi seuraava:
1. Aktivoi parametri "TM-liitdnt".

2. Kaynnista aina tilaus sovelluksessa TaskManager, jos tyoskentelet TRACK-Leader:illa.

TaskManager:in poistaminen kaytosta
Jollet halua kéyttaa TaskManager:ia:

1. Aseta TaskManager:issa paalle SC-tila. Ota parametri "TM-liitanta" pois kaytosta.

12.2 Yhteistyo elektronisen ohjausyksikon kanssa

Jos paatteeseen on liitetty elektroninen ohjausyksikkd ISOBUS, voit kayttaa kaikkia TRACK-
Leader:in sovelluksia.

TRACK-Leader siirtaa siten kaikki litetyn maatalouslaitteen parametrit elektronisesta ohjausyksikésta
ISOBUS.

Esimerkiksi:
= Tyoleveys
= Sarkaleveyksien lukumaara
= Maatalouslaitteen mitat

Elektroninen ohjausyksikkd saa seuraavat tiedot TRACK-Leader:ista:
= Kaskyt sarkaleveyksien paalle- ja poiskytkemiseen (SECTION-Control)
= Levitysméaarat (VRC)

12.3 Yhteistyo TRACK-Guide Desktopin kanssa

TRACK-Guide Desktop on maksuton tietokoneohjelma.

Voit:
= tutkia tyon tuloksia
= tulostaa raportteja asiakkaillesi
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Yhteistyé TRACK-Guide Desktopin kanssa

Statstk
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Seite 111

Raportti

Loydat TRACK-Guide Desktopin kohdassa Download seuraavalta internetsivulta: www.lacos.de
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Toiminta virheilmoitusten kanssa

Virheilmoituksen teksti

Mahdollinen syy

Néin ratkaiset ongelman

Huomio! Muistia ei I16ydy. Jos ongelma
esiintyy yha uudelleenkaynnistyksen
jalkeen, ota yhteytta huoltoon.

USB-tikulle ei voitu luoda tietokantaa.

Kaynnisté paate uudelleen.

Nykyista profiilia ei voi poistaa!

Yritit juuri poistaa valittua koneen profiilia.

Valitse toinen koneen profiili ja poista
sitten haluttu koneen profiili.

Virhe muistin uudelleenjarjestamisessa!

USB-tikku poistettiin uudelleenjarjestyksen
aikana.

Kiinnitd USB-tikku uudelleen paikalleen ja
toista uudelleenjarjestys

USB-tikku on taynna.

Poista tarpeettomat tiedot USB-tikulta ja
yrita uudelleen.

USB-tikku on viallinen.

Tilaa uusi USB-tikku valmistajalta.

DGPS-alustustiedostoa ei [6ytynyt!

Sisaista tiedostoa DGPS:n asetuksilla ei
[Bytynyt.

Ota yhteyttd Serviceen, jotta ohjelma
voidaan asentaa uudelleen.

Testijakso paattynyt! Vélita tieto
jalleenmyyjalle.

Testijakso paattynyt!

Tilaa lisenssi.

Aktivoi ohjelma.

USB tikkua ei ole kytketty!

Kiinnita USB-tikku.

Vienti epdonnistui!

USB-tikku poistettiin ennen vientia tai sen
aikana.

Kiinnitd USB-tikku uudelleen paikalleen ja
toista vienti.

USB-tikulle ei kirjoittaa.

Poista USB-tikun kirjoitussuojaus.

USB-tikku on taynna.

Poista tarpeettomat tiedot USB-tikulta ja
yrité uudelleen.

Virhe!

Ota yhteytta asiakaspalveluun.

GPS ei toimi!

GPS-antennin sarjayhteys on keskeytynyt.

Sijaintia ei voida en&& maarittaa.

Tarkista GPS-antennin johtoliitannat ja
yhdista uudelleen.

GPS signaali on liian heikko!

GPS-signaalin laatu on liian heikko, usein
varjoista johtuen.

Tarkista GPS-vastaanottimen asennus ja
nykyinen sijainti. Vastaanottimella on
oltava vapaa nakyma taivaalle.

DGPS ei ole saatavilla.

DGPS:44 ei ole saatavilla signaalin
varjostuksen vuoksi.

Tarkista GPS-vastaanottimen asennus ja
nykyinen sijainti. Vastaanottimella on
oltava vapaa nékyma taivaalle.

DGPS:aa ei ole saatavilla signaalin
korjaustietopalvelun h&irion vuoksi, esim.
EGNOS.

Tarkista palvelun yleinen saatavuus.
Tarkista EGNOSILLA satelliittien oikea
korjaus ja séada ne.

74

Copyright © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG




MULLE
lektronik

Toiminta virheilmoitusten kanssa

Virheilmoituksen teksti

Mahdollinen syy

Néin ratkaiset ongelman

Talle sovelluskartalle ei [6ydetty sopivaa
muotoa. Luo uusi muoto.

Sovelluskartan sisallén mukaan ei [6ydety
sopivaa muotoa. Vastaavaa muotoa ei ole
luotu.

Tarkeita tietoja toimitetaan mukana.
Muiden muotojen kayton kayttaja voi
opetella itse.

Profiilia ei ole saatavilla!

Koneprofiilia ei ole saatavilla.

Luo uusi koneprofiili.

DGPS-kokoonpanoa ei voitu lukea GPS-
vastaanottimelta!

GPS-antennin sarjayhteys on keskeytynyt.

Tarkista GPS-antennin johtoliitannat ja
yhdista uudelleen.

e-Dif-kokoonpanoa ei voitu lukea GPS-
vastaanottimelta!

GPS-antennin sarjayhteys on keskeytynyt.

Tarkista GPS-antennin johtoliitannat ja
yhdista uudelleen.

Asetuksia ei voitu lukea Tilt-moduulilta!

Sarjayhteys kallistusanturille GPS TILT -
moduuli on keskeytynyt.

Tarkista johtoliitannat ja yhdista uudelleen.

Varmistus epéonnistui!

USB-tikku poistettiin ennen tallennusta tai
sen aikana.

Kiinnitd USB-tikku uudelleen paikalleen ja
toista tallennus.

USB-tikulle ei kirjoittaa.

Poista USB-tikun kirjoitussuojaus.

USB-tikku on taynna.

Poista tarpeettomat tiedot USB-tikulta ja
yrité uudelleen.

Vaara asemal

Ota yhteytta asiakaspalveluun.
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