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Pro vasi bezpe€nost

—

1.1 Zakladni bezpeénostni informace
PfeCtéte si pozorné nasledujici bezpecnostni informace, nez zaénete produkt poprvé oviadat.
A = Predtéte si ndvod k obsluze zemédélského zafizeni, které chcete fidit pomoci produktu.

1.2 Pouziti k uréenému ucelu

Software Ize vyuZzivat vyhradné ve spojeni se zemédélskym zafizenim a stroji. Software Ize pouZivat
vyhradné pfi praci na poli mimo vefejné komunikace.

1.3 Struktura a vyznam vystrah

V8echna bezpecnostni opatieni, ktera najdete v tomto navodu k obsluze, se tvofi podle nasledujiciho
VZOru:

/\ VAROVANI

Toto signaini slovo oznaCuije stfeni riziko ohrozeni, které mize mit za nasledek smrt ¢i tézké
ublizeni na zdravi, pokud mu nezabranite.

/\ POZOR

Toto signaini slovo oznaCuje nizké riziko ohrozeni, které maze mit za nasledek lehké ublizeni na
zdravi €i vécné Skody, pokud mu nezabranite.

UPOZORNENI

Toto signalni slovo oznaCuje &innosti, které pfi chybném provedeni mohou vést k porucham
provozu.

Pfi takovych €innostech musite byt precizni a opatrni, abyste dosahli optimalnich pracovnich
vysledkd.

Existuji ¢innosti, které musi byt provedeny v nékolika krocich. Pokud je jeden z téchto krokU rizikovy,
zobrazi se bezpeénostni opateni pfimo u navodu k manipulaci.

Tato bezpeénostni opatfeni stoji vZdy pfimo ped rizikovym krokem €innosti a jsou vyznacena tucnym
pismem a odpovidajicim signalnim slovem.

Priklad 1. UPOZORNENI! Toto je upozornéni. Varuje Vas pred rizikem, které vznika pfi nasledujicim
kroku.

2. Riskantni krok.

1.4 Pozadavky na uzivatele

= Naucte se obsluhovat terminal podle prfedpist. Terminal nesmi obsluhovat nikdo, kdo si pfedtim
nepfecetl navod k obsluze.

6 Autorska prava © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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lektronik PoZadavky na uzivatele

= Peclivé si pfectéte a dodrzujte vSechna bezpecnostni opatfeni a vystrahy uvedené v navodu k
obsluze a v navodech pro pfipojené stroje a zafizeni.

Autorskéa prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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2.1 Rozsah platnosti

O tomto navodu k obsluze

Tento ndvod k obsluze plati pro viechny moduly aplikace TRACK-Leader od spoleénosti Miiller-

Elektronik.

Verzi softwaru, od které tento ndvod k obsluze plati, naleznete v tirdZi.

2.2 Cilova skupina tohoto navodu k obsluze

Tento ndvod k obsluze je urCen pro uZivatele softwaru TRACK-Leader a pfisluSnych dodateénych

moduld.

2.3 Struktura navodu k manipulaci

Navod k manipulaci Vam krok po kroku vysvétli, jak mate vykonavat urcité prace pomoci daného

produktu.

V tomto navodu k obsluze jsme k oznaéeni navodu k manipulaci pouZili nasledujici symboly:

Zpusob zobrazeni

Vyznam

1.
2.

Cinnosti, které musite vykonat jednu po druhé.

Vysledek €innosti.

To se stane, kdyz provedete €innost.

Vysledek ndvodu k manipulaci.

Toto se stane, pokud dodrzite v8echny kroky.

Pfedpoklady.

Pokud jsou uvedeny pfedpoklady, musite je
splnit, nez zacnete s ¢innosti.

24 Struktura odkazti

Pokud jsou v tomto navodu k obsluze odkazy, vypadaiji vzdy nasledovné:

Pfiklad odkazu: [= 8]

Odkaz poznéate podle hranatych zavorek a Sipky. Cislo za ipkou udava, na které strance zacina

kapitola, v jejimz ¢teni mlizete pokracovat.

Autorska prava © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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3 Popis produktu
TRACK-Leader je moderni systém, ktery pomaha fidicim zemédélskych vozidel jezdit na poli v
pfesnych, soubé&znych pruzich.
Provedeni systému je modularni a uzivatel jej tedy muze rozSifovat o dalSi funkce.
3.1 Popis funkci
Dostupné funkce softwaru zavisi na tom, pro které moduly uZivatel aktivoval licenci.
Existuji dva druhy moduld:
= Z&kladni modul: Pfedpoklad pro dodate¢né moduly.
- TRACK-Leader Il
= Dodate¢né moduly: umoZzAuji libovolné sestavovani.
- SECTION-Control
- TRACK-Leader TOP
- HEADLAND-Control
- VARIABLE RATE-Control
3.1.1 TRACK-Leader Il
Druh modulu: Z&kladni modul. Pfedpoklad pro dal$i moduly.
Predpoklady Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader II“.
Informace k aktivaci pfidavnych moduld a licenci naleznete v navodu k montazi a obsluze terminalu.
Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:

= Zobrazeni paralelnich vodicich pruh( jako pomUcka fidiée udrzet stroj v soubézné stopé.

= Zachyceni prekazek, které se nachazeji na poli.

= Varovéni pfed zachycenymi pfekdzkami.

= Varovéni pfed dosaZenim hranice pole.

= UloZeni vysledk( prace ve dvojim formatu.

= SECTION-View — zobrazeni, které sekce musi fidi¢ ruéné zapnout a vypnout, aby se vyvaroval
pFekryti.

3.1.2 SECTION-Control
Druh modulu: Dodateény modul.

Pomoci SECTION-Control mizete pfipojenému pocitadi pfikazat, které asti zemédélského stroje ma
vypnout, aby stroj pracoval bez pfekryti.

Muze se jednat napf. o sekce u polniho postfikovace. V tomto navodu vzdy odkazujeme na sekce
polniho postfikovace.

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader II“.

Autorskéa prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 9
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= Musi byt aktivovana licence ,SECTION-Control“.

= Termindl musi byt pfipojen na jobrechner ISOBUS, ktery je podporovan aplikaci SECTION-
Control, nebo na SC-Box od spol. Muller-Elektronik.

= Jobrechner musi byt nakonfigurovan.

Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= VSechny funkce, které ziskate s licenci ,TRACK-Leader II*.
» Rizeni sekci pripojeného zemédélského stroje.
= Rizeni stitkaného mnoZstvi pies pfipojeny jobrechner.

313 TRACK-Leader TOP

Druh modulu: Dodateény modul.

Pomoci aplikace TRACK-Leader TOP muZete pfikazat fidicimu jobrechneru spoleénosti Reichhardt,
jak ma fidit vozidlo, aby vozidlo jelo ve vodicich pruzich zaloZenych aplikaci TRACK-Leader II.

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouzivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader II“.
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader TOP".
= Ridici jobrechner musi byt osazeny na traktoru, nainstalovany a nakonfigurovany.

- Aplikace TRACK-Leader TOP pracuje pouze s Fidicimi jobrechnery spole¢nosti Reichhardt:;
Ridici ECU PSR, od verze softwaru 02-112

Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Automatické Fizeni vozidla podél zaloZenych vodicich pruhd.

314 HEADLAND-Control
Druh modulu: Dodateény modul.

Modul HEALDLAND-Control (také: management souvrati) umozriuje, oSeffit oblast souvrati zvlast od
zbytku pole.

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,TRACK-Leader II“.
= Musi byt aktivovana licence ,HEADLAND-Control".

Funkce Po aktivaci ziskate tyto funkce:
= Zobrazeni paralelni vodicich pruhl v souvrati.
= Kdyz pouzivate aplikaci SETION-Control, m{iZe software zpracovavat samostatné souvrat a
vnitini ¢ast pole.

3.1.5 VARIABLE RATE-Control
Druh modulu: Dodateény modul.

Predpoklady Abyste mohli tento modul pouZivat, je tfeba spinil tyto pfedpoklady:
= Musi byt aktivovan plugin ,TRACK-Leader".
= Musi byt aktivovana licence ,VARIABLE RATE-Cont".

Funkce Pomoci aplikace ,VARIABLE RATE-Control* muzete:

10 Autorska prava © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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= Importovat aplikacni mapy ve formatu shp.
= PfenéSet poZadované hodnoty z aplikaéni mapy na jobrechner.
3.2 Struktura obrazovky
Podle toho, které moduly jste aktivovali, se vzhled obrazovky mize ponékud liit.
3.21 Struktura spoustéci obrazovky

Ovladaci prvky

Kdyz spustite aplikaci, objevi se spoustéci obrazovka.

TRACK-Leader II

Stroj:  Spritze
Hon: SECTION-Control

DGPS

’

i navigace
GLih
h Pamet

=

20, nastaveni

. informace

Spoustéci obrazovka TRACK-Leader Il

Na spoustéci obrazovce mizete:

= Pfejit na dalSi obrazovky.

= Predist status signalu GPS.

Funkéni symbol Funkce
’ @ i Pfejdéte na pfipravnou obrazovku.
navigace
34dnj stroj Navigace pomoci SECTION-Control neni mozna.

Softwaru chybi informace o pfipojeném zemédélském zafizeni.

Preltéte si vice informaci v kapitole: Spoluprace s aplikaci
TaskManager [= 73]

EI Pamet

Pfejdéte na obrazovku ,Pamet".

2©) nastaveni

Pfejdéte na obrazovku ,Nastaveni.

‘ informace

Prejdéte na obrazovku ,informace”.

3.2.2 Struktura pracovni obrazovky

Pracovni obrazovka se objevi, jakmile je spusténa navigace.

Autorskéa prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Informace, které se zobrazuji na této pracovni obrazovce, se liSi podle toho, zda je aktivni pouze
aplikace TRACK-Leader Il, nebo rovnéz SECTION-Control.

=g 900010000 ﬂ
—F 000001100000 BN

= Lo (3

13.?1 ha » 16.15 ha

Pracovni obrazovka, pokud je deaktivovana aplikace SECTION-Control

Vodici pruhy

®
@ Poloha pfijimace GPS
®
@

Hranice pole
Kompas
Pracovni lista Dvakrat projeté a zpracované plochy

Pocitadlo a informace o stavu Projeté a zpracované plochy

©@@RRE@E

Stav spojeni GPS

8 cm Pﬁﬁi
&

—_—
e

[T
Iof
1
=

=
D— - | ,
DGP:
as
» 4
9.8 knsh ‘1 II @
| — |

18.84 ha ~» P4.66 ha
Zmény pracovni obrazovky, pokud aktivujete aplikaci SECTION-Control
@ Pracovni rezim aplikace SECTION-Control Tmavé barva znaci pouze dvakrat zpracované
plochy.
@ Funkéni symbol ke zméné pracovniho rezimu

Vodici pruhy
Vodici pruhy jsou pomocné &ary, které pomahaji fidicm jezdit v soubéznych pruzich.

Existuji dva druhy vodicich pruh(:
= Vodici pruh A-B — jedné se o vodici pruh, ktery se zakladé jako prvni.
= Aktivovany vodici pruh — jedna se o vodici pruh, ve kterém vozidlo momentainé jede. Je oznagen
modfe.
= Neaktivované vodici pruhy — vodici pruhy, které nejsou aktivovany.

Autorska prava © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Poloha pfijimaée GPS

Poloha pfijimage GPS je na obrazovce oznacena Cernou Sipkou.

Pracovni lista

Pracovni lista je slozena z vétSiho poctu ¢tyfahelnik(l. Kazdy ¢tyfahelnik predstavuje jednu sekci
zemédélského stroje.

Viz rovnéz: Pouzivani ndhledu SECTION-View
Pocitadlo a informace o stavu

_@jwors @

98.8 kn/h
| 5.64 ha ~» 11.6% ha|

177

Informace v prostoru poéitadla

@ Pracovni rezim aplikace SECTION-Control @ Nastaveny stupef pfesahu

@ Aktualni rychlost @ Celkova plocha pole v ramci hranic pole.
Rychlost se zjistuje pomoci polohy GPS a Pouze pokud jste zachytili hranici pole.
mUze se liSit od rychlosti, kterou uvadi
jobrechner.

@ Pogitadlo plochy

- Zbyvajici plocha uréena ke zpracovani,
pokud jste zachytili hranici pole.

- Zpracovana plocha, pokud jste nezachytili
hranici pole.

Hranice pole

Hranice pole ukazuje softwaru pfesnou polohu pole a slouzi jako zaklad vypoctu celkové plochy pole.

Kompas

Ukazuje, kde je sever.

Projeté a zpracované plochy

Plochy za symbolem stroje se zobrazi v zelené barvé. Zelena barva pfitom mize mit vzdy podle
konfigurace nésledujici vyznam:
= Projeté plochy
Pokud pouzivate jen TRACK-Leader II, oznaci se projeta plocha. Oznadi se nezavisle na tom,
jestli plochu stroj pfi projeti plochy zpracoval nebo ne.
= Zpracované plochy
Pokud pouzivate SECTION-Control, zpracované plochy se oznaci. Plochy, které stroj projel, ale
nezpracoval, se vSak neoznadi.

Pokud chcete, aby software oznacil zelené jen zpracované plochy, musite ucinit nasledujici:

Autorskéa prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG 13
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= Aktivujte SECTION-Control

nebo
= namontujte a aktivujte €idlo pracovni polohy
Cidlo pracovni polohy pozna, Ze je zem&dalsky pfistroj zapnuty a zprostfedkuie tyto informace
termindlu.

Stav spojeni GPS
Zobrazuje stav DGPS spojeni.
Viz rovnéz: Kontrola kvality signalu DGPS [= 51]

3.3 Vyuziti zkusebnich licenci

Kdyz jsou dodateéné moduly pfipraveny dodani uzivateli, je u nich aktivovana 50-hodinova zku$ebni
licence.

Kazdy modul tak mlZete testovat po dobu 50 hodin. Zku$ebni doba zaéne bézet teprve ve chvili, kdy
aktivujete dany modul.

Po uplynuti 50 hodin se vSechny funkce, kterym vyprSela zkuSebni licence, deaktivuji.
Postup Takto provéfite, jak dlouho mizete pouzivat zkusebni licenci:
1. Otevfete spoustéci obrazovku aplikace TRACK-Leader.

2. Stisknéte tlacitko ,informace”:

' informace

= Zobrazi se obrazovka ,Info".

3. Vtabulce vidite, kolik hodin je$té mizete pouzivat zkusebni licenci.

14 Autorska prava © Miiller-Elektronik GmbH & Co.KG
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4 Podklady obsluhy
4.1 Prvni uvedeni do provozu
Postup ©@. Zapnéte terminal.
2. Vyckejte, dokud se nenactou vSechny aplikace a jobrechner.
3. Spustte aplikaci ,Nabidka vybéru*.
4. Vyberte ,TRACK-Leader".
= Zobrazi se spoustéci obrazovka.
TRACK-Leader II
Stroj: Spritze
Hon: SECTION-Control E navigace
E Pamet
( 3
AT nastaveni
llIIl . informace
= Spustili jste TRACK-Leader II.
5. Nyni si pfeCtéte, jak nakonfigurovat program TRACK-Leader. [= 22]
4.2 Ovladaci prvky

V této kapitole naleznete prehled vSech funkénich symbold, které se mohou v softwaru objevit a jgjich
funkce.

Na kazdém symbolu vidite po jeho stisknuti obrazné aktuaini déni.

V tabulce se nachazi dva sloupce s funk&nimi symboly:
= Funkéni symbol — uvadi funkéni symbol v aktuélnim softwaru na novych terminalech.

= Alternativni funkéni symbol — uvadi funkéni symbol v pfedchozich verzich softwaru na starSich
terminalech.

Funkce obou funkénich symbolli je stejna.

Funkéni symbol TRACK-Leader Il a SECTION-Control

Funkéni | Alterna- | Kapitola s vice informacemi Dusledky
symbol |tivni
funkcni
symbol
Zachytit hranici pole [= 52] Na navigacni obrazovce je
@} ' @‘ kolem pole tazena Cervena
Cara. Jedna se o hranici
pole.
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Funkéni
symbol

Alterna-
tivni

funkéni
symbol

Kapitola s vice informacemi

Dusledky

Smazat hranici pole [= 53]

Hranice pole se smaze.

O

B

@)

Spousténi pfehravani dat projeti [= 46]

Funkéni symboly se
zobrazi pouze tehdy, kdy je
deaktivovana aplikace
SECTION-Control a
neméate Cidlo pracovni
polohy.

.‘

.A

3T

Zménit zobrazeni pracovni obrazovky [-
56]

Zobrazi se celé pole.

Zobrazi se okoli vozidla.

Zména pracovniho rezimu aplikace Aplikace SECTION-Control
A L") SECTION-Control [- 55] zméni pracovni rezim.
I, ,,. Zalozeni vodiciho pruhu A-B [ 53] Stanovi se bod A vodiciho
> - pruhu A-B.
& -
%‘ B .| Smazani vodici stopy [ 56] Vodici pruhy se smazou.
el ol

=

UrCeni referenéniho bodu [- 48]

Existuji dva rizné
duasledky:

- Otevre se obrazovka
,nastaveni GPS".

- Referenéni bod bude
urcen.

T

Kalibrace signalu GPS [= 49]

Existuji dva rizné
dusledky:

- Otevre se obrazovka
,nastaveni GPS".

- Nakalibruje se signél
GPS.

Presunuti vodici stopy [=> 56]

Vodici pruhy se pfesunout
na aktualni polohu vozidla.

16
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Funkéni |Alterna- |Kapitola s vice informacemi Dusledky
symbol tivni
funkéni
symbol
Zména formy pracovni obrazovky [ 56] | Aktivuje se nahled 3D.
[3o))| | D
| | E Zména formy pracovni obrazovky [ 56] | Aktivuje se nahled 2D.
W Zobrazeni dalSich funkénich symboll
000
= g‘ Nahravani dat pole [~ 60]
. Cf;, _E‘ UloZeni dat pole [ 60]
ProhliZeni zdokumentovanych projeti [=> 63
> PN ych projeti | ]
» @ L ¢
Import dat pole z GIS [= 61]
e
71| NEEy | Export datpro GIS [ 61]
TRACK-Leader TOP

NiZe uvedené funkéni symboly se zobrazi na obrazovce pouze po deaktivovani automatického fizeni
»TRACK-Leader TOP“. Informace zobrazené pfi aktivovaném automatickém fizeni ,TRACK-Leader
TOP* naleznete v kapitole: Automatické fizeni TRACK-Leader TOP [= 70].

Funkéni |Alterna- |Funkce
symbol | tivni
funkéni
symbol

AUTO |
C—~3

(o

s | Automatické fizeni TRACK-Leader TOP je deaktivovano nebo neni viibec
dostupné.
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Funkéni
symbol

Alterna- | Funkce

tivni
funkeni
symbol

&

« Jedte s vozidlem doleva.

Funkéni klavesa nefunguje, pokud je fizeni TRACK-Leader TOP
deaktivovano.

>

> Jedte s vozidlem doprava.

Funkéni klavesa nefunguje, pokud je fizeni TRACK-Leader TOP

deaktivovano.
Prekazky
Funkéni sym- | Alternativni Kapitola s vice Dusledky
bol funkéni symbol informacemi
A - Zaznamenejte Zobrazi se obrazovka se
:-a prekazky [- 54] zachycenim prekazky.

"

a
-
AR

|

Pfekazka se pfemisti.

Pfekazka se nastavi do vybrané
polohy.

HEADLAND-Control

Funkeni Alterna-

symbol tivni
funkcni
symbol

V tomto stavu se nachazi soft-
ware, kdyz se zobrazi tento
symbol

Stane se tak, kdyz stisknete
funkéni klavesu vedle symbolu

11

HEADLAND-Control je
deaktivovéno a nebylo u tohoto
pole prozatim nikdy aktivovano.

Doposud nebyla zachycena
hranice pole.

Nelze stisknout.

18
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Funkeni Alterna- V tomto stavu se nachazi soft- | Stane se tak, kdyz stisknete
symbol tivni ware, kdyz se zobrazi tento funkeéni klavesu vedle symbolu
funkéni symbol
symbol

,E 'II HEADLAND-Control neni Zobrazi se souvrat.
aktivovano.
Zobrazi se pouze po zachyceni
hranice pole.

@ II' Nyni m0Zete zpracovavat vnitfni | Bude aktivovano paralelni vedeni v
oblast pole. souvrati.
SECTION-Control zpracovava
pouze vnitfni oblast pole. Sekce se
pfi pfechodu do souvraté vypnou.
Je aktivovano paralelni vedeni ve
vnitfni oblasti pole.

,E l I Nyni mizete zpracovavat souvrat. |Bude aktivovano paralelni vedeni

ve vnitini oblasti pole.
4.3 Vkladani dat

Ovladaci prvky

Pfi vkladani nazvu pole nebo registracnich informaci musite zadavat Cisla a pismena.

K tomuto Uc¢elu slouZi obrazovka vkladani dat.

Ulozit jako...

SECTION-Control

X

Obrazovka vkladani dat pfi ukladani do paméti

Funkéni symbol

Funkce

Smazat znaky

Pfejit mezi psanim velkych a malych pismen

Stornovat zadani

Autorskéa prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG
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Funkéni symbol Funkce

) Potvrdit zadani

[]
Post
up 1. O - Zvolte pozadovany znak.
[]
L]

- Pfevezméte zvoleny znak.
= Znak je pfevzat. Kurzor pfeskoCi o pozici dal.
3. Zadejte dalSi znaky.

4, -PozadanivSech znak(, zadani potvrdte.

4.4 Pouziti monitoru Lightbar

Monitor Lightbar ma za ukol podporovat fidice pfi sledovani vodici stopy. Ukaze fidici, kdyz opusti
stupu a jak se zase zpatky dostane na stopu.
Existuji nasledujici druhy vybaveni monitoru Lightbar:

= Monitor Lightbar v grafickém rezimu

= Monitor Lightbar v textovém rezimu
= SECTION-View

Navic k monitoru Lightbar se na monitoru zobrazi smérova Sipka, ktera ukazuje spravny smér fizeni.

Postup Takto aktivujete monitor Lightbar:

- Stisknéte tolikrat, dokud se na monitor Lightbar nezobrazi v zahlavi obrazovky.

441 Monitor Lightbar v grafickém rezimu
1 000001 0000¢g - .
o000OIIO0OOOGS v

®

DGPS
a8 )
8.8 knsh llll

J43.63 ha ~ 46.81 ha

Monitor Lightbar - graficky reZim

Obrazovka monitoru Lightbar se v grafickém rezimu sklada ze dvou list:
= Dole se zobrazuje aktualni odchylka od vodici stopy.
= Nahofe se zobrazuje odchylka v ur¢ité vzdalenosti. Viz parametr ,Nahled [= 25]“.
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lektronik Pouziti monitoru Lightbar
Kazdy kruh reprezentuje konkrétni odchylku v centimetrech. Viz parametr ,Citlivost [=> 25]".
ProtoZe jizdni Ghel m0ze z technickych divodu lehce kolisat, pouziva se pro zobrazeni v li§té
nahledu dvojita hodnota citlivosti.
Cilem fizeni je, aby vZdy svitily jen centraini étyfuhelniky.
442 Monitor Lightbar v textovém rezimu

Monitor Lightbar Vam v textovém reZimu ukaze, kolik metrii od vodici stopy se nachazite. Ukaze Vam
také, kterym smérem musite jet, abyste se dostali zpatky do stopy. Nahled v textovém reZimu neni.

7.8 knsh
J43.48 ha - 46.81 ha

Monitor Lightbar - textovy rezim
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(3 ]

Konfigurace

V této kapitole naleznete vysvétleni k veSkerym natavenim, které Ize konfigurovat.

Konfigurovat je tfeba
Modul Kapitola
TRACK-Leader Il Celkové nastaveni

Konfigurace TRACK-Leader Il [= 24]

SECTION-Control Celkové nastaveni
Konfigurace TRACK-Leader Il [= 24]

Konfigurace SECTION-Control [= 25]

TRACK-Leader TOP | Celkové nastaveni
Konfigurace TRACK-Leader Il [ 24]

Konfigurace TRACK-Leader TOP [— 34]

HEADLAND-Control Nejsou zapotfebi zadna dalsi nastaveni

VRC Nejsou zapotfebi Zadna dalsi nastaveni

Postup Takto otevfete obrazovky pro konfiguraci:

1. Pfejdéte na obrazovku ,Nastaveni*:
S
%ZB nastaveni

= Zobrazi se tato obrazovka:

nastaveni

TRACK-Leader II
TRACK-Leader TOP
SECTION-Control
Data stroje

2. Klepnéte na fadek s pozadovanou aplikaci.
=> Zobrazi se seznam s parametry.

V nize uvedenych podkapitolach naleznete vysvétlieni jednotlivych parametrd.

5.1 Konfigurace nastaveni ,,celkovy"

V této nabidce muzete nastavit zobrazeni na obrazovce a aktivovat nékteré funkce.
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SECTION-Control
Tento parametr rozhoduije, jestli je SECTION-Control aktivovana nebo deaktivovana.

MoZné hodnoty:
= LAno*
SECTION-Control se aktivuje. Data stroje, jako napf. prac. zabér, se automaticky prebiraji z
pfipojeného jobrechneru.
= Ne*
SECTION-Control se deaktivuje. TRACK-Leader Il se aktivuje. Strojni data musite zadat sami.
Viz: Profily strojl [=> 36]

Spojenis TM
Tento parametr rozhoduje, zda se maji pfedavat data aplikaci ,TaskManager*.

Mozné hodnoty:

= ,Ano*
Data, jako hranice pole, linie A-B, referencni body, se pfedavaji mezi SECTION-Control a
aplikaci TaskManager. SECTION-Control pracuije jen v pfipadé, Ze se zakazka spousti v
TaskManager. Udaje o poli jsou ukladany do souboru , Taskdata".
Musite nastavit ,Ano“, pokud chcete zpracovavat zakazky pfes aplikaci TaskManager.

= Ne
Mezi SECTION-Control a aplikaci TaskManager se nepfedavaji zadna data.

Musite nastavit ,Ne“, pokud aplikace TaskManager pracuje v ,rezim SC*. Jinak pole nelze nacist

ani zpracovat.

Dokumentace pro GIS

Tento parametr rozhoduje o tom, zda se vysledky prace, které protokoluje jobrechner ISOBUS, maji
ukladat pro GIS.

Viysledky prace se pfi praci ukladaji a poté je Ize exportovat do formatu *.shp.

Budou ukladany tyto vysledky prace:

= Skute¢né aplikované popf. zaseté mnoZstvi, které jobrechner ISOBUS pfedal aplikaci SECTION-

Control.

Mozné hodnoty:
= LAno
Viysledky prace budou v pribéhu prace ukladany k exportu.
= Ne*
Viysledky prace nebudou ukladany.

Akusticka vystraha

Tento parametr rozhoduije, jestli se ma v blizkosti hranice pole a zaznamenanych piekazek ozvat
varovny ton.

Mozné hodnoty:
= ,Ano*
- ,,Ne“
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Pfehlednost stopy
Tento parametr rozhoduje o tom, jestli a jak maji byt zobrazena pfekryti na obrazovce.

MoZné hodnoty:
. 0
PFekryti se nezobrazuiji.
- 1°-6
Intenzita barvy, kterou se pfekryti maji oznaCovat.
. 3
Standardni hodnota

Zobrazit mfizku
Zapne rastr masky navigace.

Vzdalenosti jednotlivych dar miizky odpovidaji zadané pracovni $ifce. Cary miizky jsou vyrovnavany
podle os sever-jih a vychod-zapad.

Vyhladit smér jizdy

Jestlize se pfijima¢ GPS na stfeSe kabiny traktoru silné kyve, mohou byt jizdni pruhy zobrazené na
monitoru zna¢né zubaté.

Funkci ,Vyhladit smér jizdy* vyhladite zobrazené jizdni pruhy.

Zadani v tomto navodu plati jen pfi pouzivani antény GPS A100. V pfipadé jinych antén GPS mohou
byt spravné jina nastaveni.

Mozné hodnoty:
= ,Ano*
Pokud pouzivate TRACK-Leader TOP a na fidici jobrechner je pfipojena anténa A100.
= Ne*
Pokud pouzivate TRACK-Leader TOP a anténa GPS je pfipojena na terminal.

Demorezim

Spusti simulaci aplikace.

5.2 Konfigurace TRACK-Leader Il

Monitor Lightbar
Druh monitoru Lightbar

Mozné hodnoty:
= deaktivovano*
Deaktivuje monitor Lightbar
= Graficky"
Aktivuje monitor Lightbar v grafickém reZimu
=, Textovy rezim"
Aktivuje monitor Lightbar v textovém reZimu
= ,SECTION-View"
Aktivuje nahled ,SECTION-View"
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Cislovani vodicich stop
Tento parametr rozhoduje o tom, jakym zplisobem maji byt islovany zalozené vodici stopy.

MoZné hodnoty:
= absolutni®
Vodici stopy maji fixni Gisla. Stopé A-B je pfidéleno Cislo 0. Vodici stopy vlevo a vpravo od vodici
stopy A-B jsou Cislovany.
= relativni®
Vodici stopy se vzdy znovu pfedisluiji, kdyz stroj aktivuje novou vodici stopu. Aktivovana vodici
stopa ma vzdy Cislo 0.

Citlivost
Nastaveni citlivosti na navigaéni listé.

Od kolika centimetr( odchylky se ma zapnout ukazatel LED na navigacni li$té?
= Standardni hodnota: 30 cm
Tato hodnota znadi citlivost 15 cm doleva a 15 cm doprava.

Nahled

Tento parametr rozhoduje o tom, kolik metrli pfed vozidlem podita ukazatel nahledu monitoru
Lightbar budouci pozici vozidla.
= Standardni hodnota: 8m

Viz také: Monitor Lightbar v grafickém rezimu [- 20]

Uhel oscilace

Program pfedpoklada od definovaného Uhlu, Ze vozidlo chce zabodit do vodiciho pruhu, Tento vodici
pruh se poté oznaci modfe. Jestlize vozidlo jede k vodicimu pruhu s mensi odchylkou, nebude tento
pruh rozpoznan jako novy, aktualni vodici pruh.

= Standardni hodnota: 30 stuprid.

= Hodnota pro TRACK-Leader TOP: 70 stupfu.

Vzdal. obrys. bodu

Pfi zobrazeni ,,vodiciho pruhu A-B"v reiimu obrysti se ukladaji priib&zné body. Cim vice bodd, tim

Parametr uréuje, v jaké vzdalenosti se maji body stanovit. Optimalni hodnota se mize u jednotlivych
poli a strojd lisit.
= Standardni hodnota: 500 cm

5.3 Konfigurace SECTION-Control

Stupen presahu
Stuper prekryti pfi zpracovavani klinovité plochy.

Nastaveny ,stuperi pfesahu* je u vnéjSich sekci ovlivnén parametrem ,tolerance pfesahu”.
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0% stuperi pfesahu 50% stupen pfesahu 100% stupen pfesahu

MoZné hodnoty:

= 0% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyZ plochu Gplné
opusti. Pfi projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez
1% zpracovavané plochy.

= 50% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyz plochu opusti z
50%. Pfi projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyZ je sekce vétsi nez
50% zpracovavané plochy. Pfi 50% ,stupefi pfesahu®, nema ,tolerance pfesahu* Zadné ucinky.

= 100% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne hned, jak plochu opusti z 1%. Pi
projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez 100%
zpracovavané plochy.

Tolerance presahu

»Tolerance presahu* oznaduje toleranci pfesahu vnéjSich sekci pfi paralelni jizdé a na souvrati pfi
prekrogeni hranice pole.

,rolerance presahu” se tyka pouze vnéjsi levé a pravého poétu sekci. VSechny ostatni sekce nejsou
timto parametrem ovlivnény.

Nasledujici obrazky ukazuii, jak plsobi , Tolerance presahu u ,Stupen presahu“ 0%. Nastavenou
toleranci pfesahu vidite dole na obrazcich.

@ @

Tolerance pfesahu pri stupni pfesahu 0% — v obou pfipadech byla prace provedena s pfesahem 25 cm.

Tolerance pfesahu Ocm Tolerance pfesahu 30cm
Zde se sekce okamZité vypne. Zde se sekce nevypne, protoZe je soucasny
pfesah mensi nez 30 cm.

Pokud jste parametr ,Stupen presahu® nastavili na 100 %, hraje parametr , Tolerance presahu”
dulezitou roli pfi opousténi jiz zpracované plochy. Napfiklad pfi otaCeni v jiz zpracované souvrati.

Autorska prava © Miller-Elektronik GmbH & Co.KG



MULLE
lektronik

Konfigurace

Konfigurace SECTION-Control

Priklad

@ @

Tolerance pfesahu pfi stupni pfesahu 100% — v obou pfipadech byla zpracovavana plocha vynechana o 25 cm.

Tolerance pfesahu 0 @ Tolerance pfesahu 30 cm
Jestlize je na jiz zpracovana ploSe vynechano Tolerance pfesahu umoziuje pfedchazet
pouze 0 1 % sekce, zapne se cela sekce. zbyteénym presahlm.

Spravna sekce se zapne teprve tehdy, kdy je
na zpracovavané plose vynechavano vice nez
30 cm.

Mozné hodnoty:
= Doporuceni: Zadejte 30 cm jako ,Tolerance presahu®, kdyz pouzivate pfijimac GPS A100.
= Tolerance 0 cm
VnéjSi sekce se zapne nebo vypne pfi kazdém projeti i opusténi projeté stopy.
= Jina hodnota
Vnéji sekce se zapne nebo vypne, pokud je pfesahu vétsi, neZ tato hodnota.
= Maximalni hodnota

Setrva¢nost

Existuji dva parametry:
= Setrvad. pfi zap.
= Setrvac. pfi vyp.

U obou parametrd musite zadat, kolik asu uplyne, dokud ventil sekce nezareaguje na signél z
termindlu. Setrvagnost je tedy doba, kterd uplyne, dokud nevznikne (pfi zapinani) nebo nezanikne
(pfi vypinani) otviraci tlak trysky.

Tato hodnota je nutna v pfipadé automatického zapinani a vypinani sekci. Zavisi na typu ventilu
sekce.

Pokud se v pfipadé polniho postfikovace sekce jiz zpracovanych ploch projizdi znovu, je nutno ho
okamzité vypnout. Proto software poSle signal k vypnuti k ventilu sekce. Tim zanikne tlak na ventil
sekce. Tak dlouho, dokud trysky uZ nic nerozpra3uiji. To trva cca 400 milisekund.

Viysledek je, ze sekce se 400 milisekund rozpraSuje v prekryti.

Abyste tomu zabranili, musi byt parametr ,setrvaénost pfi vyp.” nastavena na 400 Ms. Nyni se signal
odesle k ventilu sekce 0 400 milisekund dFive. Tak Ize rozpraSovani prerusit nebo spustit pravé ve
vhodny okamzik.

Nasledujici obrazek znazorfiuje, jak funguje setrvacnost. Na obrazku je ukazano realné chovani, ne
ukazatel na obrazovce.
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Setrvac. pfi vyp. byla nastavena na 0. Pokud je nastavené zpoZdéni pfili§ malé, dojde k prekryti postfikovani.

Na tomto misté dostal ventil sekce signal k Na tomto misté pfestal rozpraSova¢
vypnuti postfikovat.

MoZné hodnoty:
= ,Setrvad. pfi zap.”
Zadejte sem zpozdéni pfi spusténi sekce.
Napf.

— Magneticky ventil Armatur 400 ms
— Elektromotoricky Armatur 1200 ms

= Setrvac. pfi vyp.”
Zadejte sem zpozdéni pfi vypnuti sekce.
Napf.

— Magneticky ventil Armatur 300 ms

— Elektromotoricka Armatur 1200 ms

Model stroje
Tento parametr rozhoduje o tom, jak pfesné se ma provadét vypocet polohy bfevna a sekci.

Pokud je tento parametr aktivovan, bude se software vZdy pokouset spocitat pfesnou polohu sekce.
Na obrazovce bfevno piesné sleduje jizdni pruh traktoru. Diky tomu je zobrazeni projeti na
obrazovce a prace aplikace SECTION-Control pfesnéjsi, nez kdyz je tento parametr deaktivovan.

Mozné hodnoty:

= ,samojizdny stroj*
Nastaveni pro samojizdné zemédélské stroje.

= vlegeny stroj*
Nastaveni pro zemédélské stroje vleCené traktorem.

= ,odpojeno®
Neni simulovan Zadny stroj. Pfesny vypocet polohy sekci je deaktivovan. Bfevno je zobrazeno v
misté, na kterém se nachazi pfijima¢ GPS. Pocitané plochy budou nepfesné.

5.3.1 Kalibrace setrvac. pfi zap. a setrvaé. pfi vyp.

Tato kapitola je uréena pro pokrogilé uZivatele.
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Pfed pfectenim kapitoly:
= Naucte se ovladat terminél.
= Naucte se ovladat SECTION-Control.
Standartni hodnoty parametru ,Setrvac. pri zap.“ a ,Setrvac. pri vyp.” jsou nastaveny pro praci s
vétsinou polnich postfikovacu.
Kdy kalibrovat? V nasledujicich pfipadech provedte kalibraci parametra:

= Pokud pouzivate jiné zemédélské zafizeni se SECTION-Control.
= Pokud zemédélské zafizeni pfi projizdéni jiz zpracované plochy spina pfilis brzy nebo pozdé.
= Pokud zemédélské zafizeni pfi opousténi jiz zpracované plochy spina pfilis brzy nebo pozdé.

V nésledujicich kapitolach se dozvite, jak nakalibrovat parametry.
Kapitoly a pfiklady byly popsény na pfikladu polniho postfikovace. U jinych zemédélskych zafizeni
prosim postupujte analogicky.
Faze kalibrace
Kalibrace se sklada z vice fazi:
1. Pfipravte kalibraci
Prvni projeti pole
Druhé projeti pole
Oznadte hranice rozpraSovani

Spoditat hodnotu korekce

o o B~ W Db

Opravit parametr ,setrvaé. pfi zap." a ,setrvac. pfi vyp.”

Jednotlivé faze jsou podrobnéji popsany v nasledujicich kapitolach.

Pripravte kalibraci

Potfebujete nasledujici prostfedky a osoby, abyste kalibraci mohli provést:
= Dva pozorovatele - dvé osoby, které oznaéi koliky zpracované plochy.
= Nafadi k oznageni zpracovanych ploch:

— cca 200 az 300m vystrazné vytyCovaci pasky
- 8 kolik(i pro oznageni na poli

= RozpraSovaé s Cistou vodou v nadrzi.

Prvni projeti
V této fazi kalibrace musite pole projet v jedné stopé.

Néasledujici obrazek ukazuje, které body si musite oznacit pfed projetim a po ném. Navod k tomu
najdete pod obrazkem.

Viysledek prvniho projeti
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@ Koliky @ Koliky
Oznacte vnéjSi konce sekci pied projetim Oznacte vnéjSi konce sekci po projeti

@ Vystrazna vyty€ovaci paska mezi koliky

Oznatuje hranice projeti

Postup Tak zpracujete pole pro kalibraci setrvaénosti:
1. Spustte novou navigaci se SECTION-Control.
2. Postavte polni rozpradovac na za¢atek projizdéni. Projeti by nemélo byt v blizkosti hranice pole,
tak budete mit dost mista pro druhé projeti.
3. Odklopit tyce.
4. Oznacte koliky konce sekci.
5. Jedte 100 az 200 metr(i rovné a rozpraSujte pfitom Cistou vodu.
6. Po 100 az 200 metrech zastavte a vypnéte polni rozpraSovac.
7. UloZte projeti v aplikaci TRACK-Leader. Tak Ize kalibraci zopakovat.
8. Oznacte koliky konce vnéjSich sekci.
9. Spojte koliky vytyCovaci paskou. Tak se na poli oznaci hranice projeti.

10. Upevnéte vytyCovaci pasku na zemi kameny nebo hlinou.

= Provedli jste prvni projeti a oznadili hranice rozpradovani.

Druhé projeti

V této fazi musite zpracovat plochu projetou v prvnim projeti v uhlu 90°.

/\ POZOR

Zranéni jedoucim polnim postfikovaéem
Pozorovatelé, ktefi pomahaji pfi kalibrovani, mohou byt zasazeni tyCemi.

Dejte pozorovatelim pfesné pokyny. Vysvétlete jim vSechna rizika.

VZdy piitom dbejte na to, aby pozorovatelé dodrZovali dostateénou vzdalenost od tyée
rozpraSovace.

RozpraSova¢ okamZité zastavte, nachazi-li se pozorovatel pfili§ blizko rozpraSovace.

V této fazi potiebujete pomoc jedné nebo dvou dalSich osob. Tyto osoby pozoruji jizdu a chovani
polniho rozpraSovace a oznadi hranici rozpraSovani.

Dejte témto osobam presné pokyny a varujte je pfed moznymi riziky.

Nésledujici obrazek ukazuje, kde musi stat pozorovatelé a eho nakonec musite doséhnout.
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@\. ......... _\\@) -
Projeti 2

@ Pozice prvniho pozorovatele @ Tato linie oznaduje misto, na kterém trysky
zacnou rozpraSovat, kdyZ opoustite
zpracovanou plochu.

@ Pozice druhého pozorovatele @ Tato linie oznaCuje misto, na kterém trysky
pfestanou rozpraSovat, kdyz se najizdi na
zpracovanou plochu.

Postup M Nadrz je napinéna éistou vodou.

M Pozorovatelé stoji v bezpecné vzdalenosti od tyée polniho rozprasovace.

M Navigace se spusti prvnim projetim.

M SECTION-Control je v automatickém rezimu.

1. Nastavte polni rozpradova€ v Uhlu 90° k projeté ploSe ve vzdalenosti cca 100 m.

2. Jedte stalou rychlosti (napf.: 8 km/h) pfes jiz zpracovanou plochu. RozpraSuijte pfitom vodu.

3. Pozorovatelé musi stat pfed pfedem oznagenymi hranicemi projeté ¢asti v bezpeéné vzdalenosti

od tyce.

4. Pozorovatelé musi sledovat, na kterych mistech polni rozpraSovac pfestane a zaéne

rozpraSovat, kdyZ miji jiz projeté misto.

= Nyni vite, jak se polni rozpraSova¢ chova pfi projeti jiz jednou zpracované plochy.

Abyste ziskali jeSté presnéjsi vysledky, mlzete tento proces nékolikrat zopakovat.

Oznaceni hranic rozprasovani - pro setrvaé. pfi vyp.

V této fazi musite oznacit, kde polni rozpradova¢ prestava rozprasovat, kdyz najizdi na zpracovanou
plochu. Musite také stanovit, kde ma pfisté s rozpraSovanim prestat.

Tak zjistite, jestli se polni rozpraSovaé vypina pfili§ pozdé nebo brzy.

Néasledujici obrazky ukazuiji, které linie na poli musite oznacit, abyste mohli spocitat parametr

,setrvad. pfi vyp.".
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Linie pro parametr,setrvac. pfi vyp.“. Vlevo: Polni rozpraSovac se vypina pfilis pozdé. Vpravo: Polni rozprasovac
se vypina pfili§ brzo.

P Odstup mezi pozadovanou linii rozprasovani Z X Skutecna linie rozpraSovani
a skuteénou linii rozprasovani X Zde polni rozpraSova¢ prestane rozpraSovat.
z PoZadovana linie rozpraSovani
Zde ma polni rozpraSova¢ prestat
rozprasovat.

Mélo by se pfitom naplanovat malé pfekryti
kvuli dobé potfebné k upusténi tlaku.

V obou pfipadech (vlevo a vpravo) je parametr ,setrvag. pfi vyp.“ nastaven Spatné:
= Vlevo: Polni rozpraSovaé se vypina prili§ pozdé. Setrvacnost se musi zvysit.
= Vpravo: Polni rozpraSovac se vypina pfili§ brzo. Setrvacnost se musi snizit.

Postup 1. Srovnejte oznaceni na poli s nakresy.

=> Nyni vite, jestli se polni rozpradova¢ vypina pfili§ pozdé nebo brzy.

Oznaceni hranic rozprasSovani - pro setrvac. pri zap.

V této fazi musite oznacit, kde polni rozpraSovac zacina rozprasovat, kdyz opousti zpracovanou
plochu. Musite také stanovit, kde ma pfisté s rozpraSovanim zacit.

Tak zjistite, jestli se polni rozpraSovac spousti pfili§ pozdé nebo brzy.

Nasledujici obrazky ukazuii, které linie na poli musite oznacit, abyste mohli spocitat parametr
,setrvad. pfi zap.”.

Linie pro parametr,setrvac. pfi zap.“. Vlevo: Polni rozprasovac se zapina pfili§ pozdé. Vpravo: Polni rozpraSova¢

se zapina prilis brzo.
P Qdstup mezi poZadovanou linii rozpraSovani Z X Skutecna linie rozprasovani
a skute¢nou linii rozpraSovani X Zde polni rozpraSovac zacina rozpraSovat.

Z PoZadovana linie rozpraSovani
Zde mé polni rozpradovac zacit rozpradovat.
Mélo by se pfitom napldnovat malé prekryti
asi 10cm kvli dobé potrebné k narlstu tliaku.
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V/ obou pfipadech (vlevo a vpravo) je parametr ,setrvac. pfi zap.” nastaven Spatné:
= Vlevo: Polni rozpradovaé se zapina pfili§ pozdé. Setrvagnost se musi zvysit.
= Vpravo: Polni rozpraSovac se zapina pfili§ brzo. Setrvaénost se musi snizit.
Postup 1. Srovnejte oznaceni na poli s nékresy.

= Nyni vite, jestli se polni rozpraSova¢ spousti pfili§ pozdé nebo brzy.

Vypocet hodnoty korekce

V posledni fazi jste zprostfedkovali:
= Ktery parametr musi byt zménén.
= Jestli je nutno aktualni setrvacnost zvysit nebo sniZit.

Nyni musite spocitat, o kolik milisekund je nutno Spatné nastaveny parametr zménit.
K tomu musite spoditat takzvanou hodnotu korekce.

Abyste mohli spogitat hodnotu korekce, musite védét, jak rychly byl polni rozprasovaé pfi projeti.
Rychlost je nutno zadavat v cm/milisekundu.

V nasledujici tabulce naleznete rychlosti a pfepocet na cm/ms:

Rychlost v km/h Rychlost v cm/ms

6 km/h 0,16 cm/ms

8 km/h 0,22 cm/ms

10km/h 0,28 cm/ms
Postup Takto spocCitate hodnotu korekce:

1. [Odstup P] : [Rychlost polniho rozprasovace] = hodnota korekce

2. 0 tuto hodnotu se musi upravit aktualné nastavena ,setrvac. pfi zap.” nebo ,setrvac. pfi vyp.*.

Zména parametru setrvaénosti
Nyni se musi pfizplisobit parametry ,setrvac. pfi zap.” a ,setrvac. pfi vyp."

Postup 1. Zménte parametry podle empirického vzorce:
- Pokud se polni rozpraSovaé zapina pfili§ pozdé, potfebuje vic ¢asu. Setrvatnost se musi
zvysit.
- Pokud se polni rozpraSovaé spina pfili§ brzo, potfebuje méné asu. SetrvaCnost se musi sniZit.

2. Spocitejte novou hodnotu pro parametr setrvacnosti.
Provedte tento krok zvast pro parametr ,setrvac. pfi zap.” nebo ,setrvac. pfi vyp."
Pokud se polni rozpraSova¢ spousti nebo zapina pfili§ pozdé:
Zvyste aktudlni setrvacnost o hodnotu korekce
Pokud se polni rozpraSovaé zapina nebo vypina pfili§ brzo:
Zredukujte aktualni setrvaénost o hodnotu korekce

Priklad Polni rozpraSovac jel rychlosti 8km/h. To odpovida 0,22 cm/ms.
Po druhém projeti se zméfil odstup P. Obnasel 80 cm.
Aktualné nastaveny parametr ,setrvaé. pfi vyp.“ je 450 ms.

Polni rozpraSovac se pfi projeti zpracované plochy vypina pfiliS pozdé. Bod Z se nachazi ve sméru
jizdy pred bodem X. Linie byly oznaCeny jako na nasledujicim obrazku:
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Pfi projeti zpracované plochy se polni rozpraSovac vypina pfili§ pozdé

1. Spoditat hodnotu korekce:
[Odstup P] : [Rychlost polniho rozprasovace] = hodnota korekce
80:0,22 = 364

2. Spoditejte novou hodnotu parametru ,setrvac. pfi vyp.".
Protoze se polni rozpraSovac vypiné pfili§ pozdé, musi se ,setrvac. pfi vyp.“ zvysit o hodnotu
korekce:
364 (hodnota korekce) + 450 (nastavena ,setrvaC. pfi vyp.©) = 814 (nova ,setrvad. pfi vyp*)

3. Zadejte hodnotu 814 u parametru ,setrvag. pfi vyp.“.
Priklad Polni rozpraSovac jel rychlosti 8km/h. To odpovida 0,22 cm/ms.
Po druhém projeti se zméfil odstup P. Obnasel 80 cm.
Aktualné nastaveny parametr ,setrvac. pfi vyp.“ je 450 ms.

Polni rozpraSova¢ se pii projeti zpracované plochy vypinal pfili§ brzy. Bod Z se nachazel ve sméru
jizdy po bodu X. Linie byly oznaCeny jako na nasledujicim obrazku:

& %

Pfi projeti zpracované plochy se polni rozpraSovac vypinal pfili§ brzy.

1. Vypoclet hodnoty korekce:
[Odstup P] : [Rychlost polniho rozprasovace] = hodnota korekce
80:0,22 = 364

2. Spoditejte novou hodnotu parametru ,setrvac. pfi vyp.".
Protoze se polni rozprasova¢ vypina pfili§ pozdé, musi se ,setrva¢. pfi vyp.” zvysit o hodnotu
korekce:
450 (nastavena ,setrvac. pfi vyp.") + 364 (hodnota korekce) = 36 (nova ,setrvac. pfi vyp.”)

3. Zadejte hodnotu 36 u parametru ,setrvac. pfi vyp.”.

5.4 Konfigurace TRACK-Leader TOP

Nésledujici parametry musite nastavit, abyste mohli pouzivat TRACK-Leader TOP:
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Vyska piijimace GPS

Vzdalenost piijimace GPS od zemé.

Nutné pro: TRACK-Leader TOP

Strojni zakladna

Strojni zakladna se zadava, pokud zemédélsky stroj pracuje na strané s odsazenim, jak uvadi
obrézek. Bez tohoto parametru budou nékteré plochy zpracovany dvojité a jiné naopak vypustény.

@ Prvni projeti @ Dvojité zpracované plocha
@ Druhé projeti @ Nezpracovana plocha
@ Treti projeti

Zpusob fungovani Kdyz tomuto parametru date jinou hodnotu neZ 0, stane se nasledujici:

= Na pracovni obrazovce se zobrazi ¢ervena vodici stopa. TRACK-Leader TOP je nasledovan
¢ervenou stopou.
= Symbol stroje a symbol tyée se pfesunou o zadanou hodnotu.

Mozné hodnoty:

= Zadejte pozitivni hodnotu. Napf.: 90cm
Pokud je pfidavné zafizeni posunuté doprava.

= Zadejte zapornou hodnotu. Napf.: -90cm
Pokud je pfidavné zafizeni posunuté doleva.

= Zadejte ,0°
Jestlize jste pfipojili jobrechner, ve kterém je zanesena kompletni geometrie tazeného zafizeni.
Napfiklad jobrechner postfikovace od spol. Miller-Elektronik.

Postup Takto stanovite spravnou hodnotu parametru:
1. Zajistéte, aby parametr byl nastaven na ,0".

2. Spustte novou navigaci s aplikaci TRACK-Leader.
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3. Ujedte s traktorem tfi pruhy podél vodicich pruhd, jak je uvedeno na obrazku.
4. Zméite Sifku nezpracované plochy mezi druhym a tfetim projetim.
5. Jako hodnotu parametru uvedte polovinu zméfené Sirky.

6. Pomoci klaves plus a minus uréete, kterym smérem ma byt zemédélsky stroj odsazen.

Rychlost reakce

Rychlost reakce a agresivita automatického fizeni. Cim je hodnota vy3si, tim silngjsi jsou Fidici
pohyby.

5.5 Profily strojt

Kazdy stroj, se kterym pouzivate software, mize vykazovat rozdilné parametry. Abyste je vzdy
nemuseli nastavovat znovu pfed zahajenim prace, mizete nastaveni stroje ukladat jako profily strojd.

V oblasti ,Data stroje” Ize zadavat parametry pfipojenych zemédélskych zafizeni a ukladat je jako
profily.

V nasledujicich pfipadech potfebujete data stroje:
= Pokud je deaktivovana aplikace SECTION-Control
= Pokud terminal neni pfipojen na zadny jobrechner.

5.5.1 Zalozeni nového profilu stroje
Jako stroj je zde chdpana kombinace traktoru a zemédélského zafizeni.

Priklad Jestlize Vas$ vozovy park zahrnuje dva traktory a dvé zafizeni, musite za danych okolnosti zalozit
Ctyfi profily stroje.
= Traktor A a postfikovaé
= Traktor B a postfikova¢
= Traktor A a rozpraSovac hnojiva
= Traktor B a rozpraSovac hnojiva

Zalozte vzdy jako profil stroje vSechny kombinace, které pouzivate. Zalozit Ize az 20 profilli stroje.

Postup 1. Zobrazi se tato obrazovka: ,Nastaveni*;

i@l} nastaveni

| Data stroje

[]
2. - Klepnéte na ,Zadani dat stroje”.

= Zobrazi se obrazovka se zadanim dat.

3. Zadejte oznaceni nového profilu stroje.

4, - Potvrdte zadéni a ulozte.
=> Zobrazi se obrazovka ,Data stroje”.

5. Nastavte parametry stroje.
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5.5.2 Vybér dostupného profilu stroje

VZdy pfed praci musite urcit, se kterym strojem ze svého vozového parku chcete pracovat. K tomu je
nutné vybrat profil stroje, se kterym hodlate pracovat.

Postup 1. Zobrazi se tato obrazovka: ,Vyber stroje:

=
QEQ:B nastaveni
| Data stroje | Vyber stroje

= Zobrazi se obrazovka ,Vyber stroje”. Na této obrazovce naleznete seznam v8ech uloZenych
profill stroje.

2. [ - Klepnéte na poZadovany profil stroje.
= Zobrazi se obrazovka ,Data stroje”.

3. Zkontrolujte parametry stroje.

- Opustte obrazovku, jakmile parametry budou aktualni.
= Aktivuje se zvoleny profil stroje.

= Nazev aktivovaného profilu stroje se zobrazi v ivodni obrazovce na fadku ,Stroj".

5.5.3 Parametry stroje

Parametry stroje budete potfebovat v nasledujicich pfipadech:
= Kdyz cheete zaloZit profil stroje u nového stroje
= Kdyz chcete zménit profil stroje

Na nasledujicich stranach naleznete vysvétleni vSech parametrd stroje.

Prac. zabér

Tento parametr uvadi nastaveny pracovni zabér zafizeni.

Pocet sekci
Zadejte poCet sekci.

Kazda sekce se zobrazi jako soucast pracovni listy na obrazovce.

Sekce

Otevfe masku, ve které mizete zadat Sifku jednotlivych sekci.

Stupen presahu
Stupen prekryti pfi zpracovavani klinovité plochy.

Nastaveny ,stupef pfesahu® je u vnéjSich sekci ovlivnén parametrem ,tolerance pfesahu®.
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0% stuperi pfesahu 50% stupen pfesahu 100% stupen pfesahu

MoZné hodnoty:

= 0% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyz plochu tpiné
opusti. Pi projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez
1% zpracovavané plochy.

= 50% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne teprve tehdy, kdyz plochu opusti z
50%. Pfi projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyZ je sekce vétsi nez
50% zpracovavané plochy. Pfi 50% ,stuperi pfesahu®, nema ,tolerance presahu* zadné dcinky.

= 100% - kazda sekce se pfi opousténi zpracované plochy zapne hned, jak plochu opusti z 1%. PFi
projezdéni zpracované plochy se sekce vypne teprve tehdy, kdyz je sekce vétsi nez 100%
zpracovavané plochy.

Antena GPS vpravo/vlevo

Pokud pfijima¢ GPS neni umistén na podéIné ose vozidla, musi se zde tento posun nastavit.

S
ol

Podéina osa vozidla a pfijima¢ GPS
@ PodéIné osa vozidla @ Pfijimaé GPS
Nachézi se vpravo od podélné osy vozidla

Mozné hodnoty:
= Zadejte zapornou hodnotu. Napf.; - 0.20m
Pokud se pfijima¢ GPS nachézi vlevo od podélné osy.
= Zadejte pozitivni hodnotu. Napf.: 0.20m
Pokud se pfijima¢ GPS nachazi vpravo od podélné osy.
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Antena GPS vpravolvlevo u asymetrickych stroju

JestliZze pouzivate zemédé&lsky stroj, ktery je asymetricky, nachazi se stfed pracovniho zabéru na
jiném misté, nez u symetrickych strojl.

K vyrovnéni tohoto rozdilu je tfeba upravit dfive nastaveny parametr ,antena GPS vpravo/vlevo®.

>
|

D—>

@ =

Asymetricky stroj

Zméifte vzdalenost mezi podélnou osou @ Cely pracovni zabér
traktoru a stfedem pracovniho zabéru.

O tuto vzdalenost se posune stfed

zemédgélského stroje.

Postup Hodnotu parametru ,antena GPS vpravo/vlevo" u asymetrickych strojl zménite nasledovné:
1. Zméite cely pracovni zabér.
Zjistéte pfesny stfed pracovniho zabéru.

Zméfte vzdalenost mezi stfedem pracovniho zabéru podélné osy traktoru.

> owoN

Upravte hodnotu parametru:
-Pokud se stfed pracovniho zabéru posune doprava, pfipoCitejte zméfenou vzdalenost k
hodnoté parametru.

-Pokud se stfed pracovniho zabéru posune doleva, odectéte zméfenou vzdalenost od hodnoty
parametru.

Antena GPS vpredu/vzadu

Vizdalenost pfijimace GPS od bodu zpracovani. Bodem zpracovani jsou napf. ty¢e polniho
postfikovace.

Mozné hodnoty:
= Zadejte zapornou hodnotu. Napf.: - 4.00m
Pokud se pfijima¢ GPS nachazi za bodem zpracovani, zadejte negativni hodnotu.
= Zadejte pozitivni hodnotu. Napf.: 4.00m
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Pokud se pfijima¢ GPS nachézi pfed bodem zpracovani, zadejte pozitivni hodnotu.

Cidlo pracovni polohy
Je na stroji osazeno €idlo pracovni polohy?

Cidlo pracovni polohy je snimag, ktery rozpozna, ze zemé&délsky stroj je zapnuty, a preda tyto
informace terminalu. Tento snimac se nachazi u celé fady traktord a Ize se na néj napojit pies
signélni zasuvku.

Mozné hodnoty:
= Ano*
* Ne*

Invertovana senzorova logika

Je invertovand senzorova logika Cidla pracovni polohy?
= ,Ano" - Pfehravani dat zpracovavani zacne tehdy, kdyz €idlo pracovni polohy neni obsazené.
Skon¢i, kdyZ je €idlo pracovni polohy obsazeno.
= Ne*- Pfehravani dat zpracovavani zatne tehdy, kdyz je €idlo pracovni polohy obsazené.
Skonéi, kdyz &idlo pracovni polohy jiz neni obsazeno.

Model stroje
Tento parametr rozhoduje o tom, jak pfesné se ma provadét vypocet polohy bfevna a sekci.

Pokud je tento parametr aktivovan, bude se software vzdy pokouSet spo€itat pfesnou polohu sekce.
Na obrazovce bfevno piesné sleduje jizdni pruh traktoru. Diky tomu je zobrazeni projeti na
obrazovce a prace aplikace SECTION-Control pfesnéjsi, nez kdyz je tento parametr deaktivovan.

Mozné hodnoty:

= ,samojizdny stroj*
Nastaveni pro samojizdné zemédélské stroje.

= vlegeny stroj
Nastaveni pro zemédélské stroje vleCené traktorem.

= ,odpojeno*
Neni simulovan Zadny stroj. Pfesny vypocet polohy sekci je deaktivovan. Bfevno je zobrazeno v
misté, na kterém se nachazi pfijima¢ GPS. Pocitané plochy budou nepfesné.
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6 Provozni postupy

6.1 Kdyz pouzivate pouze TRACK-Leader Il

1.
2.
3.

Jedte k poli.
Nahrajte data o poli.

Pfipravte navigaci.

Viyberte profil stroje (volitelné).

Viyberte nastaveni navig.

Nastavte vodici pruh.

Nastavte interval vodicich pruhd.

Provedte pfipravné prace.

Uréete referencni bod.

Zachytte hranici pole (volitelné).

ZaloZte vodici pruh A-B.

Provedte praci.
— Zachytte piekazky (volitelné).
— Zpracuijte pole (volitelné).
Ukoncete préci.

— UloZte data o poli v béZzném formatu.

- Exportujte data o poli ve forméatu GIS.

— Zruste data o poli.

6.2 Kdyz pouzivate SECTION-Control

1.
2.
3.

5.

Jedte k poli.
Nahrajte data o poli.
Pfipravte navigaci.
- Vyberte nastaveni navig.
- Nastavte vodici pruh.
- Nastavte interval vodicich pruhd.
Provedte pfipravné prace.
- Pokradujte s navigaci.

— Provedte kalibraci signalu GPS.

Zpracuijte souvrat pomoci HEADLAND-Control (voliteIné).

— Zpracuijte souvrat pomoci HEADLAND-Control (volitelné).

Provedte praci.
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— Zachytte piekazky (volitelné).
— Zpracujte pole (volitelné).
6. UkonCete praci
— UloZte data o poli v b&Zném formatu
- Exportujte data o poli ve forméatu GIS

- Zruste data o poli.

6.3 Kdyz pouzivate aplikaci TaskManager

Kdyz naplanujete prace na poli na svém PC a poté chcete taot data zpracovat pomoci terminalu,
pouZijte k tomu aplikaci TaskManager.

Zahajeni prace
Postup Kdyz pouzivate TaskManager, zahdjite praci takto:

1. Spustte zakazku pomoci aplikace TaskManager.
=> Na obrazovce se zobrazi TRACK-Leader.
= Jakmile spustite zakazku pomoci aplikace TaskManager, nahraji se jeji data o poli
automaticky z aplikace TRACK-Leader II.

2. Kdyz pouzivate TRACK-Leader nrbo SECTION-Control

Ukonéeni prace
Postup Kdyz pouZivate TaskManager, ukongite préci takto:
1. Spustte aplikaci ,TaskManager*.
2. Ukoncete zakazku.

| L3

nebo - Ulozte data na USB flash disk nebo je nahrajte na portal

FarmPilot.
= VSechna data o poli, ktera vznikla pfi praci s aplikaci TRACK-Leader, se ukladaji do
souboru ,Taskdata.xml*,
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7 Pripravte navigaci

7.1 Zvolte nastaveni navigace
Nastaveni navig. rozhoduje o tom, jak maji byt zakladany vodici pruhy.
Nastaveni navig. se vybira na pfipravné obrazovce.

Existuji tato nastaveni navig.:
= Nastaveni navig. rovnobezny
= Nastaveni navig. vyhlazeny obrys
= Nastaveni navig. identicky obrys
= Nastaveni navig. A Plus [0,0000°]

Postup 1. Prejdéte na pfipravnou obrazovku:

A =
| navigace

- ”

[]
2. [ - Klepnéte na ,navigacni rezim*.
[]
3. - Vyberte pozadované nastaveni navig.

[]
4, [ - Potvrdte zadani.

7141 Nastaveni navigace ,rovnobézny*
Nastaveni navigace ,rovnobézny* se také nazyva ,rezim A-B*.

Pouzijte tento rezim, pokud chcete pole zpracovat v rovnych, rovnobéznych jizdnich stopach.

71.2 Nastaveni navigace ,,vyhlazeny obrys*
Cil reZimu: Vodici stopy se zatackami bez pfekryti.

V nastaveni navigace ,vyhlazeny obrys* se méni oblouk zatacky v kazdé vodici stopé. Vodici stopy
jsou na jedné strané ostiej$i a na druhé kulatgjsi.

Tak se zabréani pfekryti. Nevyhoda tohoto vodiciho reZimu je, Ze stopy, které jsou hodné vzdalené od
vodici stopy A-B, budou Easem velmi 3picaté.

Kdyz zjistite, Ze je vodici stopa pfili§ Spi¢ata, smazte vodici stopy a vytvorte novou vodici stopu A-B.
Vodici stopy se vypoCitaji znovu.

Priklad

Tip: Vytvorte vodici stopu A-B tak, aby vnitfni strana zata¢ky byla pokud moZno blizko hranice pole.

713 Nastaveni navigace ,,identicky obrys*“

Cil rezimu: Klikata vodici stopa se stejnomérnym zakfivenim
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V nastaveni navigace ,identicky obrys* se zakfiveni neméni. Pouzivejte tento rezim jen pfi mirnych
zatackach.

Nevyhoda tohoto nastaveni navigace je, Ze odstupy mezi vodicimi stopami budou ¢asem piili§ velké.
Pak pole nelze zpracovat pfesné stopu vedle stopy.

Kdyz zjistite, Ze jsou odstupy mezi vodicimi stopami pfili§ velké, smaZte vodici stopy a vytvoite novou
vodici stopu A-B.

Priklad
714 Nastaveni navigace A Plus
V tomto rezimu m0Zete ruéné zadavat, ve kterém geografickém sméru Ize zalozit vodici stopy. Musite
pfitom pouze zadat smér ve stupnich (0° az 360°) a vodici stopy se povedou automaticky a
rovnobézné k sobé.
= 0° sever
= 180° jih
= 90° vychod
= 270° zapad
Tento rezim je uziteCny pfedevsim tehdy, kdy znate pfesny smér, ve kterém ma probihat prace na
vaSem poli.
V tomto reZimu mize pole zpracovavat vice stroju naraz v pfesné rovnobéznych jizdnich stopach.
7.2 Nastavte vodici stopy
V této kapitole se dozvite, jak pracovat s vodicimi stopami.
Vodici stopy jsou linie zobrazené na monitoru, které vam pomahaji jet pfesné v pozadované jizdni
stopé.
7.21 Nastavte Sirku vodici stopy
Sifka vodici stopy je vzdéalenost mezi dvéma vodicimi stopami.
Pfednastavena Sifka vodici stopy je pracovni ifka, kterou Ize pro kaZzdou zakézku upravit.
Priklad Pracovni zabér polniho postfikovace = 18m
Chcete se uijistit, ze se pfi zpracovani nic nevynechalo.
Nastavte Sifku vodici stopy na napf. 17,80 m. Bude se pracovat s piekrytim 20 cm.
Postup 1. Pfejdéte na pfipravnou obrazovku:

@ navigace
[]
2. - Kliknéte na fadek ,Sifka vodici stopy".
[]
3. - Zadejte poZzadovanou $ifku vodici stopy.
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[]
4, — Potvrdte zadani.
7.2.2 Nastavte interval vodici stopy

Interval vodici stopy Ize nastavit v pfipravné obrazovce.
Tak m0zete nastavit, v jakém intervalu se bude vodici stopa zobrazovat tuéné.
Tak by pro vas mélo byt jednodussi jezdit v kazdé druhé nebo teti stopé.

Priklad Pfi zadani ¢isla ,2“ se tuéné zobrazi kazda druha vodici stopa, pfi zadani gisla ,3“ se tu¢né zobrazi
kazda tfeti vodici stopa atd.

Postup 1. Pfejdéte na pfipravnou obrazovku:

' navigace
2. E - Kliknéte na ,interval®.
3. E - Nastavte interval vodici stopy.
4. E - Potvrdte zadéni.

7.3 Nastaveni Sifky souvrati

Sifku souvraté Ize nastavit jako nasobek prac. zabéru.

Zakladem vypoctu 8ifky souvrati je vZdy celkovy pracovni zabér stroje. To plati také v pfipadé, kdy v
jobrechneru stroje deaktivujete vnéjsi sekce. Méjte toto na paméti pfi nastavovani Sifky souvraté.

Postup 1. Pfejdéte na pfipravnou obrazovku:

A =
'l navigace

2. Klepnéte na parametr ,Souvratové stopy*.

3. Nastavte, kolik pracovnich Sifek ma souvrat zahrnovat.

=> Nastavili jste Sitku souvraté.
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Spusténi navigace

Pfi spousténi navigace mate dvé moZnosti:
= Spustit novou navigaci
= PokraCovat s jiz spusténou navigaci

8.1 Spustit novou navigaci

Novou navigaci mizete spustit v nasledujicich pfipadech:
= Pokud zpracovavate pole poprvé.
= Pokud nahravate data pole jiz znamého pole. V tomto pfipadé se vSechna stara projeti smaZou.
Muzete vSak znovu pouzit hranice pole, vodici stopy a prekazky.

Postup 1. Pfejdéte na pfipravnou obrazovku:
' navigace

2. Nastavte vSechny zobrazené parametry.

3. j - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka.

8.2 Pokracovat s jiz spusténou navigaci

S navigaci mliZete pokracovat v téchto pfipadech:
= Kdyz jste preruili zpracovavani pole.
= Kdyz jste opustili aplikaci.
= Kdyz jste nahréli data o poli.

Postup 1. Pfejdéte na pfipravnou obrazovku:
' navigace

2. Nastavte vSechny zobrazené parametry.

3. - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka.

8.3 Spousténi prehravani dat projeti

V nasledujicich pfipadech tuto kapitolu nemusite €ist:
= SECTION-Control je aktivované
= Mate Cidlo pracovni polohy

Pokud nepouzivate SECTION-Control, ani jste neinstalovali ¢idlo pracovni polohy, nevi software, kdy
Vas$ pristroj (napf. postfikovag) pracuje a kdy ne. Proto musite softwaru sdélit, kdy s praci zacnete.

Diky pfehravani dat projeti na monitoru vidite, které oblasti pole jste jiz projeli.

Postup M Spustili jste navigaci.
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1. @ - Zapsani projeti.
= Funkéni symbol je Eerveny: @

=> Za symbolem traktoru je zelena stopa. Oznacuje projeti.

8.4 Kalibrace DGPS

DGPS znamena ,Globalni poziéni soustava s diferencialnim signalem®.
Je to systém, ktery slouzi k urCeni pozice VaSeho vozidla.

Popis problému V pribéhu dne se zemékoule otaci a satelity na nebi méni svoji pozici. Tak se posouva vypocitana
pozice bodu. Timto posunutim tato pozice jiz po urcité dobé neni aktuaini.

Tento fenomén se oznacuje jako Uchylka jizdy a Ize ji zmenSit.

Pro Vas z toho vyplyva, Ze se vSechny hranice pole a vodici stopy, které jste vytvofili v jeden den,
jsou jiz po nékolika hodinach trochu posunuté.

Reseni problému Existuji dva zpusoby, jak vyrovnat uchylku jizdy:
= Pomoci referencniho bodu 1 - Uréenim referenéniho bodu 1 a kalibraci signalu GPS pokazdé,
nez zacnete pracovat. Bezplatnd moznost pro pouzivani antény GPS A100 a s pfesnosti az +/-
30cm.
= Pomoci signalu korekce. Placena sluzba poskytovatele GPS. Pouze dohromady s velmi pfesnou
anténou GPS. Signal GPS se v pravidelnych intervalech automaticky znovu kalibruje. Tak se
dosahne pfesnosti méné nez pét centimetrd.

8.4.1 GPS bez signalu korekce

Pokud pouzivate GPS bez signalu korekce, musite signal GPS nakalibrovat znova pokazdé, nez
zacCnete pracovat.

Cim presngji to udélate, tim pfesngji bude systém pracovat. Naopak, &im nepresnéj$i kalibrace GPS
bude, tim nepfesnéji systém zprostiedkuje pozici vozidla.
K éemu potiebujete referenéni bod?

Za pomoci referencniho bodu miiZete porovnat realné soufadnice GPS s uloZzenymi souradnicemi
GPS a vyrovnat pfipadné uchylky jizdy.

Ke kalibraci signélu GPS je zapotfebi pevny bod na zemi. Takzvany referenéni bod 1. Pfi kalibraci
signalu GPS se uloZené soufadnice referencniho bodu porovnaji a doladi s aktualnimi soufadnicemi.
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: 1 ez ) LN s
Vlevo - pole s kalibrovanym signalem GPS; vpravo - pole bez kalib

' 4 \
rovaného signalu GPS

Pokud neurcite referenéni bod a nenakalibrujete signal GPS pokazdé, nez zacnete pracovat, stane
se nasledujici:

= Ulozené souradnice GPS hranice pole, vodici stopy atd. se budou liSit od t&ch realnych.

= Tak nemizete zpracovat ¢asti pole, protoZe se podle GPS nachazi mimo hranice pole.

Abyste dosahli maximalni pfesnosti, musite tedy:
= U kazdého pole pfi prvnim zpracovani stanovte referencni bod.
= Pred kazdym zpracovanim kalibrujte signal GPS.

Urcete referencni bod 1
Referenéni bod 1 — bod v blizkosti pole. Slouzi k vyladéni ulozené a realni pozice pole.

Pfi uréovani referen¢niho bodu jsou rozhoduijici soufadnice antény GPS.

Kdy nastavit? Nastavte ,referenéni bod 1 v nasledujicich pfipadech:
= Pokud zpracovavate pole poprvé.

Spravné nastaveni Pfi nastavovani referenéniho bodu potfebujete pevny bod, jehoZ pozice se v Ease neméni. Napfiklad
strom, hrani¢ni kdmen nebo kanalizaéni poklop.

Potfebujete tento bod, abyste pfi pozdéjsi kalibraci signalu GPS postavili traktor pfesné na to stejné
misto.

UPOZORNENI

Ztrata dat v pripadé chybéjiciho referenéniho bodu
Pokud pozdéji referenéni bod nemdzete najit, jsou zaznamenana data nepotiebna.

o Vzdy si zapamatuijte pfesnou pozici referencniho bodu pro kazdé pole!

Nasledujici obrazek ukazuje moznost, jak traktor postavit pfi ur€ovani referenéniho bodu:
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Postup

Traktor pfi uréovani referenéniho bodu
. Anténa GPS na stfeSe kabiny traktoru >« Pozice referenéniho bodu
@ Vzdalenost mezi anténou GPS a bodem na @ Vzdalenost mezi anténou GPS a bodem na
krajnici na ose Y krajnici na ose X

--- Linie od pevného bodu pres cestu

M Zpracovavate pole poprvé.

1. Najdéte si pevny bod pfi vjizdéni na pole. Napfiklad strom, hraniéni kamen nebo kanaliza¢ni
poklop.

2. Nakreslete linii od vybraného pevného bodu pres cestu.
3. Postavte traktor obéma pfednimi koly na linii.

4, Zaznamenejte vzdalenost mezi bodem a traktorem.
Tato vzdalenost musi byt pfi dalSi kalibraci GPS stejna.

5. Spustte novou navigaci.

6. 299 . stisknéte

7. j:-stisknéte
8. j: - stisknéte

=> Program 15 sekund vyméfuje momentalni pozici a uloZi ji jako ,referenéni bod 1.
Referenéni bod se pfitom nastavi pfimo tam, kde se nachazi anténa GPS.
= Pfipadné jiz dfive dostupné referen¢ni body a kalibrace signalu se tak zrusi.

= Na pracovni obrazovce se pod symbolem stroje objevi symbol referencniho bodu:

= Nastavili jste ,referenéni bod 1.

Kalibrace signalu GPS

Pfi kalibrovani signalu GPS se anténa GPS musi nachazet pfimo na tom misté, jako pfi stanovovani

referenéniho bodu.
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Kdy kalibrovat?

@ @ ©

--4{1--
1 4

Pozice antény GPS ve vztahu k referen¢nimu bodu pfi kalibraci signélu GPS

)Z( Pozice referen¢niho bodu

. Anténa GPS na stfeSe kabiny traktoru

Signal GPS musite kalibrovat v nasledujicich pfipadech:
= VZdy neZ zagnete pracovat

A4
' D@
« kdyz 2 Jblika
| —

¢erveny trojuhelnik vedle funkéniho symbolu
= KdyzZ zjistite, Ze jste sice jeli jizdnim pasem, ale na obrazovce se ukdZe odchylka.

Postup 1. Pfivjezdu na pole jedte k ,referencni bod 1°.
2. Postavte traktor obéma pfednimi koly na inii.
Traktor musi stat ve stejném Uhlu, jako pfi poslednim stanovovani referencniho bodu.
Vizdélenost od pevného bodu na okraji cesty musi byt stejné jako pfi stanovovéni referencniho
bodu.
3. 299 - Stisknéte.
4, J: - Stisknéte.
—
@<
5 & -Stisknéte.
= Program 15 sekund urCuje momentaini pozici. Pfi novém kalibrovani referenéniho bodu se
staré kalibrovani pfepise.
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= Zobrazi se nasledujici obrazovka:
nastaveni GPS
naplatne nastaveni
uchylka jizdy: 0.670 m i
doba: 0.00 h =
4
pripraven ng
A
6. - zpét
Na obrazovce kalibrace GPS se nyni zobrazi nasledujici parametr:
« Uchylka jizdy
Ukaze Uchylku referenéniho bodu od nastaveni referenéniho bodu. O tuto hodnotu se posunou
véechna data pole. Uchylka jizdy se pfi kalibraci signalu GPS znovu vyméi.
= Doba
Pfed kolika hodinami se signal GPS naposledy kalibroval. Po bodu se zobrazuji setiny hodiny.
Napfiklad: 0.25 h = Etvrt hodiny = 15 minut
8.4.2 DGPS se signalem korekce
Pokud pouzivate signal korekce RTK, nesmite ani uréovat referencni bod ani kalibrovat signal GPS.
Pozice traktoru se stale upravuje signalem korekce ze stanice RTK.
8.4.3 Kontrola kvality signalu DGPS

Podle geografické polohy miZze kvalita signalu GPS silné kolisat.

Kvalitu signalu GPS mizete pozorovat na nasledujicich mistech:
= na spoustéci obrazovce
= na pracovni obrazovce

DGPS
oz

Na ukazateli spojeni DGPS najdete nasledujici informace:
= Graficka lista
Udava kvalitu spojeni. Cim je lista modFejsi, tim je spojeni lepsi.
= Pocet spojenych satelit(
= Status signalu korekce
Tento status by mél zobrazovat vzdy minimalné ,DGPS", aby dosahnul dostate¢né presnosti. U
systéml s RTK se zobrazuje budto ,RTK Fix" nebo ,RKT Float".

MY
o

V nasledujicich pfipadech se SECTION-Control spina v manuainim rezimu:
= Status signalu DGPS je ,GPS* nebo horsi
= Pocet satelitd klesne na méné nez étyfi.
= Graficka lista nic neudava
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Toto se na monitoru zobrazi jako alarmové hlaseni.

Automaticky rezim musite aktivovat rutné, hned jak je spojeni GPS lepsi.
8.5 Hranice pole

8.5.1 Zaznamenejte hranice pole
U kazdého nového pole musite hranici pole zaznamenat znovu.
Muzete hranice pole zaznamenat, zatimco zpracovavate souvrat.

Podle toho, jestli pracujete se signalem korekce RTK, nebo bez néj, méate nasledujici moznosti
= Moznost 1:
Pouzitelna v obou pfipadech.

- Objedte pole.
— Nechte spo€itat hranice pole podél stop, které vznikly pfi objeti.
— Zpracujte vnitfni East pole.

= Moznost 2:
Doporucené jen se signalem korekce RTK.

— Zpracujte vnitfni &ast pole.
- Objedte pole.
— Nechte spocitat hranice pole podél stop, které vznikly pfi objeti.

Tato metoda funguje i bez signalu korekce, musite ovSem pfed zpracovanim a pfed vypoctem
hranice pole kalibrovat signal GPS. To zélezi na Uchylce jizdy pozice GPS mezi za¢atkem prace
a vypoctem hranice pole.

Postup 1 Tak zaznamenate hranici pole, kdyZ chcete pole poprvé objet:
M Nastavili a nakalibrovali jste ,referenéni bod 1“. (Pokud pracujete bez signalu korekce RTK)
1. Spustte novou navigaci.

2. Zapnéte pfivésné popf. pfidavné zafizeni.

3. @ - Stisknéte, kdyz se tento funkéni symbol objevi na pracovni obrazovce.
Funkéni klavesa je tu proto, aby sdélila softwaru, Ze jste zacali pracovat. Tento symbol se
nezobrazi, kdyz se aktivuje SECTION-Control, nebo namontujete &idlo pracovni polohy.
4. Spustte objizdéni pole.
=> Po prvnich centimetrech vidite, Ze se na monitoru za lidtou pfistroje tdhne zelen stopa.
Stopa oznacuje zpracovanou plochu.
= Pokud se Zadna zelena stopa neobjevi, mize to mit nasledujici pficiny:
a) Nezapnuli jste pfidavné zafizeni (SECTION-Control)

b) Nestiskli jste funkéni klavesu @ (TRACK-Leader II).

5. Objedte celé pole.

6. Ukoncete objizdéni pole ve vychozim bodé. Objizdéni musi byt uzavieno.
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Zalozte vodici stopu A-B

T.

Jﬁ - Stisknéte hned, jak se dostanete zpatky na vychozi bod.

=> Na navigacni obrazovce se okolo pole tahne Cervena linie. To je hranice pole.

Postup 2 Tak zaznamenate hranici pole, kdyZ chcete pole poprvé zpracovat:

M Mate k dispozici signél korekce RTK.

1.
2.

1.

Spustte novou navigaci.

Zapnéte pfivésné popf. pfidavné zafizeni.

@ - Stisknéte, kdyz se na pracovni obrazovce objevi funkéni symbol.
Kdyz je aktivovana SECTION-Control, nebo jste namontovali &idlo pracovni polohy, nemusite
tuto funkéni klavesu stisknout. Je tu proto, abyste softwaru sdélili, Ze jste zacali pracovat.

Spustte zpracovani pole.
= Po prvnich centimetrech vidite, Ze se na monitoru za liStou pfistroje tahne zelena stopa.
Stopa oznacuje zpracovanou plochu.
= Pokud se Zadna zelena stopa neobjevi, mize to mit nasledujici pficiny:
a) Nezapnuli jste pridavné zafizeni (SECTION-Control)

b) Nestiskli jste funkéni klavesu @ (TRACK-Leader II).
Zpracuijte pole.

Na konci zpracovani objedte pole.

jﬁ - Stisknéte hned, jak se dostanete zpatky na vychozi bod.

= Na navigacni obrazovce se okolo pole tahne Cervena linie. To je hranice pole.

8.5.2 Smazat hranici pole

Postup Hranici pole smazete takto:

1.

:];‘ - Drzte stisknuté delSi dobu.

= Hranice pole oznatena Cervenou ¢arou byla smazéna.

8.6 Zalozte vodici stopu A-B

Vodici stopa A-B je prvni vodici stopa, kterou vytvofite. VSechny ostatni vodici stopy se vypoCitavaji
a vykresluji podle vodici stopy A-B.

Musite vytvofit vodici stopu v kazdém nastaveni navigace.

Kdy vytvorit? Vodici stopu A-B miizete vytvofit kdykoli poté, co jste urcili referenéni bod. Napfiklad b&hem prvniho
objizdéni pole.
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8.6.1 Vytvoreni vodici stopy A-B v rovnobézném a obrysovém rezimu

Postup 1. Najedte traktorem na pocateéni bod pozadované vodici stopy A-B.

g :
2. nebo - definujte bod A.

= Bod A je nastaven.
= Na funkénim symbolu se vlajka A zabarvi zelené.

3. Jedte na konec pole.

g

4, | nebo
=> Bod B je nastaven.
= Na funkénim symbolu se viajka B zabarvi zelené:

%. » -

=> Body A a B se spoji linii. Tato linie se nazyvéa ,vodici stopa A-B* a je na obrazovce
oznacena dvéma malymi symboly A a B.
V paralelnim reZimu je vodici stopa A-B rovna.
V konturovém rezimu je vodici stopa A-B zakfivena.

= Vodici stopy se promitaji, zobrazuiji a &isluji v obou smérech podle aktualni Sifky vodici
stopy a vybraného nastaveni navigace.

- definujte bod B.

8.6.2 Zalozte vodici stopu A-B v nastaveni navigace A+

Postup 1. Najedte traktorem na pocateéni bod pozadované vodici stopy A-B.

]
2. - Stisknéte.

=> Zobrazi se obrazovka vkladéani dat.
3. Na obrazovce vkladani dat vidite aktualni smér traktoru (ve stupnich).

4, Zadejte poZadovany smér vodici stopy A-B ve stupnich.
=> Vodici stopa A-B se vytvofi v zadaném sméru.

8.7 Zaznamenejte prekazky

Pokud se na poli nachazi pfekazka, miZete zachytit jeji polohu. Poté budete vZdy varovani, nez by
mohlo dojit ke stetu.
PiekaZky mlZete zachycovat pfi zpracovavani.

Pfed pfekazkou budete varovani v téchto pfipadech:
= Kdyz k pfekaZce dojedete za 20 sekund nebo dfive.
= Kdyz bude vzdalenost mezi pfekaZkou a vozidlem krat3i nez pracovni zabér zemédélského
zafizeni.
Varovani vzdy zahrnuje dva prvky:
= Grafické varovani v hornim levém rohu obrazovky.

- ,hranice pole*
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- ,prekazka“
= Zvukovy signal
Postup M Spustili jste navigaci.
1. 299 . Stisknéte.
[\
v
2. 5 - Stisknéte.
= Zobrazi se nasledujici obrazovka:
— =] =i ———
&
[ (6}
-
‘33'?35“';: / #6.81 ha lI I @
Obrazovka zobrazuje graficky stroj s fidiem, pfekazku a vzdalenost prekazky od pfijimace
GPS.
3. Ur&ete pomoci Sipek vzdélenost pfekazky od stanovisté traktoru.
Protoze program TRACK-Leader Il zna polohu traktoru, doké&Ze vypocitat polohu piekazky na
poli.
4. " - Ulozte polohu piek&Zky na poli.
= PekaZka se nyni objevi na obrazovce.
8.8 Obsluha béhem prace
8.8.1 Zména pracovniho rezimu aplikace SECTION-Control

Pokud je aktivovana SECTION-Control, mlzete pracovat ve dvou reZimech:
= Automaticky reZim
= Manualni rezim

Ovladaci prvky <:3 Pfepnout mezi manuélnim a automatickym reZzimem

Aumm/

Automaticky rezim

Automaticky rezim ma nasledujici viastnosti:
= Automatické spinani sekci pfi pfekryti
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Manualni rezim

Manuélni reZim ma nasledujici viastnosti:
= P¥istroj (napf. rozpradovac) je nutno zapnout manuainé. Vysledky se zaznamenaji.

8.8.2 Zmeéna formy pracovni obrazovky

Méte nékolik moznosti, jak zménit zobrazeni na obrazovce.

Ovladaci prvky Ovladaci prvek Funkce

E Pfiblizeni a oddaleni.

Zobrazeni celého pole.
'

Zobrazeni okoli vozidla.
'

Aktivovani nahledu 3D.

. Aktivovani nahledu 2D.

8.8.3 Presunuti vodici stopy

Pouzijte tuto funkci, kdyz se sice nachazite v pozadované jizdni stopé, ale na terminélu je pozice
traktoru zobrazena vedle stopy.

Vodici stopy mliZete posunou v paralelnim a v obrysovém rezimu.

Postup M Spustili jste navigaci

—

1. 299 . stisknéte.

->8<1
2. L& ]-Stisknéte.

P —

i
3.

= Vodici stopa se posunula.

- Drzte stisknuté 3 sekundy, abyste posunuli vodici stopy na momentaini pozici.

8.8.4 Smazani vodici stopy

Vodici stopu mizete kdykoli smazat a vytvofit novou.

Postup % w
1. nebo X

- Drzte stisknuté 3 sekundy.
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Zpracovani souvrati pomoci HEADLAND-Control

8.9

Vyhody

Omezeni

= Vodici stopy se smazou.

Zpracovani souvrati pomoci HEADLAND-Control

Ovladaci prvky

Postup

Modul HEALDLAND-Control (také: management souvrati) umozriuje, oSeffit oblast souvrati zvlast od

zbytku pole.

Management souvrati ma nasledujici vyhody:
= Souvrat mlZete zpracovat po vnitfni ¢asti pole. Tak na stroji nezlistanou po zpracovani souvrati
zadné zbytky postfikovace.
= SECTION-Control vypina sekce, které se béhem zpracovani pole nachazi v oblasti souvrati.

= Béhem prace na souvrati se zobrazuji vodici stopy pro rovnob&znou jizdu.

Management souvrati ma nasledujici omezeni:
« P¥i zpracovani souvrati nelze pouzivat automatické fizeni TRACK-Leader TOP. Ridi¢ musi stroj
ovladat vzdy manualné.

= Management souvrati vzdy vychazi z celkového pracovniho zabéru. KdyZ se sekce v
postfikovadi jobrechneru vypnou, tak se i pfesto povazuje celd pracovni $ifka jako z&klad.

Na pracovni obrazovce je funkéni symbol, ktery pfi stisknuti zméni vzhled. V nasledujici tabulce
uvidite, jaké tvary mize symbol mit, co znamena a co se stane, kdyz na néj kliknete.

Funkéni
symbol

Alterna-
tivni

funkéni
symbol

V tomto stavu se nachazi soft-
ware, kdyz se zobrazi tento
symbol

Stane se tak, kdyz stisknete
funkeni klavesu vedle symbolu

11

HEADLAND-Control je
deaktivovano a nebylo u tohoto
pole prozatim nikdy aktivovano.

Doposud nebyla zachycena
hranice pole.

Nelze stisknout.

A

HEADLAND-Control neni
aktivovano.

Zobrazi se pouze po zachyceni
hranice pole.

Zobrazi se souvrat.

1]

Nyni mizete zpracovavat vnitfni
oblast pole.

SECTION-Control zpracovava
pouze vnitini oblast pole. Sekce se
pfi pfechodu do souvraté vypnou.

Je aktivovano paralelni vedeni ve
vnitfni oblasti pole.

Bude aktivovano paralelni vedeni v
souvrati.

()

Nyni m{Zete zpracovavat souvrat.

Bude aktivovano paralelni vedeni
ve vnitfni oblasti pole.

Tak zpracujete souvrat, kdyz znovu zpracovavéte pole:
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1. Nahrajte data pole, kterd se maji zpracovat. [ 60]
2. Nastavte Sifku souvrati. [=> 45]

3. Spustte novou navigaci.
=> Zobrazi se pole s hranicemi pole a s neoznaCenou souvrati.

Bad) /s o ®

B
¥ @

>
S
=

g

= oL

DGPS

88 |
8.8 knsh
8.69 ha / 8.69 ha lI

4, :]H - Stisknéte, aby se souvrat' zobrazila na monitoru.

»
= Zobrazi se funkéni symbol
=> Na pracovni obrazovce se oblast souvrati oznaci oranzové.

Ex .
&=

|
|

¥ @

£ AUTO
AUTQ
o

(s]e]e]

DGPS -
a8
8.8 knsh
B8.69 ha 8.69 ha 21
1)

5. Zpracuijte vnitini ¢ast pole. PouZijte pfitom vodici stopy.
= Po zpracovani musi byt vnitini ¢ast pole zelena a vnéjsi ¢ast oranzova:

2

20

3
S
=]

x|
=

L)

N B

8.8 knsh R IIH
8:32 ha » 8.69 ha .II
6. :] - Stisknéte, abyste aktivovali paralelni fizeni na souvrati.

- se zobrazi na obrazovce.

@
vl g

"
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= Souvrat je oznagena Sedé.

=> Na souvrati se zobrazi vodici stopa.
7. Stroj se postavi na jeden bod pole, ze kterého mize pole po jeho zpracovani opustit.

8. Zpracujte souvrat.

9. Po zpracovani souvrati opustte pole a ulozte data pole.
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Pouziti dat z USB flash disku

Ke kazdému poli, které zpracovavate, mlzete ulozit data pole.

Udaije o poli se skladaji z nasledujicich informaci:
= Hranice pole
= Referenéni bod 1
= Vodici stopy
= Projeti
= Zaznamenané pfekazky

VSechny data pole se dohromady uloZi na USB flash disk.

9.1 UloZzeni a nahravani dat pole

Pokud pfi praci ukladate zaznamenana data pole na USB flash disk, mizete data pole vyuzit v jinych
aplikacich ME.
Napfiklad pomoci:

= TaskManager

= FIELD-Nav
9.1.1 Ulozeni dat pole
Postup 1. Pfejdéte na obrazovku ,Pamét”.

L)
I‘:' Pamet

2. :] - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka vkladani dat.

3. Zadejte ndzev, pod kterym chcete ulozit data pole.

= Udaje se na USB flash disku uloZi v adresafi ,ngstore".

9.1.2 Nahravani dat pole
Nahravejte data pole dfive, nez zpracuijete jiz zpracované pole.

Postup 1. Pfejdéte na obrazovku ,Pamét”.

ﬂ Pamet

2. :] - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka ,nahravani dat".

[]
3. - Kliknéte na poZadované pole.

= Na obrazovce ,pamét” se zobrazi pfehled pole.
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9.1.3 Zamitnuti dat pole

Pfi zamitnuti dat pole se smazou vSechny informace z do8asné paméti terminalu.

Udaje o poli jednoho lanu musite odmitnout naraz, abyste mohli zpracovat novy. Pokud to neudélate,
software vychazi z toho, Ze chcete dale zpracovavat prvni lan.

UPOZORNENI

Ztrata dat
Udaije o poli, které zamitnete, nelze znovu obnovit.

o UloZte proto v§echna duleZita data pole, neZ je zamitnete.

Postup 1. Pfejdéte na obrazovku ,Pamét*:

Pamet

2. g - Stisknéte.

= Zamitnéte data pole aktualné nacteného pole.

9.2 Export a import dat pole pro GIS

Pokud svoji praci zaznamenavate ve formatu GIS, mizete data pole otevfit na svém pocitaci a
zpracovat je v programu GIS.

9.2.1 Export dat pro GIS

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,Pamét”.
Pamet

.

— Stisknéte.
= Zobrazi se obrazovka vkladani dat.

3. Zadejte ndzev, pod kterym chcete data pole exportovat.

= Udaje se na USB flash disku uloZi v adreséfi ,NavGuideExport".

9.2.2 Import dat pole z GIS

Druhy dat pole ve formatu ~ ~ o224
= Linie pfekazek
GIS
= Prekazky
Postup M Vytvorili jste na USB flash disku adresar ,NavGuideGisimport".

M Vsechna data, které chcete importovat, se nachazi na USB flash disku v adresafi
,NavGuideGisImport". Adresar nesmi obsahovat zadné podadresare.

M Data pro import jsou ve formatu WGS84.
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1. Prejdéte na obrazovku ,Pamét”.

H Pamet
-
- Stisknéte.

= Zobrazi se nasledujici obrazovka:

vychozi udaje

typ aktualne
pozadi -

linie prekazek -
prekazky -
Aplikacni mapy -

a
5

3. Zakliknéte pozadovany druh dat pole GIS.
= Objevi se nasledujici obrazovka:

vybrat soubor

Field 1.shp plochy ' &D

[e—

—

)

V levém sloupci vidite oznageni soubor(i s daty pole. V pravém sloupecku druh dat pole
GIS. Jak soubory pojmenuijete, zélezi na Vas a na Vami pouzivaném systému GIS.

4. Oznacte Fadek s pozadovanymi daty.

5. :] - Stisknéte.

= Udaje o pozadi se nahravaji.

9.3 Reorganizace dat
Cilem reorganizace dat je urychlit praci terminalu.
Data ulozena na USB flash disku se tfidi tak, aby k nim mél terminal rychlejsi pfistup.

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,Pamét”.

2. :] - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka ,nahravani dat".
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E
3. - Stisknéte.
= Zobrazi se obrazovka ,Udrzba dat".
[]
4, - Kliknéte na fadek ,Reorganizace dat".
5. Zobrazi se nasledujici hl&Seni: ,pfipraven®.
6. - -Potvrdte.
9.4 Prohlizeni zdokumentovanych projeti

Projeti si mizete prohlédnout a zkontrolovat, jestli jste néco nevynechali.

Ovladaci prvky Funkéni symbol Vyznam

RN,

Viybér pfesurite doleva a doprava

Viybér pfesurite nahoru a dol(

B

E Priblizit

Postup 1. Prejdéte na obrazovku ,Pamét”

i

Nahravani poZadovaného pole.

3. E - PfibliZit.
=2

Jnebo - Stisknéte a podrzte funkéni klavesu.

5. E - Otocte otoénym knoflikem.

= Vybér se posunul.

9.5 Smazat pole z USB flash disku

Z USB flash disku muzete smazat celé pole véetné vSech pfislusnych dat o poli.
Postup Pole smaZete takto:

1. Prejdéte na obrazovku ,Pamet":

2. ] - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka ,nahravani dat".

3. - Oznacte soubor s polem, které chcete smazat.
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4, g - Smazte oznaceny soubor.

= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,Opravdu vymazat tento zaznam?_*

5. . -Potvrdte.

=> Nazev souboru s daty o poli zmizi z tabulky.

9.6 Vymazat projeti
Muzete smazat pojizdéni vSech uloZenych poli. Ostatni data o poli [= 60] se nesmazou.

Tento krok mUZzete provést napfiklad na konci sezény.

Postup 1. Pfejdéte na obrazovku ,Pamet".

2. j - Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka ,nahravani dat".
[

3. 0O - Oznatte pozadované pole.

=
4. - Stisknéte.
5. Zobrazi se obrazovka ,Udrzba dat “.

6. [ - Klepnéte na ,Vymazat pojizdéni*.

= Zobrazi se nasledujici hlaseni: ,VSechny plochy zpracovani budou smazany! Pokracovat?"

7. . -Potvrdte.
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10 Zpracovavani aplikaéni mapy pomoci aplikace VARIABLE-RATE

Control
Aplikaéni mapa je podrobna mapa pole. Pole je na této mapé rozdéleno do vice oblasti. Aplikacni
mapa obsahuije informace o tom, jak intenzivné se maji prace v dané oblasti provadét.
Zpusob fungovani Jakmile se aplikaéni mapa naéte, zkontroluje software pomoci soufadnic GPS u vozidla, jaké

mnozstvi ma byt aplikovano podle aplikatni mapy, a pfeda tyto informace jobrechneru ISOBUS.

10.1 Zakladni procesy
Abyste mohli pracovat s aplikacnimi mapami ve formatu *.shp, je tfeba:
1. Zalozit aplikaéni mapu na PC.
Zkopirovat aplikaéni mapu na USB flash disk.
Importovat vhodnou aplikaéni mapu pomoci aplikace TRACK-Leader.
Zvolit formét aplikatni mapy.

Pfizpusobit aplikacni mapu aktualnim potfebam.

< o H >

nasledujicich kapitolach se dozvite, jak provést tyto kroky.

10.2 Zalozeni aplikaéni mapy
Aplika€ni mapu m0zete zalozit s vyuzitim informaéniho systému nebo jinych programu pro PC.

Kazda aplikaéni mapa se musi skladat z téchto soubord:
= Shp
= Dbf
= Shx

10.3 Kopirovani aplikaéni mapy na USB flash disk

Zkopirujte vSechny aplikaéni mapy na USB flash disk do slozky ,applicationmaps".

10.4 Import aplikaéni mapy
Aplikaéni mapu zalozenou na PC mizete importovat z USB flash disku.
Importujte aplikani mapu jesté pfed zahajenim prace.

Postup M Na USB flash disku jste zaloZili slozku ,applicationmaps".

M Vsechny aplikacni mapy, které chcete importovat, se nachazeji na USB flash disku ve sloZce
L,applicationmaps®.

1. Pfejdéte na obrazovku ,Pamet®:
Pamet

-
- Stisknéte.

= Zobrazi se obrazovka ,vychozi udaje*.

3. Klepnéte na fadek ,AplikaCni mapy“.
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=> Zobrazi se obrazovka ,Aplikacni mapy".

4. {Q - Stisknéte.

=> Zobrazi se obrazovka ,Zvolit aplikatni mapu®.

5. Klepnéte na Fadek s nazvem aplikaCni mapy, kterou chcete importovat.
= TRACK:-leader zkontroluje, zda je znamy format souboru.
= Pokud bude format neznamy, musite vytvofit novy format. Pfectéte si k tomu kapitolu:
Vytvoreni nového formatu aplikaéni mapy [= 66]
= KdyZ bude format znamy, zobrazi se pfimo tato obrazovka: ,Zvolit format‘.
= Format, ktery software zvoli, se zobrazi na fadku ,Format’.
6. Stisknéte ,OK", aby se nahrala aplikacni mapa s timto formatem.

7. Stisknéte ,Novy*, aby se nahrala aplikatni mapa s novym formatem.

10.5 Format aplikacni mapy
Kazda aplikani mapa je strukturovana jako tabulka.

Funkce ,Format" fika softwaru TRACK-Leader, v jakém sloupci aplikaéni mapy se nachazeji hodnoty,
které se pozdéji maji pouzit pro funkci ,Davka®.

10.5.1 Vytvoreni nového formatu aplikaéni mapy

Novy format je nutné vytvorit v pfipadg, Ze provadite import aplikaéni mapy, jejiz struktura neni
softwaru znama.

Forméty jsou uloZeny pfimo v interni paméti terminélu. Musite je vytvafet samostatné na kazdém

terminélu.
o I 4
(1)»Novy format
( : ) > Sloupec: id 4—7‘@
@—" id attrvalue  objekt wert einheit
1|1.00 0.00 0.00 156.00  0.00 ol @
[ levy 15 00 0.00 0.00 172.00  0.00 Pfavyi
| 3:00 0.00 0.00 191.00  0.00
P 4.00 0.00 0.00 200.00  0.00 oK
——|5.00 0.00 0.00 188.00  0.00 |
| 6.00 0.00 0.00 167.00  0.00 @ )
7.00 0.00 0.00 17800 000 V¥
Obrazovka ,Novy format"
@ Oznaceni obrazovky @ Oznaceni vybraného sloupce
@ Pole k vybéru sloupce @ Data v tabulce

Data pochéazeji ze souboru shp

@ Nadpisy tabulky
Nadpisy Fadku se definuji pfi vytvafeni
aplikacni mapy pomoci softwaru pro PC.

Ovladaci prvky
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Ovladaci prvek Funkce
[]
- Vyberte sloupec
Doleva Rolujte doleva, pokud je tabulka véti neZ obrazovka.
Doprava Rolujte doprava, pokud je tabulka vétsi nez obrazovka.
OK Potvrdte vybér
Postup Takto vytvofite novy forméat aplikani mapy:

M Vybrali jste aplikaéni mapu.
M Je oteviena obrazovka ,Zvolit format".

1. Stisknéte ,Novy".
= Zobrazi se tato obrazovka: ,Novy format"
[]
2. [ - Na fadku ,Sloupec” vyberte oznaceni sloupce, ktery obsahuje pozadované hodnoty.

3. Stisknéte ,OK" k potvrzeni vybéru.
= Zobrazi se tato obrazovka: ,Jméno formatu*

4, Zadejte ndzev nového forméatu.
= Zobrazi se tato obrazovka: ,jednotka“

5. Vyberte jednotku, ve které jsou zachyceny hodnoty v aplikani mapé.

6. Stisknéte ,OK".
= Zobrazi se tato obrazovka: ,Zvolit format”.
= Nazev nového formatu se zobrazi na fadku ,Format.

7. Stisknéte ,0K".
= Aplikacni mapa se nacte. Tento postup mlze trvat o néco déle, jestlize je aplikaéni mapa
velka.

= Zobrazi se tato obrazovka: ,Aplikani mapy*

10.5.2 Vybér z formatu aplikacni mapy
Postup Takto mUZete vybrat jeden z format( aplikaéni mapy:
M Vybrali jste aplikaéni mapu.
M Je otevfena obrazovka ,Zvolit format.
1. Stisknéte ,Format".
= Radek ,Format* se oznaci modre.
2. : - vyberte pozadovany format.

3. Stisknéte ,0K* k potvrzeni vybéru.
= AplikaCni mapa se nacte.

= Zobrazi se obrazovka ,Aplikaéni mapy*.
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10.5.3 Smazani formatu aplikaéni mapy
Postup Format smazete takto:
M Je aktivni obrazovka ,Aplikaéni mapy"“.

1. Stisknéte ,Format".
= Zobrazi se obrazovka ,Formaty".

2. Stisknéte ,Format".
= Radek s ndzvem formatu se oznaéi modre.

[]
3. - Vyberte format, ktery chcete smazat.

[]
4. 1 - Potvrdte vybér.

5. g - Stisknéte, aby se vybrany format smazal.

=> Zobrazi se nasledujici hladeni: ,M4 se tento forméat skute¢né vymazat?”

6. - Potvrdte.

= Format se smaze.

10.6 Prizpusobeni aplikacni mapy aktualnim potiebam

Po provedeni importu aplikaéni mapy mlZete zménit;
= V8echny hodnoty o ur€ité procento.
= Vybrané hodnoty o absolutni &islo.

Postup Takto zménite vSechny hodnoty sou¢asné:
M Vybrali jste aplikacni mapu.
M Je aktivni obrazovka ,Aplikaéni mapy".
M Na obrazovce vidite aplikacni mapu.

1. Stisknutim ,V3echny %“ zménite vSechny davky.
= Zobrazi se obrazovka se zadanim dat.

2. Zadejte, o kolik procent se maji zménit vSechny davky.

3. Klepnéte na ,OK* k potvrzeni vybéru.
=> Zobrazi se obrazovka ,Aplikaéni mapy*.

= Na fadku ,Davka“ se vSechny hodnoty upravily o zadané procento.
Postup Takto zménite vybranou hodnotu:

M Vybrali jste aplikaéni mapu.

M Je aktivni obrazovka ,Aplikacni mapy“.

M Na obrazovce vidite aplikacni mapu.
[]

1. O - Otocte oto¢nym ovladacem.

= Ve sloupci ,Davka“ se zobrazi modry ramecek, ktery oznaCuje burku.
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2. - Oznadte davku, kterou chcete zménit.

3. Stisknéte ,Davka +-“.
= Zobrazi se obrazovka se zadanim dat.

4. Zadejte novou hodnotu.

5. Klepnéte na ,OK* k potvrzeni vybéru.
= Zobrazi se obrazovka ,Aplikacni mapy*.

=> V upravené burice se zobrazi nova hodnota.
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11 Automatické rizeni TRACK-Leader TOP

/\ VAROVANI

o Pred uvedenim do provozu si prectéte pfilozeny navod k obsluze ,Ultra Guidance PSR ISO*.
Dbejte pfedevsim na informace v kapitole ,bezpecnost".

o Obzvlast pfi pouzivani automatického fizeni budte velmi opatrni!

o

Deaktivujte automatickeé Fizeni, kdyz se stroj b&hem prace k nékomu pfiblizi na méné nez 50
metrd.

Ovléadaci prvky V8echny funkéni symboly, které potfebujete k obsluze automatického fizeni, jsou zobrazeny pfimo na
obrazovce.

Funkéni | Alterna- | Popis
symbol  |tivni
funkcni

Automatické Fizeni TRACK-Leader TOP je deaktivovano nebo neni vibec
dostupné.

Ridici jobrechner je osazen a nakonfigurovan, vyskytla se ale chyba.

&)

Prectéte si chybové hlaSeni v aplikaci fidiciho jobrechneru.

Aktivujte automatické fizeni.

5
)

|
|

Automatickeé fizeni je aktivovatelné, ale neni aktivni.

|
y/

Deaktivujte automatickeé Fizeni.

5

Automatickeé fizeni je aktivni.

Jedte s vozidlem doleva.

i
-

Funkéni klavesa nefunguje, pokud je fizeni TRACK-Leader TOP
deaktivovano.

9 Jedte s vozidlem doprava.

203

11.1 Ukoly ridice
Ridi¢ ma nasledujici akoly:
= Ridi¢ musi dbat na bezpegnost. Automatické Fizeni je slepé. Nepozna, jestli se nékdo ke stroji
blizi. Neumi ani zastavit, ani se vyhnout.

= Ridi& musi brzdit a zrychlovat.
= Ridi¢ musi otaget.

Funkéni klavesa nefunguje, pokud je fizeni TRACK-Leader TOP
deaktivovano.
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11.2 Aktivace a deaktivace automatického rizeni

/\ VAROVANI

Riziko dopravni nehody

Pfitom mohou byt zranény nebo usmrceny osoby.

o Deaktivujte automatické fizeni, nez vyjedete na vefejnou komunikaci.

o Pohybujte fidicim motorem pry¢ od volantu.

Je-li zapnuté automatické fizeni, mdze se vozidlo odchylit od jizdni drahy a zpUsobit nehodu.

Postup Tak aktivujete automatické fizeni:
M Nakonfigurovali jste jobrechner fizeni a TRACK-Leader TOP.
M Vytvorili jste vodici stopu A-B.
M Postauvili jste vozidlo do jizdni stopy a aktivovali jste ji.
|
M Na pracovni obrazovce se objevi funkéni symbol w
1. Pohnéte motorem fizeni s tfecim kolem k volantu.

2. - Stisknéte.

.

3. Pokud s vozidlem jedete, fidi vozidlo fidici motor tak, Ze jede v aktivované vodici stopé.

= Funkéni symbol se nahradi nasledujicim funk&nim symbolem:
= Automatickeé Fizeni je aktivovano.

Postup Existuje vice moznosti jak deaktivovat automatické Ffizeni:

1. Pohnout volantem.
nebo:
- Stisknéte.
= Automatickeé Fizeni je deaktivovano.

= Funkéni symbol se nahradi nasledujicim funkEnim symbolem:

11.3 Jizda rovnobézné k vodici stopé
Automatické Fizeni fidi vozidlo podél aktivované vodici stopy.
Méte moznost fidit vozidlo paralelné k aktivované vodici stopé.
Postup Tak muzete fidit vozidlo paraleiné k aktivované vodici stopé:

.

M Na pracovni obrazovce se objevi funkéni symbol
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1. ] nebo [ - Stisknéte, abyste mohli Fidit vozidlo paralelné k aktivované vodici stopé.
= Vedle funkéniho symbolu se zobrazi informace o tom, jak daleko a ve kterém sméru se

jizdni stopa posunula:

& |
k 26 cn———

-

= Ridici motor pohybuje volantem.

2. Vozidlo jede paralelné k vodici stopé tak dlouho, dokud neni aktivovana jin vodici stopa.

11.4 Otaceni
Pfi otaeni musi fidi¢ pfevzit kontrolu nad fizenim a sam fidit.

Postup Tak se otoCite, kdyz je automatické fizeni aktivni:

M Na pracovni obrazovce se objevi funkéni symbol: E Automatické Fizeni je aktivovano.

1. Uchopte volant do ruky a sami vozidlo otoéte.
= Automatické fizeni se automaticky deaktivuje, jakmile se volant pohne.

L~ «

= Funkéni symbol E se nahradi nasledujicim funkénim symbolem:

2. Otaceni.
= Nasledujici vodici stopa se aktivuje teprve poté, kdyz se Uhel mezi ni a vozidlem zmensi na
méné, nez je nastaveny parametr ,uhel oscilace”.

AUTO

L—3) «

3. - Aktivujte fizeni, jakmile je aktivovana dal3i vodici stopa.
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12 Prace s dalSimi aplikacemi

12.1 Spoluprace s aplikaci TaskManager

Aplikaci TRACK-Leader mlzete nechat spolupracovat s aplikaci TaskManager.
= Pomoci aplikace TRACK-Leader neni tfeba importovat Zadna data o poli. Jakmile spustite
zakazku pomoci aplikace TaskManager, pfenesou se vSechna data o poli pfimo do aplikace

TRACK-Leader.
= M0zZete pracovat s vyuzitim aplikacnich map, kterou jsou zaclenény do dané zakazky.

Vyhody

Dulezité Abyste spravné pouzivali oba programy, méjte prosim na paméti:
1. Aktivujte parametr ,Spojeni s TM*.

2. Pokud pracujete s aplikaci TRACK-Leader, zakazku vzdy spoustéjte v aplikaci TaskManager.

Dezaktivace aplikace TaskManager
Kdyz aplikaci TaskManager nechcete pouzivat:

1. Zastavte v aplikaci TaskManager reZim SC. Deaktivujte parametr ,Spojeni s TM"

12.2 Spoluprace s jobrechnerem

Pokud je ISOBUS jobrechner pfipojeny k terminalu, mizete pouZivat véechny aplikace programu
TRACK-Leader.

Program TRACK-Leader pfitom prebere vSechny parametry pfipojeného zemédélského zafizeni z
jobrechneru ISOBUS.
Napfiklad:

= prac. zaber

= Pocet sekci
= Geometrii zemédélského zafizeni

Jobrechner ziskava od programu TRACK-Leader tyto informace:
= Prikazy k zapnuti a vypnuti sekce (SECTION-Control)
= Aplikovana mnozstvi (VRC)

12.3 Prace s TRACK-Guide Desktop
TRACK-Guide Desktop je bezplatny program pro pocitac.

MiZete tak:
= prohliZet vysledky prace
= tisknout zprévy pro své zakazniky
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Zprava

TRACK-Guide Desktop najdete na nasledujici internetové strance v oblasti ,Download":

www.lacos.de
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Postup pfi hlaseni chyb

Text hlaseni chyby

Mozna pricina

Tak odstranite problém

Pozor! Pamét nebyla incializovana. Pokud
by se problém objevil znovu po restartu
pocitace, spojte se s va$im servisem.

Na USB flash disku nelze vytvofit
databézi.

Restart terminalu.

Aktivni profil neodstranitelny!

Probéhl pokus o vymazani aktualniho
vybraného profilu stroje.

Viyberte jiny profil stroje a vymazte
pozadovany profil stroje.

Pfi reorganizaci paméti doslo k chybé!

USB flash disk byl odebran béhem
reorganizace.

Znovu zasurite USB flash disk a provedte
reorganizaci znovu

USB flash disk je piny.

Vlymazte nepotiebna data z USB flash
disku a vyzkousejte to znovu.

USB flash disk ma defekt.

VlyZadeijte si od vyrobce novy USB flash
disk.

Nenasel jsem soubor konfigurace DGPS!

Nelze najit interni soubory s nastavenim
DGPS.

Kontaktujte zakaznickou podporu, aby
vam mohla software znovu nainstalovat.

Konec testovani! Informuijte se u svého
prodejce.

Konec testovani!

Pozadejte o licenci.

Aktivujte software.

Ne USB kli€!

Pfipojte USB flash disk.

Prenos dat neuskutecnén!

USB flash disk byl pfed nebo béhem
exportu vyjmut.

Znovu zasurite USB flash disk a provedte
export znovu.

Na USB flash disk nelze nic zapsat.

Odstranite ochranu proti zapisu na USB
flash disku.

USB flash disk je piny.

Vlymazte nepotiebna data z USB flash
disku a vyzkousejte to znovu.

Chyba!

Kontaktujte zakaznickou podporu.

GPS vypadio!

Sériové spojeni s anténou GPS bylo
pferuseno.

Nelze jiz zprostfedkovat zadnou pozici.

Zkontrolujte kabelové spojeni k anténé
GPS a znowu jej propoijte.

Signal GPS je pfilis slaby!

Kvalita signalu GPS je pfili$ slaba,
vétsinou kvali odstinéni.

Zkontroluje montaz pfijimace GPS a
aktualni pozici. Pfijima¢ musi mit volny
prostor smérem k nebi.

DGPS neni k dispozicil

DGPS neni k dispozici kvuli odstinéni
signalu.

Zkontroluje montaz pfijimace GPS a
aktualni pozici. Pfijima¢ musi mit volny
prostor smérem k nebi.
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Text hlaseni chyby

Mozna pricina

Tak odstranite problém

DGPS neni k dispozici kvli vypadku
sluzby poskytujici data korekce, napf.
EGNOS.

Zkontrolujte obecnou dostupnost sluzby.
U EGNOS zkontrolujte a nastavte spravné
satelity korekce.

Pro tuto aplikani mapu nebyl nalezen
Zadny vhodny formét. ZaloZte prosim novy
format.

Na zékladé obsahu aplikaéni mapy nebylo
mozné najit odpovidajici format. Nebyl
vytvofen Z&dny odpovidajici format.

Dalezité formaty byly soucasti dodavky.
Ostatni formaty se m0Zze uZivatel naugit
sam.

Zadny profil k dispozici!

Zadny profil stroje k dispozici.

Viytvorte novy profil stroje.

Nenacetl jsem konfiguraci DGPS z
pfijimace GPS!

Sériové spojeni s anténou GPS bylo
preruseno.

Zkontrolujte kabelové spojeni k anténé
GPS a znowvu jej propojte.

Nenacetl jsem konfiguraci e-Dif z
pfijimace GPS!

Sériové spojeni s anténou GPS bylo
pferuseno.

Zkontrolujte kabelové spojeni k anténé
GPS a znovu jej propoijte.

Nenacetl jsem nastaveni z rezimu Tilt!

Sériové spojeni k €idlu naklonu GPS
rezimu TILT bylo pferuseno.

Zkontrolujte kabelové spojeni a znovu
propojte.

Chybné ulozeno!

USB flash disk byl pfed nebo béhem
pribéhu ukladani vyjmut.

Znovu zasurite USB flash disk a provedte
ukladani znovu.

Na USB flash disk nelze nic zapsat.

Odstranite ochranu proti zapisu na USB
flash disku.

USB flash disk je piny.

VlymaZte nepotiebna data z USB flash
disku a vyzkousejte to znovu.

Neplatny status!

Kontaktujte zakaznickou podporu.
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