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1 Introduccién

El siguiente manual de instrucciones debe introducir el manejo y la configuracién
del terminal ISOBUS CCI 100/200. Solo mediante el conocimiento de este manual
de instrucciones se pueden evitar un manejo erréneo en el terminal y garantizar un
funcionamiento sin averias.

Hay que leer y entender este manual de instrucciones antes del montaje y puesta
en marcha para evitar problemas en la aplicaciéon. La empresa <nombre de la
empresa> no se hace responsable de dafios causados por la inobservancia de
este manual de instrucciones.

1.1 Acercadel terminal ISOBUS CCI 100/200

CCI 100/200 es un terminal universal y permite usar un control de maquina
ISOBUS.

Es posible utilizar los siguientes CCI.Apps con el sistema CCI 100/200:

CCl.Cam Control visual de la maquina

CCI.TECU Datos del tractor

Es posible utilizar los siguientes CCl.Apps después de una habilitacién con el
sistema CCI 100/200:

CCl.Command Guia de carril GPS y agricultura de precision especifica
GPS

Médulos

Colocado paralelo Ayuda paralela de marcha

Control de seccién Agricultura de precision especifica automatica

CCl.Control Documentacion y gestion de pedidos
CCl.FieldNav Navegacion agraria

CCl.farmpilot Disposicidn y gestion de flota
CCl.Courier Intercambio inalambrico de datos
DiGIS Disposicidn y gestion de flota
CCl.Weather Prondstico metereoldgico actual
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2 Conformidad

La conformidad ISOBUS del terminal CClI esta certificada por DLG:
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3 Seguridad

Este manual contiene indicaciones fundamentales que se tienen en cuenta
durante la instalacion, la configuracion, el manejo y el mantenimiento. Por esto hay
que leer este manual obligatoriamente antes de configuraciéon y manejo.

No hay que tener en cuenta solo las indicaciones de seguridad generales
detalladas en este capitulo "Seguridad" sino también las indicaciones de seguridad
especiales afiadidas en los otros capitulos.

3.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefaliza indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencién a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

Atencién

El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser
respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccién del terminal asi como provocar errores en las funciones.

Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacién y otras informaciones
utiles.
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3.2 Uso conforme alo previsto

El terminal es adecuado exclusivamente para utilizarse en maquinas autorizadas
para ello compatibles ISOBUS y aparatos de agricultura. Cualquier instalacion o
utilizacion del terminal que difiera de esto no esta en el ambito de responsabilidad
del fabricante.

El fabricante no se hace responsable de cualquier dafio a personas o materiales
resultantes de esto. Todos los riesgos de un uso no conforme a lo previsto corren
Unicamente a cargo del usuario.

Se considera también uso conforme a lo previsto el cumplimiento de las
condiciones de manejo y reparacion prescritas por el fabricante.

Las disposiciones correspondientes de prevencion de accidentes asi como el resto
de reglas reconocidas de seguridad técnica, industrial, médica y de trafico también
tendran que ser cumplidas. Las modificaciones no autorizadas en el aparato estan
excluidas de la garantia del fabricante.

3.3 Indicaciones de seguridad para el explotador/operario

. No retirar ningin mecanismo de seguridad o carteles.

. Durante los trabajos de mantenimiento o al utilizar un aparato de carga en al
bateria de la maquina de traccion/trabajo interrumpir la alimentacion de
tension.

. Realizar los trabajos de mantenimiento o reparaciones con el aparato
apagado.

. Al soldar en el tractor o en una maquina enganchada a éste hay que
interrumpir antes la alimentacion de tension.

. Limpiar el terminal solo con agua limpia y un pafio suave empapado con
limpiacristales.

. Accionar las teclas con la yema de los dedos. Evitar usar las uias.

. Si después de leer este manual de instrucciones queda alguna duda

ponerse en contacto con su vendedor para mas explicaciones acerca del
uso del terminal.

. Leer atentamente y prestar atencion a todas las instrucciones de seguridad
en el manual y las etiquetas de seguridad en el aparato. Las etiquetas de
seguridad deben estar siempre en buen estado y legibles. Sustituir las
etiquetas que falte o estén dafiadas. Tener en cuenta que las nuevas partes
del aparato tengan las etiquetas de seguridad. Su vendedor autorizado tiene
a su disposicion etiquetas de repuesto.

. Aprender a manejar el terminal segun el reglamento.
. Mantener el terminal y las piezas de repuesto en buen estado.
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3.4 Indicaciones de seguridad sobre instalacién de aparatos eléctricos

Las maquinas agricolas de hoy en dia estan equipadas con componentes
electrénicos y piezas cuya funcién puede verse influenciada por emisiones
electromagnéticas de otros aparatos. Este tipo de influencias pueden poner en
peligro personas si no se siguen las siguientes indicaciones de seguridad.

En el caso de una instalacion posterior de aparatos eléctricos y electrénicos y/o
componentes en una maquina con conexion a la red de a bordo el operador
comprobar bajo propia responsabilidad si la instalacién provoca averias en la
electrénica del vehiculo u otros componentes. Esto es valido especialmente para
las averias electrénicas de:

. EHR

. Mecanismo de elevacién frontal
. Tomas de fuerza

. Motor y engranaje

Hay que tener en cuenta sobre todo que los componentes eléctricos y electrénicos
instalados posteriormente cumplan la directiva de compatibilidad electromagnética
89/336/CEE en la edicion vigente que corresponda y lleven el simbolo CE.

Para el montaje posterior de sistemas de comunicacién moviles (p. €j., radio,
teléfono) deben cumplirse ademas los siguientes requisitos:

. Solo pueden montarse aparatos con autorizacion segun las disposiciones
vigentes del pais (p. ej., autorizacion de BZT (Oficina Federal de
Autorizaciones de telecomunicacion alemana).

. El aparato debe instalarse de manera fija.

. El manejo de aparatos portatiles o moviles dentro del vehiculo solo esta
permitido a través de la conexién a una antena exterior de instalacion fija.

. Hay que montar el transmisor separado espacialmente del sistema
electrénico del vehiculo.

. En el caso de montar una antena hay que prestar atencién a una instalacion

correcta con una buena puesta a tierra entre la antena y el vehiculo.

Para el cableado de la instalacion y la instalacién asi como para el maximo
consumo de corriente permitido hay que tener en cuenta ademas el manual de
montaje del fabricante de la maquina.
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3.5 Indicaciones de seguridad para el interruptor "Parar"

Accionando el interruptor "Parar" se puede iniciar un estado seguro de la maquina
conectada Para esto la maquina debe soportar obligatoriamente la funcién "Parar".

> Indicacion
El interruptor "Parar” no influye en ningun caso en las funciones del tractor, esto
guiere decir que ni la toma de fuerza ni el sistema hidraulico estan incluidos en la

funcionalidad.

Mas informacion sobre esto consta en el manual de instrucciones de la maquina.
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{(4S0OBUS

4 Montajey funcion

4.1 Vista general

1 Vista frontal con elementos de
control
2 Soporte

4 Barra de interfaces
5 Placa de caracteristicas
6 Tecla virtual cambiador

3 Conexion USB (bajo la tapa)

4.2 Placa de caracteristicas

Sobre la placa de caracteristicas consta toda la informacion importante acerca del

terminal.
3 4 2
| 90-00077-00
Competence Center \SOBUS  www.cc-isobus con
CC1SOBUS cclev@cc-isobus.con
1 Serien.-Nr. 0141011 14/12 A HW: 2.( 6
(00 00TV ORI RN LOR A A
5
1 Numero de serie 4 Informacion del fabricante

2 NuUmero de articulo o nUmero de
material del fabricante

3 Modelo de terminal (CCI 100 o
200)

5 Fecha de produccién (semana y afio)
6 Version de hardware

> Indicacion
Las placas de caracteristicas cambian de fabricante a fabricante. Por eso no esta
toda la informacion en todas las placas de caracteristicas.

10
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4.3 Elementos de control

En el terminal estan a la disposicion los siguientes elementos de control:

1 2 3 L) 5

6
11 10 9 8 7

1 Interruptor de parada 7 Tecla de confirmacion
2 Sensor de luz diurna 8 Teclai
3 Pantalla tactil 9 Tecla de conmutacion
4 Tecla ESC 10 Tecla casa
5 Rueda de desplazamiento 11 CON/DES
6 Teclas de funcién

11
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43.1

4.3.2

4.3.3

12

Interruptor "Parar"

Tecla ESC

B

Al accionar el interruptor "Parar” con forma de pulsador del terminal se envia un
comando de parada (Parar ISO) al ISOBUS. Este comando puede ser analizado
por una maquina ISOBUS conectada para iniciar, en caso de que fuera necesario,
las correspondientes acciones automaticas en una situacion de peligro.

Advertencia — Peligro de lesiones por maquina en marcha

No todas las maquinas ISOBUS soportan la funcion "Parar”. Por eso, después de
accionar el interruptor "Parar" una maquina también puede continuar en marcha.
Esto puede provocar lesiones.

. Inférmese en el manual de instrucciones de la maquina si soporta esta
funcién.

Presionando la tecla ESC se interrumpen las entradas y las funciones No se
asumen las modificaciones realizadas y se conserva el valor anterior valido.

Indicacion
La tecla ESC solo puede utilizarse cuando en la pantalla esta disponible un botén

ESC controlable a través de la pantalla tactil. La funcién de la tecla y el boton es
idéntica.

Rueda de desplazamiento

La rueda de desplazamiento sirve para la entrada directa y rapida de valores
tedricos asi como para la navegacion por los elementos de una lista:

Gire la rueda de . Eleva el valor en un dialogo de entrada para
desplazamiento hacia la valores numéricos.
derecha . Cambia al siguiente elemento en una lista.
Gire la rueda de . Reduce el valor en un dialogo de entrada
desplazamiento hacia la para valores numéricos.
izquierda . Cambia al elemento anterior en una lista.
Presione la rueda de . Se asume el valor modificado en el dialogo de
desplazamiento entrada.

. Se selecciona un elemento marcado en la

lista.
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4.3.4 Teclas de funcién

A derecha e izquierda de la pantalla hay colocadas seis teclas de funcion por lado
(F1-F12). Accionando una tecla de funcion se realiza la accién mostrada en la
pantalla directamente al lado de la tecla de funcién.

4.3.5 Cambiador de tecla virtual

El conmutador tecla virtual es una tecla colocada en la parte posterior.
Presionando el conmutador de tecla virtual se intercambian las posiciones de las
dos barras de teclas multifuncion al borde izquierdo y derecho de la imagen. Esto
hace posible el manejo manual del aparato.

> Indicacion
El cambio de la posicién de la tecla multifuncién solo esta disponible en la zona de
manejo de la maquina.

4.3.6 Teclade confirmacion
La tecla de confirmacién (ACK) sirve para confirmar mensajes de error.

4.3.7 Teclai

La tecla i es una tecla libremente asignable. Permite el acceso directo a un App o
al control de la maquina, elegido en las configuraciones del usuario como
"Asignacion de tecla libre" (ver capitulo 6.3.3.2).

4.3.8 Teclade cambio

Pulsando varias veces la tecla de cambio se puede cambiar secuencialmente
entre el mando de la maquina y los diferentes Apps, elegidas en las
configuraciones del usuario bajo "Conmutar Apps" (ver capitulo 6.3.3.1), por
ejemplo del mando de la maquina a CCl.Tecu.

> Indicacion
Al cambiar de una funcién activa de la maquina pueden desconectarse
automaticamente funciones en curso en algunas maquinas. En el manual de

instrucciones de la maquina encontrard datos més detallados acerca de ello.

13
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4.3.9 Teclainicial

Accionando la tecla inicial cambiara directamente al menu principal. Las
aplicaciones activas en el momento del cambio permanecen activas de fondo.

> Indicacion
Al cambiar de una funcion activa de la maquina pueden desconectarse
automéaticamente funciones en curso en algunas maquinas. En el manual de

instrucciones de la maquina encontrara datos mas detallados acerca de ello.

4.3.10 Pantalla tactil

Para la operacion guiada por el menu y la entrada comoda de valores y textos el
terminal esta equipado con una pantalla tactil de alta calidad. Tocando la pantalla
tactil se puede acceder directamente a funciones y modificar valores.

14
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4.4 Interfaces

La barra de interfaces esta en la parte posterior del terminal. Adicionalmente se
encuentra en el lado posterior debajo de una clapeta (generacion de hardware 1
(version 1.x)) o en una tapa redonda (generacion de hardware 2 (version 2.x) la
conexion USB del terminal. Una descripcion detallada de la conexién USB la
encontrara en el capitulo 6.4.

Generacion de hardware 1 (version 1.x):

2 3 4

i ————, —— P—— (|
A :

CAN-1 CAN-

' ) (cm-z Vidoo Signal RS232 Rszszb‘},uu (Etharnet)
our ) ( ; \ W o

LS

1 CANI1-IN 6 RS232-1
2 CAN1-OUT 7 RS232-2

3 CAN2-IN (solo CCI 200) 8 WLAN (solo CCI 200)

4 Video-IN 9 LIN

5 Sefial (ISO 11786) 10 ETHERNET (solo CCI 200)

Generacién de hardware 2 (version 2.x):

1 2 3 4 5 b

1 CAN1-IN 4 Video-IN
2 CAN1-0UT 5 LIN
3 Sefial (1SO11786) + 6 Inalambrico
RS232-1
RS232-2

15
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5 Puesta en marcha

5.1 Montar terminal

El soporte de aparatos para la sujecidn del terminal en la cabina de tractor esta
incluido en el volumen de suministro.

Proceder de la siguiente manera para montar el terminal en la cabina:

1. 2.

a. Montar el soporte para aparatos (fig. 1y 2.)

b. Montar el soporte para aparatos en el bastidor y en el terminal (fig. 3y 4.).

c. Seleccionar el lugar adecuado en la cabina del tractor (en el campo de visién
del conductor) en el que quiere sujetar el terminal (fig. 5. y 6.).

d. Sujetar el terminal con el soporte de aparato en la cabina del tractor.

> Indicacion
Asegurarse de que los tornillos estan bien apretados.
Sujetar el terminal de manera que sea bien legible y manejable y no impedir la

vista de los elementos de control y la vista hacia fuera.

16
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5.2 Conectar terminal
5.2.1 Conectar con la alimentacion de tensién/ISOBUS

Para la conexién en ISOBUS y para el suministro de energia es necesario el cable
tipo A que puede pedirse indicando este nimero de articulo <NUmeroArt. InC>.

Cable tipo A

Proceder de la siguiente manera para conectar el terminal al ISOBUS y conectar la
alimentacion de corriente:

1. Conectar las interfaces "CAN1-IN“ y "CAN1-OUT" en el terminala través del
cable tipo A con el enchufe In-cab del tractor.

17
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6 Manejo

6.1 Conectar terminal

> Indicacion
Antes de conectar el terminal por primera vez, controlar que las conexiones estén
bien colocadas y fijas.

. Conectar el terminal con la tecla "CON/DES" en la parte inferior izquierda de
la carcasa. Mantener la tecla presionada aprox. 2 s.

6.2 Introducir valores

Para la configuracion y utilizacién tanto del terminal como también de las
maquinas ISOBUS conectadas es necesario ingresar, modificar y seleccionar
valores.

La modificacién de valores se realiza a través del denominado didlogo de entrada.
Estos didlogos se representan mediante la mascara control activa en ese
momento. Tras la modificacion la méscara de didlogo se cierra y hos encontramos
de nuevo en la mascara de control.

6.2.1 Botones en el didlogo de entrada

Con el botén "OK" se asume el nuevo valor en todos los
didlogos de entrada. Sobrescribir el valor anterior.

OK De manera alternativa se puede presionar la rueda de
desplazamiento para asumir el nuevo valor.

Con la tecla virtual "ESC" se interrumpe la entrada en todos los
didlogos de entrada. El valor anterior se conserva.

Esc De manera alternativa se puede pulsar la tecla "ESC" junto a la
rueda de desplazamiento para interrumpir la accion.

18
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6.2.2

Introducir valores numéricos

Si se selecciona un pardmetro en una mascara de control que esta ocupado con
un valor numérico aparece el dialogo de entrada para valores numéricos. Para el
dialogo hay tres formas de representacion:

. Blogue de numeros

19
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Con el siguiente boton se puede cambiar entre las distintas formas de
representacion del didlogo de entrada para valores numéricos:

I; Cambio a ajuste con rueda de desplazamiento.

PR i Cambio a ajuste con barra deslizante.

0-9 Cambio a ajuste con el bloque de nimeros.

Proceder de la siguiente manera para introducir un valor numérico:

1. En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar el parametro en la pantalla tactil o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el parametro esté marcado en blanco y presionar
la rueda de desplazamiento.

Cuando el parametro esté marcado se puede presionar el botén "OK".
- Se abre el didlogo de entrada

2. Introducir el nuevo valor. El método de introduccién depende de la forma de
representacién del didlogo de entrada:

Bloque de Introducir el valor a través del botdn en el diadlogo de
numeros entrada o girando la rueda de desplazamiento.

Rueda de Introducir el valor girando la rueda de desplazamiento.
desplazamiento

Barra Desplazar la barra deslizante o presionar las teclas
deslizante virtuales "+" y "-" hasta que ajuste el valor deseado.

De manera alternativa puede introducir el valor girando
la rueda de desplazamiento.

3. Confirmar la entrada con "OK" o presionando la rueda de desplazamiento.

> Indicacion
El terminal memoriza la dltima forma de representacién seleccionada. En el
préximo acceso del didlogo de entrada para valores numéricos se selecciona de

nuevo inmediatamente este forma de representacion.

> Indicacion
Si se introduce un valor fuera del rango de valor valido, el campo de entrada se
marca en rojo. En este caso introduzca otro valor.

20
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6.2.3

Introducir valores boole

Un valor boole es un valor con el que solo se puede elegir entre verdadero/falso,
conec./desconec., si/no, etc. Si se selecciona un parametro en una mascara de
control que esta ocupado con un valor boole aparece el didlogo de entrada
correspondiente.

Indicacion para incorrecto, desconec., no:

ESC ok (J

Indicacién para correcto, conec., si:

ESC [ ok ) ]

Proceder de la siguiente manera para ingresar un valor boole :

1. Seleccionar en la méscara de control el pardmetro cuyo valor hay que
modificar. Presionar en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el parametro esté marcado en blanco y presionar
la rueda de desplazamiento.

Cuando el pardmetro esté marcado se puede presionar el botén "OK".
- Se abre el dialogo de entrada

2. Introducir el nuevo valor. Para ello presionar en el cuadrado bordeado de
negro en el menu de entrada.

De manera alternativa puede modificar el valor girando la rueda de
desplazamiento.

3. Confirmar la entrada con "OK" o presionar la rueda de desplazamiento.

21
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6.2.4 Seleccionar los valores de una lista.

22

B

Para determinados parametros hay listas de datos fijados, por ejemplo en los
ajustes de idioma. Si se selecciona un parametro de este tipo en una mascara de
control aparece el dialogo de entrada para seleccionar una lista.

ESC | deutsch oK
(english a
[deutsch ]
'frangais
Indicacion

Es posible minimizar las listas indicadas presionando el campo de seleccién (entre
L,ESC“ y ,OK"). El didlogo de entrada se representa con una lista minimizada.

Proceder de la siguiente manera para seleccionar un valor de una lista:

1.

Seleccionar en la méscara de control el pardmetro cuyo valor hay que
modificar. Presionar el parametro en la pantalla tactil o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el pardmetro esté marcado en blanco y presionar
la rueda de desplazamiento.

Cuando el parametro esté marcado se puede presionar el botén "OK".

- Se abre una lista de seleccién.

Seleccionar el nuevo valor en la lista. Presionar la tecla virtual con el valor o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en
blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Elvalor se visualizara en la ventana de seleccion.

Confirmar su seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el valor o
en la rueda de desplazamiento.
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6.3 Ajustar terminal
6.3.1 Menu principal

Abrir el menu principal:

y
S
y
b

N @
o' =

|

9 4

&

TECU

OK

v
b

En el Mend principal se muestran todas las aplicaciones disponibles. Estas son
las aplicaciones instaladas en el terminal, p. ej., CCL.TECU y CCIl.Cam, y por otro
lado los graficos de funcionamiento de las maquinas conectadas.

. Para acceder a una aplicacion, pulsar el icono de la maquina o de la
aplicacién o el simbolo de la aplicacion en la pantalla tactil.
Cuando el botén esta marcado en blanco presionar la rueda de
desplazamiento o la tecla virtual "OK" (F6).

> Indicacion
Encontrara una descripcion detallada de los ajustes de una maquina ISOBUS
conectada en el manual de instrucciones de la maquina correspondiente.

Desde el menu principal se tiene acceso directo a las configuraciones (F1):

Desde cada submenu (y sus puntos de menu) se puede regresar
m. directamente al Men( principal presionando el botén que se
encuentra en el borde superior de la pantalla.

En la siguiente seccién se describen detalladamente los ajustes. Una
representacion gréafica de la estructura de meni completa la encontrara en el
capitulo 9.
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6.3.2 Configuraciones

Los ajustes estan subdivididos en 4 pestafias: Ajustes de usuario, Ajustes de
pais, Ajustes de sistemae Informacion y diagnéstico

<[ s

sa| & B v
‘ < ’ | /& Ajustes de usuario \ ) I
Me— Nem—
[_\‘,_" lluminacién de pantalla ]
7N
{
4/— Sonido
N AN
" ) c . licacié Sm—
onmutar aplicacion
P e
o= Asignacion de la tecla libre
ip ninguna
' oK
Nem—
Esta se organiza de la siguiente manera:
Ajustes de usuario: Ofrece posibilidades de ajuste para la iluminacion

de pantalla, el tono, cambiar aplicaciones, la
asignacion de teclas libres y la seleccion de teclas
virtuales con la rueda de desplazamiento.

Configuraciones de Ofrece posibilidades de ajuste para el idioma, el

paises: teclado, los sistemas de unidades y los formatos de
nameros.

Ajustes del sistema: Ofrece posibilidades de ajuste para fecha y hora, la

administracion de aplicaciones, CAN, interfaces,
calibracion de la pantalla tactil asi como acceso al
men( de servicio.

Informacién y Ofrece informaciones acerca del software y del

diagnéstico: hardware del terminal, acerca de los participantes
de la red, la memoria interna, de trabajo y de fallos.
Ofrece la posibilidad de realizar una prueba de los
diferentes componentes de hardware.

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre las pestafas:

1. Pulsar en la pantalla tactil la pestafia respectiva o acceder mediante las teclas
de flechas (F8 y F2).
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6.3.3 Ajustes de usuario

En la pestafia ajustes del usuario se puede ajustar el terminal segin los
requisitos personales del operador.

/& Ajustes de usuario

T:& lluminacion de pantalla
S

Az
— Sonid
TQN onido

A Conmutar aplicaciéon

. m Asignacion de la tecla libre
‘Tnb ?

= ninguna

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

sl
,,4)\_
7

1k

-/

Cambiar alailuminacién de pantalla
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "lluminacion de pantalla".
- Se accede a la pantalla luminacion de pantalla.

Datos mas especificos el contador de hectareas los encontrara en el
capitulo 6.3.3.4.

Cambiar al volumen
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "volumen".
- Se accede a la pantalla Volumen.

Datos més especificos acerca del volumen constan en el capitulo
6.3.3.5.

Conmutar aplicaciones

Asignacion de la tecla libre

Activar/desactivar seleccién de botén con rueda de
desplazamiento
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6.3.3.1 Conmutar aplicaciones

Proceder de la siguiente manera para fijar las aplicaciones entre las que se
conmutard con la tecla de cambio:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la aplicacion
respectiva o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole .
Confirmar la entrada con "OK".

6.3.3.2 Asignacioén de lateclalibre

Mediante la asignacién de la tecla libre se puede seleccionar cual aplicacion se
puede acceder directamente con la tecla i.

Proceder de la siguiente manera para fijar la tecla i:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Asignacién de la tecla libre" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
la aplicacién o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- La aplicacién aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez la tecla virtual con la
aplicacién o en la rueda de desplazamiento.

6.3.3.3 Activar/desactivar seleccion de botdn con rueda de desplazamiento
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Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar la seleccion de la tecla
virtual con la rueda de deslizamiento:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Seleccién de tecla virtual con rueda de
desplazamiento” o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.
Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacion

Este ajuste sdlo influye en el manejo de la maquina.
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6.3.3.4 lluminacion de pantalla
Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones de la
iluminacién de la pantalla:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "lluminacion de pantalla” o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

% lluminacion diurna I 80 %

Cmicr o
@ lluminacion nocturna I 10 %

{?%\ Modo de iluminacién |
A./‘Lv"

Dia

\.?é‘],! Limite de iluminacion I 50 %

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ingresar iluminacion diurna

(S L
Ingresar iluminacién nocturna

e . . . .
{ \\L Seleccionar el modo de iluminacién
A=Y
Ingresar limite de iluminacion

H
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6.3.34.1

6.3.3.4.2

28

Ingresar iluminacién diurna

Proceder de la siguiente manera para ingresar el valor para la iluminacion de la
pantalla:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "lluminacién diurna" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor en la pantalla tactil mediante el campo de cifras o la barra
deslizante.

Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El valor para la iluminacion de la pantalla se introduce en % y puede ajustarse con
un rango de 10%.

Ingresar iluminacién nocturna

Proceder de la siguiente manera para ingresar el valor para la iluminacion de la
pantalla en el modo de noche:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "lluminacién nocturna" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor en la pantalla tactil mediante el campo de cifras o la barra
deslizante.

Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El valor para la iluminacion de la pantalla se introduce en % y puede ajustarse con
un rango de 10%.
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6.3.3.4.3 Seleccionar el modo de iluminacién

Proceder de la siguiente manera para seleccionar un modo de iluminacion:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el modo de iluminacion o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén
esté marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- El modo de iluminacion aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién pulsando "OK" o presionar huevamente la tecla virtual
con el valor o en la rueda de desplazamiento.

6.3.3.4.4 Ingresar limite de iluminacion

Se fija un punto de conexién y de desconexion para la iluminacién de la pantalla.
El tamafio de referencia es el valor dado por el sensor de luz diurna.

La iluminacién se activa al sobre pasar el punto de conexién y se desactiva en
caso de no llegar al punto de desconexion.

Proceder de la siguiente manera para Ingresar el valor para el limite de
iluminacién:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Limite de iluminacioén" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El valor para la iluminacion de la pantalla se introduce en % y puede ajustarse con
un rango de 10%.
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6.3.3.5 Tono

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones del sonido:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Sonido" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

| activo

2
7
ﬁ% Volumen | 100%

Ingresar volumen
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6.3.3.5.1 Activar/desactivar intercambio de datos

Con transmisor de sefial obtendra una respuesta acustica al activar un botén
virtual en la pantalla tactil o una de las teclas funcionales.

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el transmisor de sefial:

2.

6.3.3.5.2 Ingresar volumen

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Transmisor de sefial" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole .
Confirmar la entrada con "OK".

Proceder de la siguiente manera para ingresar el volumen del transmisor de sefial:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor en la pantalla tactil mediante el campo de cifras o la barra
deslizante.

Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El valor para el volumen se introduce en % y puede ajustarse entre el 25% vy el
100% con un rango de 5%.
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6.3.4 Configuraciones de paises

En la pestafia Ajustes de paises pueden realizarse todos los ajustes especificos
de paises e idiomas del terminal.

&  Ajustes de pais

¥ Idioma
T&CD | espanol
== Teclado ;
Tl | Espana
1#% Unidades

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

'/_-\ . . .
I)‘?I:D Seleccionar el idioma

|| Seleccionar el teclado

Cambiar la unidad
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Unidades".
[ 1 - Se accede a la pantalla Unidades.

Datos més especificos acerca de las unidades constan en el capitulo
6.3.4.3.

Seleccionar formato de nimeros
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6.3.4.1 Seleccionar el idioma

Proceder de la siguiente manera para elegir el idioma:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccién.

Seleccionar la configuracién deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el idioma o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado
en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Elidioma apareceréa en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el bot6én con el idioma o
en la rueda de desplazamiento.

6.3.4.2 Seleccionar el teclado

Proceder de la siguiente manera para seleccionar un teclado:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Teclado" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el pais o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado
en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- El pais aparecera en la ventana de seleccién

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el pais 0 en
la rueda de desplazamiento.
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6.3.4.3 Seleccionar Unidades

Proceder de la siguiente manera para elegir el sistema de unidades:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.
- Se abre una lista de seleccion.

2. Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el sistema de unidades o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén
esté marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- El sistema de unidades aparecera en la ventana de seleccion

3. Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botdn con el sistema
de unidades o en la rueda de desplazamiento.

Indicacién

Cuando el DHCP esta activado se ajustan todos los valores automaticamente.
Cuando el DHCP est4 desactivado tiene que realizar los ajustes. Para ello
consulte a su administrador de red.

6.3.4.4 Seleccionar formato de nimeros
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Proceder de la siguiente manera para elegir el formato de nimeros deseado:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Formato de nimeros" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccién.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el formato de niUmeros o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botdn
esté marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Elformato de nimeros aparecera en la ventana de seleccion

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el formato
de numeros o en la rueda de desplazamiento.
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6.3.5 Ajustes del sistema

En la pestafia ajustes del sistema se puede ajustar el terminal segun los
requisitos personales del operador.

" CAN

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Cambiar afechay hora
P Presionar en la pantalla tactilen la tecla virtual "Fecha y hora.
‘E‘ - Se accede a la pantalla Fechay hora.

Datos mas especificos acerca de la fecha y la hora constan en el
capitulo 6.3.5.3.

Cambiar a la administracion de aplicaciones

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion de
aplicaciones".

- Se accede a la pantalla Administracion de aplicaciones.

Datos més especificos acerca de la administracion de aplicaciones
constan en el capitulo 6.3.5.4.

EC: Interfaces
@

CAN

Realizar -calibracion de pantalla tactil

Acceder al modo de servicio
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6.3.5.1 Calibracion de pantalla tactil

Proceder de la siguiente manera para calibrar la pantalla tactil :

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Calibracionpantalla tactil-“ o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacioén la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a la visualizacion de la calibracion.
- Se mostraran cinco cruces en la pantalla.
2. Presionar en la pantalla tactil si es posible en el centro de las cruces.

3. Parafinalizar la calibracion y para aceptar los valores determinados toque la
pantalla en una zona determinada.

Indicacion
Si no toca la pantalla en 30 segundos la calibracion se interrumpe y se conservan
los valores anteriores.

6.3.5.2 Acceder al modo de servicio
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Atencion

Los ajustes en el modo de servicio solo pueden ser realizados por el fabricante o
sus socios distribuidores o de servicios.
Por eso el acceso al modo de servicio también esta protegido por contrasefia.
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6.3.5.3 Fechay hora

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones de fecha y de

hora:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fecha y hora" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ingresar fecha

Ingresar hora

Seleccionar formato fecha

Seleccionar formato hora

Activar/desactivar actualizacion GPS

Ingresar zona de tiempo

Activar/desactivar hora de verano/invierno

O @ 0 52 O -
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@ Seleccionar am/pm
AM/PM

6.3.5.3.1 Ingresar fecha

Proceder de la siguiente manera para para ingresar la fecha:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Dia", "Mes" y "Afi0" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Ingresar el valor respectivo en la pantalla tactil a través del campo de cifras o
la barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

6.3.5.3.2 Ingresar hora

Proceder de la siguiente manera para ingresar la hora:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Hora" y "Minuto" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Ingresar el valor respectivo en la pantalla tactil a través del campo de cifras o
la barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

6.3.5.3.3 Seleccionar formato fecha

Proceder de la siguiente manera para elegir el formato de la fecha:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Formato fecha" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccién.

2. Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el formato o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- El formato aparecera en la ventana de seleccién

3. Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botdn con el formato o
en la rueda de desplazamiento.
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6.3.5.3.4 Seleccionar formato hora

Proceder de la siguiente manera para elegir el formato en el que debe visualizarse
la fecha:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Formato hora" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracién deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el formato o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Elformato aparecera en la ventana de seleccion

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el formato o
en la rueda de desplazamiento.

6.3.5.3.5 Activar/desactivar actualizacion GPS

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar la actualizacion GPS:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Actualizacion de GPS" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole.
Confirmar la entrada con "OK".

6.3.5.3.6 Ingresar zona de tiempo

Proceder de la siguiente manera para ingresar la zona temporal:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Zona temporal” o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.3.7 Activar/desactivar hora de verano/invierno

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar la hora de verano/de
invierno:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Hora de verano/invierno" o girar
la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole.
Confirmar la entrada con "OK".

6.3.5.3.8 Seleccionar am/pm
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Proceder de la siguiente manera para cambiar entre "am" y "pm":

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "am/pm" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.
- Se abre una lista de seleccion.

2. Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
la configuracion o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- La configuracién aparecera en la ventana de seleccion.

3. Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con la
configuracién o en la rueda de desplazamiento.

Indicacién

La seleccion solo esta a la disposicion si se eligié la hora "12h" para el formato
(véase el capitulo 6.3.5.3.4).
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6.3.5.4 Administracion de la aplicacién

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la administracion de la aplicacion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion de aplicaciones "
o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

Activar/desactivar aplicaciones
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6.3.5.4.1 Activar/desactivar aplicaciones

42

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar las diferentes
aplicaciones:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la aplicacién a
activar/desactivar o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar a continuacién la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Ingresar el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacién
Para poder acceder a la aplicacién activada es necesario reiniciar el terminal.
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6.3.5.5 Interfaces

> Indicacion
Las configuraciones de las interfaces sélo estan a la disposicion si se ha activado
la aplicacién ConnectionManager.

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones de las
interfaces:

1. Presionar en la pantalla tactilla tecla virtual "Interfaces" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

-  Se abre la siguiente méascara:

& ’@i -

5 &

<=~ Interfaces

"
[(((?))) Administraciéon }
| &2 Confi i GSM
onfiguraciones
& J
‘ AN
? Configuraciones WLAN | )
|
'G' Configuraciones LAN =
LAN \ 4
OK

A la disposicién estan las siguientes posibilidades:

Cambiar a la administracion
i Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion”.
(((?))) > Se accede a la pantalla Administracion.

Datos més especificos la administracion constan en el capitulo
6.3.5.5.1.

Cambiar a las configuraciones GSM
o Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones GSM*.
e - Se accede a la pantalla Configuraciones GSM.

Datos mas especificos acerca de las configuraciones GSM constan
en el capitulo 6.3.5.5.2.
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Cambiar a las configuraciones WLAN
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones
— WLAN".
o - Se accede a la pantalla Configuraciones WLAN.

Datos mas especificos acerca de las configuraciones WLAN constan
en el capitulo 6.3.5.5.3.

Cambiar a las configuraciones LAN
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones LAN".
'C':— - Se accede a la pantalla Configuraciones LAN.

LAN
Datos mas especificos acerca de las configuraciones LAN constan
en el capitulo 6.3.5.5.4.

> Indicacion
Las configuraciones LAN sélo estan a la disposicion con un terminal de la
generacion de hardware 1 (versién 1.x).
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6.3.5.5.1 Administraciéon

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la administracion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.
- Se abre la siguiente méascara:

< B

| Conexién
| Sin conexion

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

— Seleccionar conexion
a
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6.3.5.5.1.1 Seleccionar conexién
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Proceder de la siguiente manera para seleccionar una conexion:

1.

Presionar en la pantalla tactilla tecla virtual "Conexion" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el bot6én esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
la conexién o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Laconexién aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con la conexién
o0 en la rueda de desplazamiento.
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6.3.5.5.2 Configuraciones GSM

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones GSM:

1. Presionar en la pantalla tctil la tecla virtual "Configuraciones GSM" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

520

| internet
|

Nombre de usuario

2
3
4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

[ co— .

| e— Seleccionar template

D

— Ingresar uno mismo las configuraciones
—
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6.3.5.5.2.1 Seleccionar template

6.3.5.5.2.2
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Proceder de la siguiente manera para seleccionar un template para las
configuraciones GSM:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
el template o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- Eltemplate aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el template
0 en la rueda de desplazamiento.

Ingresar uno mismo las configuraciones

Proceder de la siguiente manera para ingresar las configuraciones GSM:

1.

Presionar en la pantalla tactil las teclas virtuales "APN", "Nombre de
operador”, "Contrasefia" y "NUumero de conexion" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.

Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.3 Configuraciones WLAN

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones WLAN:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones WLAN" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

 EEEE

Redes WLAN

‘| DHcCP

M Direccion IP

M Pantalla subred

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

——
C___ )
[}

|

I

Cambiar a las redes WLAN
Presionar en la pantalla tactilla tecla virtual "Redes WLAN".
- Se accede a la pantalla Redes WLAN.

Datos mas especificos acerca de las redes WLAN constan en el
capitulo 6.3.5.5.3.3.

Activar/desactivar DHCP

Ingresar uno mismo las configuraciones de red
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6.3.5.5.3.1 Activar/desactivar DHCP

6.3.5.5.3.2

50

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar DHCP :

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "DHCP" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole .
Confirmar la entrada con "OK".

Ingresar uno mismo las configuraciones de red

[

Indicacion
Estas configuraciones no estan a la disposiciéon si DHCP esta desactivada (véase
el capitulo 6.3.5.5.3.1).

Proceder de la siguiente manera para ingresar las configuraciones WLAN:

1.

Presionar en la pantalla téctil las teclas virtuales "Direccion IP", "Mascara
subred”, "Gateway estandar”, "DNS primaria", "DNS secundaria" y "Servidora
WINS" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado

en blanco y presionar a continuacién la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.3.3 Redes WLAN

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones de red WLAN:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Conexiones WLAN" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.
- Se abre la siguiente mascara:

>>>

ﬁ-}D cci_gast

2 !/ﬁ Network2
3 él\ ' Network3
: @7 Network4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

C-TJ-D Crear red WLAN

Editar red WLAN
Borrar red WLAN

Sﬁ? Actualizar lista de redes WLAN
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6.3.5.5.3.3.1 Crear nuevared WLAN
Proceder de la siguiente manera para crear una nueva red WLAN:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Crear red WLAN" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

| Encriptamiento

disabled

| Autentificacién

‘| Clave de red

2. Seleccionar en la méascara de control los pardmetros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

3. Ingresar el nuevo valor mediante el teclado en la pantalla tactil.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.3.3.2 Guardar red WLAN

[

Indicacion
Redes WLAN no guardadas estan identificadas en la lista de red con una "+"
delante del nombre.

Proceder de la siguiente manera para guardar una red WLAN que sea reconocida
por el terminal y que conste en la lista de red:

1.

Elegir de la lista de redes WLAN la red a guardar. Presionar para ello en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la red o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara de control;

| Encriptamiento

disabled
| Autentificacion >
open L 4
| Clave de red S
OK

=

Seleccionar en la mascara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Ingresar el nuevo valor mediante el teclado en la pantalla tactil.
Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.3.3.3 Editar red WLAN
Proceder de la siguiente manera para editar una red WLAN archivada:

54

1.

Elegir de la lista de redes WLAN la red a editar. Presionar para ello en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la red o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre el menu de contexto.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Editar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

(..

| Encriptamiento
disabled

| Autentificacion
open L 4

| Clave de red S

Seleccionar en la méscara de control el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Ingresar el nuevo valor mediante el teclado en la pantalla tactil.

Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.3.3.4 Borrar red WLAN

Proceder de la siguiente manera para borrar una red WLAN:

1. Seleccionar de la lista de redes WLAN la red que se quiera borrar. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la empresa, girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre el menu de contexto.

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Rueda de desplazamiento" o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

6.3.5.5.3.3.5 Actualizar lista de redes WLAN
Proceder de la siguiente manera para actualizar redes WLAN:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Actualizar redes WLAN" (F1).
- El sistema actualiza la lista de las redes WLAN.
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6.3.5.5.4 Configuraciones LAN

56

B>

Indicacion
Las configuraciones LAN sélo estan a la disposicion con un terminal de la
generacion de hardware 1 (versiéon 1.x).

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones LAN:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones LAN" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

& Direccion IP

¥ Pantalla subred
M Gateway estandar

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

[ c—) X )

| S— Activar/desactivar DHCP

[ ]

| S— Ingresar uno mismo las configuraciones de red
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6.3.5.5.4.1 Activar/desactivar DHCP

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar DHCP :

1.

Presionar en la pantalla tactilla tecla virtual "DHCP" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole .
Confirmar la entrada con "OK".

6.3.5.5.4.2 Ingresar uno mismo las configuraciones de red

[

Indicacién
Estas configuraciones no estan a la disposiciéon si DHCP esta desactivada (véase
el capitulo 6.3.5.5.4.1).

Proceder de la siguiente manera para ingresar las configuraciones de red para el

LAN:
1.

Pulsar en la pantalla tactil en secuencia las teclas virtuales "Direccién IP",
"Mascara subred", "Gateway estandar", "DNS primaria", "DNS secundaria" y
"Servidora WINS" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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6.3.5.5.4.3 CAN

58

Proceder de la siguiente manera para para cambiar a las configuraciones CAN:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "CAN" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Activar/desactivar terminal primaria
Seleccionar posicion del terminal.
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6.3.5.5.5 Activar/desactivar terminal primaria

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el terminal como terminal
primaria:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Terminal primaria" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Introducir el valor boole .
Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
Los ajustes para el "Terminal primario” tienen efecto exclusivamente en caso de
funcionamiento de dos o mas terminales ISOBUS en un sistema bus. El grupo de

objetos de una maquina se representa de manera estandar en el terminal primaria.

> Indicacion
Sélo puede haber un terminal primaria en el Bus. Si el CCl 100/200 reconoce otra
terminal en el Bus el sistema emitira un mensajes de error.

6.3.5.5.6 Seleccionar posicion del terminal.

Proceder de la siguiente manera para seleccionar la posicién del terminal :

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Seleccionar la posicion del
terminal “ o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado
en blanco y presionar a continuacién la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccién.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar la tecla virtual con
la posicién o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

- La posicién aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el boton con la posicion
o en la rueda de desplazamiento.
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6.3.6

60

Informacién y diagnéstico

En la pestafia Informacién y diagnéstico puede comprobar la funcién y el estado
de los componentes de hardware del

<E s

2| & |ae[ vy

i/9 Informacién y diagné l ) ’

[ 3] rerminal ]

|
Eﬁgﬁ, Participantes de red
SCAN : cao

| C——
Archivo i i
{
g- Autoprueba

OK

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

£

CAN

Cambiar alas informaciones de terminal
Presionar en la pantalla tactilla tecla virtual "Terminal®.
- Se accede a la pantalla Terminal.

Datos mas especificos acerca del terminal constan en el capitulo
6.3.6.2.

Cambiar a losparticipantes de red
Presionar en la pantalla téctil la tecla virtual "Participante de red".
- Se accede a la pantalla Participante de red.

Datos mas especificos acerca de los participantes de red constan en
el capitulo 6.3.6.3.

Cambiar a las Informaciones de memoria

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Memoria".

- Se accede a la pantalla Memoria.

Datos mas especificos la memoria constan en el capitulo 6.3.6.4.

Cambiar al autocontrol
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Autocontrol”.
- Se accede a la pantalla Autocontrol.

Datos més especificos acerca del autocontrol constan en el capitulo
6.3.6.5.
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e

Visualizar memoria de errores

6.3.6.1 Visualizar memoria de errores

Proceder de la siguiente manera para la memoria de fallo:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Memoria de errores" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una lista de orden cronoldgico de los mensajes de error.

Para obtener informaciones detalladas acerca de los mensajes de error
presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el mensaje del error o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla con las siguientes informaciones acerca del
mensaje de error:

. Fechay hora

. NuUmero de serie

. Numero de version

*  Texto del mensaje de error
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6.3.6.2 Informaciones de terminal

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las informaciones del terminal:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Terminal" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

Software

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Visualizar informaciones de software

i
Visualizar informaciones de hardware
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6.3.6.2.1 Visualizar informaciones de software

Proceder de la siguiente manera para mostrar las informaciones del software:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si

lo desea.

- Se accede a una pantalla con las siguientes informaciones acerca del
software:
. Paquete

*  Anedo Base System

»  Cargador boot

*  N°de version ISOBUS UT

*  Nucleo

*  Numero de versién MENU

. Numero de version de las diferentes aplicaciones

6.3.6.2.2 Visualizar informaciones de hardware

Proceder de la siguiente manera para mostrar las informaciones del hardware:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Hardware" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si

lo desea.
- Se accede a una pantalla con las siguientes informaciones acerca del
hardware:

*  Tipo de equipo

*  Version de hardware
. Numero de serie

. ID de fabricante

. Fabricante
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HSOBUS

6.3.6.3 Participantes de red
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Proceder de la siguiente manera para cambiar a las informaciones de participantes

de red:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Participantes de red" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y

presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si

lo desea.

- El sistema identifica los participantes de red.

- Se abre la siguiente mascara:

Nem—

Eﬁgﬁ Participantes de red
CAN

¢ @~ (2]

Terminal virtual (A0001D001F40187A)
Productor 250 Source Address
Device Class Sin especifica

Function Terminal virtu

Function Instance 0

x26

| Task Control (A00082002A60187A)

Productor 335 Source Address
Device Class Sin especifica
Function Task Control

| Function Instance 0

xF7

| Tractor ECU (A00086082A60187A)
Productor 339 Source Address
Device Class Sin especifica
Function Tracter ECU

| Function Instance 1

«| <

.
m
(1]
m
-

xFO

=

F S
NS

OK

Indicacion

Teclas virtuales de maquinas, cuyo Object Pool ha sido cargado pero que no han

sido conectadas, serdn visualizadas con un fondo gris.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

)

Visualizar detalles

Filtrar lista

Restablecer filtro

i< < |

)
m
(]
m
=1

Borrar todos los Object Pools

Borrar Object Pool actual

=
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6.3.6.3.1 Visualizar detalles
Proceder de la siguiente manera obtener informaciones detalladas de uno de lo
participantes de red:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el Participantes de red o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla con las siguientes informaciones acerca del
participante de red:

. Fabricante

*  Clase de dispositivo
. Funcién

. Instancia de funcién
. Direccion de fuente

6.3.6.3.2 Filtrar lista
Proceder de la siguiente manera para para filtrar la lista de los participantes de
red :
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Filtrar lista" (F10).

- El sistema filtra la lista de los participantes de red de tal manera que sélo
se visualiza los participantes conectados y activos.

6.3.6.3.3 Restablecer filtro

Proceder de la siguiente manera para resetear el filtro:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Resetear filtro" (F11).
- Se resetea automéaticamente el filtro

6.3.6.3.4 Borrar todos los Object Pools

Proceder de la siguiente manera para borrar todos los Object Pools :

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar todos los Object Pools"
(F12).
- Se borrara todos los Object Pools .

Indicacién
Después de un reinicio se habra borrado todos los Object Pools . Para el caso de
gue se conecte una maquina se cargara automaticamente el nuevo Object Pool .
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6.3.6.3.5 Borrar el Object Pool actual

66

Proceder de la siguiente manera para borrar el Object Pool actual:

1. Seleccionar de la lista de los participantes de la red la maquina con el Object
Pool a borrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de
la maquina, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre un menu de contexto.

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar un Object Pool especial” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacién
El Object Pool permanecera en la lista después de borrar pero no sera posible

controlarlo mediante elmenu de contexto . En el préximo reinicio del terminal se lo
cargara nuevamente para el caso que la maquina esté conectada.
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6.3.6.4 Informaciones de memoria

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las informaciones de memoria:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Memoria" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

‘ Memoria de trabajo

2 @ Memoria interna

3 A
b |

Memoria USB

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Visualizar memoria de trabajo

Visualizar memoria interna

Visualizar estado de memoria USB

b= Im HEE
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6.3.6.4.1 Visualizar memoria de trabajo

Proceder de la siguiente manera para visualizar la memoria de trabajo:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Memoria de trabajo" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abrird una pantalla con informaciones acerca de la capacidad y la
carga de la memoria de trabajo.

6.3.6.4.2 Visualizar memoria interna

Proceder de la siguiente manera para visualizar la memoria interna:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Memoria interna" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abrira una pantalla con informaciones acerca de la capacidad y la
carga de la memoria interna de trabajo.

6.3.6.4.3 Estado memoria USB

68

Proceder de la siguiente manera para visualizar el estado de la memoria USB:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Estado memoria USB" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si

lo desea.

- Se abrird una pantalla con informaciones acerca de la capacidad y la
carga de la memoria USB.

Indicacién

Esta funcidn sélo esta a la disposicién si se conecté una memoria USB.
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6.3.6.5 Autocontrol

Proceder de la siguiente manera para cambiar al autocontrol del sistema:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Autocontrol" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

s

J Alimentacion de tension

T
@) Teclas funcionales

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

<

Visualizar informaciones de interfaces

Visualizar alimentacién de corriente

Probar pantalla tactil

Probar teclas de funcionamiento

Probar rueda de desplazamiento

Probar altavoz

Visualizar sensor de luz diurna

Probar claridad de pantalla
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CAN

@I_‘l] Visualizar interruptor de parada

Cambiar alCAN-Trace
Presionar en la pantalla tactil en la tecla virtual "CAN-Trace".
- Se accede a la pantalla CAN-Trace.

Datos mas especificos acerca del CAN-Trace constan en el capitulo
6.3.6.5.11.

"
(((?))) Realizar una prueba de la conexién de internet

6.3.6.5.1 Visualizar informaciones de interfaces

Proceder de la siguiente manera para visualizar las diferentes interfaces :

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Interfaces" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla con las interfaces:

Seleccionar una interfaz de la lista. Presionar para ello en la pantalla tactil la
tecla virtual con la interfaz o girar la rueda de desplazamiento hasta que la
tecla virtual esté marcada en blanco y presionar entonces la rueda de
desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Se abre una pantalla con informaciones acerca del estado actual de la
interfaz.

6.3.6.5.2 Visualizar alimentacién de corriente
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Proceder de la siguiente manera para visualizar informaciones acerca de la
alimentacion de corriente:

1.

Presionar en la pantalla téctil la tecla virtual "Alimentacién de corriente" o girar
la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una pantalla con el valor de la tension.
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6.3.6.5.3 Probar pantalla tactil

No esta a la disposicion en esta version

6.3.6.5.4 Probar teclas de funcionamiento

Proceder de la siguiente manera para controlar las teclas funcionales:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Teclas funcionales" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla para comprobar el funcionamiento de las teclas
funcionales.

Pulsar cada una de las teclas funcionales F1-F12.
- En la pantalla se indica cual tecla funcional se pulsé.

6.3.6.5.5 Probar rueda de desplazamiento

Proceder de la siguiente manera para controlar la rueda de desplazamiento:

1.

6.3.6.5.6 Probar altavoz

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Rueda de desplazamiento” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla para comprobar el funcionamiento de la rueda
de desplazamiento.

Girar la rueda de desplazamiento en direccion de reloj.
- Se marcan los diferentes segmentos.

Pulsar la rueda de desplazamiento

- Se desactiva la marcacion de los segmentos.

Proceder de la siguiente manera para controlar el altavoz:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Altavoz" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla para comprobar el funcionamiento del altavoz.
- Se escuchara una secuencia de sonidos.
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6.3.6.5.7 Visualizar sensor de luz diurna

Proceder de la siguiente manera para visualizar informaciones acerca del sensor
de luz diurna:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Sensor de luz diurna" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una pantalla con el valor actual del sensor de luz diurna.

6.3.6.5.8 Probar claridad de pantalla

Proceder de la siguiente manera para controlar la iluminacién de la pantalla:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "lluminacién de pantalla” o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla para comprobar el funcionamiento de la
iluminacién de la pantalla.

Controlar el estado de iluminacion (F9), la indicacion manual de iluminacién

(F10 y F11) y realizar una prueba automatica de iluminacién (F12).

6.3.6.5.9 Visualizar interruptor de parada
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Proceder de la siguiente manera para visualizar el estado del interruptor de
parada:

1.

Presionar en la pantalla téctil la tecla virtual "Interruptor de parada" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una pantalla con el valor actual del interruptor de parada.
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6.3.6.5.10 Realizar una prueba de la conexion de internet

B

Indicacién
La prueba de la conexidn de internet sélo esta a la disposicién si se ha activado la
aplicacién ConnectionManager.

Proceder de la siguiente manera para controlar la conexion a internet:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Conexién de internet" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se accede a una pantalla para comprobar la conexion de internet.
2. Realizar una prueba de la conexion de internet (F12).

- Se visualizara las siguientes informaciones acerca de la conexion de
internet:

. Modo de conexion

. Estado de conexion

. Resultado de la prueba de conexion
. Direccién de internet
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6.3.6.5.11 CAN-Trace

74

Proceder de la siguiente manera para para cambiar al CAN-Trace:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "CAN-Trace" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

Duracion

Las siguientes posibilidades de manejo estén a la disposicion:

O Ingresar duracion de CAN-Trace

@ Iniciar toma
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6.3.6.5.11.1 Ingresar duracion de CAN

Proceder de la siguiente manera para ingresar la duracion del CAN-Trace:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Duracién” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil mediante el campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

’ Indicacion
El campo valido de valores para el tiempo delCAN-Traceesta entre 60 y 6000
segundos.

6.3.6.5.11.2 Iniciar toma
Proceder de la siguiente manera para iniciar la toma del CAN-Trace:
1. Pulsar en la pantalla virtual la tecla virtual "Iniciar toma" (F12).
- Inicia la toma del CAN-Trace.

> Indicacion
Se puede fijar la duracién de la toma a través de la duracion del CAN-Trace
(véase el capitulo 6.3.6.5.11.1).
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6.4 Realizar capturas de pantalla

76

El terminal ofrece la posibilidad de crear una captura de pantalla de la superficie
de control visible en la pantalla. Esta funcién puede utilizarse para explicarle el
funcionamiento de una aplicacion dificil de explicar con palabras a un trabajador
de servicios.

Indicacion
Las capturas de pantalla solo se pueden realizar con una memoria USB
introducida.

Generacion de hardware 1 (HW1) Generacion de hardware 2 (HW2)
(Versioén 1.x): (Version 2.x):

Proceder de la siguiente manera para crear una captura de pantalla:

1. Abrir la clapeta. Pulsar para ello en el punto estriado y tirar al mismo tiempo
de la ranura (HW1) o retirar la tapa, girandola en direccién de reloj (HW2).

2. Conectar una memoria USB.
3. Pulse la tecla liboremente asignable hasta que suene una sefial acustica.
- La captura de pantalla se guarda autométicamente en la memoria USB.
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7 Eliminacion de problemas

7.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles errores en el terminal y su eliminacion:

Fallos

Posible causa

Eliminacion

No es posible conectar el
terminal

El terminal no esta
conectada correctamente

Encendido no conectado.

Comprobar la conexion
ISOBUS

Arrancar tractor.

No se muestra el software de
la maquina conectada.

Falta resistencia terminal
Bus

El software esta cargado
pero no se muestra

Error de conexién durante
la carga del software

Comprobar resistencia

Comprobar si el software
puede iniciarse
manualmente desde el
menu principal del
terminal .

Comprobar la conexion
fisica

Contactar con el servicio
al cliente del fabricante
de la maquina
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7.2 Mensajes de error

La siguiente vista general muestra avisos de error del terminal, su posible causa y

solucion:
Fallos Posible causa Eliminacién
El programa no puede e Memoria USB no esta e Conectar memoria USB
localizar una actualizacién de conectada

archivo adecuada.

» No consta archivo algunoen | o copiar archivo de

la memoria USB actualizacién en la
memoria USB

Proceso cancelado por un Llamar técnico de servicio.
error.

No se puede generar una Memoria USB no esta Conectar memoria USB
captura de pantalla. conectada

Objetos del equipo adicional Error en el Object Pool de la Contactar fabricante de la
no fueron aceptados. maquina maquina.

Conexion con un WorkingSet Llamar técnico de servicio.
interrumpida.

Se reconocio un VT #0 Terminal esté configurado como | Es necesario registrar el
adicional en la red. EI VT no terminal primario terminal como terminal
puede registrarse en la red. secundario.

Retirar en CAN la marca en
"Terminal primario" (ver
capitulo 6.3.5.5.5).

El programa no puede e Memoria USB no esta e Conectar memoria USB
localizar una actualizacion de conectada
archivo adecuada.
e No consta archivo de » Copiar archivo de
actualizacién en la memoria actualizacion en la
USB memoria USB
Para activacion de las Los ajustes del terminalfueron Desconectar terminal y
configuraciones nuevas cambiados. reiniciarlo a continuacion.

reiniciar el terminal.

> Indicacion
Es posible visualizar en el terminal otros mensajes de error que dependan de la
maquina.
En el manual de instrucciones de la maquina encontrara un descripcion de estos
posibles mensajes de error y la eliminacién de errores.

> Indicacion
Si la maquina no funciona comprobar si el interruptor "Parar" esté presionado. La
maquina solo se puede volver a manejar cuando se desbloguea el interruptor.
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7.3 Servicio

[

Indicacion

En caso de solicitar un repuesto o tener preguntas al servicio técnico para el

equipo es necesario indicar
Ingresar el nimero de serie del terminal .

Proceder de la siguiente manera para mostrar el nUmero de serie:

1.

o e

Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.
Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).

Elegir la pestafia Info y diagnéstico.

Pulsar en la pestafia Info y diagndstico en el botén virtual "Terminal
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Hardware".

- Se abre el siguiente campo de informacion:

Tipo de aparato CcCi100
Version de hardware HW 1.6

Namero de serie 0006266

1D de productor 250

Productor KUHN Group
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8 Datos técnicos

8.1 Valores mecanicos

Dimensiones BxHXT (ancho x alto x
profundidad) [mm)]

250 x 240 x 75

Tipo de carcasa

Carcasa de plastico PC-ABS de varias capas

Sujecion

Placa de bridas 80 mm x 80 mm con casquillo
roscado 4 x M5

Temperatura de servicio [°C]

-20 hasta +70

Resistencia a la humedad [%]

95, (+25°C...50°C)

8.2 Sistema electrénico

Tension de alimentacion [V] 12y 24
Zona permitida [V] 9...30
Consumo de corriente (con 13,5V) 1,1A-15A
Proteccion contra inversion de polaridad incluido
Display 84" TFT
Resolucion display [px] 640 x 480
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8.3 Interfaces generaciéon de hardware 1 (version 1.x)

RS232-1 &
RS232-2

CCl 100
CCl 200

M8x1; enchufe
macho 4 polos

Tensién de alimentacion
TxD (Emisién)

Masa

RxD (Recepcidn)

Senal

CCl 100
CCl 200

M12x1; enchufe
hembra 5 polos

P w

MR~ R

Tension de alimentacion

ISO11786 "Revoluciones
de toma de fuerza"

Masa
1ISO11786 "Velocidad"

1ISO11786 "Posicion del
mecanismo elevador*

CAN1-IN

CCIl 100
CCl 200

M12x1; enchufe
macho de 8 polos

© N oo

Tension de alimentacién

Entrada de parada de
emergencia

Sefal de conexién de
ECU

Alimentacién de parada
de emergencia

CAN Low
GND
CAN High

Pantalla desacoplada
contra masa

CAN1-OUT

CCl 100
CCl 200

M12x1; enchufe
macho de 8 polos

© N o u

Tension de alimentacion

Salida de parada de
emergencia

Sefal de conexion de
ECU

Alimentacién de parada
de emergencia

CAN Low
GND
CAN High

Pantalla desacoplada
contra masa
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Video CCI 100 | M12x1, enchufe 5 1. Seial de video
CCl 200 | hembra 8 polos o) 2. EIARS-485B
3. EIARS-485 A
0 4. Tension de alimentacién
5. EIARS-485A =3 Pin
puenteado
6. Tensién de alimentacion
7. Alimentacién masa
8. Pantalla desacoplada
contra masa
LIN CCI 100 | M8x1; enchufe 1. Tensién de alimentacion
cCl 200 | hembra 4 polos 00 2. libre
3. Masa
O O
4. LIN-Bus
UsB CCl1 100 | USB-Host 2.0 1. Tension de alimentacion
CCI 200 2. Datos -
3. Datos +
4. Masa
Bluetooth CCI 200 | Bluetooth espec.
V2.0 + DER
Compliant
Clase 2 Output
Power, antena
interna
WLAN CCl 200 | 54 Mbps, 2,4 GHz,
IEEE 802.11b y
802.11g,
WPA, WPAZ2,
802.1x y 802.11i,
funcién solo con 0°C
—65°C
e Perno

o Casquillo

82




1SOBUS

ISOBUS-Terminal CCIl 100/200 — Datos técnicos

8.4 Interfaces generaciéon de hardware 2 (version 2.x)

CAN1-IN CCl 100

CCl 200

M12x1; enchufe
macho de 8 polos

Tensiéon de alimentacion

Entrada de parada de
emergencia

Senal de conexién de
ECU

Alimentacién de parada
de emergencia

CAN Low
GND
CAN High

Pantalla desacoplada
contra masa

CAN1-OUT | CCI 100

CCl 200

M12x1; enchufe
macho de 8 polos

© N oo

Tension de alimentacion

Salida de parada de
emergencia

Sefal de conexion de
ECU

Alimentacién de parada
de emergencia

CAN Low
GND
CAN High

Pantalla desacoplada
contra masa

Video CCl 100
CClI 200

M12x1, enchufe
hembra 8 polos

ok wdpRE

N o

Sefial de video

EIA RS-485B

EIA RS-485 A

Tension de alimentacion

EIA RS-485 A =3 Pin
puenteado

Tensién de alimentacion
Alimentacion masa

Pantalla desacoplada
contra masa

83




ISOBUS-Terminal CCIl 100/200 — Datos técnicos

1SOBUS

2x RS232y | CCI 100 | Asincr. max. 115 1. Tension de alimentacion
sefial ccl 200 | Kbps/ 2. Masa
Conector de sefial 3. 1SO11786 "Revoluciones
ISO 11786 de toma de fuerza"
M12x1; 4, 15011786 "Posicion del
Casquillo de 12 mecanismo elevador®
polos 5. 1S011786 "Velocidad de
rueda”
6. Direcciéon de marcha
7. 1S011786 "Velocidad de
suelo"
8. RS232-1 TxD (Enviar)
9. RS232-1 RxD (Recibir)
10. Sefial de ignicion (Borne
15)
11. RS232-2 TxD (Enviar)
12. RS232-2 RxD (Recibir)
LIN CCIl 100 | M8x1; enchufe 4 3 1. Tension de alimentacion
ccl 200 | hembra 4 polos 00 2. libre
3. Masa
O O
3 1 4. LIN-Bus
UsB CCl1 100 | USB-Host 2.0 1. Tensién de alimentacion
CCI 200 2. Datos -
3. Datos +
......... 4. Masa
Bluetooth CCI 200 | Bluetooth espec.
V2.0 + DER
Compliant
Clase 2 Output
Power, antena
interna
WLAN CCl 200 | 54 Mbps, 2,4 GHz,
IEEE 802.11by
802.11g,
WPA, WPA2,
802.1x y 802.11i,
funcién solo con 0°C
—65°C
e Perno

o Casquillo
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9 Estructurade menu
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10 Garantia de calidad

<Nombre de la empresa>-Los aparatos se fabrican con métodos de fabricacion
modernos y con el maximo cuidado y estdn sometidos a muchos controles. Por
eso <nombre de la empresa> da 12 mese de garantia si se cumplen los siguientes
requisitos:

86

La garantia comienza en la fecha de compra.

La garantia engloba errores de material o fabricacion. Para los productos
ajenos (sistema hidraulico, sistema electrénico) solo concedemos garantia
en el marco de garantia del fabricante correspondiente. Durante el tiempo
de garantia se subsanan de manera gratuita los errores de fabricacion y de
material sustituyendo o mejorando las partes afectadas. Otros derechos,
también ulteriores, como derecho a cambio, disminucién o sustitucion de
dafios, que no han sido resultado del suministro, estan expresamente
excluidos. La aplicacion de garantia la realizan talleres autorizados por la
<nombre de la empresa>, representantes de la fabrica o la fabrica.

Quedan excluidos de la garantia las consecuencias del desgate natural, la
suciedad, corrosion y todos los errores provocados por manipulacion
incorrecta asi como influencias externas. Se suprime la garantia en el caso
de reparaciones no autorizadas o modificacion del estado original. El
derecho a sustitucion pierde validez cuando no se utilizan piezas de
repuesto originales de <nombre de la empresa>. Por eso preste atencion a
este manual de instrucciones. En caso de dudas dirijase a nuestro
representante de fabrica o directamente a la fabrica. Debe hacerse vale el
derecho a garantia en la fabrica como minimo en el plazo de 30 dias
después de ocurrido el fallo. Para ello indique la fecha de compra y el
namero de la maquina. Las reparaciones que cubra la garantia solo pueden
ser realizadas por el taller autorizado tras consultar con <nombre de la
empresa> o el representante oficial. La garantia no se alarga por trabajos de
garantia. Los errores de transporte no son errores de fabrica y por ello no
estan entro del deber de garantia del fabricante.

Queda excluido el derecho a reparacion de dafios en aparatos no fabricados
en <nombre de la empresa>. Aqui se incluye también que queda excluida
una garantia por dafios secundarios debida a errores aleatorios.
Modificaciones no autorizadas en los aparatos <nombre de la empresa>
pueden ocasionar dafios secundarios y excluyen la garantia del proveedor
sobre esos dafios. En el caso de intencion o negligencia grave del
propietario o de un encargado al mando y en los casos en los que se aplica
garantia segun la ley de responsabilidad por productos defectuosos por
errores en el objeto que se envia sobre dafios personales o materiales en
objetos de utilizacion privada, no se aplica la exoneraciéon de
responsabilidad del proveedor. Tampoco se aplica en el caso de fallos en
caracteristicas que estan garantizadas expresamente cuando la garantia
responde al objeto de asegurar el objeto vendido contra dafios que no han
surgido en el propio objeto enviado.
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11 Direcciones de contacto

Amazonen-Werke H. Dreyer GmbH & Co. KG
Am Amazonenwerk 9-13

D-49205 Hasbergen

Tel: + 49 (0)5405 501 0

www.amazone.de

Grimme Landmaschinenfabrik GmbH & Co. KG
Hunteburger Str. 32

D-49401 Damme

Tel: +49 (0)5491 666 O

www.grimme.de

KUHN S.A.

BP 50060

F-67706 Saverne CEDEX
Tel: +33 (0)3 88 01 81 01
www.kuhn.com

LEMKEN GmbH & Co. KG
Weseler Stral3e 5
D-46519 Alpen

Tel: +49 (0)2801 81 0
www.lemken.com

ROPA Fahrzeug- und Maschinenbau GmbH
Sittelsdorf 24

D-84097 Herrngiersdorf

Tel: +49 (0)8785 9601 0
www.ropa-maschinenbau.de

Peeters Landbouwmaschines B.V.
Munnikenheiweg 47

4879 NE Etten-Leur

Tel: +31 (0)76 504 66 66
www.tulipindustries.com

Maschinenfabrik Bernard KRONE GmbH
Heinrich-Krone-Straf3e 10

D-48480 Spelle

Tel: +49 (0)5977 935 0
www.krone.de/de/ldm/

RAUCH Landmaschinenfabrik GmbH
Landstrafl3e 14

D-76547 Sinzheim

Tel: +49 (0)7221 985 200
www.rauch.de

Alois Péttinger Maschinenfabrik Ges.m.b.H
Industriegelande 1

A-4710 Grieskirchen

+43 (0)7248 6 00 0

www.poettinger.at

Ludwig Bergmann GmbH
Hauptstral3e 64-66

D-49424 Goldenstedt

+49 (0)4444 2008 0
www.bergmann-goldenstedt.de

Zunhammer GmbH Giilletechnik — Fahrzeugbau
Biebing 19

D-83301 Traunreut

Tel: +49 (0)8669 8788 0

www.zunhammer.de

BEDNAR FMT s.r.0.
Lohenicka 607

Prag 9 Vinof

Tel: +420 283 092 529
www.bednar-machinery.com
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12 Glosario
ACK De Acknowledge (inglés) = confirmar
Mascara de Los valores y elementos de control mostrados en la pantalla forman todos juntos la
control mascara de control. A través de la pantalla tactil pueden seleccionarse los elementos
representados.
Valor boole Un valor con el que solo se puede elegir entre verdadero/falso, CON/DES, si/no, etc.
Sistema bus Sistema electrdnico para la comunicacion entre aparatos de control.
CAN Controller Area Network
CCl Competence Center ISOBUS e.V.
DHCP Dynamic Host Configuration Protocol: Hace posible la asignacién de la configuracion
de red a clientes a través de un servidor.
ESC De Escape (inglés) = bajar; aqui: interrumpir una funcion
HW1 Generacion de hardware 1
Version 1.x y otros
HW2 Generacion de hardware 2
Versién 2.x y otros
In-cab Término de la normativa 1ISO 11783 Describe el enchufe macho ISOBUS de nueve
polos en la cabina del tractor.
ISO 11783 Normativa internacional
Determina interfaces y formatos de datos para tractores y maquinas.
ISOBUS 1ISO11783
Norma internacional para la trasmision de datos entre maquinas y aparatos agricolas.
Cable tipo A Conecta los interfaces "CAN1-IN" y "CAN1OUT" al terminal a través del enchufe

hembra In-cab del tractor.

MenU de contexto

Interfaz de usuario grafica
Hace posible editar, copiar, borrar o afiadir datos.

LAN

Local Area Network, red local

Participantes de
red

Un equipo conectado al bus y que se comunica mediante este sistema.

Grupo de objetos

Conjunto de datos que se transmite de la maquina ISOBUS al terminal y que
contiene las mascaras de control individuales.

Interfaz

Parte del terminal que sirve para la comunicacién con otros aparatos

Conector de sefial

Enchufe de siete polos basado en la normativa ISO 11786, en el que se pueden
medir sefiales para velocidad, par de giro de toma de fuerza y posiciones de 3
puntos.

Terminal

CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

Tractor ECU

También TECU En un tractor ISOBUS TECU establece la conexidn entre el sistema
bus del tractor y el ISOBUS y suministra asi a la maquina informacion sobre el tractor
como p. ej., la velocidad de desplazamiento o el par de giro de la toma de fuerza.

USB

Universal Serial Bus: Sistema bus de serie para la conexién del terminal con un
medio de memorizacion.

88




1SOBUS

ISOBUS-Terminal CCl 100/200 — Botones y simbolos

13 Botones y simbolos
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Confirmar ingreso o seleccion

Rueda de desplazamiento

Bloque de nameros

lluminacién de pantalla

Conmutar aplicaciones

lluminacion diurna

Modo de iluminacion

Prueba emisor de sefiales / pantalla tactil

Teclado

Formato numérico

Administracion de la aplicacion

CAN

Hora

Formato hora

Zona de tiempo

Informaciones de terminal

Memoria

Memoria de errores

Abandonar pantalla o dialogo de ingreso

Barra deslizante

Menu principal

Sonido/volumen/altavoz

Teclai

iluminaciéon nocturna

Limite de iluminacion/
Sensor de luz diurna

Idioma

Unidades

Fecha

Pruebainterfaces

Menu servicio

Formato fecha

Actualizacién GPS

AM/PM

Participantes de red

Autocontrol

Informaciones de software
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ﬁ%) Informaciones de hardware
'~I’ Memoria USB
@ Probar rueda de desplazamiento
-~®- Probar claridad de pantalla
®  |ngresar CAN-Trace
e Configuraciones GSM

'(;-:_ Configuraciones LAN

90

Memoria interna

Visualizar alimentaciéon de corriente

Probar teclas de funcionamiento

Probar interruptor de parada

Interfaces

Configuraciones WLAN

Actualizar lista de redes WLAN
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A
Actualizar lista de redes WLAN .........cccceviivnnen. 55
Administracion de aplicaciones

activar/desactivar aplicaciones ..............c........ 42
Administracion de la aplicacion ...........ccccoceeuee. 41
Ajustar terminal..........ccccceeeeee i 23
AJUSEE .o 23

Ajuste de usuario
Seleccion de botén con rueda de

desplazamiento .........ccccceeeeeiiiiiiiieeeee e, 26
Ajustes de sistema
Acceder al modo de SEerviCio.........ccceeeeeeennnnns 36
administracion de la aplicacion ....................... 41
CAN oo 58
INEITACES...ciiiiiii e 43
AJUSEES A€ USUANIO ... 25
ajustar pantalla.............ccoeeeeeeeee i, 27
QJUSEAr SONIAO ....eeeeiiieeee e 30
conmutar aplicaciones ............cccceeeeeeeeeeeieeeennn, 26
Ajustes del sistema...........ccccceveveiii 35
ajustar fecha y hora.........cccccivieeiiiiici, 37
calibrar pantalla tactil .............ccccoceeeeeeiiiinnnen, 36
Ajustes del usuario
asignacion de la tecla libre.........cccccccooevnnnnen, 26
ASIgNAr teCla i ....ueeeeviiiieeiiiee e 26
AULOCONLIOL ... 69
probar altavoCES.............uvvvvvveinirieirieirierninnninnn, 71
probar iluminacién de pantalla........................ 72
probar pantalla tactil............cccccceeeeeviiiiiinennnnn. 71
probar rueda de desplazamiento .................... 71
probar teclas funcionales .........ccccccoevcvvieennenn. 71
realizar una prueba de la conexién
de INterNet......ceiiiiiiiiiie e 73
visualizar alimentacién de corriente................ 70
Visualizar informaciones de interfaces ........... 70
visualizar interruptor de parada ...................... 72
visualizar sensor de luz diurna..........cccccceeenee 72
B
Borrar red WLAN ......oooiiiiiieieee e 55
Botones y Simbolos .........ccccccveiviiiii i, 89
C
Cambiador de tecla virtual .............cccooocuiiieenennn. 13
CAN
Activar/desactivar terminal primaria................ 59

Seleccionar posicion del terminal................... 59
CAN-TIaCe ....cooiiiiiie 74
ingresar duracion...........cccevveerieeinieeesiieeesenens 75
INIiCiar tOMa.......coveviiiiieiie e 75
CCLAPPS .ottt 4
CONECHAN ..o 18

Conectar el terminal
conectar con la alimentacién de

tension/ISOBUS..........ccccocvee v 17
Conectar terminal..........cccoocvvveviiieee e, 18
Configuraciones .........ueeveiiiiiieiiiieee e 24
Configuraciones de paises ..........ccccvvveeeeeeeiiinnns 32

elegir formato de NUMEros ...........ccccvvvveeeeennn. 34

elegir idioma ..o 33

elegirteclado......cccccoevin 33,34
Configuraciones GSM

ingresar uno mismo las configuraciones........ 48

seleccionar template ..........cocceevviiieiiiiiieeens 48
Configuraciones LAN

activar/desactivar DHCP ..........ccccoociiieeneennnn. 57

ingresar uno mismo las configuraciones........ 57
Configuraciones WLAN

activar/desactivar DHCP ............ccocccvvveeneeenn. 50

ingresar uno mismo las configuraciones........ 50
Conformidad .........cooveiiviiiiieeeee e 5
D
DAtOS tECNICOS ..ooovvviieeeiiiiee ettt 80
DIiagnOSHCO ....vvveeiiiiiee e 60
Didlogo de entrada............ccccvveeeeeeeciicciiiieneeeen, 18
Direcciones de contacto..........ccccceeevveeveieenreeennn. 87
E
Editar red WLAN ... 54
Elementos de control ..........ccccccveveeiiiiiiiienneeenn, 11
Eliminacion de problemas...............cocccvvveeeeenn. 77
Error en el terminal ..........ccccccenvieeiiiiiieeeeeen 77
Estado memoria USB ..........ccccccceeiiiiiiiennnnnnn, 68
Estructura de menU...........ccccvveeeeeeeiiiiciiieeeeeen, 85
F
Fecha y hora

activar actualizacion GPS ............cccccvvvveeeenn. 39

activar/desactivar hora de verano/invierno .... 40

ingresar fecha.........ccocccviiinii, 38

INGresar hora ..o viiiee i 38

ingresar zona de tiempPo.........occcvveeeeeeeeeiinns 39
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seleccionar formato fecha.....................
seleccionar formato hora.............ccue.....

G

Garantia........coeeeveeeeeeeeeeeeee e
(€] (o 1T [o T
Guardar red WLAN ........oooveiiiiiiiieeeeeee,

lluminacién de pantalla.............ccccoceeeneee.
ingresar iluminacion diurna....................
ingresar iluminacién nocturna...............
Ingresar limite de iluminacion ...............
seleccionar el modo de iluminacion......

Indicaciones de seguridad

INStalacion .........ccccvvvvvvveiiiiiiiiieiiaiaiaens
101 0=T 5 (0] o] (o] N
OPETANIO .ttt
sefializacion ...........ccccvceeeee i,
Infformacién ...
Informacién y diagndstico............ccceeee...
informaciones de terminal.....................
MEMOKIA ..uvvvvvviiiiveiireieierereiererarereraraeaa.
visualizar memoria de errores...............
visualizar participantes dered ..............

Informaciones de terminal

hardware .......cooooveeeiiiiiieiee e,
SOfWAIE ..

Interfaces

Administracion....................c.ccc
Configuraciones GSM..........ccccvvvvvvnnnns
Configuraciones LAN ........cccoccvveerinnenn,
Configuraciones WLAN............cccevvvvvnns
Generacion de hardware 1 ...................
Generacion de hardware 2 ...................
Seleccionar conexion..........ccccceeeeeeeennns
vista general.........cccoooviiiiiiiiinine
11 =T U] o] (o] SOOI
Introducir valores ..........cccceeeeveviieniene,
introducir valores boole..............ccc.vevee.
introducir valores numéricos.................
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MONEAJE .. 10
P
Pantalla tactil...........ccccceee i, 14
Participante de red
Borrar el Object Pool actual .........cccccceeeevnnens 66
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1 Introduccién

1.1 Sobre este manual

1.2 Ref.

El siguiente manual de instrucciones es una introduccién en el manejo y
configuracién del App CCl.Cam. Este App también esté instalado en su terminal
ISOBUS CCI 100/ 200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el
conocimiento de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo
erroneo y garantizar un funcionamiento sin averias.

Leer y entender este manual de instrucciones antes de la puesta en marcha del
software para evitar problemas en la aplicacion.

Este manual describe el CCIl.Cam en la version CCIl.Cam v4.

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de versién del CCl.Cam
instalado en su terminal:

1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes" (F1).

Elegir la pestafia Info y diagnéstico.

Pulsar en el menu Info y diagndstico en el botdn virtual "Info terminal”.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

- En el campo de informacion que se visualiza se muestra la versién de los
componentes del software del terminal.

ok~ wD

1.3 Sobre CCIl.Cam

CCl.Cam sirve para el control visual de la maquina mediante videocamara. El App
posibilita al conductor mantener vigilada su maquina hasta con 8 camaras y le
apoya asi en procesos de trabajo complejos.

Funciones ampliadas como el cambio ciclico de camara y la configuracion flexible

de las conexiones de la camara facilitan el trabajo diario. Con la funcién de disparo
de instantaneas pueden realizarse imagenes y guardarse en una memoria USB.
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2 Seguridad

2.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefializa indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencion a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencidn
El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
° refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccion del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
utiles.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

La informacién para el montaje del terminal consta en el capitulo 5.1 Montar
terminal del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacion de tensi6on/ISOBUS

Encontrara la informacion en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentaciéon de
tension/ISOBUS del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.3 Conectar con una camara

Puede conectarse una camara directamente al terminal mediante la interfaz
"Video".

Conexién de cdmara
La conexion de la camara al terminal tiene lugar a
través del interfaz "Video".

La asignacién de los PIN constan en la siguiente
representacion:

Sefial de video
RS485B
RS485A

+12V /+24V
Mini Out

+12V [/ +24V
GND

Shield

© N garwNPE
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3.4 Conectar con varias camaras

Se pueden conectar varias camaras a través del multiplexor <N.° de art.
multiplexor> al terminal. En el caso de que se hayan conectado mas de 3 camaras
a través del multiplexor al terminal, el multiplexor necesita un suministro de

energia externo.

Conexion Multiplexor

La conexidn del multiplexor al terminal se realiza al igual que con una cdmara a
través del interfaz "Video" (comp. capitulo 3.3).

3.5 Instalar software

CCI.Cam corresponde al volumen de suministro del terminal CCl ISOBUS, una
instalacién no es solo posible sino también recomendable.
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4 Manejo

4.1 Arranque del programa

CCl.Cam inicia automaticamente con la conexion del terminal.
Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de CCI.Cam:

1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Mostrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion en la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara:

]
]
]
]
]
|

CCl.Cam estéa dividida en 3 partes:

4.1.1 Vistaprincipal (una cdmara)

Muestra la imagen de la Gnica cAmara conectada.

4.1.2 Vistaprincipal (varias camaras)

Muestra la imagen de la cAmara de una de las camaras conectadas.
Hace posible el cambio entre imagenes de las distintas camaras.

4.1.3 Configuraciones

Permite la asignacién de las teclas funcionales con una imagen de camara, la
activacion de imagenes de camara para el modo automatico y la configuracion del
intervalo de tiempo.
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4.2 Vista principal (una camara)

Esta es la vista principal para el caso en el que solo esté conectada una camara al
terminal. En la vista principal se muestra la imagen de esta camara.

Seleccionar modo pantalla completa

Reflejar imagen

Crear una instantanea

’ Indicacion
En caso de haber conectado sélo una cdmara la tecla virtual "Configuraciones"
(F12) esté con un fondo gris. Las configuraciones no estan a la disposicion si se

encuentra conectado un multiplexer con varias camaras (véase el capitulo 4.3).
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4.2.1 Seleccionar modo pantalla completa

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el modo pantalla completa:
1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo pantalla completa” (F8)
directamente en la imagen de la imagen de la camara o en la rueda de
desplazamiento.
- Lavisualizacién cambia inmediatamente al modo pantalla completa, la
imagen de la camara abarca la superficie completa de la pantalla.

> Indicacion
En el modo pantalla completa las funciones "Reflejar imagen" (F9) e "Instantanea”
(F11) solo estan disponibles a través de las correspondientes teclas de funcion.

> Indicacion
Para abandonar el modo pantalla completa puede presionar sobre cualquier zona
de la pantalla tactil, la tecla de funcion F8 o sobre la rueda de desplazamiento.

4.2.2 Reflejar imagen
Proceder de la siguiente manera para reflejar la imagen a lo largo del eje vertical:
1. Presionar en la pantalla tactil el botén "Reflejar imagen” (F9).
- Laimagen se visualiza de manera invertida.

4.2.3 Crear una instantanea

Proceder de la siguiente manera para crear una instantanea:
1. Conectar una memoria USB al terminal.
2. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear instantanea” (F11).

- Lainstantdnea se guarda automéaticamente en la memoria USB en la
carpeta "CAMCAP". Los formatos de los archivos siguen la siguiente
convencion <img>_<AAAA MM_DD> <Ifd. Nr.>JPEG.

10
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4.3 Vista principal (varias camaras)

Esta es la vista principal para el caso en el que haya varias cAmaras conectadas
al terminal. En la vista principal se muestran las imagenes de la camara
seleccionada.

Reflejar imagen (comp. capitulo 4.2.2)

Crear unainstantdnea (comp. capitulo 4.2.3)

Cambiar ajustes (comp. capitulo 4.4)

Cambio o desconexion automatica de la camara

Mostrar imagen de la camara

Mostrar mas camaras

11
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43.1

4.3.2

4.3.3

12

Cambio o desconexiéon automatica de la camara

Si no quiere cambiar la visualizacion de las imagenes de camara de manera
manual puede conectar el cambio automatico de cadmara. La indicacion cambia
automaticamente en un intervalo regular entre las imagenes de la camara.

Proceder de la siguiente manera para conectar o desconectar el cambio o
desconexion automética de la camara:

1. Presionar en la pantalla tactil el botén "Conectar cambio automatico de
camara" (F10) o cuando esta conectado "Desconectar cambio automatico de
camara" (F10).

Indicacién
El cambio automatico de la camara so6lo se puede conectar si se ha activado
varias imagenes de camara para el modo automatico (véase el capitulo 4.4.4.1).

Indicacion
El usuario tiene la posibilidad de elegir las imagenes de la camara entre las que se

cambia autométicamente (véase capitulo 4.4.4.1) asi como configurar el intervalo
en el que cambian las imagenes de la pantalla (véase capitulo 4.4.1).

Mostrar imagen de la cAmara

Proceder de la siguiente manera para mostrar la imagen de una determinada
camara proceder de la siguiente manera:

1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual o la tecla funcional a la que esta
asignada la imagen de camara deseada (véase capitulo 4.4.3.1).

- Laindicacién cambia a la imagen de esa camara.

Mostrar mas camaras

B

Indicacion
La tecla virtual con esta funcion solo aparece si se asigné la funciéon de camara a
las teclas funcionales 3 (2), 4 (2) y/o 5 (2) (véase capitulo 4.4.3).

Proceder de la siguiente manera para mostrar mas camaras:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Mostrar mas camaras" (F6).
- Enlos botones (F3 — F5) se muestran las cdmaras.

Indicacion
Los botones "camara 1" (F1) y "camara 2" (F2) se muestran siempre. Estas teclas

virtuales son las teclas de seleccion rapida para las imagenes de las dos camaras
mas importantes.
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4.4 Configuraciones

A través del botdn "Configuraciones" (F12) en la vista principal accedera al
submenu Configuraciones.

@

Asignacion

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

& 4

Yo

i

Para la asignacion de las teclas funcionales cambiar a:
Presionar en la pantalla tactil el boton "Asignacion”.
- Se accede a la pantalla Asignacion.

Datos mas especificos la asignacion de las teclas funcionales
encontrara en el capitulo 4.4.3.

Cambiar a la configuracion del modo automatico:
Presionar en la pantalla tactil el boton "Asignacién”.
- Se accede a la pantalla Modo automaético.

Datos més especificos las configuraciones del modo automatico
encontrara en el capitulo 4.4.4.

Introducir el intervalo de tiempo

Resetear todas las configuraciones

13
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4.4.1 Introducir el intervalo de tiempo
Proceder de la siguiente manera para introducir el intervalo de tiempo para el
cambio automético de la camara:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Intervalo de tiempo" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el nombre esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor para el intervalo de tiempo en la pantalla tactil a través del
campo de cifras o la barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

El campo de valores valido para el intervalo de tiempo esta entre 1y 10 s.

4.4.2 Resetear todas las configuraciones
Proceder de la siguiente manera para restablecer todos los ajustes para el
intervalo de tiempo:
1. Presionar en la pantalla tactil el botén "Reset" (F1).

- El sistema restablece todas las configuraciones inmediatamente a los
ajustes de fabrica, no hay indicacién de advertencia.

> Indicacién

Los ajustes de fabrica para el intervalo de tiempo son de 2 s.

14
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4.4.3 Asignacion

Este submenu hace posible la asignacion flexible de camaras a teclas funcionales,
independientemente de la ocupacién de la conexién en el multiplexor. Asi es
posible colocar las dos camaras mas importantes en las teclas funcionales
"Camara 1"y "Camara 2", que se muestran siempre, sin modificar la conexion del
multiplexor.

> Indicacion
Es necesario realizar una asignacion de las cadmaras en cuanto a las teclas
funcionales para poder activar las imagenes de cAmara para el cambio automético

de cdmara (véase capitulo 4.4.4.1).

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las asignacion de las teclas
funcionales proceder de la siguiente manera:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Asignacion” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente méascara:

| Camara1l

Tecla de funcion 1

3

Camara 3

“| Cémara 4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

—> i i
| e— Asignar teclas funcionales
G

15
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4.4.3.1 Asignar teclas funcionales

Proceder de la siguiente manera para asignar una tecla funcional a una camara:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Camara 1-8" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton respectivo esté marcado en blanco y
entonces presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de teclas funcionales disponibles.

2. Seleccionar una tecla funcional de la lista. Presionar para ello en la pantalla
tactil la tecla virtual con el niumero de la tecla funcional.

3. Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez la tecla virtual con el
ndmero de la tecla funcional.

> Indicacion
Con las teclas funcionales 3 (2), 4 (2) y 5 (2) se puede asignar las teclas 3,4y 5 a
una cdmara adicional. Para tener acceso a las demas camaras a través de las
teclas funcionales es necesario haber pulsado antes la tecla virtual "Visualizar
otras camaras" (F6) (véase capitulo 4.3.3).

16
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4.4.4 Modo automatico
Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones del modo
automatico:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo automaético” o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente mascara:

>>

Kamepa 1

2

Kamepa 2

3

Kamepa 3

%

Kamepa 4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

S— Activar/desactivar las imagenes de camara para el modo
-— automatico

17
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4.4.4.1 Activar/desactivar las imagenes de camara para el modo automatico

18

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar las diferentes imagenes
de camara para el modo automatico:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Camara 1-8" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn respectivo esté marcado en blanco y
entonces presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacién
En el modo automatico se cambia automaticamente entre las imagenes activadas
de la camara.

Indicacion
Para poder activar las imagenes de las camaras para el cambio automatico de la
camara es necesario asignar camaras a las teclas funcionales (véase 4.4.3).
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5 Eliminaciéon de problemas
5.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles errores en el terminal y su eliminacion:

Fallos Posible causa Eliminacion
El terminal no puede . El terminal no esta . Comprobar la conexion
conectarse conectado correctamente ISOBUS

. Encendido no conectado. | ¢ Arrancar tractor.
No se muestra el software de . Falta resistencia terminal | * Comprobar resistencia
la maquina conectada. Bus

. El software esta cargado . Comprobar si el software

pero no se muestra

. Error de conexion durante

la carga del software

puede iniciarse
manualmente desde el
menu de inicio del

terminal

. Comprobar la conexion
fisica

. Contactar con el servicio

al cliente del fabricante
de la maquina

5.2 Mensajes de error

La siguiente vista general muestra avisos de error en el CCl.Cam, su posible
causa y solucion:

Fallos

Posible causa

Eliminaciéon

No se pudo instalar el
multiplexor de video.

Error en conexion de cable

Controlar la conexion de
cables, iniciar nuevamente el
terminal.

No se pudo abrir la fuente de
video elegida. (202)

Se perdi6 la conexién a la
camara.

Controlar la conexiéon de
cables, iniciar nuevamente el
terminal.

No se pudo realizar una

simetria de la camara elegida.

Camara no apoya reflejo (sélo
aparece al utilizar multiplexor)

Utilizar camara que apoya
espejos.

Error al generar capturas de
pantallas. Controlar si esta

conectada una memoria USB.

Memoria USB no conectada.

Conectar memoria USB.

19
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20

[

Indicacion
No es posible visualizar otros mensajes de error que dependan de la maquina.

En el manual de instrucciones de la maquina encontrara un descripcion de estos
posibles mensajes de error y la eliminacién de errores.

Indicacién
Si la maquina no funciona comprobar si el interruptor "Parar" esté presionado. La
maquina solo se puede volver a manejar cuando se desbloquea el interruptor.
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6 Estructurade menu

| Intervalo de tiempo |

[ Modo automatico |

Asignacion

21
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7 Glosario

Mascara de control

Los valores y elementos de control mostrados en la pantalla forman todos
juntos la mascara de control. A través de la pantalla tactil pueden seleccionarse
los elementos representados.

Valor boole Un valor con el que solo se puede elegir entre verdadero/falso, CON/DES,
si/no, etc.

CCl Competence Center ISOBUS e.V.

CCl.Cam Control visual de la maquina

ISOBUS Bus de datos para una aplicacion técnica de pais o de municipio conforme a la
normativa ISO 11783.

Multiplexor Aparato para conmutar sefiales de video con el cual es posible manejar varias
camaras en una entrada de video.

Instantanea Grabacion de la imagen mostrada actualmente

Terminal CCI 100 o terminal CCIl 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

Modo pantalla completa

La imagen de la cdmara ocupa toda la superficie de la pantalla.

22
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8 Botones y simbolos

./
>0 o

L 4

Yy
b

|| o 5o -#

CCl.Cam

Instantanea

Conectar/desconectar el modo automatico }v

Mostrar imagen de la camara

Intervalo de tiempo

Modo automatico

Seleccionar de unalista

=
o

RESET,

Modo pantalla completa

Reflejar imagen

Configuraciones

Mostrar mas camaras

Asignacion

Restablecer

23
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1 Introduccién

1.1 Sobre este manual

1.2 Ref.

El siguiente manual de instrucciones es una introduccién en el manejo y
configuracién del App CCl.Control. Este App también esta instalado en su terminal
ISOBUS CCI 100/200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el conocimiento
de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo erréneo y garantizar
un funcionamiento sin averias.

Hay que leer este manual de instrucciones antes de la puesta en marcha del
software y especialmente antes de elaborar encargos con el software para evitar
problemas en la aplicacion.

Este manual describe el CCl.Control en la version CCl.Control v4.0.

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de version del
CCl.Control instalado en su terminal CCI ISOBUS:

1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes" (F1).

Elegir la pestafia Info y diagnéstico.

Pulsar en el menu Info y diagndstico en el botdn virtual "Info terminal”.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

- En el campo de informacion que se visualiza se muestra la version de los
componentes del software del terminal.

o~ wD

1.3 Sobre CCI.Control

1.3.1 Componentes

CCl.Control es un software de control de tareas segun la norma ISOBUS que e.o.
cumple con los requerimientos de las funcionalidades AEF TC-BAS y TC-GEO
(véase el capitulo 8).

El sistema CCl.Control sirve para la documentacion y la gestion de pedidos:

Interfaz de datos Para el intercambio de datos se utilizar el formato
ISO-XML definido para el ISOBUS. Los datos se
transmiten a través de una memoria USB o a través
de una interfaz.

Interfaz de la maquina Registro de datos de proceso y control de la
maquina tienen lugar con el ISOBUS.
El ordenador de trabajo de la maquina tiene que
disponer de un software Task Controller.
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1.3.2 Elaboracion especifica de superficie parcial

Cuando esta conectado un receptor de GPS puede llevarse a cabo la elaboracién

de superficie parcial especifica automaticamente. Asi pueden editarse los pedidos
planeados en el PC con mapas de aplicacion y ser documentados con informacion
de posicion.

1.3.3 Modo Stand-alone

En el caso mas sencillo CCl.Control puede manejarse sin el archivo de pedido y
sin maquina ISOBUS.

El operador crea datos maestros (conductor, factoria etc.) y el pedido directamente
en el terminal y utiliza CCI.Control para el registro de los datos del pedido. Se
registra la hora y la duracion de la accion de los datos maestros asignados al
pedido asi como el carril en caso de que existir una antena GPS.

1.3.4 Funcionamiento con maquina
1.3.4.1 Apto paralSOBUS
La mayoria de las maquinas ISOBUS pueden poner a disposicién de CCl.Control
una serie de datos de proceso.
Por datos de proceso entendemos
a) Informacion especifica de la maquina

b) Informacién especifica de encargos (datos de aplicacion + datos de
rendimiento)

Qué datos de proceso se preparan en el contador depende de la maquina y es
determinado por el fabricante de la maquina.

Después de iniciar un encargo el CCl.Control archiva estos datos de proceso. Al
importar un encargo del fichero de parcelas o manualmente por el conductor, los
datos maestros (campo, cliente, conductor, producto, etc.) se archivan junto a los
datos de proceso (tiempo de trabajo, cantidad de reparto, tiempo en posicion de
trabajo, etc.).

1.3.4.2 No apto para ISOBUS

Al utilizar una maquina no apta para ISOBUS, el CCI-Control no podra grabar
datos de maquina. El tiempo de trabajo y el trayecto desplazado seguirdn estando
a la disposicion (al utilizar un receptor GPS).
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1.3.,5 Funcionamiento con catalogo de campo

Este es el modo de funcionamiento recomendado.

CCl.Control se encarga del intercambio de datos de pedido y proceso entre el
ordenador de oficina, terminal y maquina. Para el intercambio de datos se utilizar
el formato ISO-XML definido para el ISOBUS. El software puede poner a
disposicion o procesar casas de software adecuadas.

Crear en el PC un archivo de pedido en formato ISO-XML que contenga tanto
datos maestro como datos de pedido. El CCl.Control lee los datos a través de la
funcion de importacién.

En los datos de pedidos se encuentra toda la informacion especifica de pedido:

e ;Quién?

e ;Dbnde?

e ;Queé?

e ;Cuando?

e ;COMoO?
Al planear un pedido en el PC se puede determinar que datos de proceso de la
maquina debe ser registrados. Pero también es posible editar un conjunto
estandar de datos de proceso definido posiblemente por el fabricante. En general

puede solicitarse y ser grabado con informacion hora y posicién cualquier valor
disponible en la maquina.

Ademas las maquinas ISOBUS pueden reaccionar a instrucciones de CCl.Control.
La maquina ISOBUS envia una descripcion del producto (DDD) al CCl.Control.
Mediante esta informacién CCl.Control reconoce la funcionalidad de la maquina
ISOBUS. En base a las mapas de aplicacion creadas en el PC el CCl.Control
puede controlar la maquina ISOBUS segln posicion.

CCl.Control posibilita la introduccién de nuevos pedidos o clientes durante el
trabajo en el campo. Los nuevos datos maestros se importan y afiaden
automaticamente al fichero de parcelas.

Después de finalizar un pedido se puede exportar a una memoria USB y
transferirse al PC o transmitirse a través de la transferencia Online. Los datos de
pedido engloban ahora los niveles de los contadores de las maquinas implicadas
asi como los datos de proceso necesarios para la planificacion del pedido.
Basandose en los datos acumulados se pueden planificar pedidos posteriores con
mas precision. Ademas los datos de la documentacion facilitan los trabajos
realizados asi como la creacion de las facturas.
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1.3.6

Ejemplos

Ej., 1

Durante la cosecha se ha creado una cartografia de rendimiento. A partir de este
se procesa un plan de abonado en el PC. El fichero de parcelas crea un pedido
teniendo en cuenta las funciones de la maquina de recomendacién de abonado y
datos de posicion. Esto se archiva en una memoria USB y se transmite al
conductor quien importa los datos en el CCl.Control. Mientras el conductor maneja
por el campo, el CCl.Control controla la abonadora segun el encargo y las
informaciones actuales de posicion mediante el ISOBUS. Las cantidades de
abonado parcial de superficie especifica se ajustan automaticamente con el mapa
de aplicaciones ajustada en el PC.

Ej., 2:

Un caso sencillo es que el CCl.Control documenta p. €j., el nimero de balas de
una prensa. Esta informacion asi como la informacion de posicion que también ha
sido documentada pueden pasar al cliente en una factura.

Fichero de parcelas no esta
incluido

Fichero de parcelas no esta
incluido

La maquina
no es apta
para ISOBUS

La maquina
es apta para
ISOBUS

La maquina
no es apta
para ISOBUS

La maquina
es apta para
ISOBUS

Grabacion de
tiempos

Grabacion de
posiciones

Grabacion de
contadores

Grabacion de
datos de
proceso

Control
automatico
de la
maquina

* con receptor GPS

conectado

e Funcion disponible

- Funcién no disponible
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2 Seguridad

2.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefializa indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencién a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencidn
El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
L] refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccién del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
utiles.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

Encontrara la informacion en el capitulo 5.1 Montar terminal del manual de
instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacién de tension/ISOBUS

Encontrara la informacion en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentaciéon de
tension/ISOBUS del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Conectar con un receptor GPS

Es necesaria la utilizacion de un receptor GPS para la elaboracién de pedido
parcial de superficie especifica.

Las informaciones constan en el capitulo 3.2.2 Conectar con un receptor GPS
del manual de uso CCI.GPS.

3.2.2.1 Requerimientos a los datos GPS

Los siguientes paquetes NMEA permiten el funcionamiento libre con CCl.Control:
GGA, VTG, ZDA, GSA

GGA, RMC, ZDA, GSA

GGA, VTG, RMC, GSA

GGA, RMC, GSA

RMC, GSA
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3.2.3 Conectar con un médem GSM

Como alternativa a importar y exportar datos de pedidos a través de una memoria
USB CCl.Control ofrece la posibilidad de utilizar un interfaz de red movil para la
transferencia online.

> Indicacion
Para la transmisién de datos via transferencia online deben haberse habilitado
anteriormente las aplicaciones CCI.Courier o CCl.farmpilot.

Para esto es necesario un médem GSM que puede pedirse indicando este nimero
de articulo <NUmeroArt. GSM>.

Proceder de la siguiente manera para conectar el médem GSM con el terminal:
1. Conectar el médem GSM al interfaz de serie 2 (RS232-2) del terminal.

()

> Indicacion
La configuracion del interfaz 2 de serie "RS232-2" del terminal viene configurado
de fabrica de la siguiente manera: 115200 Baud, 8N1.

Conexién médem GPS
4 2 La conexién del médem GPS al terminal tiene lugar
O O a través del interfaz de serie RS232-2.

La asignacion de los PIN constan en la siguiente
IO ON representacion:

1. +12V/+24V
2. TxD
3. GND
4. RxD

10
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3.3 Instalar software

CCl.Control corresponde al volumen de suministro del terminal CCI ISOBUS, una
instalacién no es solo posible sino también recomendable.

Para poder manejar el software instalado de fabrica hay que tener una licencia:

Como opcion al El software viene activado de fabrica y puede
comprar el terminal utilizarse inmediatamente.

Equipamiento posterior En caso de una concesion de licencia posterior el
software es activado por nuestro socio de servicios.

Indicacion
Si el cliente posee una version de CCI.Control con licencia en el men( principal de
su terminal sera visible el simbolo "Control"

11



CCl.Control — Puesta en marcha 'lSOBUS

3.4 Tipos de funcionamiento

34.1

3.4.2

12

Modo Stand-alone:

Proceder de la siguiente manera para poner en funcionamiento el CCl.Control:
Conectar el terminal.

Iniciar el CCl.Control

Generar un nuevo pedido (véase el capitulo 4.4.2.2).

Iniciar el pedido (véase el capitulo 4.4.3.1).

Finalizar el pedido tras su finalizacion (véase el capitulo 4.4.3.1).

En caso necesario imprima el informe del pedido.

o g~ wN e

Tipo de funcionamiento recomendado con receptores GPS, maquina ISOBUS y Catalogo de

campo

Proceder de la siguiente manera para poner en funcionamiento el CCl.Control:
Planifique sus pedidos con un catalogo de campo.

Exportar los datos de pedido como ISO-XML a una memoria USB.
Conectar una maquina ISOBUS al tractor.

Conectar el receptor de GPS al tractor.

Conectar el terminal.

Conectar la memoria USB al terminal.

Iniciar CCl.Control (véase el capitulo 4.2).

Importar los datos de pedido (véase el capitulo 4.5).

© ® N o g > w DR

Seleccionar el pedido deseado (véase el capitulo 4.4.2.3).

=Y
o

. Iniciar el pedido (véase el capitulo 4.4.3.1).

=
=

. Finalizar el pedido tras su finalizacion (véase el capitulo 4.4.3.1).

[EnN
N

. En caso necesario imprima el informe del pedido.

=
w

. Exportar los datos de pedido a la memoria USB o via transferencia online
(véase el capitulo 4.6).

'—\
~

. Importar todos los datos al fichero de parcelas y evaluarlos.
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4 Manejo

4.1 Indicaciones generales
4.1.1 Campos de entrada

La longitud de los campos de entrada para texto esta limitada a 32 caracteres.
Unicamente la direccién de correo electronico puede ocupar 64 caracteres.

Los campos de entrada numéricos estan limitados a 10 (p. €j., C.P) o 20 cifras
(nimero de teléfono).

’ Indicacién
Si se pasan los limites de longitud el dialogo de entrada cambia de color y se
ignora el resto de teclas presionadas.

Borrar los caracteres sobrantes y repita la entrada.

4.1.2 Filtrar

Proceder de la siguiente manera para filtrar una lista de entradas guardadas:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Filtrar" (F2).
-  Se abre la siguiente mascara de control:

Sin filtro

4 =s Ciudad
'E} |"l ° Sin filtro

2. Seleccionar el criterio segun el que quiere filtrar la lista. Presionar para ello
en la pantalla tactil la tecla virtual con la indicacién o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento o la tecla virtual "OK" (F6).

- Se abre la siguiente lista de seleccién

13
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14

| Y Nombre

ESC @ Sin filtro oK

[Sin filtro ]

|

3. Seleccionar la indicacién deseada de la lista. Presionar para ello en la

pantalla tactil la tecla virtual con esta indicacién o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco.

- Laseleccién aparece en la venta de seleccion.

4, Confirmar la seleccién con "OK" o presionar la rueda de desplazamiento o

de nuevo el botén con la indicacién deseada.

-  Se accedera de nuevo en la mascara de control. Para filtrar la lista
para mas indicaciones, repita de nuevo el procedimiento descrito
anteriormente.
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4.1.3 Restablecer filtro

Proceder de la siguiente manera para restablecer el ajuste de filtro:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Reset filtro" (F3).

Indicacién
El filtro se restablece inmediatamente sin realizar ningun tipo de consulta.

4.1.4 Clasificar

Proceder de la siguiente manera para clasificar una lista de entradas
guardadasdelaAalaZodelaZalaA:

1. Presionar en la pantalla tactil el boton "A-Z" 0 "Z-A" (F1).

> Indicacion
Sobre el boton se muestra la clasificacién que se lleva a cabo presionando el
boton.

15
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4.2 Arranque del programa

42.1

4.2.2

16

Pedidos

Base de datos

CCIl.Control arranca automaticamente con la conexiéon del terminal A través de la
pantalla de inicio se tiene acceso directo a todas las funciones.

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de
CCl.Control:

1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Control" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion en la rueda de desplazamiento.

— Se abre la siguiente mascara:

)

== Base de datos

|—

CCl.Control esta dividida en 5 partes:

Desarrollo del pedido (capitulo 4.4).

Introduccion o modificacion de los datos maestros. Si planifica y controla sus
pedidos con un catalogo de campo se importan los datos maestros junto con los
datos del pedido. Por lo tanto, no es necesario ingresar los datos maestros por lo
gue se puede resetear al exportar los archivos del encargo al fichero de parcelas.
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4.2.3 Importar datos del pedido

Para la importacién de datos cambie a la mascara de control. Los datos
importados contienen por norma general datos maestros y de pedido. Se importa
los datos mediante una memoria USB o por transferencia online.

' Atencién
Al importar los datos se sobrescribiran todos los datos maestros y de encargos
L archivados en el terminal.

4.2.4 Exportar datos del pedido

Los datos de encargo se puede realizar mediante una memoria USB conectada o
por transferencia online. Aqui se exportan tanto los datos maestros como los datos
de pedido, y también los datos de proceso y de maquina grabados.

4.2.5 Configuraciones

Conectar o desconectar Auto-Logging Y las informaciones y realizar
configuraciones ampliadas.

17
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4.3 Base de datos

18

Se accede a los datos maestros a través del punto ment Banco de datos.

En el banco de datos estan resumidos y todos los datos generales del pedido y la
informacion:

Clientes

Factorias

Campos

Conductores
Maquinas

Productos

Acciones

Técnicas de aplicacion
Tipo de plantas

Tipo de plantas

Indicacion

La modificacion de estos datos maestros como se lo describe en los siguientes
capitulos, no es posible si los datos provienen de un archivo de encargo realizado
en un ordenador.
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4.3.1 Clientes

En el punto de menu Clientes encontrara una lista del cliente guardado.

> Indicacién
Un cliente es por norma el propietario o el arrendatario de la factoria el que se
procesa un pedido.

Desde un clientes puede dirigirse a un pedido, una explotaciéon o un campo.

Abarcar los datos un cliente

. Apellido,

. Nombre,

. Calle,

. Cadigo postal,

. Lugar,

. Numero de teléfono,
. Numero del moévil.

> Indicacion
Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son
opcionales.

Customer 1
[=] Street 12345-6789
12345 1234-56789

Customer 1 (Copy)

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

C-[|-}D Crear cliente

Editar/mostrar cliente

E : Copiar cliente

19
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Borrar cliente

4.3.1.1 Crear cliente nuevo

Proceder de la siguiente manera para crear un nuevo cliente:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

@ Apellido
AalA |

2

@ Nombre
r&‘ o
aia |

3 ——

El ICalle
. [@ IC(')digo postal
c @ ICiudad

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".

20
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4.3.1.2 Editar/mostrar cliente

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar un cliente guardado:

1. Seleccionar en la lista de clientes el cliente cuyos datos se quiere
mostrar/editar. Presionar para ello en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre del cliente o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla
virtual esté marcada en blanco y presionar a continuacién la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menl de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:
[~ o — 5 11:09
[« [cE=R=RzC
Nm—
® .
aiA Cliente
@ Apellido
[ ] | Customer
| () Nombre
. AIA 1
| Calle ==
! E] Street S—
| Codigo postal N~
1 EI 12345 |
| Ciudad
= ciy |l | oK
—

3. En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

4, Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.

5. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.1.3 Copiar cliente

Proceder de la siguiente manera para copiar un cliente:

1. Elija el cliente que quiere copiar de la lista de clientes. Presionar para ello
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del cliente o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

> Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente méascara de control:

v

@  Apellido
ala |

@ Nombre
S |

Customer 1_#1

2

| = call
E” |ca ¢ Street
. E} IC(’)digo postal

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre del
cliente.

22



1SOBUS

CCl.Control — Manejo

4.3.1.4 Borrar cliente

Proceder de la siguiente manera para borrar un cliente:

1.

Elija el cliente que quiere borrar de la lista de clientes. Presionar para ello en
la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del cliente o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

-  Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacion
Solo puede borrarse a un cliente si no se esta utilizando en un pedido, explotacion
0 en un campo y no se lo importé de un fichero de parcelas.
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4.3.2

24

Explotaciones

B>

En el punto de menl Explotaciones encontrara una lista de las explotaciones
guardadas.

Indicacién

La explotacion es la finca de un cliente. A una explotacién pertenecen todos los
campos que son propiedad del cliente. Un cliente puede ser propietario de varias
explotaciones.

Desde una explotacion puede dirigirse a un pedido o a un campo.

Las datos de una explotacién estan compuestos por

. Nombre de la explotacion,
. Calle,

. Cadigo postal,

. Ciudad,

. Cliente.

Indicacion

Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son
opcionales.

Indicacion
A través del campo cliente se realiza la asignacion en explotacién y cliente. El
cliente es también en la mayor parte de los casos el propietario de la explotacion.

[ EEEEITE
— ﬁﬂ Empresas ' '

Farm 1

Street &, Customer 1
12345
City

«|<

,
a
m
[}
m
=1

Farm 2
Street 9, Customer 2

aTa
+ 12345

City

Farm 3

Street 8, Customer 4
12345
City

Gk

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

-+ Crear explotacion
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Editar/mostrar explotacion
+I-: ) »
@, Copiar explotacion

Borrar explotacion

4.3.2.1 Crear explotaciéon nueva

Proceder de la siguiente manera para crear una explotacion nueva:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

Es

Tow l ?
| = | :
-
R

@ Cliente
alA |

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.2.2 Editar/mostrar explotacién
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Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar una explotacién guardada:

1. Seleccionar en la lista de explotaciones la explotacién cuyos datos quiere
editar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de
la empresa, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.
Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menul de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:
1 — 3 11:13
I ~ ’@J (=&
Nem—
ﬂ Empresa
ﬂ Nombre
Farm1l
| Calle
| EI Street
Tias AN
| E] Cédigo postal
‘ 12345  —
| Eﬂ Ciudad N~
‘ City
‘ -
@ Cliente
AiA Customer 1 OK
—

3. En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

4, Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.

5. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.2.3 Copiar explotacién

Proceder de la siguiente manera para copiar una explotacion:

1.

Elija la explotacidn que quiere copiar de la lista de explotaciones. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la empresa, girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

-  Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente méascara de control:

2

@ ICalle

~ Ek Icédigo postal
. E} ICiudad

@ Cliente
aia | Customer 1

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre de la
explotacion.
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4.3.2.4 Borrar explotacion
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Proceder de la siguiente manera para borrar una explotacion:

1. Elija la explotacion que quiere borrar de la lista de explotaciones. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la empresa, girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacion
Solo puede borrarse una explotacion si no se estéa utilizando en un pedido,
explotaciéon o en un campo y no se lo import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.3

Campos

[

En el punto de meni Campos encontrara una lista del campo guardado.

Indicacion
Un campo es la superficie a la que se puede asignar un pedido.

Las datos de un campo estan compuestos por

. Denominacion del campo,
. Superficie,

. Cliente,

. Explotacion,

. Tipo de plantas,

. Tipo de plantas.

Indicacion

Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son
opcionales.

Indicacién

A través del cliente tiene lugar la asignacion entre campo y contratante de la
actividad llevada a cabo. En la mayoria de los casos el cliente también es el
propietario del campo.

La explotacion hace posible ademas la asignacion de la superficie a una finca.
Ademas se le puede asignar una tipo de planta al campo.

Field 1
27 15857 m* $ CropType 2
Crop Variety 6

Field 2

T 45588 m*
S, Customer 3
£y Farm 3

Field 3
47 685008 m*

.,‘.
£ Farm &
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Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

- Crear campo
ﬁ Editar/mostrar campo
Lq- Copiar campo

W Borrar campo

ﬁ” Acceder a previsualizacion del mapa
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4.3.3.1 Crear campo nuevo

Proceder de la siguiente manera para crear un nuevo campo:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

it Nombre

@ ISuperf:cue

[& ICliente

. ﬂ IEmpresa
1

g \(\i}%{ ITipo de planta

%

2. Seleccionar en la méascara de control los pardmetros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.3.2 Editar/mostrar campo

32

Proceder de la siguiente manera para trabajar o visualizar un campo almacenado:

1.

<

Nem—

Seleccionar en la lista de campos el campo cuyos datos se quiere
editar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre
del campo, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menl de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

) == ® p— 11:15

’ atl & =@ 2

@ Campo

[ @ Nombre ] =
Field 1

a*—j Superficie

\,

15897 m?

& Cliente >
AlA Customer 1

ﬂ Empresa S22
Farm 2 |

§.» Tipo de planta
\?$ Crop Type 2 ‘ OK

S

L

En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacién la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.3.3 Copiar campo

Proceder de la siguiente manera para copiar un campo:

1. Seleccionar el campo que se quiere copiar de la lista de campos. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del campo, girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

-  Se abre la siguiente mascara de control:

Field 1_#1

15897 m2

3 — -
@ Cliente
("lﬂ I Customer 1

/ Empresa
R ) Farm 2

s
/"'l

3 i‘% Tipo de planta
Yy

Crop Type 2

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre del
campo.
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4.3.3.4 Borrar campo
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Proceder de la siguiente manera para borrar un campo:

1. Seleccionar el campo que se quiere borrar de la lista de campos. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del campo, girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacién
Solo puede borrarse un campo si no se esté utilizando en un pedido y no se lo
import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.3.5 Acceder a previsualizacion del mapa

Proceder de la siguiente manera para acceder a la previsualizacion del mapa:
1. Vaya a la méscara de control del campo (comp. 4.3.3.2).
2. Presionar en la pantalla tactil el boton "Vista del mapa" (F3).

- Se abre la previsualizacién del mapa:

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ampliar vista de mapa
Presionar en la pantalla tactil el boton "Acercar zoom" (F4).

Reducir vista de mapa

Presionar en la pantalla tactil el botén "Alejar zoom" (F5).
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[

En el punto de mend Conductor encontrara una lista del conductor guardado.

Indicacién
Un conductor realiza el pedido planificado y controla la maquina.

Las datos de un conductor estan compuestos por

Nombre,

Apellido,

Calle,

Cadigo postal,
Ciudad,

Numero de teléfono,
Numero del movil.

Indicacién
Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son
opcionales.

Worker 1
Street 12345-6789 \7
12345 1234-56789 A
‘.

RESET

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

+

Crear conductor

Editar/mostrar conductor

E; Copiar conductor

Borrar conductor
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4.3.4.1 Crear conductor nuevo

Proceder de la siguiente manera para crear un conductor nuevo:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente méascara de control:

& Apellido

@ Nombre
[&1 |

2

3

E ICalle
[@ IC(’)digo postal
@ ICiudad

4

2. Seleccionar en la méscara de control los pardmetros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.4.2 Editar/mostrar conductor

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar un conductor guardado:

1. Seleccionar en la lista de conductores el conductor cuyos datos quiere
modificar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre del conductor, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla
virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
- Se abre el menl de contexto:
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

[« [EECEEIET

Nm—
A Conductor
o)
A Apellido
= Worker
| A Nombre
| = 1
| AN
E] Calle
| Street S—
| El Codigo postal N~
‘ 12345
| Ciudad
=1 ciy |l | oK
—
3. En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que

modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
4, Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
5. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.4.3 Copiar conductor

Proceder de la siguiente manera para copiar un conductor:

1. Elija el conductor que quiere copiar de la lista de conductores. Presionar
para ello la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del conductor o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcado en
blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

-  Se abre la siguiente mascara de control:

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre del
conductor.
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4.3.4.4 Borrar conductor
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Proceder de la siguiente manera para borrar un conductor:

1. Elija el conductor que quiere borrar de la lista de conductores. Presionar en
la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del conductor, girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacion
Solo puede borrarse un conductor si no se lo esta utilizando en un pedido y no se
lo import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.5

Maquina

En el punto de mend Maquinas encontrara una lista de las maquinas guardadas.
La lista contiene las maquinas que fueron transmitidas por el catalogo de campos
al archivo de transferencia asi como las maquinas ISOBUS, que fueron
conectadas al terminal desde la Ultima importacion.

Con una maquina se puede procesar un pedido. A una maquina se le puede
asignar un pedido al planificarlo con un catélogo de campo. Si a un pedido no se le
ha asignado ninguna maquina se realizara una asignacion mediante la descripcion
del pedido y las caracteristicas de la maquina.

Las datos de una maquina estan compuestos por
. Nombre de la maquina,
. Nombre ISOBUS.

Indicacién
Solo puede editarse el nombre de la maquina.

Las restantes indicaciones sirven como informacion y son leidas automaticamente
de la maquina en caso de sean puestas a disposicién por esta

« B

I.G'—|I.|_| Maquinas

[ CCLTECU ]

3
Y
Y

‘1 Device 1 RESET
Nem—
“ Device 2
: A
]1 Device 3 b —
% Device 4 N~
“ Device 5
OK
Nem—

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

ﬁ Editar/mostrar maquina

==

W Borrar maquina
Indicacion

Solo se puede editar o borrar una maquina si no se ha importado los datos del
fichero de parcelas.
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43.5.1
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Editar/mostrar maquina

B>

Indicacion
Solo se puede editar una maquina si no se ha importado los datos del fichero de
parcelas.

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar una maquina guardada:

1. Seleccionar en la lista de maquinas la maquina cuyos datos se quiere
modificar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre de la maquina, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla
virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

N 6-8-8-0
| b1 Maquina

OK

3. En la méscara de control seleccionar el pardmetro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
4. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
5. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.5.2 Borrar maquina

Proceder de la siguiente manera para borrar una maquina:

1. Elija la maquina que quiere borrar de la lista de maquinas. Presionar en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la maquina, girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

> Indicacion
Solo puede borrarse una maquina si no se la est4 utilizando en un pedido y no se
la import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.6 Productos
En el punto de menu Productos encontrara una lista de los productos guardados.

> Indicacién
Se ubica o transporta un producto en el marco de una medida en el campo, p.ej.
abono o pesticidas o cosechas.O

El dnico dato de un producto es el
. Nombre del producto.

> Indicacion
Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son
opcionales.

Product 1

Y

RESET

. Product 4

5

2 Product 6

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

C-[|-}3 Datos de producto

Editar/mostrar producto
o .
@, Copiar producto

Borrar producto
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4.3.6.1 Crear nuevo producto

Proceder de la siguiente manera para crear un nuevo producto:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el botdn "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.6.2 Editar/mostrar producto

46

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar un producto guardado:

1.

Seleccionar en la lista de productos el producto cuyos datos quiere
editar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre
del producto, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

Product

En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.6.3 Copiar producto

Proceder de la siguiente manera para copiar un producto:

1. Seleccionar de la lista de productos el producto que quiere copiar. Presionar
en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del producto, girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

-  Se abre la siguiente mascara de control:

=

Product 1_#1

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre del
producto.

47



CCl.Control — Manejo 'lSOBUS

4.3.6.4 Borrar producto
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Proceder de la siguiente manera para borrar un producto:

1. Seleccionar el producto que se quiere borrar de la lista de productos.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del producto,
girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacién
Solo puede borrarse un producto si no se esta utilizando en un pedido y no se lo
import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.7 Acciones

En el punto de menu Acciones encontrard una lista de las acciones guardadas.
Al planificar un pedido con un catalogo de campo se le puede asignar a una accion

un pedido. Parte de una medida también puede ser una técnica de aplicacion, p.ej.
labrado de suelo: arado / cultivador / etc.

> Indicacion
Bajo acciones se entienden las actividades que se realizan en el campo, como p.
ej., abonar o sembrar.

El Gnico dato de una accion es el
. Nombre.

Cultural Practice 1

= Cultural Practice 2

B . Cultural Practice 3
u Cultural Practice 4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Crear accioén

Editar/mostrar accién

= +

E‘i Copiar accién

Borrar accién
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4.3.7.1 Crear unanueva accion

Proceder de la siguiente manera para crear una nueva accion:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el botdn "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.7.2 Editar/mostrar accion

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar una accién guardada:

1.

Seleccionar en la lista de acciones la accion cuyos datos se quiere
modificar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre de la medida, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla
virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

Nombre
| Cultural Practice

En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
silo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.7.3 Copiar accion

Proceder de la siguiente manera para copiar una accion:

1. Elija la accion que quiere copiar de la lista de acciones. Presionar en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la medida, girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

-  Se abre la siguiente mascara de control:

Nombre
| Cultural Practice 1_#1

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre de la
medida.
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4.3.7.4 Borrar accion

Proceder de la siguiente manera para borrar una accién:

1. Elija la accion que quiere borrar de la lista de acciones. Presionar en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la medida, girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacién
Solo puede borrarse una medida si no se la esta utilizando en un pedido y no se la
import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.8 Técnicas de aplicacién

En el punto de menu Técnicas de aplicacién consta una lista de las clases de
plantas guardadas.

La técnica de aplicacion es una de las medidas que se puede asignar a un
encargo al planificar un encargo con el fichero de parcelas. Parte de la medida
"labrado de suelo" es p.ej. la técnica de aplicacion "Arado” o "Cultivador”.

El dnico dato de una técnica de aplicacién es el
. Nombre.

deploy fertilizer

Dinger steuen

8 . grain harvest
. Kartoffel legen

plant potatoes

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

C-|B-3 Crear técnica de aplicacion
Editar/mostrar técnica de aplicacion

) Sri . L

¢ Copiar técnica de aplicacién

Borrar técnica de aplicacion
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4.3.8.1 Crear una nueva técnica de aplicaciéon

Proceder de la siguiente manera para crear una nueva técnica de aplicacion:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el pardmetro esté marcado puede si lo desea presionar el boton

"OK" (F6).
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.8.2 Editar/mostrar técnica de aplicacion

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar una técnica de aplicacion
archivada:

1. Seleccionar en la lista de técnicas de aplicacion la técnica cuyos datos se
quiere modificar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre de la técnica de aplicacion, girar la rueda de desplazamiento hasta
que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
- Se abre el menul de contexto:
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

' | | — 11:56
’<_ Gt S =1
%’B‘l Técnica de aplicacién
% Nombre
plant potatoes

AN
N
oK

3. En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que

modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
4, Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
5. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.8.3 Copiar técnica de aplicacion

Proceder de la siguiente manera para copiar una técnica de aplicacion:

1. Seleccionar de la lista de técnicas de aplicacion la técnica a copiar.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la técnica de
aplicacion, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

= [

plant potatoes_#1

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre de la
técnica de aplicacion.
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4.3.8.4 Borrar técnica de aplicacion
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Proceder de la siguiente manera para borrar una técnica de aplicacion:

1. Seleccionar de la lista de técnicas de aplicacion la técnica a borrar.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la técnica de
aplicacioén, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacion
Solo puede borrarse una técnica de aplicacion si no se la est4 utilizando en un
pedido y no se la importé de un fichero de parcelas.
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4.3.9

Tipo de plantas

[

En el punto de menul Tipo de plantas encontrara una lista de los tipos de plantas

guardados.

Indicacion

Bajo tipo de plantas se entiende el tipo 0 especie de la planta, como p. €j., maiz o

cebada.

El dnico dato de un tipo de planta es el
. Nombre.

Indicacion

Los datos impresos en negrita son campos obligatorios, el resto de datos son

opcionales.

Crop Type 1

2

Crop Type 2

3

Crop Type 3

4

Crop Type 4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

+

Crear tipo de planta

Editar/mostrar tipo de planta

Copiar tipo de planta

Borrar tipo de planta
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4.3.9.1 Crear nuevo tipo de planta

Proceder de la siguiente manera para crear un nuevo tipo de planta:
1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

2. Seleccionar en la méscara de control los parametros en su secuencia.
Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el botdn "OK" (F6)

si lo desea.
3. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
4. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.9.2 Editar/mostrar tipo de planta

Proceder de la siguiente manera para editar/mostrar un tipo de planta guardada:

1.

Seleccionar en la lista de tipos de planta los tipos de planta cuyos datos se
quiere modificar/mostrar. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el
nombre del tipo de planta, girar la rueda de desplazamiento hasta que la
tecla virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Editar/mostrar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara de control:

Nombre
| Crop Type 5

En la mascara de control seleccionar el parametro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
silo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.9.3 Copiar tipo de planta

Proceder de la siguiente manera para copiar un tipo de planta:

1. Elija el tipo de planta que quiere copiar de la lista de tipos de plantas.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del tipo de
planta, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

-  Se abre la siguiente mascara de control:

Crop Type 1_#1

> Indicacién
La copia se indica mediante "#1" (numeracion continua) detras del nombre del tipo
de planta.
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4.3.9.4 Borrar tipo de planta

Proceder de la siguiente manera para borrar un tipo de planta:

1. Elija el tipo de planta que quiere borrar de la lista de tipos de plantas.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del tipo de
planta, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.
Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

> Indicacion
Solo puede borrarse un tipo de planta si no se la esta utilizando en un pedido y no
se la import6 de un fichero de parcelas.
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4.3.9.5 Tipo de plantas

En el punto de menl Tipo de plantas consta una lista de las clases de plantas
guardadas.

> Indicacién

Bajo tipo de planta se entiende una clase especial o cultivo de un tipo de planta.

El dnico dato de un tipo de planta es el
. Nombre.

>>

Crop Variety 1

2

Crop Variety 2

3

Crop Variety 3

4

Crop Variety 4

5

Crop Variety 5

]

Crop Variety 6

> Indicacion
En este punto de menu puede realizar ajustes. Solo es posible importar las
informaciones de los tipos de plantas.
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4.4 Datos del pedido

441

En los datos de pedido estan resumidos todos los datos especificos del pedido y la
informacion:

Denominacién del pedido,

Estado del pedido

Cliente,

Ciudad,
Explotacion,
Campo,

Tipo de plantas,
Tipo de plantas.
Conductor,
Accion,

Técnica de aplicacion,
Producto y

Estado del pedido.

Un pedido pasa por diversos estados:

Sin editar:

En curso:

Interrumpido:

Un nuevo pedido que aun no ha sido procesado.

El pedido activo actualmente. Solo puede haber un
pedido activo. Para iniciar otro pedido el pedido en
curso debe haberse interrumpido o finalizado.

Un pedido que fue interrumpido. Puede continuarse
en cualquier momento.

Finalizado: Un pedido finalizado. No puede continuarse el
pedido, pero permanece en la lista de pedidos
guardados.

Indicacion

Puede haber tantos pedidos como quiera con el estado Interrumpido
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4.4.2 Pedidos

Se accede a la lista de pedidos a través del punto de menu Pedidos.

8, Customer 3

= city

£y Farm 4

{p Field 3 (685008 m2)

Task 2

8, Customer 3

= city

£y Farm 4

{ Field 2 {45588 m2)

Task 3

8, Customer 2

= city

£y Farm2

{D Field 2 (45588 m2)

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Filtrar lista de encargos

Crear pedido

Mostrar pedido

~ @ 4+ =

Editar el pedido

i

= &

Copiar pedido

Borrar pedido
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44.2.1

Filtrar lista de pedidos
La lista de pedidos no s6lo puede ser filtrada en orden de A-Z o de Z-A (véase el
capitulo 4.1.4) sino también segun la distancia del campo asignado al pedido.
Proceder de la siguiente manera para filtrar la lista de pedidos archivados:
1. Presionar la tecla virtual "Z-A" (F1) en la pantalla tactil.

- El simbolo en la tecla virtual cambia automaticamente al simbolo para el
filtrado segln la distancia.

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Filtrar segun distancia" (F1).

- El sistema filtra la lista de los pedidos archivados segun la distancia del
campo asignado al pedido hasta el punto actual. Primero se visualiza el
campo mas cercano.

> Indicacion
Sobre el botén se muestra la clasificacion que se lleva a cabo presionando el
boton.
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4.4.2.2 Crear nuevo pedido

68

Proceder de la siguiente manera para crear un pedido nuevo:
1. Presionar en la pantalla tactil el botén "Crear nuevo" (F10).
- Se abre la siguiente mascara de control:

' EEEE T

B Dlm ol e/ @
‘ < ’ .~/ Editar el pedido ? )
Ne— —
=] Denominacion del pedido —
E ? fumm—
7 Nem—
| @ Cliente
AlA - s
{ D —
' ﬂ Empresa
OK
Nem—
2. Seleccionar en la mascara de control los pardmetros en su secuencia.

Presionar para ello en la pantalla tactil los pardmetros respectiva o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
3. Ingresar con el teclado en la pantalla tactil el nombre del pedido y
seleccionar el resto de informacién de las listas correspondientes.
4, Confirmar la entrada con "OK".
Indicacion

La ciudad es asignada a través de los datos del cliente y no es posible elegirla
directamente.

Indicacion
Un tipo de planta y una clase de plantas son asignadas por el campo y no se los
puede elegir directamente.

Indicacién
El sistema visualiza automaticamente el estatus de pedido.

Indicacién
La técnica de aplicacion depende de la medida y solo es posible seleccionarla si
ya se escogié una medida.
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4.4.2.3 Mostrar pedido

Proceder de la siguiente manera para mostrar un pedido:

4.4.2.4 Editar pedido

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el pedido o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menl de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla "Mostrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

- Se abre la vista detalle del pedido véase (véase capitulo 4.4.3).

Proceder de la siguiente manera para editar un pedido:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el pedido o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Editar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se accede a la pestafia Editar pedido.

En la méscara de control seleccionar el pardmetro cuyo valor hay que
modificar. Presionar para ello en la pantalla tactil el pardmetro o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo valor.
Confirmar la entrada con "OK".
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4.4.2.5 Copiar pedido

Proceder de la siguiente manera para copiar un pedido guardado:

1. Seleccionar el pedido a copiar de la lista de pedidos. Presionar para ello en
la pantalla tactil la tecla virtual con el pedido o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar” o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacién
Accedera inmediatamente a la vista detalle de la copia.

70

- Se abre la siguiente méscara de control:

« EEEETE

B Dlmo|e|/s| @
‘ ( ’ J  Editar el pedido Task 1 #2 )
Me— —_—
Denominacion del pedido a -—
Task 1_#2 —
7 Nem—
| @ Cliente
A& Customer 3 A
1 —
| ﬂ Empresa
Farm 4
oK
Nem—
Indicacién

La copia se indica mediante "#1" (numeracién continua) detras del nombre del
pedido.

Indicacion

Se copian todos los datos de pedido estéticos, pero los datos de procesos
acumulados durante la elaboracion (contadores, duracion, etc.). Los pedidos
pueden copiarse independientemente de su estatus. La copia de pedido tiene en
cualquier caso el estado de Sin editar.
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4.4.2.6 Borrar pedido

Proceder de la siguiente manera para borrar un pedido:

1. Elija el pedido que quiere borrar de la lista de pedidos. Presionar para ello
en la pantalla tactil la tecla virtual con el pedido o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Indicacion
Los pedidos solo pueden borrarse mientras no tengan el estado Sin editar.
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4.4.3
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Vista detalle

Presionar el pedido en la lista de pedidos. Presionar en el menl de contexto la
tecla virtual "Visualizar". Accedera a la vista detalle del pedido.

La vista detalle de un pedido est4 dividida en 6 pestafias: Pedido en curso,
contador, mapa, comentarios, editar el pedido e Informe.

« EEEE
1 B [pmlole|/s m]
‘ ’ E) Pedido en curso Task 1 #1 \ ) I

B ——

12){] Contador de tiempo

Iniciar tiempo 00:00:00
Parar tiempo 00:00:00
1(2]3] Tiempo de marcha
Importe total anterior 00:00:00
Actual 00:00:00
8, Customer 3 { Field 3 (689008 m?)
=] Street $ -
12345 City 9 - ==
= 12345-6739 g‘a -
1234-56789 8 -
£ Farm4 £ Worker 3 \ l
Ne—
Esta se organiza de la siguiente manera:
Pedido en curso: Visualizacién de tiempo de inicio y de parada asi

como del tiempo de marcha histérico y actual y
datos propios del encargo. Inicio, pausa y parada de

un encargo.

Contador: Visualiza el tiempo de marcha total y los niveles de
los contadores de la méquina.

Mapa: Visualizacién y edicién del mapa del campo
asignado al encargo asi como mapas respectivos de
aplicaciones.

Comentarios: Visualizacién y edicién de los comentarios,
incluyendo fecha y hora.

Editar el pedido: Visualizacién y edicién de los datos archivados del
encargo.

Informe: Visualizacién y edicién de los datos resumidos del
encargo.

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre las pestafas:

1. Pulsar en la pantalla tactil la pestafia respectiva o acceder mediante las teclas
de flechas (F8 y F2).
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4.4.3.1 Pedido en curso

En esta pestafa se visualiza los tiempos de encargo asi como los datos y las
informaciones especificas del encargo.

Contador de tiempo: Muestra la hora a la que comenzé el pedido y la
hora a la que se par6 o interrumpié.

Tiempo de marcha: Muestra el tiempo de marcha total anterior y el
tiempo actual del pedido.

=y

« EEEFE

B Dlm o | /|5
‘ ’ .~ E) Pedido en curso Task 1_#1 l > ’
(23] Contador de tiempo
Iniciar tiempo 00:00:00
Parar tiempo 00:00:00
1(2]3] Tiempo de marcha
Importe total anterior 00:00:00
Actual 00:00:00
®, Customer 3 {» Field 3 (689008 m?)
[= Street $ -
12345 City P - »
= 12345-6739 3'-1 -
1234-56789 g -
£ Farm4 2 Worker 3 l ’
S

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Iniciar pedido:
> Presionar en la pantalla tactil el botén "Iniciar" (F5).
Se inicia la elaboracién de los pedidos

La indicacion muestra el tiempo de marcha actual.

Pausar el pedido en curso:
II Presionar en la pantalla tactil el botén "Pausa” (F5).
Seleccionar de la lista de selecciones el motivo para la pausa.

El tiempo de marcha actual se suma al tiempo de marcha hasta el
momento.

Continuar el pedido:

> Presionar en la pantalla tactil el botén "Continuar" (F5).
Se inicia la elaboracién de los pedidos

La indicacion muestra el tiempo de marcha hasta ahora y el actual.

Finalizar pedido:
Presionar en la pantalla tactil el boton "Parar” (F6).
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B

Indicacién
No se puede continuar un pedido finalizado.

Un pedido finalizado permanece en la lista de pedidos guardados y no puede
borrarse.

Indicacion

Al desconectar el terminal sin haber interrumpido o parado el encargo en marcha
se visualizara en el siguiente arranque del terminal una nota con la informacién de
gue se interrumpid el pedido.

Presionar en la pantalla tactil el botén "OK" para proseguir con el pedido.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "ESC" para pausar el pedido.

Se accede a la pestafia Pedido en curso.

Indicacion

Solo se puede editar un pedido. Si ya hay un pedido en marcha no se puede
iniciar otro. Si un pedido esta con estado Interrumpido puede editarse otro
pedido.

Es posible abandonar la vista detallada mientras hay un pedido en marcha, pero
no comenzar a la vez otro pedido.




'C‘C‘ISOBUS CCl.Control — Manejo

4.4.3.2 Contador

Esta pestafia muestra el tiempo de marcha total y los niveles de los contadores de

la maquina.

B [v1ml

Contador Task 1_#1

Tiempo total de marcha

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

EERl Cambiar alos niveles de contador de otra maquina
(2] Presionar en la pantalla tactil el boton "Cambiar niveles de contador"
(F6).
- Se muestran los niveles de contador de la otra maquina
conectada.

> Indicacién
Esta funcién solo esta disponible cuando hay méas de una maquina ISOBUS
conectada.

> Indicacion

Se visualiza el nombre de la maquina en la segunda linea. En caso de cambiar a

los niveles de contadores de otra maguina cambiara el nombre.
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44.3.3 Mapa

En esta pestafia se muestra el mapa del campo asignado al pedido.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ampliar vista de mapa
Presionar en la pantalla tactil el boton "Acercar zoom" (F4).

Reducir vista de mapa
Presionar en la pantalla tactil el boton "Alejar zoom" (F5).

Visualizar mapas de aplicacion
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4.4.3.3.1 Visualizar mapas de aplicacion

Proceder de la siguiente manera para visualizar los ficheros de aplicacion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Mostrar mapas de aplicacion”
(F6).
- Los mapas de aplicacion se muestran en la vista de mapa:

— 8 plmlo]|e|/(ml],
uJ ® Mapa _ Task 1 ‘m

*elo|e
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4.4.3.4 Comentarios

En esta pestafia encontrard una lista de comentarios guardados:

« el &M

-| Commentl

Tiempo 11-02-2014 12:43
“| Comment2

Tiempo 11-02-2014 12:43

| Commeny
Tiempo 11-02-2014 12:43

Proceder de la siguiente manera para crear un comentario nuevo:

1. Presionar en la pantalla tactil el boton "Crear nuevo" (F10).
2. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo comentario.
3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

Los comentarios guardados no pueden borrarse.
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4.4.35 Editar el pedido

En esta pestafia encontrara la siguiente mascara de control:

Denominacién del pedido
| Task1 |

@ Cliente

AaIA | Customer 3

Ciudad

City )

Empresa

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Editar el pedido

@? Encontrara las posibilidades de manejo que tiene en el capitulo
I

4.42.4.

Acceder a base de datos

Presionar en el boton "Base de datos" (F3).

—) Encontrara las posibilidades de manejo que tiene en la base de datos

en el capitulo 4.3.
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4.43.6 Informe

En esta pestafia encontrara un resumen de los datos de | pedido.

D | =

Pedido
Denominacién del pedido
Estado del pedido
Contador
Tiempo total de marcha

Cliente

Customer 3

=] Street = 12345-6789
12345 1234-56789
City

Empresa

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Generar informe
%El Presionar en la pantalla tactil el botén "Generar informe" (F10).
- Elinforme se exporta como PDF con el pedido.

E] Configurar informe
& g
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4.4.3.6.1 Configurar informe

Proceder de la siguiente manera para configurar un informe de pedido:
1. Presionar en la pantalla tactil el botdn "Configurar informe"
(F12).
-  Se abre la siguiente mascara de control:

Contador

Cliente

Empresa

Campo

2. Seleccionar los parametros que quiere que aparezcan en el informe del
pedido. Presionar para ello en la pantalla tactil el parametro o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
3. Introducir el valor boole.
4, Confirmar la entrada con "OK".
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4.5
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Importar datos del pedido

Proceder de la siguiente manera para importar los datos de pedido:

1. Exportar en el fichero de parcelas los datos del pedido deseados en formato
ISO-XML a una memoria USB en la carpeta\Taskdata. Si hay varios
archivos de pedido en una memoria USB organizarlos con subcarpetas.

2. Conectar la memoria USB al terminal.

3. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Importar datos del encargo” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre la siguiente mascara de control:

« [aEE S

E?ﬂ Importar datos del pedido

‘ | 3 Tasks (40 KByte)

' | #-2,Task 3
Flash drive Enstamny 2
#1, Task 1
Flash drive Customer 3
C | TASKDATA\DEU1 Farm 4 {Field 3) AN
. #63, Task 2 N
Flash drive Customer 3
‘TC_20131120_1‘ Farm 4 {Field 2)
7 P — 7
Flash drive
N’ ‘TC_20131120_1‘
4, Seleccionar el archivo de pedido que debe ser importado. Presionar para

ello en la pantalla tactil la tecla virtual con el archivo de pedido o cambiar
con los botones "Hacia arriba" (F10) o "Hacia abajo" (F11) entre los archivos
de pedido o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar después el boton "OK" (F6).

' Atencién
Al importar los datos se sobrescribirdn todos los datos maestros y de encargos
L archivados en el terminal.
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Indicacion
El proceso puede durar algunos minutos. Después de que los datos hayan sido
importados el sistema reinicia automaticamente el CCI.Control.

Indicacion

En caso de importar los datos de los encargos sobre todo mediante transferencia
online, debe activarse también la funcion "Borrar Taskdata después de importe"
(véase el capitulo 4.7.3.3).
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4.6 Exportar datos del pedido

Hay dos maneras de exportar los datos del pedido:

En una memoria USB: Requiere una memoria USB conectada al terminal.
Para la transferencia Requiere de una aplicacion habilitada que permite
online: transferir los datos del pedido via online, p.ej.

CCl.Courier o CCl.farmpilot.

Proceder de la siguiente manera para exportar los datos de pedido:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Exportar datos del encargo” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

> Indicacion
Si no se habilité una aplicacién que permite transferir datos de pedido online, se
exportara los datos del pedido directamente a la memoria USB.

- Se abre la siguiente mascara de control:

a;.a Exportar destino

ESC (P Stick USB oK

[ qJ Stick USB J

l i
E Online Transfer
-
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2. Seleccionar entre "Memoria USB" y "Transferencia online". Presionar para
ello la tecla virtual con el trayecto de transferencia deseada o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado presionar también el botén "OK".
3. Confirmar la seleccién con "OK".
- Los datos del pedido se exportan.

> Indicacion
Los datos del pedido se archivaran en la memoria USB en la carpeta TASKDATA
asi como en la subcarpeta \TASKDATA\TC_yyyymmdd_hhmm\.
El nombre de la subcarpeta incluye la fecha y la hora del proceso de exportacion.
Asi se pueden realiza varias exportaciones a una memoria USB sin reescribir
datos.
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4.7 Configuraciones
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En las configuraciones se puede activar o desactivar el Auto-Logging y las
notificaciones y acceder a configuraciones ampliadas.

Notificaciones

Configuraciones avanzadas

Configuracién del informe

Configuracion de la vista de mapa

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

D
| —

(S
[
—
[S—]

D
| —
(S

Activar/desactivar Auto-Logging

Activar/desactivar notificaciones

Acceder a configuraciones ampliadas

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones
ampliadas".

- Se accede a la pantalla Configuraciones ampliadas.

Datos mas especificos acerca de las configuraciones ampliadas
constan en el capitulo 4.7.3.
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4.7.1 Activar/desactivar Auto-Logging

Auto-Logging sirve para documentar permanentemente y de manera automatica
los datos del pedido. De esa manera se garantiza una documentacion, aun si el
conductor mismo no fijé ni inicio ningn pedido.

Auto-Logging documenta todos los trabajos que fueron activados en un pedido
durante un dia. Es posible calcular y evaluar estos datos del encargo al utilizar un
fichero de parcelas que esta en la posicion de asignar los datos a diferentes
encargos.

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar Auto-Logging:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Auto-Logging" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)

si lo desea.
2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
En caso de haber iniciado un pedido mientras Auto-Logging esta activado, la
documentacién automatica se interrumpe. En caso de detener el pedido se

retomara la documentaciéon automatica.

> Indicacion
Los datos del pedido documentados por Auto-Logging deben exportarse (véase
capitulo 4.6). El sistema borrara automaticamente aquellos pedidos que son mas

antiguos que 7 dias.

4.7.2 Activar/desactivar notificaciones

En caso de que se desconecte el terminal durante un encargo en marcha, sonara
un aviso acustico al reconectar el sistema.

Es posible visualizar notificaciones si es necesario ingresar un motivo para
interrumpir un encargo o al haber alcanzado o abandonado un campo.

Proceder de la siguiente manera para activar o desactivar estas notificaciones y
sefales:

1. Presionar en la pantalla téctil la tecla virtual con el nombre de la
visualizacion respectiva o girar la rueda de desplazamiento hasta que la
tecla virtual esté marcada en blanco y presionar la rueda de
desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".
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4.7.3 Configuraciones ampliadas

Proceder de la siguiente manera para acceder a las configuraciones ampliadas:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones ampliadas" o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

-  Se abre la siguiente mascara:

>>

Instancia funcional
Radio de sensibilidad

Retraso

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ingresar instancia de funcionamiento

Ingresar retraso temporal

I FE

Activar/desactivar la funcion Borrar taskdata después de importar
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4.7.3.1 Ingresar instancia de funcionamiento

[

La instancia de funcionamiento es la direccién del controlador de encargos segun
las cuales la maquina ISOBUS puede seleccionar un controlador de encargos, en
caso de haber varios controladores de encargos en el Bus.

Indicacion
La méaquina selecciona un controlador de encargos con la menor instancia de
funcionamiento.

Proceder de la siguiente manera para ingresar la instancia de funcionamiento:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Instancia de funcionamiento” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacién

El campo valido de valores para la instancia de funcionamiento esta entre 1y 32.

Indicacion
El preajuste de esta instancia de funcionamiento es 1.

Indicacion
Después de modificar las configuraciones es necesario reiniciar le terminal.

4.7.3.2 Ingresar retraso temporal

Proceder de la siguiente manera para ingresar el retraso temporal para las
informaciones al abandonar el campo (véase el capitulo 4.7.2).

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Retraso temporal” o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)

si lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".
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4.7.3.3 Activar/desactivar la funcidon Borrar taskdata después de importar
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[

Indicacién
Esta funcidn sélo es relevante si se transmite los datos del encargo mediante
transferencia online.

Los datos el encargo enviados por transferencia online son almacenados en el
disco duro interno. Al importar datos del encargo en el CCI-Control (véase el
capitulo 4.5) no se borraran estos datos. Para que la memoria no esté bloqueada
después de un cierto tiempo, es posible borrar automaticamente los datos del
encargo en el disco duro interno después de haberlos importado.

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar esta funcién:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla "Borrar taskdata después de importar”
o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en
blanco y entonces presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)

si lo desea.
2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".
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5 Eliminaciéon de problemas

5.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles errores en el terminal y su eliminacion;

Fallos

Posible causa

Eliminaciéon

El terminal no puede
conectarse

El terminal no esta
conectado correctamente

Encendido no conectado.

Comprobar la conexion
ISOBUS

Arrancar tractor.

No se muestra el software de
la méquina conectada.

Falta resistencia terminal
Bus

El software esta cargado
pero no se muestra

Error de conexion durante
la carga del software

Comprobar resistencia

Comprobar si el software
puede iniciarse
manualmente desde el
menu de inicio del
terminal

Comprobar la conexion
fisica

Contactar con el servicio
al cliente del fabricante
de la maquina
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5.2 Mensajes de error

La siguiente vista general muestra avisos de error en el CCl.Control, su posible
causa y solucion:

Fallos

Posible causa

Eliminaciéon

Se ha cancelado la
exportacion ya que no se
localizé ninguna memoria
USB.

Memoria USB no conectada.

Conectar memoria USB.

No se puede generar una
previsualizacion.

Archivo ISO-XML falloso o
demasiado grande para generar
una previsualizacion.

Se ha cancelado la
importacion ya que no se
localizé ninguna memoria
USB.

Memoria USB no conectada.

Conectar memoria USB.

No hay ninguna maquina
activa. Control no pudo
encontrar una maquina activa.
A pesar de ello, ¢ quiere iniciar
el encargo?

No se encuentra maquina
conectada con funcionalidad
Task Controller.

Activar o conectar una
maquina capaz de Task
Controller.

El mapa es usado por otro
pedido.

En la tarjeta de aplicaciéon ya
esta en marcha un pedido.

Interrumpir el pedido en
marcha y activar nuevamente
la visualizacién de mapa.

No se dispone de informacion
de mapas.

No se pudo asignar una tarjeta
de aplicacién al pedido actual.

Generar con un catalogo de
campo una tarjeta de
aplicacién y asignarla a un
pedido.

No se pudo generar el informe
del pedido.

Fallo de exportacién

Documentacion o datos
principales fallosos.

No es posible borrar.

El elemento a borrar no puede
ser borrado.

No se pudo borrar el registro,
ya que esta definido por el
usuario.

Juegos de datos ingresados de
un catalogo de campo no
pueden borrarse en un terminal.

No se pudo borrar el registro,
ya que existen referencias de
base de datos.

El juego de datos es usado por
otro juego de datos.

Asignar una entrada adicional
en el juego de datos remitido.

Control no puede encontrar
ningun contador. No se pudo
usar algunas funciones de
control. A pesar de ello,
¢équiere iniciar el servicio?

La maquina conectada no apoya
todos los contadores
necesarios.

Conectar la maquina con
funcionalidad completa.

Se perdio sefial GPS.

Mala cobertura.

Avanzar a un area abierta y
esperar hasta que el receptor
GPS tenga nuevamente una
sefial.
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El control no recibe datos GPS
validos.

Configuracion fallosa del
receptor GPS.

Controlar la configuracion del
receptor GPS.

Finalizar pedido activo? Un
pedido activo finalizado no se
puede continuar.

Si se finaliz6é la documentacién

no sera posible proseguir con un

pedido.

Pausar pedidos

Insuficiente espacio de
memoria.

Se interrumpid la importacion
debido a que no hay suficiente
espacio de memoria a la
disposicion.

Los datos del encargo a
importar son demasiado
grandes o la memoria necesaria
no esta disponible.

Reducir datos de encargos del
fichero de parcelas.

Error de base de datos

No se pudo abrir base de
datos.

La base de datos esta
averiada. Contactar el servicio
técnico.

Base de datos fallosa.

Importar nuevamente los datos
del encargo.

ATENCION: Se perderan
archivos guardados
(exportados).

Se interrumpio la exportacion
debido a que no hay suficiente
espacio de memoria a la
disposicion.

Los datos del encargo a
exportar son demasiado
grandes o la memoria necesaria
no esta disponible.

Utilizar otro medio de archivo o
borrar datos no usados en el
medio de archivo.

Méquina separada.

La maquina usada durante el
encargo ha sido dada de baja.

Se desconecto la conexion
ISOBUS.

Conectar nuevamente la
conexion de la maquina.

Insuficiente espacio de
memoria.

El espacio de memoria
disponible es insuficiente.
Detener el encargo en marcha
y exportar los datos.

El espacio de memoria interna
disponible es insuficiente.

Finalizar encargo en marcha y
exportar datos a un medio de
archivo externo.

Insuficiente espacio de
memoria.

El espacio de memoria
disponible es insuficiente. Se
detuvo el encargo en marcha.
Exportar los archivos.

El espacio de memoria interna
disponible es insuficiente para
poder seguir registrando datos.

Exportar datos en memoria
externa.

Abandonar campo.

Se abandono el campo del
encargo actual. ¢ Quiere
interrumpir el encargo?

La posicién GPS se encuentra
fuera del campo que pertenece
al encargo.
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[

Indicacién
No es posible visualizar otros mensajes de error que dependan de la maquina.

En el manual de instrucciones de la maquina encontrara un descripcién de estos
posibles mensajes de error y la eliminacién de errores.

Indicacién
Si la maquina no funciona comprobar si el interruptor "Parar" esté presionado. La
maquina solo se puede volver a manejar cuando se desbloquea el interruptor.
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6 Estructurade menu
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7 Glosario

Catalogo de campo

Sistema de carta de parcelas, software para procesamiento de datos de
rendimiento y creacion de mapas de aplicaciones. (FarmManagement-
InformationsSystem)

Técnica de aplicacién

La tecnologia con la que se realiza una medida, p.ej. el labrado de suelo con un
arado o con un cultivador.

Mapa de aplicaciones

Valor tedrico especifico de superficie parcial en el que se determinara la
cantidad del producto a aplicar, p.ej. al abonar. Se transmite como un archivo al
terminal que lo procesa durante el trabajo en los arados.

La mayor parte de las veces durante la planificacion de mapas de aplicacion
llega mucha mas informacién como datos el tiempo, resultados de prueba con
clases asi como resultados del analisis de emplazamiento, como p. €j., pruebas
del suelo, mapas del suelo o imagenes aéreas.

Archivo de pedido

Un archivo en formato ISO-XML que contiene datos maestros y datos del
pedido. También puede contener aplicaciones. El archivo de pedido se crea
como catalogo de campo , se importa a CCl.Control y después de la elaboracién
del pedido se exporta para el andlisis de los datos de proceso.

Mascara de control

Los valores y elementos de control mostrados en la pantalla forman todos juntos
la mascara de control. A través de la pantalla tactil pueden seleccionarse los
elementos representados.

Factoria También finca, a una explotacion pertenecen todos los campos que son
propiedad del cliente.

Valor boole Un valor con el que solo se puede elegir entre verdadero/falso, CON/DES, si/no,
etc.

CClI Competence Center ISOBUS e.V.

CCl.Control Trabajo de pedidos ISOBUS

Interfaz de datos

Describe el tipo y modo del cambio de bus de datos (p. €j., via memoria USB).

DDD

Device Description Data
Hoja de datos electrénica de la maquina.

Cartografia de
rendimiento

Los mapas de rendimiento muestran cuanto fue cosechado y en qué lugar de la

parcela. Esta informacion da la base para una investigacion de causas orientada
en zonas de bajo rendimiento y le ofrece una base para decidir futuras acciones

de cultivo.

Cuando un agricultor al analizar el mapa de rendimiento determina que dentro
de la parcela los rendimientos se diferencian mucho regularmente, puede ser
recomendable un cultivo especifico de superficie parcial.

Un sistema de cartografia de rendimiento estd compuesto por
* Registro de rendimiento y
* procesado de datos de rendimiento

Conductor Realiza el pedido planificado y controla la maquina.
Campo Una superficie a la que se puede asignar un pedido.
GPS Global Positioning System.

GPS es un sistema para determinar posiciones mediante satélite.
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GSM Global System for Mobile Communication
Estandar para redes de telefonia mévil totalmente digitales, que son utilizadas
exclusivamente para telefonia y notas breves como SMS.
ISO-XML Formato especifico ISOBUS constituido por XML para archivos de pedido.
ISOBUS ISO11783

Norma internacional para la trasmision de datos entre maquinas y aparatos
agricolas.

Menu de contexto

Interfaz de usuario grafica
Hace posible editar, copiar, borrar o afiadir datos.

Cliente

El duefio o arrendatario de la explotacion la que se procesa un pedido.

Tiempo de marcha

El tiempo en el que se procesa un pedido.

Accion Accion constructiva en plantas
Las actividades que se realizan en el campo, como p. €j., labrado de tierras o
abonar.

Méaquina Aparatos adicionales o de cultivo. Una maquina con la que se puede procesar

un pedido.

Interfaz de la maquina

Canal de comunicacion de terminal a maquina.

PDF

Portable Document Format
Formato de archivo para documentos

Tipo de planta

Tipo o especie de una planta, como p. €j., maiz o cebada.

Tipo de planta

Clase especial o cultivo de un tipo de planta.

Producto

Se ubica o transporta un producto en el marco de una medida en el campo, p.€j.
abono o pesticidas o cosechas.O

Datos de proceso

Parametros que una magquina puede poner a disposicion durante el trabajo
CCl.Control (estado del trabajo, desgaste, etc.). Mas tarde seran asumidos en el
archivo del pedido para su analisis.

Interfaz

Parte del terminal que sirve para la comunicacion con otros aparatos

Interfaz serie

El terminal tiene dos interfaces de serie, RS232-1 y RS232-2. A través de los
interfaces pueden conectarse aparatos adicionales como p. €j., receptores GPS,
los médem o impresoras.

Datos maestros

Los datos maestros son conjuntos de datos fijos que no cambian durante el
trabajo (p. ej., conductores, explotaciones, etc.).

Modo Stand-alone

Manejo de CCl.Control sin archivo de pedido.

Superficie parcial

Con mapas de rendimiento y otros métodos del andlisis de emplazamiento como
mapas de suelo o de relieve, imagenes aéreas o capturas multiespectrales, y
basandonos en experiencia propia, se pueden definir zonas dentro de la parcela
si se diferencian en aprox. cuatro a cinco afios. Si estas zonas tienen un tamafio
suficiente y tienen p. ej., durante el trigo de invierno una diferencia de potencial
de rendimiento de aprox. 1,5 t/ha, tiene sentido adaptar las acciones
constructivas de plantas en estas zonas al potencial de rendimiento. Estas
zonas son denominadas superficies parciales.
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Elaboracién especifica
de superficie parcial

Aplicacion por satélite de un mapa de aplicaciones.

Terminal

CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

WLAN Wireless Local Area Network
Red inalambrica local.
XML Extended Markup Language

Lenguaje de marcas légico y también sucesor como también complemento de
HTML. Con XML se pueden determinar algunos elementos del lenguaje de
manera que otros lenguajes de marcas como HTML o WML se pueden definir
mediante XML.
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8

ISOBUS en funciones

TC-GEO

Task-Controller basic (totals)

asume la documentacion de valores de sumas que son
necesarias en vista al trabajo realizado. El aparato pone a la
disposicion los valores. El intercambio de datos entre el
archivo de trabajo de terreno y el control de tareas se realiza
en el formato de archivos ISO-XML. De esta manera se
puede importar sin problemas un encargo en el control de
encargos y / o exportar nuevamente la documentacion
finalizada.

Task-Controller geo-based (variables)

Ofrece adicionalmente la posibilidad de registrar datos
locales o planificar encargos locales, p. ej. mediante tarjetas
de aplicacion
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9 Botones y simbolos

@‘ CCl.Control
."q\ Lista de clientes

ﬁlﬂ Liste de explotaciones

@;}F} Lista de campos

'ﬁ":\ Lista de conductores

I'é'll_=|_| Lista de maquinas

ﬁii Lista de productos

Ié‘ Lista de acciones

w? Lista de tipo de plantas
Lista de pedidos
Contador

Editar el pedido

Finalizar elaboraciéon

Cambiar los niveles de contador
Configurar

Importar datos del pedido

Memoria USB

&

P> Comenzar elaboracion o continuar
|

B

P €

Ew
]

100

“®

<«
<<=

M oo = 0 |e W m

('EI

i

Base de datos

Cliente

Factoria

Campo

Conductor

Maquina

Producto

Accién

Tipo de planta

Pedido en curso

Comentario

Mapa

Informe

Interrumpir elaboracion de pedido

Visualizar mapas de aplicacion

Acceder a base de datos

Exportar datos del pedido.

NAND Flash
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ﬁm Vista previa de mapa i’fj Generar informe
£l-) Acercar zoom Q Alejar zoom

——=

W Borrar ﬁ Editar/mostrar

<+ Pegar E: Copiar

) Cambiar hacia la derecha ( Cambiar hacia laizquierda
-~ Cambiar hacia arriba ~~~ Cambiar hacia abajo
OK Confirmar seleccién o entrada El Direccién
E Numero de teléfono Numero del movil
Y Filtro Y Restablecer filtro

RESET
A - Z .
_lzv Clasificarde A-Z ‘g Clasificarde Z - A

Seleccionar de unalista
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1 Introduccién

1.1 Sobre este manual

1.2 Ref.

El siguiente manual de instrucciones es una introduccién en el manejo y
configuracion de la aplicaciéon CCI.TECU. Este App también esté instalado en su
terminal ISOBUS CCI 100/200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el
conocimiento de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo
erréneo y garantizar un funcionamiento sin averias.

Leer y entender este manual de instrucciones antes de la puesta en marcha del
software para evitar problemas en la aplicacién.

Este manual describe el CCI.TECU en la versién CCI.TECU v6.

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de version del CClI
ISOBUS instalado en su terminal CCI.TECU:

1.

ok~ D

Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).

Elegir la pestafia Info y diagndstico.

Pulsar en el menu Info y diagndstico en el botén virtual "Info terminal".
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

- En el campo de informacion que se visualiza se muestra la version de los
componentes del software del terminal.
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1.3 Acercade CCIL.TECU

En los tractores modernos se utiliza una gran cantidad de componentes
electrénicos, ademas de los sensores para el registro de los datos de
funcionamiento son sobre todo aparatos de control (ECUSs) electrénicos para el
control de las distintas funciones del tractor. Los componentes electrénicos estan
por lo general conectadas mediante el denominado sistema bus entre ellos e
intercambiar asi informacion del tractor como velocidad de desplazamiento y par
de giro de la toma fuerza.

Para poner a disposicién también de una méaquina ISOBUS informaciones como
velocidad de desplazamiento, par de giro de la toma de fuerza o la posicién actual
de la suspension de 3 puntos (3 puntos), es necesario el tractor ECU (TECU).

En un tractor ISOBUS TECU establece la conexion entre el sistema bus del tractor
y el ISOBUS y suministra asi a la maquina informacion sobre el tractor
mencionada arriba.

Los tractores nuevos a menudo ya son compatibles de fabrica con ISOBUS y
estan equipados con una TECU. Estos TECU son denominados a continuacion
como TECU primarios.

La mayor parte de los tractores que se utilizan no son compatibles con ISOBUS
pero pueden ser equipados mediante el conjunto de cable de ampliacién. Estos
conjuntos de cables por norma general no incluyen TECU, esto quiere decir que
es posible la conexion de maquinas ISOBUS y terminales de control, pero el
acceso a la informacion del tractor no.

El CCIL.TECU descrito en este manual cierra ese vacio. En este caso se trata de
una solucion de reequipamiento.

Mediante el CCI.TECU se lee informacién del tractor a través del conector de
sefial y se transmite a la maquina ISOBUS.
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1.4 Modo activo/pasivo

Si en el tractor solo estéa disponible el CCL.TECU, éste trabaja automaticamente en
modo activo. En modo activo

1. CCLTECU lee las sefiales del conector de sefial,

2. CCIL.TECU calcula los valores para la velocidad, par de giro de toma de
fuerza y posicién de 3 puntos y

3. CCIL.TECU envia los valores calculados para la velocidad, par de giro de

toma de fuerza y posiciéon de 3 puntos en todas las maquinas ISOBUS.

Si el tractor dispone de una TECU primaria o0 una TECU con mayor prioridad que
pone la informacion del tractor a disposicién a través del ISOBUS, el CCI.TECU
secundario cambia automaticamente en el modo pasivo.

En el modo pasivo se visualizan las informaciones que estan a la disposicion en el
ISOBUS, una conexion al enchufe de sefial solo es necesario si no estan a la
disposicion todas las informaciones de tractor mediante el ISOBUS (ver capitulo
4.4)

1.5 Contador de hectéareas

CCIL.TECU ofrece como una funcion adicional un contador de hectéareas.

El contador de hectareas sirve para el registro de los rendimientos de superficie, el
tiempo de trabajo y el trayecto. El registro del rendimiento de superficie tiene lugar
mediante la medicién del trayecto de trabajo y la multiplicacion con el ancho de
trabajo ajustable.
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2 Seguridad

2.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefaliza indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencién a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencion
El simbolo de atencién sefaliza todas las indicaciones de seguridad que se
L refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccién del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
Utiles.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

Encontrara la informacion en el capitulo 5.1 Montar terminal del manual de
instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacion de tensi6on/ISOBUS

Encontrara la informacion en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentaciéon de
tension/ISOBUS del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Conectar con el conector de sefal.

CCIL.TECU analiza la informacion del tractor adjunta al conector de sefial del
tractor (velocidad, par de giro de toma de fuerza, etc.) y envia esta informacion a
las maquinas ISOBUS.

Para la conexién del terminal en el conector de sefal es necesario un cable de
sefial que puede pedirse indicando este nimero de articulo <NUmeroArt. Sig>.

Cable de sefal

Proceder de la siguiente manera para conectar el terminal con el conector de
sefial del tractor:

1. Conectar el interfaz "Sefal" al terminal a través del cable de sefial con el
conector de sefial.




1SOBUS

CCI.TECU - Puesta en marcha

3.3

El conector de sefal segin ISO 11786 esta equipado con los siguientes datos de

Sensor:

Sensor de rueda:

Sensor de radar:

Sensor de latomade
fuerza:

Sensor 3 puntos:

Emite una determinada cantidad de sefales
eléctricas de manera proporcional al giro de la
rueda. Asi se puede calcular la velocidad teérica del
tractor.

Emite una determinada cantidad de impulsos
eléctricos de manera proporcional al tramo
recorrido. Asi se puede calcular la velocidad real .

Emite una determinada cantidad de impulsos
eléctricos de manera proporcional al par de giro de
la toma de fuerza. Asi se puede determinar el par de
giro de la toma de fuerza.

Suministra una tensién de salida que es
proporcional a la posicién actual de la suspensién
de 3 puntos.

> Indicacion

En una terminal de la generacion de hardware 1 (versién 1.x) CCI.TECU puede
evaluar en la version presente Unicamente las sefiales de uno de los dos sensores

de velocidad.

Con una terminal de la generacion de hardware 2 (versidén 2x) se puede utilizar
ambas sefiales de velocidad al mismo tiempo (véase el capitulo 4.3.3.3).

Instalar software

CCI.TECU corresponde al volumen de suministro del terminal CCI ISOBUS, una
instalacién no es solo posible sino también recomendable.
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4.1 Arranque del programa

41.1

4.1.2

4.1.3

10

Vista principal

CCI.TECU arranca automaticamente con la conexion del terminal. A través de la
pantalla principal se tiene acceso directo a todas las funciones.

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de
CCILTECU:

1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "TECU" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion en la rueda de desplazamiento.

— Se abre la siguiente mascara:
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CCLTECU esta dividida en 3 partes:

La vista principal sirve para mostrar la velocidad, el par de giro de la toma de
fuerza y la posicién de 3 puntos y permite el acceso directo a todas las funciones
de TECU.

Lista de tractores

Introduccion o modificacion de los datos del tractor.

Contador de hectéareas

El contador de hectareas muestra el tiempo desde que el terminal arranca, el
tramo recorrido y la superficie que por la que se circula. Dado que puede
restablecer en cualquier momento el contador, el contador de hectareas permite la
medicion del tiempo de trabajo real, el tramo por el que se circula y la superficie
procesada.
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4.2 Vista principal

En la vista principal de CCI.TECU encontrard los siguientes datos:

1. Nombre del tractor actual,
2. Indicacion de velocidad,
3. Indicacion para el par de giro de la toma de fuerza,
4, Indicacién para la posicion de la suspension de 3 puntos,
5. Indicacion para el sensor de velocidad seleccionado y
6. Indicacién para la posicion de trabajo o transporte.
1 2
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> Indicacion
La indicacion de velocidad de CCI.TECU no sustituye el tacémetro del tractor.
Para desplazamientos y tramos en los que se aplica el Reglamento General de

Circulacion, este no puede utilizarse para el control de velocidad.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

Cambiar a lalista de tractores:

-';'!) Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Lista de tractores" (F8).
5%3 Datos mas especificos la lista de tractores encontrara en el capitulo
43.

Cambiar contador de hectéreas:
Pulsar en la pantalla virtual la tecla virtual "Contador de hectareas

PIEIE (F12).
Datos mas especificos el contador de hectareas los encontrara en el
capitulo 4.4.

e Seleccionar tractor

ﬁ Editar tractor seleccionado

11
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42.1

4.2.2

12

& Elegir sensor de velocidad
w2 . L g .
Sy Determinar posicién de trabajo
o Activar/desactivar la transmision de datos en e sistema de

Seleccionar tractor

control de tareas

Proceder de la siguiente manera para seleccionar un tractor:

1.

Presionar en la pantalla tactil el botén con el nombre del tractor actual. Cuando
el botdn con el nombre del tractor estd marcado en blanco, puede presionar de
manera alternativa también la rueda de desplazamiento.

- Se abre una lista de tractores guardados.

Seleccionar un tractor de la lista. Para esto presionar la pantalla tactil el boton
con el nombre del tractor o girar la rueda de desplazamiento hasta que el
botdn esté marcado en blanco.

Confirmar seleccién con "OK" o presionar otra vez la tecla virtual con el
nombre del campo.

Editar tractor seleccionado

Proceder de la siguiente manera para editar el nombre del tractor seleccionado:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Editar" (F2).
— Se abre la vista detalle del tractor seleccionado.

En la vista detalle seleccionar la pestafia en la que quiere realizar una
modificacidn. Presionar en la pantalla tactil el simbolo de la pestafia o cambiar
con los botones "Hacia arriba" (F8) o "Hacia abajo" (F2) entre las pestafias.
Introducir el nuevo valor y realice los nuevos ajustes.

Las posibilidades de manejo de cada una de las pestafias constan en el
capitulo 4.3.3.
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4.2.3

Elegir sensor de velocidad

La indicacion de velocidad analiza solo los dos sensores posibles. Puede elegir
entre los siguientes sensores:

. Sensor de rueda
. Sensor de radar

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el sensor de velocidad:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Seleccionar sensor de velocidad"
(F4).

- El simbolo debajo de la indicacién de velocidad muestra el sensor sensor
seleccionado:

\\:’ El sensor de radar esta seleccionado

Qj El sensor de rueda esta seleccionado

2. Seleccione el ajuste deseado.

Indicacion

Adaptar en un terminal de la generacion 1 del hardware (version 1 x) la seleccion
al cable de seal utilizado.

13
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4.2.4 Determinar posicion de trabajo
Proceder de la siguiente manera para determinar la posicién de trabajo actual de 3
puntos como posicion de trabajo:
1. Colocar el 3 puntos en la posicién de trabajo que desea.
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Determinar posicién de trabajo”
(F6).
- El nuevo valor para la posicién de trabajo se asume sin aviso.

- En la vista principal se muestra si la maquina se encuentra en posicion de
trabajo o de transporte.

%LG.I Maquina en posicién de trabajo.

%@ Magquina en posicion de transporte.

’ Indicacion
P. ej., al utilizar un EHR puede suceder que la indicacion de 3 puntos entre la
posicion de trabajo y transporte fluctie. Para evitar esto es recomendable
presionar sobre el botdn "Determinar posicion de trabajo" (F4) ya unos
centimetros antes de que el 3 puntos esté en posicion de trabajo.

> Indicacion
Para un funcionamiento correcto del contador de hectdreas hay que determinar la
posicion de trabajo al comienzo de la actividad.

4.2.5 Activar/desactivar la transmision de datos en e sistema de control de tareas
Proceder de la siguiente manera para activar o desactivar la transmision de datos
al sistema de control de tareas:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Activar transmision de
datos"/"Desactivar la transmision de datos" (F10).

— Se activa/desactiva la transmision de datos. El simbolo de la tecla virtual
cambia y la funcién respectiva esté a la disposicién.

14
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4.3 Listadetractores
En el punto de menu Lista de tractores encontrara una lista de los tractores
guardados.
Las datos de un tractor estan compuestos por
. el nombre del tractor,
. un comentario y
. los ajustes del tractor.

> Indicacion
El tractor actual est4 identificado con el simbolo de un pequefio tractor rojo en la
esquina superior derecha de la tecla virtual.

>

A

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

C-[|-}3 Crear tractor

Editar tractor
) Sri .
@, Copiar tractor
Borrar tractor

15
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4.3.1 Crear tractor

Proceder de la siguiente manera para crear un tractor:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Crear tractor" (F10).
- Se abre la vista detalle de un nuevo tractor.

2. En lavista de detalles seleccione la pestafia deseada. Presionar en la pantalla
tactil los simbolos de las pestafias o cambiar con los botones "Hacia arriba"
(F8) o "Hacia abajo" (F2) entre las pestafias.

3. Introducir los nuevos valores y realizar los nuevos ajustes.

Las posibilidades de manejo de cada una de las pestafias constan en el
capitulo 4.3.3.

> Indicacion
Ya hay un tractor sin nombre con algunos preajustes en la lista en estado de
entrega. Modificar los ajustes (ver capitulo 4.3.3.)

4.3.2 Editar tractor

Proceder de la siguiente manera para editar un tractor guardado:

1. Seleccionar en la lista de tractores el tractor cuyos datos quiere modificar.
Presionar para ello en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del
tractor o girar la rueda de desplazamiento hasta que el tractor esté marcado
en blanco y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
- Se abre el menu de contexto:
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Editar" o girar la rueda de

desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la vista detalle del tractor.

3. En la vista detalle seleccionar la pestafia en la que quiere realizar una
modificacién. Presionar en la pantalla tactil el simbolo de la pestafia o
cambiar con los botones "Hacia arriba" (F8) o "Hacia abajo" (F2) entre las
pestafas.

4, Introducir el nuevo valor y realice los nuevos ajustes.

Las posibilidades de manejo de cada una de las pestafias constan en el
capitulo 4.3.3.

16
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4.3.2.1 Copiar tractor

[

4.3.2.2 Borrar tractor

Proceder de la siguiente manera para copiar un tractor:

1.

Seleccionar en la lista de tractores el tractor cuyos datos quiere copiar.

Presionar para ello en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del
tractor o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu contexto

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Copiar” o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre la vista detalle del tractor copiado.

Indicacion
La copia se indica mediante "Copia" detras del nombre del pedido.

Proceder de la siguiente manera para borrar un tractor :

1.

Seleccionar en la lista de tractores el tractor que debe ser borrado.
Presionar para ello en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del
tractor o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdon esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre el menu de contexto:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

- Se abre un aviso de advertencia.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "OK".

Indicacion
El tractor actualmente seleccionado (ver capitulo 4.2.1) no puede ser borrado.

17
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Vista detalle

La vista detalle de un tractor esta dividida en 6 pestafias: Vista general,
comentario, ajustes de tractores, velocidad, toma de fuerza y suspension de

3 puntos.

Las pestafas velocidad, toma de fuerza y suspensién 3 puntos no estan a la

disposicion constantemente:

e La pestafia velocidad so6lo esta a la disposicion si en los ajustes del
tractor se ha seleccionado como fuente de sefial el conector de sefial para
el sensor de rueda o de radar.

e La pestafiatoma de fuerza sélo esta a la disposicion si en los ajustes del
tractor se ha seleccionado como fuente de sefial el conector de sefial para

la toma de fuerza.

e La pestafia suspension de 3 puntos solo esta a la disposicion si en los
ajustes del tractor se ha seleccionado como fuente de sefial el conector de
sefial para el 3 puntos.

 [efi=fs]
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Sindptico
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Tractorl

é:b Sensor de rueda
Fuente No disponible
ﬂ Sensor de radar
Fuente :nchufe de senales
Impulsos 13000 /100m
@ Arbol de toma de fuerza
Fuente :nchufe de senales
Impulsos/Revoluciones 1
, Suspension de tres puntos
— Fuente :nchufe de senales
Valor Min. (0%) 0.0V
Valor Max. (100%) 0.0V
Limite posicién de trabajo 0%

Esta se organiza de la siguiente manera:

Sinéptico:

Comentario:

Ajustes del tractor:

Velocidad:

Toma de fuerza:

Suspensién 3 puntos:

Muestra los ajustes para la velocidad, los ajustes de
toma de fuerza y el 3 puntos.

Muestra un comentario de como maximo 160
caracteres.

Muestra el nombre del tractor y el ajuste para
sensor de rueda, sensor de radar, sensor de toma
de fuerza y sensor de 3 puntos.

Muestra cuantos impulsos emite el sensor cada 100
metros.

Muestra cuantos impulsos emite el sensor en un
giro de la toma de fuerza.

Muestra los valores de tension para la posicion
maxima y minima.

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre las pestafias:
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4.3.3.1 Vistageneral

1.

Pulsar en la pantalla tactil la pestafia respectiva o acceder mediante las teclas
de flechas (F8 y F2).

En esta pestafias se muestran los ajustes para la velocidad, la toma de fuerza y la

suspension de 3 puntos.

Sensor de rueda
Fuente No disponible

Sensor de radar

Fuente | :nchufe de senales
Impulsos | 13000 /100m

Arbol de toma de fuerza

Fuente | :nchufe de senales
Impulsos/Revoluciones | 1

Suspensién de tres puntos

Fuente | :nchufe de senales
Valor Min. (0%) | 0.0V
Valor Max. (100%) | 0.0V
Limite posicién de trabajo | 0%

19
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[

En esta pestafia se muestra un campo de comentarios en el que puede introducir
comentarios o explicaciones el tractor.

Indicacién
Un comentario sera de como maximo 160 caracteres. Si pasa la limitacion de texto
el campo de texto se marca en rojo y no podra guardar la entrada.

< |af )

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

-— Crear comentario
= Editar comentario
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4.3.3.2.1 Crear comentario
Proceder de la siguiente manera para crear un comentario:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual vacia o la rueda de
desplazamiento o la tecla virtual "OK" (F6).

2. Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el comentario.

3. Confirmar la entrada con "OK".

4.3.3.2.2 Editar comentario
Proceder de la siguiente manera para editar el comentario:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el comentario o la rueda de
desplazamiento o el botén "OK" (F6).

2. Mediante el teclado en la pantalla tactil modifique el comentario.

3. Confirmar la entrada con "OK".

21
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4.3.3.3 Configuraciones del tractor

En esta pestafia se muestra el nombre del tractor y los ajustes para el sensor de
rueda, sensor de radar, sensor de toma de fuerza y sensor de 3 puntos.

« [ERlE =0

B iR S| RN @@L

‘ < ’ =gl Configuraciones del t Tractorl I ) ’
D —— B ——
' Sensor de rueda f
(= No disponible
! ¥ Sensor de radar
= Enchufe de senales AN
{ (£3) Sensor de arbol de toma de fuergs i
= Enchufe de sefales
- _—— - v
i Sensor de tres puntos
(= Enchufe de senales ' '
oK
S’

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

— Editar nombre
p— Seleccionar la fuente de sefial
Seleccione entre:
e No disponible
e Conector de sefal (ISO 11786)
e CAN1ly
¢ GPS (solo en caso de sensor de radar).

> Indicacion
Con un terminal de la generacion de hardware 1 (versién 1.x) se puede
seleccionar el sensor de rueda o de radar como fuente de sefiales. El otro sensor
se muestra automaticamente como No disponible. La seleccién de uno excluye la
seleccién del otro.

Con una terminal de la generacion de hardware 2 (versién 2.x) se puede utilizar
ambas sefiales de velocidad al mismo tiempo.

> Indicacion
En caso de que CCI.TECU se encuentre en modo pasivo (véase el capitulo 4.4) no
sera posible adaptar los pardmetros del tractor activo enviados por otras TECU. En
este caso las respectivas teclas virtuales tendran un fondo gris y se visualiza "CAN
1" en la seleccion.
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4.3.3.3.1 Editar nombre

Proceder de la siguiente manera para editar el nombre del tractor:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del tractor o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

Mediante el teclado en la pantalla tactil introducir el nuevo nombre.
Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

La longitud del campo de entrada para el nombre est4 limitada a 16 caracteres.

4.3.3.3.2 Seleccionar la fuente de sefial

Proceder de la siguiente manera para seleccionar la fuente de sefial para el
sensor de rueda, el sensor de radar y el sensor de toma de fuerza y el sensor de 3
puntos:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre del sensor o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

> Se abre la siguiente lista de seleccion:
Sensor de radar

=

ESC Enchufe de senales OK

JNo disponible

[Enchufe de senales ]

CAN 1

Seleccionar el idioma deseado. Presionar para ello en la pantalla tactil la
tecla virtual con la fuente de sefiales o girar la rueda de desplazamiento
hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar entonces la
rueda de desplazamiento.

Confirmar la seleccion con "OK".
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Indicacién

Si selecciona el conector de sefial como fuente de sefial para el sensor de rueda o
el sensor de radar, debe calibrar la velocidad o introducir los impulsos cada 100
metros de manera manual.

Encontrara informacion mas detallada la calibracion de la velocidad en el capitulo
4.3.3.4.

Indicacién
Si selecciona el conector de sefial como fuente de sefial para el sensor de 3
puntos, debe calibrar el 3 puntos.

Encontrara informacion mas detallada la calibracion del 3 puntos en el capitulo
4.3.3.6.

Indicacién
Si ha seleccionado el conector de sefial como fuente de sefial para el sensor de
toma de fuerza, debe introducir el nimero de impulsos por giro.
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4.3.3.4 Velocidad

En esta pestafia se muestra la cantidad de impulsos emitidos por el sensor de
velocidad en el tramo de 100 metros.

El preajuste en la creacién de un nuevo tractor muestra un valor de 13000
imp/100m.

Si se conoce el valor de la cantidad de impulsos por 100 metros (p. €j., de la hoja
de datos del sensor) este se puede introducir directamente.

Para alcanzar un dato lo mas preciso posible, el valor deberia ser determinado
mediante una calibracion.

Indicacién
El campo de valores valido para la cantidad de impulsos esta entre 200 y 30000
imp/100m.

Indicacion
Cuanto mas preciso sea el valor, mas precisa serd la indicacion de velocidad.

' |[2iEE

pe— | - I =1 | | | |
B iR e RR L)
‘ < ’ () Velocidad Tractorl )
R — -
P} ] Sensor de rueda
[’n 13000 Imp/100m ne
| & Sensor de radar
S 13000 Imp/100m AN
I‘ 2 Fuente para contador de hectareas Sm—
C, Sensor de rueda
N
oK

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

T Ingresar valor para el sensor de rueda

n

\\\‘ Ingresar valor para el sensor de radar
Z(%ﬂ Seleccionar la fuente para el contador de hectareas

el Calibrar
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> Indicacion
Solo es posible calibrar el tractor activo. En todos los demas tractores la tecla
virtual "Calibrar" (F3) tiene un marco gris.

> Indicacion
Solo es posible seleccionar la fuente para el contador de hectareas si se utilizan
ambos sensores de velocidad al mismo tiempo (véase el capitulo 4.3.3.3). En los
demas casos la tecla virtual "Fuente para contador de hectareas" tiene un fondo
gris.

4.3.3.4.1 Ingresar valor para el sensor de rueda
Proceder de la siguiente manera para introducir el valor para los impulsos por 100
metros:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Sensor de rueda" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn estd marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el nuevo valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la
barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo de valores valido para la cantidad de impulsos esta entre 200 y 30000
imp/100m.

4.3.3.4.2 Ingresar valor para el sensor de radar
Proceder de la siguiente manera para introducir el valor para los impulsos por 100
metros:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Sensor de radar" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el nuevo valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la
barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo de valores valido para la cantidad de impulsos esta entre 200 y 30000
imp/100m.
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4.3.3.4.3 Seleccionar la fuente para el contador de hectareas

[

Indicacién

Solo es posible seleccionar la fuente para el contador de hectareas si se utilizan
ambos sensores de velocidad al mismo tiempo (véase el capitulo 4.3.3.3). En los
demas casos la tecla virtual "Fuente para contador de hectareas" tiene un fondo
gris.

Proceder de la siguiente manera para elegir la fuente de la velocidad indicada por
el contador de hectéareas.

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fuente para contador de
hectareas" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

2. Seleccionar entre el sensor de rueda y el sensor de radar como fuente para el
contador de hectéreas. Presionar la tecla virtual con el respectivo sensor.

3. Confirmar la entrada con "OK".

27



CCLTECU - Manejo

1SOBUS

4.3.3.4.4 Calibrar
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[

Indicacion
De ser posible, no debe realizarse la calibracion de la velocidad en superficies
lisas (p.ej. sobre asfalto), sino directamente en el campo.

Proceder de la siguiente manera para calibrar la velocidad:

1. Delimitar un tramo de 100 metros.

2. Presionar en la pantalla tactil el botén "Calibrar" (F3).
- Se abre una lista de seleccion.

3. Elegir entre el sensor de rueda y de radar para realizar la calibracion.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el sensor cuya velocidad se
quiera calibrar o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual
esté marcada en blanco y presionar después la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Indicacién

La seleccion entre el sensor de rueda y el sensor de radar para la calibracion sélo
es necesaria con un terminal de la generacion de hardware 2 (version 2.x) si se
utiliza ambos sensores de velocidad al mismo tiempo (véase el capitulo 4.3.3.3).

- Se abre el menu de calibracion.

4. Conducir hasta el punto de inicio y presionar en la pantalla tactil la tecla virtual
"Bandera de salida” (F3).

5. Conducir 100 metros y presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Bandera
de meta" (F9).

6. Confirmar los valores con "OK".

Indicacién
El campo de valores valido para la cantidad de impulsos esta entre 200 y 30000
imp/100m.
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4.3.3.5 Tomade fuerza

En esta pestafia se muestra la cantidad de impulsos emite el sensor en un giro de
la toma de fuerza.

> Indicacion

El valor a introducir consta en los datos técnicos del tractor.

’ Indicacion
El campo de valores valido para la cantidad de impulsos esté entre 1 y 40 imp/giro.
Un valor que se repite en la practica muy a menudo es 6 impulsos/giro.

< |[ar) e

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Ingresar el valor para impulsos/giro
n
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4.3.3.5.1 Ingresar el valor paraimpulsos/giro

Proceder de la siguiente manera para introducir el valor para los impulsos por
revolucion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Impulsos/giro” o la rueda de
desplazamiento o la tecla virtual "OK" (F6).

2. Introducir el nuevo valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la
barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

30



'C‘C‘ISOBUS CCLTECU - Manejo

4.3.3.6 Suspensién 3 puntos

En esta pestafia se muestran los valores de tension para la posicion maxima y
minima del 3 puntos.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

NeL Calibrar

> Indicacion
Solo es posible calibrar el tractor activo. En todos los demas tractores la tecla
virtual "Calibrar" (F3) tiene un marco gris.
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4.3.3.6.1 Calibrar
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Proceder de la siguiente manera para calibrar los valores de tensién para el 3

puntos:

1. Presionar en la pantalla tactil el botén "Calibrar” (F3).
- Se abre el menu de calibracion.

2. Elevar el 3 puntos a la posicién maxima y presionar en la pantalla tactil la tecla
virtual "MAX" (F3).

3. Descender el 3 puntos a la posicién minima y presionar en la pantalla tactil la
tecla virtual "MIN." (F4).

4. Confirmar los valores con "OK"

Indicacién
Se realiza una control de plausibilidad. Si el valor minimo p. €j., pasara el valor
maximo, se generara un mensaje de error.
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4.4 Modo pasivo

Si en el tractor hay una TECU primaria o una TECU con prioridad mayor, el TECU
del terminal cambia automaticamente al modo pasivo. En el modo pasivo se indica
los valores puestos a la disposicién por los demas TECUs por un marco azul asi
como por una "i" de color azul:

Nombre de tractor
Tractorl

30
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20

Si el sistema lee y pone a la disposicién todas las sefiales mediante el ISOBUS,
no es necesario tener una conexion con el conector de sefial.

En caso de no transmitirse todas las sefiales, es posible poner a la disposicion las
informaciones faltantes a través del CCI.TECU. En este caso es necesario tener
una conexion con el conector de sefial y realizar una calibracion, en caso
necesario (ver capitulo 4.3.3.4.3, 4.3.3.5.1 y 4.3.3.6.1).
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4.5 Contador de hectareas
En el punto de ment Contador de hectareas consta mas informacion

34

Ancho de trabajo de la maquina activa

Fuente de velocidad para contador de hectéareas,
Tiempo de trabajo,

Tramo circulado y

superficie que hay que procesar.

Para el tiempo, el tramo y la superficie se indican tanto un valor total como una
valor en posicién de trabajo.

Total: Muestra el tiempo, el tramo circulado y la superficie
procesada desde el Ultimo restablecimiento de los
contadores.

En posicion de Muestra el tiempo, el tramo circulado y la superficie en

trabajo: posicion de trabajo procesada desde el dltimo

restablecimiento de los contadores.

& ’@ @ 14:11‘

Nem—

2HEEE Contador de hectareas

1 [}
'_l'. Ancho de trabajo 0.0 m
K
<= Fuente de velocidad i"
& Tiempo &
Total 5 h 24 min Qe
en posicién de trabajo 5 h 13 min \ i
m Tramo m
Total 0.0 km
en posicién de trabajo 0.0 km Ll
-
7 Superficie o,
Total 0.0 ha gf
en posicién de trabajo 0.0 ha 0
—_—

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Restablecer tiempo:
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Restablecer tiempo" (F4).

Restablecer tramo:
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Restablecer tramo" (F5).

Restablecer superficie:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Restablecer superficie"
(F6).

s 83 s

Ingresar ancho de trabajo

i
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Introducir ancho de trabajo
Proceder de la siguiente manera para restablecer el ancho de trabajo de la
maquina activa:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Ancho de trabajo" o la rueda de
desplazamiento.

2. Introducir el nuevo valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la
barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo valido de valores para el ancho de trabajo esta entre 0.0 metros y 99.0
metros.

> Indicacion
El valor introducido para el ancho de trabajo debe ser todo lo preciso que sea
posible para posibilitar un calculo exacto de la superficie que hay que procesar.
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5 Eliminaciéon de problemas
5.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles errores en el terminal y su eliminacion;

Fallos Posible causa Eliminacion
El terminal no puede . El terminal no esta . Comprobar la conexion
conectarse conectado correctamente ISOBUS

. Encendido no conectado. | ¢ Arrancar tractor.
No se muestra el software de . Falta resistencia terminal | * Comprobar resistencia
la maquina conectada. Bus

. El software esta cargado . Comprobar si el software

pero no se muestra

. Error de conexion durante
la carga del software

puede iniciarse
manualmente desde el
menu de inicio del

terminal

. Comprobar la conexion
fisica

. Contactar con el servicio

al cliente del fabricante
de la maquina

5.2 Mensajes de error

La siguiente vista general indica avisos de error en el CCI.TECU, su posible causa

y solucion:

Fallos

Posible causa

Eliminacién

No se pudo borrar el tractor!

Sdélo esta disponible un tractor
0 se intenta borrar el tractor
activo.

e enla lista de tractores sélo
se encuentra un tractor

e el tractor seleccionado
actualmente esté activado
en la visualizacién principal
TECU.

e En caso de querer borrar
el dltimo tractor de la lista,
esto no seré posible.

e Activar otro tractor en la
visualizacion principal
TECU.

Valor no vélido

Posicion medida por debajo
del valor maximo.

En la calibracion de tres puntos
no se registro la posicién
maxima.

Reiniciar la calibracion de tres
puntos.

Valor no valido

Posicién medida por debajo
del valor minimo.

En la calibracion de tres puntos
no se registro la posicién
minima.

Reiniciar la calibracion de tres
puntos.
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Valor no vélido

Revoluciones de la toma de
fuerza excedida 3000 r.p.m.

e Cantidad de impulsos por
revolucion fallosa

e Sensor de toma de fuerza

e Ajustar cantidad de
impulsos en la pestafia
Toma de fuerza

e Cambiar sensor de toma

defectuoso de fuerza
Valor no valido e Cantidad de impulsos por | e Ajustar cantidad de
Velocidad (sensor de radar) 100m fallosa impulsos en mena de
excede 85 km/h. ajustes

e Sensor de radar defectuoso

e Cambiar sensor de radar

Valor no valido

Velocidad (sensor de rueda)
excede 85 km/h.

e Cantidad de impulsos por
100m fallosa

e Sensor de rueda defectuoso

e Ajustar cantidad de
impulsos en mena de
ajustes

e Cambiar sensor de rueda

Error de calibracion
Valor min. no valido

Nueva posicion minima es
igual o0 mayor a la posicién
méxima almacenada.
Asegurarse de que se haya
alcanzado la posicion minima
y que la posicion maxima
almacenada sea valida.

No se cumplié con la secuencia
de la calibracion.

Asegurase de haber realizado
correctamente la calibracion
en la secuencia correcta.

En caso de que el problema
siga presente, contacte su
vendedor especializado.

La TECU cambia al modo de
visualizacion porque se
reconocio una TECU con una
prioridad mayor. Controlar las
configuraciones del tractor.

Se encuentra una TECU
adicional en el BUS. Esta consta
en una terminal adicional o en
su tractor.

En caso de que la TECU
adicional pone a la disposicién
las informaciones necesarias,
es correcto que el CCI.TECU
conmuta al modo pasivo.

En caso de querer poner a la
disposicion las informaciones
con CCLTECU, sera necesario
desactivar la TECU adicional.
En el respectivo manual de
uso encontrara informaciones
adicionales.

Fallo en la conexién a Control.

Se activo la transmisién de
datos pero no se pudo
establecer una conexién con el
sistema de control de tareas.

Controlar el estado del sistema
de control de tareas usado
(por lo general CCl.Control).

Indicacion

No es posible visualizar otros mensajes de error que dependan de la maquina.

En el manual de instrucciones de la maquina consta una descripcion de los
posibles mensajes de error y la eliminacién de errores.

Indicacion

Si la maquina no funciona comprobar si el interruptor "Parar" esté presionado. La
maquina solo se puede volver a manejar cuando se desbloguea el interruptor.
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6 Estructurade menu
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7 Glosario

3 puntos

Suspensién 3 puntos, mecanismo elevador trasero

Sensor 3 puntos

Sirve para el registro de la posicion actual del 3 puntos.

Suministra una tensién de salida al conector de sefial que es proporcional a la
posicién actual de la suspension de 3 puntos.

Méscara de control

Los valores y elementos de control mostrados en la pantalla forman todos
juntos la mascara de control. A través de la pantalla tactil pueden seleccionarse
los elementos representados.

Sistema bus Sistema electrdnico para la comunicacién entre aparatos de control.
CClI Competence Center ISOBUS e.V.
CCILTECU Datos del tractor
ECU Electronic Control Unit
Aparato de control, ordenador de trabajo
EHR Regulacion Electronicamecanismo elevador

Sensor de velocidad

Sensor de (rueda o radar) para el registro de la velocidad del tractor.

GPS

Global Positioning System.
GPS es un sistema para determinar posiciones mediante satélite.

ISOBUS

1ISO11783

Norma internacional para la trasmision de datos entre maquinas y aparatos
agricolas.

Men( de contexto

Interfaz de usuario grafica
Hace posible editar, copiar, borrar o afiadir datos.

Maquina

Aparatos adicionales o de cultivo. Una maquina con la que se puede procesar
un pedido.

Modo pasivo

Si en el tractor hay una TECU primaria, el TECU del terminal cambia
automaticamente al modo pasivo.

TECU primario

TECU que ya estdn montados de fabrica en los tractores

Sensor de radar

Emite una determinada cantidad de impulsos eléctricos de manera
proporcional al tramo recorrido. Asi se puede calcular la velocidad real . Hay
gue tener en cuenta que los sensores de radar, segun el tipo de superficie, p.
€j., hierba alta o charcos tal vez emitan valores de velocidad imprecisos.

Sensor de rueda

Emite una determinada cantidad de sefiales eléctricas de manera proporcional
al giro de la rueda. Asi se puede calcular la velocidad tedrica del tractor. Los
sensores de rueda pueden emitir valores de velocidad imprecisos en caso de
deslizamientos.

Cable de senal

Cable para la conexion del terminal CCI 100/200 en el conector de sefial del
tractor.

Fuente de sefnal

Fuente de la cual se leen los valores del sensor como p. €j., la velocidad del
terminal.

Conector de seiial

Conexidn del sensor en el tractor segun 1ISO 11786
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TECU Tractor ECU
En un tractor ISOBUS TECU establece la conexion entre el sistema bus del
tractor y el ISOBUS y suministra asi a la maquina informacion sobre el tractor
como p. €j., la velocidad de desplazamiento o el par de giro de la toma de
fuerza.

Terminal CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

Sensor de latomade
fuerza

Sirve para el registro del par de giro de la toma de fuerza.

Emite una determinada cantidad de impulsos eléctricos de manera
proporcional al par de giro de la toma de fuerza.
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8 Botones y simbolos

Ne

"

KA

Ef = 2

CCILTECU

Contador de hectéareas

Cambiar entre sensor de rueda y de radar

Posicion del 3 puntos.
Maquina en posicion de transporte.

El sensor de rueda esta seleccionado.

Comentario
Velocidad

Suspensién 3 puntos

Sensor de latoma de fuerza

Sensor de rueda

Sensor de radar

Bandera de salida

Calibrar

Determinar la posicion minima del 3
puntos.

Tramo

Ancho de trabajo

Restablecer tramo

Editar

Borrar

Lista de tractores

Determinar posicion de trabajo

Par de giro de toma de fuerza

El sensor de radar esta seleccionado

Maquina en posicion de trabajo

Vista general

Configuraciones del tractor

Toma de fuerza

Sensor de rueda
Sensor de radar

Sensor 3 puntos

Ajuste de latoma de fuerza

Fuente para el contador de hectareas

Bandera de meta

Determinar la posicién maxima del 3
puntos.

Tiempo
Superficie

Restablecer tiempo

Restablecer superficie

Copiar

Pegar
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) Cambiar hacia la derecha
-~ Cambiar hacia arriba

OK Confirmar selecciéon o entrada

@E’E Activar latransmisiéon de datos al sistema
= de control de tareas

42

Cambiar hacia laizquierda
Cambiar hacia abajo

Seleccionar de una lista

Desactivar la transmisién de datos en el
sistema de control de tareas
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9 Indice

A

Activar la transmision de datos en el sistema de
CcONtrol de taras ...........covvvvveieeeeeiiieiieeee e 14

Ajuste de la toma de fuerza.........ccccceeeeeeviinnnenn, 29

Ajustes del tractor
crear COMeNtario .........cuvveeeeeeeiieeveneeeeeereens 20, 21
editar COMEeNtario ...........ceeeevviveeeeeeeiee e 21
editar NOMDBIre ......oooooviviie e, 23
seleccionar la fuente de sefial ........................ 23
vista general.........cccooiiiiiiiiii e 19

B

Botones y Simbolos ..., 41

C

Conectar el terminal
conectar con la alimentacion de

tension/ISOBUS .............ccc 8

Conectar terminal

conectar con conector de sefial .............cceeeee. 8
Conector de sefal

ST=] 010 (T T 9
Configuraciones del tractor.........c..cccooecvvveeereennn. 22
Contador de hectareas .........cccocceeeeeeviiciveennennnn, 34
D
Desactivar la transmision de datos en el sistema

de control de tareas........ccvvvvvvvvvvvevvverenninnnnnnns 14
Determinar posicion de trabajo............cccccevuneee. 14
E
Eliminacién de problemas............cccccovveeeeeeininnns 36
Estructurade menU ..........cccccvviiii 38
G
(€1 (017 1 (o OO O SO OUPPPPPPRPPPRt 39
|
Indicaciones de seguridad

sefalizacion ..........cccoeeeeeiiii . 7
Ingresar ancho de trabajo...........cccceeeveeeiiiiiiineen. 35
INtroducCion ... 4
L
Lista de tractores .......ccccccvevevvviveiiieiieeeeee 15
M
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CCl.Command - Introduccién

1 Introduccién

1.1 Sobre este manual

1.2 Ref.

El siguiente manual de instrucciones es una introduccién en el manejo y
configuracién de CCl.Command. Esta aplicaciéon también esta instalada en el
terminal ISOBUS CCI 100/200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el
conocimiento de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo
erroneo y garantizar un funcionamiento sin averias.

Leer y entender este manual de instrucciones antes de la puesta en marcha del
software para evitar problemas en la aplicacién. Debe estar a la constante
disposicion de cada empleado.

Este manual de instrucciones describe la aplicaciéon en su versién CCl.Command
v3.0 con los médulos CCl.Command/Parallel Tracking, CCl Command/Section
Control y CCl.Command/Headland Control.

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de version del
CCl.Command instalado en el terminal CCI ISOBUS :

1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).

Elegir la pestafia Info y diagnéstico.

Pulsar en el menu Info y diagndstico en el botén virtual "Info terminal".
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

- En el campo de informacion que se visualiza se muestra la version de los
componentes del software de el terminal.

Sl
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1.3 Acercade CCl.Command
CCl.Command consiste de 3 moédulos:

axunvrrs,
oo,

® CCl.Command/Colocado paralelo
J

N\
n—""m CCl.Command/Control de seccidn

fl CCl.Command/Headland Mode
CCl.Command/Colocado paralelo y CCl.Command/Control de seccién pueden
obtenerse y usarse independientemente.

CCl.Command/Headland Mode esta autométicamente a la disposicion una vez
que se habilita CCl.Command/Control de seccion.

1.3.1 CCl.Command/Colocado paralelo

Este modulo permite tener, p. €j. una orientacién mejor para la aplicacién de
aplicaciones de proteccion de las plantas o de aplicaciéon de abono en campos sin
que haya callejones. Un trecho mas exacto permite evitar sobrelapamientos y
espacios libres.

Se trata de una ayuda de marcha paralela que indica las correcciones de
conduccién considerando el ancho de trabajo actual y la posicién de lineas
paralelas. Es posible indicar las lineas como lineas A-B rectas o como curvas.

1.3.2 CCl.Command/Control de seccién

Con ayuda del FPS, el médulo desconecta automaticamente el GPS la anchura
parcial de una fumigadora o de una abonadora al sobrepasar los limites de campo
y de superficies y la conecta nuevamente al abandonar la regién sobrelapada. De
esa manera, se reduce posibles sobrelapamientos (tratamientos dobles) y se
reduce la presion sobre el conductor. A partir de la versién 2.0 el médulo cambia
también a anchuras parciales de sembradoras en linea, de monogranos asi como
de sembradoras de patatas y segadoras tan pronto la maquina cumpla con los
requerimientos para una conmutacion de ancho de maquina ISOBUS.
Adicionalmente existe la posibilidad de ingresar obstaculos. Antes de alcanzar un
obstaculo surge un aviso.

El funcionamiento seguro del Control de seccidén automatico sélo es posible con
una maquina ISOBUS con funciones de control de seccion.

En la vista de mapas, el modo de servicio Control de seccién recién esti a la
disposicion una vez que se haya transferido todos los datos de la maquina.

En caso de usar una abonadora, recién se puede conectar el Control de seccion
automatico después de que el sistema haya registrado el limite del campo. Es
posible trabajar con una fumigadora sin tener que configurar el limite de campo
Por cuestiones de seguridad siempre se recomienda guardar un limite de campo.
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1.3.3 CCl.Command/Headland Mode

Este modulo permite trabajar primero el interior del campo y recién al final la linea
de giro. Para ello ofrece la funcién de una linea de giro virtual Para configurar la
linea de giro estan a la disposicion dos posibilidades. Segun el limite del campo se
puede trazar un sector de linea de giro alrededor del campo, partiendo del ancho
ingresado por el conductor. También es posible ingresar sectores de linea de giro
individuales sin necesidad de limites de campo. Al alcanzar estos sectores se
desconecta automaticamente la anchura parcial de la maquina. Para finalizar el
trabajo de la linea de giro se puede desactivar simplemente la linea de giro virtual.
Esta funcidn sirve principalmente para usar con maquinas depositadoras y
sembradoras pero también para el uso de ciertos productos fitosanitarios se
generan ventajas por el trabajo final de la linea de giro. De esa manera se evita
girar en sector tratado de la linea de giro.
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1.3.4 Funcionamiento con maquina
1.3.41 No apto para ISOBUS

Para el funcionamiento con una maquina no apta para ISOBUS estan a la
disposicion las siguientes posibilidades de funcionamiento:

e Colocado paralelo con ingreso manual del ancho de trabajo
e Sefializacién manual de la superficie a trabajar

1.3.4.2 Apto paralSOBUS y Task Controller

Para el funcionamiento con una maquina apta para ISOBUS y apta para Task
Controller estan a la disposicion las siguientes posibilidades de funcionamiento:
e Colocado paralelo (ancho de trabajo se transfiere automaticamente)

e Sefializacién automatica de la superficie a trabajar (estado de trabajo de la
maéguina se transmite durante el encargo activo).

Una maguina apta para ISOBUS y Task Controller corresponde a las funciones
AEF TC-BAS y TC-GEO (ver capitulo 8).

1.3.4.3 Apto paralSOBUS y Control de seccion
Para el funcionamiento con una maquina apta para ISOBUS y apta para Control
de seccion estan a la disposicion las siguientes funciones:
e Colocado paralelo (ancho de trabajo se transfiere automaticamente)

e Sefializacién automatica de la superficie a trabajar (estado de trabajo de la
maquina se transmite durante el encargo activo).

e Control de seccion automéatico (geometria es transferida por la maquina).

Una maguina apta para ISOBUS y para Control de seccion corresponde a la
funcion AEF TC-SC (ver capitulo 8).
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2 Seguridad

2.1 Seializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefializa indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencion a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencidn
El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
L] refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccion del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
utiles.

l Informacién

El simbolo de informacién visualiza las informaciones de trasfondo y da consejos practicos.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

Encontrara la informacion en el capitulo 5.1 Montar terminal del manual de
instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacion de tensi6on/ISOBUS

Encontrara la informacion en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentaciéon de
tension/ISOBUS del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Conectar con un receptor GPS

Para el funcionamiento correcto del CCl.Command es necesario utilizar un
receptor GPS.

En el capitulo 3.2.2 Conectar con un receptor GPS del manual de uso CCI.GPS
encontrara las informaciones necesarias.

3.2.2.1 Requerimientos alos datos GPS

Para el funcionamiento con Command es importante cumplir con las siguientes
condiciones marginales:

Baudio 19200
GGA + RMC + VTG S Hz
GSA 1Hz
GSV (opcional) 1Hz

3.2.3 Conectar con la barra externa de luz CCI L10

El CCl.Command ofrece la posibilidad de utilizar la barra externa de luz CCI L10.

Proceder de la siguiente manera para conectar la barra externa de luz con el
terminal:

1. Conectar la barra externa de luz CCI L10 a la Interfaz LIN del terminal.

10
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3.3 Instalar software

CCl.Command corresponde al volumen de suministro del terminal CCl , una
instalacién no es solo posible sino también recomendable.

Para poder manejar el software instalado de fabrica hay que tener una licencia:

Como opcion al El software viene activado de fabrica y puede
comprar el terminal utilizarse inmediatamente.

Equipamiento posterior En caso de una concesién de licencia posterior el
software es activado por nuestro socio de servicios.

Indicacién
Si el cliente posee una version de CCl.Command con licencia en el menu Inicio de
su terminal serd visible el simbolo de CCl.Command.

11
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3.4 Tipos de funcionamiento

34.1

3.4.2

12

Control de seccién

Proceder de la siguiente manera para poner en marcha el CCl.Command.

S e o

© N

Colocado paralelo

Conectar el terminal.

Arrancar el CCl.Command (ver capitulo4.2).

Realizar las configuraciones de geometria (ver capitulo 4.3.3).

Realizar las configuraciones para el Colocado paralelo (ver capitulo 4.3.4).
Realizar las configuraciones para el Control de seccion (ver capitulo 4.3.5).

Activar el modo operativo Control de seccién y cambiar a la vista de mapa (ver
capitulo 4.1).

Ingresar los limites del campo ( ver capitulo 4.4.1).
Ingresar una linea de referencia (ver capitulo 4.4.3).

Editar el campo en los modos operativos Colocado paralelo y Control de
seccion.

Proceder de la siguiente manera para poner en marcha el CCl.Command.

o gk wdhE

Conectar el terminal.

Arrancar el CCl.Command (ver capitulo 4.2).

Realizar las configuraciones para el Colocado paralelo (ver capitulo 4.3.4).
Cambie a la vista de mapa (ver capitulo 4.1).

Ingrese una linea de referencia (ver capitulo 4.4.3).

Editar el campo en el modo operativo Colocado paralelo.
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4 Manejo

4.1 Indicaciones generales

CCl.Command esté& dividido en 2 sectores: la vista de mapa y las configuraciones.

Al cambiar entre los dos sectores es importante considerar lo siguiente:

Si se transfirieron todos los datos de la maquina, se activa automaticamente el
modo operativo Control de seccién al abrir el mapa. En caso de retornar a las
configuraciones se pausara automaticamente el Control de seccién:

e=p  Acceder a mapa

® Activar modo operativo Control de seccion
D~ <A Cambiar a configuraciones
€& Pausar modo operativo Control de seccién

En caso de no haber transferido los datos de la maquina, la parte superior del
botdn tendrd un fondo gris. El Control de seccidén no estara a la disposicién pero
es posible acceder al mapa:

Acceder a mapa
® p

& Cambiar a configuraciones

13
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4.2 Arranque del programa

42.1

4.2.2

14

Vista de mapa

CCl.Command se activa automaticamente con la conexion del terminal. A través
de la pantalla de inicio se tiene acceso directo a todas las funciones.

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de
CCl.Command:

1. Presionar en el menu principal del terminal en la pantalla tactil la tecla virtual
"Command" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar a continuacion en la rueda de
desplazamiento.

— Se abre la siguiente mascara:

® = i | @ e @)=
’ ( i Sinéptico

@ Campo
Nombre wheat field

* - Geometria
2 punto de ac oplamients Bastidor de tres puntos
Maquina Rauch / Kuhn Axis EMC
Tipo de maguina Cultivado

e Parallel Tracking

Modo de desplazamieritc Modo A-B
Bancal 1
Sobrelapamiento 0cm

:r Section Control
b Nivel de sobrelapamient 100 %
Distancia de giro 0m

CCl.Command esté dividida en 2 partes:

Configuraciones

Seleccion del campo, ingreso de las configuraciones para geometria, Colocado
paralelo y Control de seccién.

Colocado paralelo, Control de seccion, obstaculos y correccion GPS
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4.3 Configuraciones

En las configuraciones se visualiza cinco pestafas:

Sinéptico

Campo
Nombre

wheat field

Geometria

Punto de acoplamients Bastidor de tres puntos

Maquina

Rauch / Kuhn Axis EMC

Tipo de maquina | Cultivado

Parallel Tracking
Modo de desplazamieritc Modo A-B

Bancal

| 1

Sobrelapamiento I 0cm

Section Control
Nivel de sobrelapamieft
Distancia de giro I

Esta se organiza de la siguiente manera:

Sinoptico:

Campos:

Geometria:

Colocado paralelo:

Control de seccién

Visualizacién de las configuraciones para campo,
geometria, Colocado paralelo y Control de seccién.

Visualizacién del campo y de la superficie trabajada
y administracion de los campos archivados.

Visualizacion y edicion de los ajustes de geometria.

Visualizacion y edicion de los ajustes para Colocado
paralelo.

Visualizacion y edicion de los ajustes para Control
de seccion.

15
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4.3.1 Vistageneral

En esta pestafia se visualiza un resumen de las informaciones méas importantes
para el campo, la geometria, el Colocado paralelo y el Control de seccion.

Campo
Nombre wheat field

Geometria

Punto de acoplamients Bastidor de tres puntos
Maguina ! Rauch / Kuhn Axis EMC
Tipo de maquina I Cultivado

Parallel Tracking

Modo de desplazamieritc Modo A-B
Bancal I 1
Sobrelapamiento | 0 cm

Section Control
Nivel de sobrelapamient
Distancia de giro I

16
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4.3.2

Campos

En esta pestafia se visualiza el nombre del campo. los limites del campo, la
superficie trabajada y los obstaculos.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

2=
e,

> =

.I(\

Seleccionar campo

Guardar campo

Importar campo(s)

Exportar campo(s)

Borrar campo actualmente elegido

Encontrar campo

Borrar terreno trabajado

Editar nombre

17
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4.3.2.1 Seleccionar campo

Proceder de la siguiente manera para trabajar nuevamente un campo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Campo". Cuando el botén con el
nombre del campo esta marcado en blanco, puede presionar de manera
alternativa también la rueda de desplazamiento o en "OK".

-  Se abre una lista de los campos guardados.

2. Seleccionar un campo de la lista. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual
con el nombre del campo, girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla
virtual esté marcada en blanco y presionar después la rueda de
desplazamiento.

3. Confirmar la seleccion con "OK" o presionar otra vez el botén con el nombre
del campo.

> Indicacion
Después de iniciar CCl.Command es posible iniciar inmediatamente con la edicion.
No es necesario elegir el campo guardado.

18
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4.3.2.2 Guardar campo

En caso de que el campo guardado deba estar a la disposicion para editarlo en
otro momento, es necesario guardarlo. Proceder para ello de la siguiente manera:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Guardar campao” (F9).

- Se abre la siguiente lista de seleccion:

Campo : wheat field

ESC
{
OK Guardar
{
+ Guardar
+ generar nuevo campo_
‘E*- Copiar

2. Seleccionar la accién deseada.
3. Introducir el nombre del campo con el teclado en la pantalla tactil.
4. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
Pulsando "Guardar" se almacena el nivel actual de trabajo. El campo permanece
seleccionado.

"Guardar + crear campo nuevo archiva el nuevo nivel de trabajo del campo y abre
un nuevo campo no trabajado.

"Copiar" archiva los datos del campo actualmente seleccionado bajo otro nombre.
El campo original permanece archivado. De esa manera se puede copiar datos.

19
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20

[ ]

1 Importar/exportar campos
Para importar y exportar datos de campo estan a la disposicién las diferentes posibilidades:
1. Cambio de limites de campo en el formato Shape
2. Cambio de todos los datos de un campo individual o de la completa base de datos entre

terminales CCI. Como tales cuentan los limites de campo, lineas de referencia,
superficies trabajadas, lineas de giro fijadas, obstaculos y puntos de referencia.

La opcioén "Campo individual" sirve para afiadir un campo. Si dos maquinas trabajan en el
mismo campo se puede usar el intercambio para que las maquinas trabajen con el mismo
limite de campo y con la misma linea de giro.

Con la opcién "Base de datos de campo” se puede elaborar un backup en una memoria
USB con el que se puede restablecer los datos en caso de haberlos borrado por error. La
compra de una terminal CCI adicional ofrece ademas la posibilidad de transferir los datos
de campo a la nueva terminal.
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4.3.2.3 Importar limite(s) de campo

Proceder de la siguiente manera para crear un limite de campo:

1.

Crear una carpeta con el nombre CCl.Command y una subcarpeta GIS.Import
en una memoria USB.

Archivar en la subcarpeta GIS.Import el limite de campo que se quiere
importar como archivo Shape.

Conectar la memoria USB al terminal. Tan pronto el sistema reconocio la
memoria USB, las teclas virtuales para la importacion y exportacion estan a la
disposicion.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Importar campo(s)" (F10).

- Se abre la visualizacién "Importacion de datos" con una lista de seleccion:

Importar datos

ESC

Limite de campo

(5]

|

Sy

Campo unico

| % Base de datos de campos

Elegir la opcién "Limite de campo". Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual
"Limite de campo" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar a continuacién la rueda de desplazamiento.

- Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar el archivo deseado. Para esto presionar la tecla virtual con la

seleccion deseada o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco.

Confirmar la entrada con "OK".

- Cambia la lista de selecciéon. A continuacion se visualizara los diferentes
elementos que se encuentran en el archivo elegido.

Elegir el elemento deseado para importarlo. Pulsar para ello la tecla virtual con
la seleccion deseada o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton
esté marcado en blanco y pulsar la rueda de desplazamiento.

- El sistema importa el elemento y lo utiliza en el campo actual como limite
de campo.
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[

Indicacién

El sistema no importa el limite de campo. Es posible importar otros elementos.
Cada elemento adicional se visualizara igualmente en el campo actual como limite.
En caso de no desearlo, es necesario almacenar el campo antiguo antes de
importarlo, de manera que esta a la disposicion.

Indicacién

En caso de que el archivo importado tenga limites de campo internos, p.€j.
alrededor de pozos de agua, estos también se importaran. El sistema conmuta
automaticamente en estos limites al trabajar en las anchuras parciales. En caso de
generar una linea de giro, el sistema lo generara también en estos limites.
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4.3.2.4 Importar campo individual / base de datos
Proceder de la siguiente manera para importar un campo individual o una
completa base de datos:
1. Copiar un campo individual o una base de datos en una memoria USB.

2. Conectar la memoria USB al terminal. Tan pronto el sistema reconocio la
memoria USB, las teclas virtuales para la importacion y exportacion estan a la
disposicion.

3. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Importar campo(s)" (F10).

- Se abre la visualizacién "Importacién de datos" con una lista de seleccion.

ESC Importar datos

Limite de campo

(5]

S

Campo unico

| % Base de datos de campos

4. Elegir la opcién "Campo individual" o "Base de datos de campo”. Pulsar para
ello la tecla virtual con la seleccién deseada o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y pulsar la rueda
de desplazamiento.

> Indicacion

Al importar este campo individual se lo afiade a la base de datos.

> Indicacion
Al importar una base de datos de campo, el sistema reemplaza la base de datos
de campo existente. El sistema sobreescribe todos los campos existentes.
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4.3.2.5 Exportar campos en el formato Shape

Proceder de la siguiente manera para exportar el campo:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Exportar campo" (F11).
- Se abre una lista de seleccion.

Exportar datos
ESC <

|
{17 Campo actual

@T} Todos los campos
|
ﬁ:?j Campo actual

1‘
E:;j Base de datos de campos

2. Elegir entre "Campo actual" y "Todos los campos". Pulsar para ello la tecla
virtual con la seleccién deseada o girar la rueda de desplazamiento hasta que
el boton esté marcado en blanco y pulsar la rueda de desplazamiento.

> Indicacion
Para poder exportar uno o varios campos es necesario haber conectado una
memoria USB.

> Indicacion
En caso de haber archivado varios campos el proceso de exportacién puede tomar
un cierto tiempo al haber seleccionado "Todos los campos".
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4.3.2.6 Exportar campo(s) para el intercambio entre terminales CCI.

Proceder de la siguiente manera para importar un campo o una base de datos :
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Exportar campo(s)" (F11).
- Se abre una lista de seleccion.

@ Exportar datos

|
{17 Campo actual

@ Todos los campos
|
Eﬂuj Campo actual

|’
E:;j Base de datos de campos

2. Elegir entre "Campo actual" y "Base de datos de campo". Pulsar para ello la
tecla virtual con la seleccion deseada o girar la rueda de desplazamiento hasta
que el botdn esté marcado en blanco y pulsar la rueda de desplazamiento.

> Indicacion

Todos los datos de campo permanecen archivados después de exportarlos.
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4.3.2.7 Borrar campo

Proceder de la siguiente manera para borrar el campo:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" (F12).
2. Confirmar con "OK".

4.3.2.8 Encontrar campo

B>

Proceder de la siguiente manera para encontrar el campo archivado que se
encuentra en un entorno de 7 km del lugar actual de la maquina:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Encontrar campo"” (F3).

— Se abre una lista de seleccion en la que se visualiza los campos
archivados que se encuentran en un entorno de 7 km alrededor de la
magquina.

Indicacion
Se requiere de una recepcion de GPS para poder utilizar esta funcion.

4.3.2.9 Borrar terreno trabajado

En caso de querer editar de nuevo un campo ya editado, esta funcién le ofrece la
posibilidad de borrar el terreno marcado en azul.

Proceder de la siguiente manera para borrar el terreno trabajado del campo
seleccionado:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar terreno editado” (F4).
2. Confirmar la pregunta de seguridad con "OK".
- El sistema eliminara el terreno marcado en azul.

4.3.2.10 Editar nombre

Proceder de la siguiente manera para editar el nombre del campo guardado:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Editar" (F3).

2. Cambiar con el teclado en la pantalla tactil el nombre del campo.

3. Confirmar la entrada con "OK".
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l Configuraciones de geometria

Una configuracion exacta de la geometria es el requisito basico para el trabajo exacto de la
activacion automatica de la anchura parcial. CCl.Command usa los datos geométricos
transmitidos por la maquina via ISOBUS. No es posible configurar estos datos en el
CCl.Command.

Es necesario ingresar los datos de geometria del tractor (posicion de la antena GPS) una sola
vez en el App CCI.GPS. Las informaciones acerca de ello constan en el capitulo 4.4
Configuraciones de geometria del manual de uso CCI.GPS.

o%
kish

i
[ 45>

Y
<0

>

1. Punto de acoplamiento
2. Punto de referencia de maquina

El sector rojo sefaliza los datos de geometria de la maquina a partir del punto de

acoplamiento (1).
En el sector verde se visualiza los datos de geometria del tractor.
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Geometria

En esta pestafa se visualiza en el lado izquierdo la posicion de la antena GPS, el

tipo de remolque de la maquina, la distancia entre el punto de navegacién vy el

punto de acoplamiento, los tiempos de retraso y la cantidad de anchuras parciales.

&~ Geometria

& Gpscom Plugin
' Rauch / Kuhn Axis EMC
kK 424.00 wamw g

0.00 m

B

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

|%‘f Visualizar la geometria de la anchura parcial

Elegir el punto de acoplamiento

Lol Elegir el tipo de maquina

Ingresar los tiempos de retraso

Indicacion
Las configuraciones de geometria para el tractor deben realizarse en la App
CCI.GPS. Indicaciones adicionales se encuentran en el manual de uso CCI.GPS.
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En la visualizacion constan las siguientes informaciones de geometria:

&~ Geometrie

d6 GPSCom Plugin
= ME_ISO Spritze
K ) 24.00 uunw 5

0.40 m

;

0.80

0.70

7.00

Distancias

A: Distancia existente entre el punto de referencia del tractor y de la antena
GPS en direccidn transversal a la direccién de marcha

B: Distancia existente entre el punto de referencia del tractor y de la antena
GPS en la direccion de marcha

C: Distancia entre el punto de referencia del tractor y el punto de
acoplamiento en direccion de marcha.

D: Distancia entre el punto de acoplamiento y el punto de referencia de la
magquina en direcciéon de marcha.

Puntos

1: Antena GPS

2: Punto de referencia tractor

3: Punto de acoplamiento

4: Punto de referencia de maquina

> Indicacion
El punto de referencia de la maquina se encuentra en el centro del primer eje. En
caso de que la maquina no cuente con un eje, el fabricante define un punto de
referencia. La posicion del punto de referencia se encuentra en el manual de uso
del fabricante de la méquina.
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4.3.3.1 Visualizar la geometria de la anchura parcial
En la geometria de la anchura parcial s6lo se visualiza los valores transmitidos por
la méquina.
Proceder de la siguiente manera para visualizar la geometria de la anchura
parcial:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Mostrar geometria de la anchura
parcial" (F12).

— Se abre la visualizacién para la geometria de la anchura parcial:

|

]

7\-'
"
L3

e

En la caja superior izquierda se visualiza esqueméaticamente la posicion de la
anchura parcial en relacién al punto de referencia de la maquina. De esa manera

se puede observar con una sola mirada si las anchuras parciales estan todas en
una linea o si constan diferentes distancias en direccién de marcha.

En la caja superior derecha se visualiza las unidades actualmente visualizadas.
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En la caja inferior se visualiza los valores para los siguientes detalles de la
geometria de la anchura parcial.

> Indicacion

Los simbolos utilizados en la caja inferior son visualizaciones simplificadas de los
simbolos en la caja derecha superior. Por lo tanto, en la caja superior derecha se
encuentra la unidad respectiva del valor que se visualiza en la caja inferior.

Simbolo: caja
superior
derecha

Simbolo: caja
inferior

Significado

Namero de anchura parcial (en direccion
de marcha contado desde la izquierda)

= )
AK

Ancho de trabajo de la anchura parcial

cema™>

Profundidad de trabajo de la anchura
parcial

C]]
,

Retraso de conexién

=
A

Retraso de desconexion

o{Jo

h—d:[

Distancia existente entre el punto de
referencia de la maquina y de la anchura
parcial en direccién de marcha

uyu

D

B M

[}
1
1
1

I

Distancia existente entre el punto de
referencia de la maquina y de la anchura
parcial transversal hacia la direccion de
marcha
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Tipos de remolque de maquinas

Existen diferentes tipos de remolques para maquina que tienen cada uno una distancia propia
hacia el punto de acoplamiento.

En el CCIL.GPS se puede ingresar la distancia adecuada hacia el punto de referencia del
tractor para cada tipo de remolque de la maquina. Las informaciones constan en el capitulo
4.4 Configuraciones de geometria del manual de uso CCI.GPS.

En caso de realizar estas configuraciones, basta elegir en el CCl.Command el punto de
acoplamiento actualmente usado. No es necesario repetir la medicion.

4.3.3.2 Elegir el tipo de remolque
Proceder de la siguiente manera para seleccionar el tipo de remolque actualmente
usado en la maquina:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Tipo de remolque de la maquina
o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente lista de seleccion:

%ﬂ Modo de cultivo

B

ESC / Bastidor de tres puntos 0K

/ Bastidor de tres puntos

| %: Chapa de acoplamiento

| a‘ Esfera de acoplamiento

2. Elegir el tipo de remolque actual de la maquina de la lista. Presionar para ello
en la pantalla tactil la tecla virtual con el tipo de remolque o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
entonces la rueda de desplazamiento.

- Eltipo de remolque aparecera en la ventana de seleccion.
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3. Confirmar la seleccion con "OK" o presionar otra vez el boton con el tipo de
remolque o en la rueda de desplazamiento.

Indicacion
En la vista general de la geometria se visualiza el valor archivado para el tipo de
remolque actualmente seleccionado de la maquina (nimero rojo).
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1 Tipos de maquina

En caso de utilizar maquinas tiradas, la posicion de las anchuras parciales cambia en las
curvas. En caso de usar la configuracion "Tirada" y "Automanejo”, el sistema calcula la
posicién de las anchuras parciales en las curvas (imagen derecha) Con maquinas montadas
esta posicion permanece fija (imagen izquierda).
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4.3.3.3 Elegir el tipo de maquina

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el tipo de maquina:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Tipo de maquina" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente lista de seleccion:

i, Tipo de méaquina

ESC c.'=‘='.=, Cultivado OK

& Cultivado

‘@ Automanejo

| g’ Tirado

Seleccionar en la lista el tipo de maquina deseado. Presionar para ello en la
pantalla tactil la tecla virtual con el tipo de maquina o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
entonces la rueda de desplazamiento.

- Eltipo de maquina aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el boton con el tipo de
maquina o en la rueda de desplazamiento.
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Tiempos de retraso

Los tiempos de retraso describen el retraso temporal entre la orden y la activacion real de una
anchura parcial (p.€j. en el caso de la fumigadora el tiempo de la orden: "Conectar anchura
parcial" hasta el momento de aplicar el material). A la disposicién se encuentra un retraso de
conexion y un retraso de desconexion.

4.3.3.4 Ingresar los tiempos de retraso

> Indicacion
En caso de transferir tiempos de retraso de la maquina, los botones tendran un
fondo gris. Se los visualiza en la geometria de la anchura parcial (ver capitulo
4.3.3.1). Para el cambio de los tiempos de retraso es necesario acceder al manejo
de la maquina. Indicaciones adicionales se encuentran en el manual de uso de su

maquina.

Proceder de la siguiente manera para ingresar los tiempos de retraso:

1. Presionar en la pantalla tactil los botones "Retraso de conexion" (botén 3) y
"Retraso de desconexion” (botdn 4) e ingresar los tiempos que deben
cumplirse antes de conectar o desconectar secciones individuales.

2. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo valido de valores para los tiempos de retraso esta entre 0,00 y 10,00
segundos.
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4.3.4 Colocado paralelo

En esta pestafa se realiza las configuraciones necesarias para el Colocado

paralelo.

Ancho de trabajo
ISO Gerat

_%| Sobrelapamiento
\ﬁ!g 0 cm

)7 Modo de desplazamiento paralel
( A-B Modus

)
)
J

||ﬁ|'¢: Ingresar valor para sobrelapamiento

e

—

Cambiar a la barrade luz
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Barra de luz" (F12).

Ingresar valor para bancales

IM%’Z Elegir el modo de desplazamiento paralelo

Linea de giro 2: activar/desactivar media anchura

'mm' . . ., .
‘| Se abre la visualizacion para los ajustes de la barra de luz:
Datos mas especificos las configuraciones de la barra de luz

encontrara en el capitulo 4.3.4.6.
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4.3.4.1 Ingresar ancho de trabajo

Proceder de la siguiente manera para ingresar el ancho de trabajo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Ancho de trabajo" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El valor introducido para el ancho de trabajo debe ser todo lo preciso que sea
posible para posibilitar un célculo exacto de la superficie que hay que procesar.

El campo valido de valores para el ancho de trabajo esta entre 0.0 y 99.0 m.

> Indicacion
Cuando la maquina transmite un ancho de trabajo, el botén tiene un fondo gris. La
magquina transmite el ancho de trabajo y sélo es posible cambiarlo en la pantalla
de la maquina. El procedimiento se encuentra en el manual de uso del fabricante

de la maquina.
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l Sobrelapamiento

La configuracion para el sobrelapamiento sirve como compensar errores de conduccion e
imprecisiones del GPS. El funcionamiento consta en dos diferentes casos:

1. Evitar un espacio libre.

En este caso debe ingresarse un valor positivo. Esto conlleva a que se reduzca la
distancia entre las lineas guia por el valor ingresado. De esa manera se reduce el ancho
de trabajo efectivo, se evita espacios libres y se pueden dar sobrelapamientos.

2. Evitar un sobrelapamiento.

En este caso debe ingresarse un valor negativo. Esto conlleva a que aumente la distancia
entre las lineas guia por el valor ingresado. De esa manera se evita que se den
sobrelapamientos y se pueden producir espacios libres.

4.3.4.2 Ingresar el valor para el sobrelapamiento

Proceder de la siguiente manera para ingresar el valor para el sobrelapamiento:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Sobrelapamiento” o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

El campo valido de valores para el sobrelapamiento esta entre -100 y +100 cm.
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l Modos de desplazamiento paralelo

Existen dos diferentes modos de desplazamiento paralelo:

Modo A-B Modo de curvas

1T il

A-B El conductor fija un punto A, sigue manejando y fija el punto B. El sistema
Modo: genera automaticamente una linea recta entre estos puntos y fija ademas las
lineas guia paralelas en la distancia del ancho de trabajo.

Curvas El conductor fija un punto A, avanza el trayecto deseado que también puede

Modo: contener curvas Y fija a continuacion un punto B. El sistema registra el trayecto
avanzado Y fija ademas las lineas guia paralelas en la distancia del ancho de
trabajo.

Al final del trayecto registrado se alarga la linea con una linea recta. Esto
permite generar las lineas en el sector de giro.
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4.3.4.3 Elegir el modo de desplazamiento paralelo

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el modo de desplazamiento
paralelo:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo de avance paralelo” o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccion.

Elegir entre "Modo A-B" y "Modo de curvas". Presionar para ello en la pantalla
tactil la tecla virtual con el modo deseado o girar la rueda de desplazamiento
hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar entonces la
rueda de desplazamiento.

- El modo aparecera en la ventana de seleccién.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar otra vez el boton con el modo o
en la rueda de desplazamiento.
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Modo de bancales

El modo de bancales ofrece la posibilidad de saltarse lineas. Esto permite realizar un giro de
una sola vez con ancho de trabajo menor.

La configuracion "1" significa que se aprovecha cada linea guia. En la configuracién "2" se
resalta cada segunda linea guia en la visualizacion (ver captura de pantalla), las demas
quedan en gris. La visualizacién de la barra de luz se refiere en ese caso a las lineas guia
resaltadas.

A
| = A12
| K24
@ %100
j' AB It 0.47 ha
Mem—

4.3.4.4 Ingresar valor para bancales

Proceder de la siguiente manera para ingresar el valor para los bancales:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Bancales" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

El campo valido de valores para los bancales esta entre 1 y 5.
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1 Linea de giro 2: media anchura

En el tercer modo de linea de giro (véase Infobox modo de linea de giro en la pagina 57 y el
capitulo 4.4.8) se visualizara en el sector de linea de giro Lineas guia. Esta funcién sirve al
trabajar con un ritmo de trayectos durante el sembrado que demanda que deba trabajarse una
vez con medio ancho de trabajo al realizar la linea de giro. Una vez colocado el gancho, el
sistema calcula la distancia de las lineas guia 0 y 1 con medio ancho de trabajo. La segunda
linea de marcha en la linea de giro se realiza por lo tanto s6lo con media anchura de trabajo.
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4.3.45 Lineade giro 2: activar/desactivar media anchura

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar en la linea de giro para la

linea 2 la media anchura:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Linea de giro media anchura
linea 2" o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.
Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".
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4.3.4.6 Barradeluz

Proceder de la siguiente manera para cambiar a las configuraciones de la barra de
luz:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Barra de luz" (F12).

- Se abre la siguiente mascara:

e Orientacién I 1 sec

3 e
é Distancia de LED |v100 cm
m)

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

iﬁ Ingresar tiempo para Vista previa

£ Ingresar valor para distancia LED
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1 Barra de luz

Los segmentos superiores de la barra de luz (1) indican al conductor una recomendacion de
conduccién necesaria para corregir el desvio actual de la linea guia, visualizada por los
segmentos inferiores (2). El desvio actual del trayecto como ndmero (3).

< =
.......... . ~ pe— p— » 1.6 m @
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43.46.1

4.3.4.6.2

46

Ingresar tiempo para vista previa

El tiempo para la vista previa fija el periodo para el calculo de las
recomendaciones de conduccién. Proceder de la siguiente manera para Ingresar
el valor para la vista previa:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Vista previa" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.
Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacién
El campo valido de valores para el tiempo de la vista previa esta entre 1y 10
segundos.

Ingresar valor para distancia LED

Con la distancia LED se puede fijar los centimetros de desvio que puede tener un
segmento de la barra de luz.

Proceder de la siguiente manera para Ingresar el valor para la distancia LED :

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Distancia LED" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacién
El campo valido de valores para la distancia LED esta entre 10 y 100 cm.
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435 Control de seccién

En esta pestafia se visualiza las configuraciones para el Control de seccion.

2 Section Control

Nivel de sobrelapamiento
100 %

“‘
.In

@&, Tolerancia de sobrelapamiento
(—,)”é 0cm

;';"_ i Tolerancia de sobrelapamiento limite :,_eff

& 0cm

Distancia de giro
— IS0

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Elegir el nivel de sobrelapamiento

Ingresar la tolerancia de sobrelapamiento

.
1 . . ’ .

i/ '%I Ingresar la tolerancia de sobrelapamiento del limite de campo
ar

T ) ) )

|!E Ingresar la distancia de giro
A . . .

% Activar/desactivar reconocimiento de marcha retro

R [ . . .

'@@ Activar/desactivar retraso de marcacion

(|

Activar/desactivar Control de seccion sélo en linea de giro
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Nivel de sobrelapamiento

El nivel de sobrelapamiento determina el grado de recubrimiento de la anchura parcial
individual a partir del cual deba desconectarse el sistema al estar junto a un terreno ya
trabajado. Esta configuracion depende del factor si se desea un tratamiento completo o si se
quiere evitar un tratamiento doble.

100 %

N
In

48

0 %: Se desconecta la anchura parcial antes de haber un sobrelapamiento. Durante
del trabajo en este modo no hay espacios libres (imagen izquierda).

50 %: Se desconecta la anchura parcial en caso de que la mitad de esta anchura
parcial se encuentre en el sector de un terreno ya trabajado (imagen media).

100 %: Se desconecta la anchura parcial recién en el caso de que4 la completa
anchura parcial se encuentre en el sector de un terreno ya trabajado (imagen
derecha).
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4.3.5.1 Elegir el nivel de sobrelapamiento

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el nivel de sobrelapamiento:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Nivel de sobrelapamiento” o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.
-  Se abre una lista de seleccion.

Seleccionar la configuracion deseada en la lista. Presionar para ello en la
pantalla tactil la tecla virtual con el nivel de sobrelapamiento del tractor o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar entonces la rueda de desplazamiento.

- El nivel de sobrelapamiento aparecera en la ventana de seleccion.

Confirmar la seleccién con "OK" o presionar nuevamente la tecla virtual con el
nivel de sobrelapamiento o en la rueda de desplazamiento.

> Indicacion

En los limites del campo siempre hay un nivel de sobrelapamiento de 0%.

49



CCl.Command - Manejo 'GC{SOBUS

50

1 Tolerancia de sobrelapamiento

La tolerancia de sobrelapamiento determina la tolerancia con la que reaccionan las anchuras
parciales exteriores (derecha e izquierda) a los sobrelapamientos.

En marchas paralelas en el campo (p. €j. en callejones) se puede dar el caso de que mediante
GPS-Drift la anchura parcial exterior se encuentra brevemente sobre un terreno ya trabajado
aunque no conste un tratamiento doble (ver Infobox acerca de GPS-Drift en la pagina 78). Con
un nivel de sobrelapamiento de 0% se desconecta en este caso la anchura parcial exterior.
Puede darse el caso de "revoloteo” (conexion y desconexion constante).

Ajustando la tolerancia de sobrelapamiento se puede evitar este revoloteo.
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4.3.5.2 Ingresar el valor para la tolerancia de sobrelapamiento

Proceder de la siguiente manera para ingresar el valor para la tolerancia de

sobrelapamiento:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Tolerancia de sobrelapamiento”
o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo valido de valores para la tolerancia de sobrelapamiento esta entre 0 cm
y la mitad de la anchura parcial exterior.
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Nivel y tolerancia de sobrelapamiento en los limites de campo

Por cuestiones de seguridad vale en el limite de campo un nivel de sobrelapamiento de 0%. La
tolerancia de sobrelapamiento puede ajustarse a responsabilidad propia individualmente para
el limite de campo.

GPS-Drift puede conllevar a conectar o desconectar la anchura parcial exterior en los limites
de campo (ver también Infobox acerca de la tolerancia de sobrelapamiento en la pagina 50). El
usuario puede minimizar la conexion o desconexion, ingresando la tolerancia de
sobrelapamiento en los limites de campo por responsabilidad propia. Una configuracién mayor
a 0 cm puede conllevar a que se trabaje mas alla del limite de campo. Previo a la
configuracién es importante comprobar si se lo puede considerar.

La configuracion recomendada es de 0 cm.

4.3.5.3 Ingresar el valor para latolerancia de sobrelapamiento limite de campo

' Atencion
Es inminentemente necesario controlar cuidadosamente si se puede considerar
® excederse del limite del campo.
Después de haber terminado el trabajo, es necesario resetear la configuracién en
0cm.

Proceder de la siguiente manera para Ingresar el valor para la tolerancia de

sobrelapamiento de los limites de campo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Tolerancia de sobrelapamiento
limite de campo" o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual
esté marcada en blanco y presionar a continuacion la rueda de
desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El campo valido de valores para la tolerancia de sobrelapamiento esta entre 0 cm
y la mitad de la anchura parcial exterior.
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1 Distancia de giro

Con la distancia de giro se puede definir el punto de conexion después de abandonar un
terreno ya tratado. Eso significa que la abonadora se conecta y desconecta en diversos
puntos. El ancho de trabajo de la maquina y las caracteristicas de caida del abono influyen en
la medida correcta para la distancia de giro.

1: Punto de conexion
2: Punto de desconexion
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4354

[

[

Ingresar valor para la distancia de giro

Indicacién
Esta configuracion sélo es posible con una maquina de la clase 5 (abonadora).

Indicacién

Al entregar la maquina ISOBUS un valor para la profundidad de trabajo de las
anchuras parciales, este boton presenta un fondo gris. No es necesario ingresar
datos porque los puntos de conexion y de desconexion son definidos
automaticamente por la maquina

Proceder de la siguiente manera para Ingresar el valor para la distancia de la linea

de giro:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Distancia de linea de giro" o girar
la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco
y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.
Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

Indicacion
El campo valido de valores para la distancia de giro esta entre 0 metros y 50
metros.
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Reconocimiento de marcha atras

CCl.Command calcula con las informaciones de posicion del receptor GPS posibles
modificaciones en la direccion de marcha. En caso de reconocer una marcha retro el sistema
desconecta automaticamente las anchuras parciales y la maquina se desplazara de retro
también en la visualizacién del mapa. Al ingresar de retro en una esquina del campo el
remolque no girara en la visualizacién del mapa por su propio eje y evitara asi una conexion
accidental de las anchuras parciales.

[

N [T 11 [ []]
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Una flecha roja en la carta visualiza la marcha de retro.

En caso de registrar una direccién errénea de marcha, el conductor podra corregir el
reconocimiento de la direccién de marcha (véase el capitulo 4.4.4). Esto también es necesario
si se inicia la marcha atras (después de conectar el terminal).

CCl.Command considera también la sefial de direccion de marcha de la TECU del tractor
cuando este pone la informacion a la disposicion via ISOBUS.

4.3.5.5 Activar/desactivar reconocimiento de marcha retro

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el reconocimiento de

marcha atras:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Reconocimiento de marcha
atrds" o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
Dependiendo de la calidad del receptor GPS es posible que se registre errores
(p.€j. al desconectarlo en bordes del bosque). En la visualizacion del mapa se
puede corregir en cualquier momento la direccién de marcha manualmente
pulsando la tecla F5.(véase el capitulo 4.4.4)
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1 Retraso de marcacion

Con el retraso de marcacion activado se marca | superficie trabajada (azul) recién después de
haber finalizado el tiempo de retraso ajustado (véase el capitulo 4.3.3.4).

4.3.5.6 Activar/desactivar retraso de marcacion

Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el retraso de marcacion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Retraso de marcacion" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.

3. Confirmar la entrada con "OK".
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1 Control de seccion sdlo en linea de giro

En caso de utilizar sembradoras y depositadoras con anchuras parciales muy pequefias (p.ej.
menos de un metro) puede suceder que el sistema desconecte accidentalmente las anchuras
parciales exteriores en caso de marchas paralelas al realizar un GPS-Dirift (véase Infobox
acerca de GPS-Dirift en la pagina 78) que no pueda ser evitado por la tolerancia de
sobrelapamiento (véase también la Infobox acerca de la tolerancia de sobrelapamiento pagina
51) En este caso ayuda la funcion "Control de seccion sélo en linea de giro" a evitar ventanas
de sembrado, al no desconectar las anchuras de trabajo sélo en lineas de giro (con fondo gris)
y no en el area trabajado (azul). Después de activar esta funcién es importante tener en
cuenta que se activa los anchos parciales Unicamente a las lineas de giro.

4.3.5.7 Activar/desactivar Control de seccién sélo en linea de giro
Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el control de seccion sélo
a la linea de giro :

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Control de seccién solo en linea
de giro" o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".
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Abandonar la vista de mapa

Existen diferentes modos para abandonar la vista de mapa que pueden conllevar a pausar el
Control de seccién automatico o que no tiene efecto en ello.

Si se abandona la vista de mapa con la tecla funcional F7 para cambiar al manejo de la
maquina se pausara el Control automatico de seccion.

Si se abandona la vista de mapa con la tecla home o de cambio para cambiar a otra
aplicacién, no se pausara el Control automatico de seccién.

4.4 Vistade mapa

58

Al pulsar el boton "mapa” (F1) se puede acceder de cada pestafia de la
configuracién a la Vista de mapa.

La vista de mapa es el panel de control del CCl.Command. Aqui se activa el
control automético de seccion.

> Indicacion
Dependiendo de la maquina usada, diferentes botones pueden estar a la
disposicion.

-

=

~<dll] {@

> .| R

L &

E $2.62 ha §0.03 ha 'R
L2 G
[

AN12 C &
Ol e2e = - |

%100 ] 207
AB It E

)

» &

® A
}. E— T — — —_—




1SOBUS

CCl.Command - Manejo

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

=

¥}

e

CLR

Cambiar a las configuraciones

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Cambiar a las
configuraciones" (F7).

Se accede a la visualizacion de las configuraciones.

Datos mas especificos acerca de los ajustes constan en el
capitulo 4.3.

Cambiar alalista de tractores

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion de
lineas de giro" (F8).
Se accede a la pantalla Administracion de lineas de giro.

Datos mas especificos acerca de la administracion de lineas de
giro constan en el capitulo 4.4.7.

Seleccionar el modo de linea de giro

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo de linea de
giro" (F9).

Datos mas especificos acerca del modo de linea de giro constan
en el capitulo 4.4.8.

Acceder a los obstaculos
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Obstaculos" (F10).
Se abre la vista de mapa para los obstaculos:

Datos mas especificos acerca de los obstaculos constan en el
capitulo 4.4.10.

Acceder ala correccién GPS

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Correccién GPS"
(F11).
Se abre la vista de mapa para la correccién GPS:

Datos mas especificos acerca de la correccién GPS constan en el
capitulo 4.4.11.

Acceder a las configuraciones de mapa:

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Configuraciones del
mapa" (F12).
Se accede a la pantalla Configuraciones del mapas.

Datos mas especificos acerca de las configuraciones del mapa
constan en el capitulo 4.4.12.

Crear / borrar limite de campo
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_— Conectar o desconectar la marca manual del terreno
transcurrido
N
—
E[© Reducir/ampliar el segmento de la carta con larueda de
el desplazamiento
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Elementos de la vista de mapa

11.

13.
15.

Barra de luz

Lineas guia (linea guia activa en azul)

Visualizacién: Control de seccién
configuraciones

Visualizacion de estado de anchura
parcial

Tamafio de campo (en caso de no
constar un limite de campo se visualiza
la superficie ya trabajada)

Terreno varias veces trabajado

Flecha a norte

Reja (tamafio = ancho de trabajo,
direccion = norte)

4.
6.

8.

10.

12.

14.

Indicacién al alcanzar el limite de
campo o un obstaculo

Numeracién de lineas guia

Infobox (velocidad, ancho de trabajo,
nivel de sobrelapamiento, modo de
desplazamiento paralelo)

Superficie restante (todavia no
trabajada)

Terreno trabajado

GPS Info (calidad de recepcion,
cantidad de satélites usados, tipo de
sefial)

Limite de campo
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® : L L
l Visualizacion de la maquina

La visualizacién de la maquina esta fijada en el tercio inferior del mapa. El mapa gira alrededor
de la maquina.

()

La flecha (1() indica la posicién del punto de referencia del tractor (centro del eje posterior)
Segun las geometrias configuradas, las anchuras parciales (2) se encuentran posicionadas
detras. La linea blanca (3) aparece una vez que se ajustaron las anchuras parciales de la
profundidad de trabajo. Algunas abonadoras apoyan esto.
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4.4.1 Generar limite de campo

Proceder de la siguiente manera para crear un limite de campo:

1. Rodear el campo y tratar la linea de giro. El terreno trabajado es marcado en
azul, en caso de utilizar fumigadoras, se puede activar en este momento el
modo automético del Control de seccidn.

Atencion

Anchuras parciales solo se conectaran autométicamente si se ha alcanzado una
zona ya tratada. La desconexion en el borde del campo para proteger los terrenos
aledafios sucede bajo responsabilidad del usuario.

Indicacion
En caso de utilizar abonadoras, es importante conmutar las anchuras parciales de
manera manual antes de rodear por primera vez el sector sin limite de campo.

2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Generar limite de campo” (F1).

-  En el borde exterior del terreno trabajado se genera y se archiva el limite
de campo. Las lagunas se cierran mediante una linea adaptada. A pesar
de ello se recomienda rodear el campo por completo debido a que los
célculos no tienen que corresponder al transcurso real del limite de
campo.

- El botén "Generar limite de campo" (F1) cambia autométicamente a
"Borrar limite de campo" (F1). Esto se visualiza mediante otra sefial.

4.4.2 Borrar limite de campo

Proceder de la siguiente manera para borrar un limite de campo:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar limite de campo” (F1).
2. Confirmar la pregunta de seguridad con "OK".

- El botén "Borrar limite de campo" (F1) cambia automaticamente a
"Guardar limite de campo" (F1). Esto se visualiza mediante otra sefial.
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4.4.3 Fijar el punto A/ marcar lalinea de referencia
Proceder de la siguiente manera para registrar una linea de referencia para el
Colocado paralelo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fijar punto A" (F2) para fijar el
punto de inicio de la linea de referencia.

- El botdn "Fijar punto A" (F3) cambia a "Fijar punto B" (F3). Esto se
visualiza mediante otra sefial.

2. Avanzar el trecho que debe servir como linea de referencia.

3. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fijar punto B (F2) para fijar el
punto final de la linea de referencia.

- Automaticamente inicia el colocado paralelo.

> Indicacion
El sistema guarda una linea por campo; en caso de fijar nuevamente un punto A
se sobreescribe la linea existente. Para ello es necesario confirmar la pregunta de

seguridad.
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l Reconocimiento de marcha atras

CCl.Command calcula con las informaciones de posicion del receptor GPS posibles
modificaciones en la direccion de marcha. En caso de reconocer una marcha retro el sistema
desconecta automaticamente las anchuras parciales y la maquina se desplazara de retro
también en la visualizacién del mapa. Al ingresar de retro en una esquina del campo el
remolque no girara en la visualizacién del mapa por su propio eje y evitara asi una conexion
accidental de las anchuras parciales.

En caso de registrar una direccién errénea de marcha, el conductor podra corregir el
reconocimiento de la direccién de marcha (véase el capitulo 4.4.4). Esto también es necesario
si se inicia la marcha atras (después de conectar el terminal).

4.4.4 Corregir direccién de marcha

Proceder de la siguiente manera para corregir la direccién de marcha reconocida:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Corregir direcciéon de marcha"
(F5).
- Ladireccidon de marcha cambia de "Marcha adelante" a "Marcha retro" o
de "Marcha retro" a "Marcha adelante”.

- Se visualiza la correccién mediante la modificacién del simbolo en la tecla
virtual (F5).

> Indicacion
En caso de que el CCl.Command reconozca una marcha retro se visualizari una
flecha roja.

> Indicacion
En caso de que el tractor emite su direccion de marcha al ISOBUS, el
CCl.Command lo reconocera. El célculo de posicionamiento GPS se desactiva y la

sefial del tractor es usado para el reconocimiento de marcha retro.
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445 Conectar o desconectar la marca manual del terreno transcurrido

En caso de no haber conectado una maquina ISOBUS no esté a la disposicién
informacidn alguna acerca del terreno ya trabajado. Es posible marcar
manualmente el terreno trabajado.

Proceder de la siguiente manera para conectar o desconectar la marca manual del
terreno trabajado:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Marca CON/DES" (F6).
- El sistema marcara el terreno trabajado en azul o borrara esta marca.

- El botén F2 cambiara de "Marca CON" a "Marca DES" y al revés,
dependiendo de la funcion elegida.

> Indicacion
Esta funcién sélo esta a la disposicion si no se transmitieron datos de la maquina o
no se habilité el Control de seccion.

> Indicacion
Para una visualizacién correcta del terreno trabajado es necesario ingresar el
ancho de trabajo (ver capitulo 4.3.4.1).

4.4.6 Ampliar/reducir segmento de mapa con rueda de desplazamiento

Proceder de la siguiente manera para ampliar o reducir el segmento del mapa con
la rueda de desplazamiento:

1. Girar la rueda de desplazamiento en direccién de reloj para ampliar el
segmento del mapa y en direccién contraria para reducirlo.
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4.4.7 Administracion de linea de giro

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la administracién de linea de giro:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Administracion de lineas de giro"
(F3).
- Se accede a la Administracion de lineas de giro.

Administracion de linea de giro

ESC

’ -
@ Circumvalante

|

. Individual

|
CLR Borrar linea de giro

> Indicacion
La seleccion "Circumvalante” sélo esta a la disposicién si se generé un limite de
campo (véase el capitulo 4.4.1).

> Indicacion
La seleccion "Borrar" sélo estd a la disposicién si consta por lo menos una linea de
giro archivadas.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

Cambiar alatomade linea de giro individual
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Individual”.
. - Se accede a la pantalla Toma de linea de giro.

Datos mas especificos acerca de la toma de linea de giro constan
en el capitulo 4.4.7.1.

@ Crear linea de giro circumvalante

CLR Borrar linea de giro
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4.4.7.1 Crear lineade giro circumvalante

Proceder de la siguiente manera para crear una linea de giro circumvalante:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Circumvalante" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar
a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Introducir el la anchura de la linea de giro en la pantalla tactil a través del
campo de cifras o la barra deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

- Se generara una linea de giro con el ancho ingresado por el limite del
campo.

> Indicacion
Para poder afiadir una linea de giro circumvalante es necesario generar primero
un limite de campo (véase el capitulo 4.4.1).

4.4.7.2 Borrar linea de giro

Proceder de la siguiente manera para borrar una linea de giro almacenada:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar linea de giro" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

2. Confirmar la pregunta de seguridad con "OK".
- El sistema borra la linea de giro.

> Indicacion
La funcién borra todas las lineas de giro archivadas en cuanto a este campo.
En caso de constar un limite de campo se puede crear facilmente una nueva linea
de giro circumvalante. Sera necesario configurar una nueva linea de giro
individual, recorriendo el trayecto.
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No solo se puede generar la linea de giro conforme a un limite de campo (véase el capitulo
4.4.7.1) sino también de manera individual (véase los capitulos 4.4.7.4 y 4.4.7.5). Para

Registrar linea de giro

depositadoras y sembradoras se puede conectar de esa manera las anchuras parciales sin un
limite de campo.

4.4.7.3 Soporte de lineade giro

Proceder de la siguiente manera para cambiar al ingreso de linea de giro:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Individual” o girar la rueda de

desplazamiento hasta que la tecla virtual esté marcada en blanco y presionar

a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si

lo desea.
- Se abre la siguiente mascara:

« W=
— o
-?-H
J/ Vorgewendeaufnahme
1 i
il e
= =
KA ®
Kein GPS!
@ &1
G Kein Signal L 'é'
@ o &,
K 6 3
%100
AB It o
l!l i
N
Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:
o2
'R Fijar el punto A/ marcar la linea de referencia
i B (véase el capitulo 4.4.3)
-?i
=
L Marcar curvas
@
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6
= T Marcar recta
e Corregir direccién de marcha
¥ (véase el capitulo 4.4.4)
]
= Conectar o desconectar la marca manual del terreno
transcurrido(véase el capitulo 4.4.5
& ( p )
 —
K Ingresar la anchura de la linea de giro deseada
m

Modificar posicion del marcador

4.4.7.4 Marcar curvas

Proceder de la siguiente manera para marcar el ingreso de las curvas de la linea

de giro.
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Marcar curvas" (F3).
- El sistema inicia la grabacién de la linea de giro segun el trayecto exacto.
2. Avanzar por el trayecto.
3. Presionar en la pantalla tactil nuevamente la tecla virtual "Marcar curvas"

(F3).

- El sistema finaliza la grabacién de la linea de giro segun el trayecto
exacto.

- El sistema archiva la linea de giro registrada.

4475 Marcar recta

Proceder de la siguiente manera para marcar una recta en el ingreso de la linea
de giro.

1.

Presionar en la pantalla téctil la tecla virtual "Marcar rectas" (F3).
- El sistema fija el punto de inicio.

Avanzar al punto que formara el final de la recta y presionar en la pantalla
tactil nuevamente la tecla virtual "Marcar rectas” (F4).

- El sistema fija automaticamente una recta entre el punto de inicio y el de
parada y genera una linea de giro por ésta.

- El sistema archiva la linea de giro registrada.
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0]

4.4.7.6 Ingresar laanchurade lalinea de giro deseada
Proceder de la siguiente manera para ingresar el ancho deseado de la linea de
giro:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Ancho de linea de giro" (F9).

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion

El campo valido de valores para el ancho de la linea de giro esta entre 0 y 99 m.

> Indicacion

El ajuste para la anchura de la linea de giro es el ancho de trabajo de la maquina.
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Marcador de linea de giro

El ajuste para la anchura del marcador de la linea de giro es el ancho de trabajo de la
maquina. Es posible modificar manualmente el ancho de la linea de giro y por lo tanto del
marcador de la linea de giro (véase el capitulo 4.4.7.6). Para el caso de que el ancho del
marcador es mas ancho que el ancho de trabajo se puede modificar la posicion del marcador
de linea de giro. Es posible conmutar entre centrado (preajustado) y el borde exterior derecho
0 izquierdo de la maquina. El ajuste del borde exterior derecho o izquierdo permite, p.ej., pasar
por el limite del campo con el borde exterior de la maquina para marcar la completa anchura
registrada de la linea de giro en el limite de campo.

4.4.7.7 Modificar posicién del marcador
Proceder de la siguiente manera para modificar la posicion del marcador:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Posicién del marcador" (F10).

- La posicién del marcador cambia automaticamente entre centrado, borde
exterior derecho y borde exterior izquierdo.
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l Modo de linea de giro

Existen tres diferentes modos de lineas de giro entre los cuales se puede cambiar con la tecla
virtual "Cambiar modo de linea de giro" (F3)

Modo 1: Linea de giro bloqueada:

{$13.27 ha £0.00 ha
Feldgrenze

B ®

124
% 0 @01

AB IT

La linea de giro esta dibujada en gris claro, las anchuras parciales se desconectan
automaticamente en este sector. El interior del campo esté a la disposicion para trabajarlo.

Modo 2: Linea de giro libre:

$13.27 ha £0.00 ha
Feldgrenze

=y
A 0 --A-I _®’

K124
% 0 & 07

AB It

No se visualiza la superficie en gris claro. La linea de giro esta a la disposicion para trabajarla,
as anchuras parciales no se desconectan.

Modo 3: Linea de giro con Lineas guia:

{$13.27 ha §0.00 ha
Feldgrenze

)
N 0
K24
% 0
AB IT

@01

En la linea de giro se visualiza las lineas guia. Referencia para estas lineas guia es el limite
de campo. La linea de giro esta a la disposicion para trabajarla.
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4.4.8 Cambiar amodo de linea de giro

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre los modos de linea de giro:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Cambiar al modo de linea de giro"
(F9).
- El sistema cambia al modo de linea de giro.
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l Control de seccion: modo manual y modo automatico

En caso de acceder a la vista de mapa, el control de seccién se encuentra en el modo manual.
En este modo es necesario conectar o desconectar las anchuras parciales en el manejo de la
maéguina o en la palanca de mando. El sistema registra el terreno trabajado.

Después de activar el modo automatico, el CCl.Command envia 6rdenes para conectar o
desconectar la anchura parcial de la maquina.

En el caso de algunas maquinas es necesario activar la funcién Control de seccion en el
mando de la maquina. El procedimiento se encuentra en el manual de uso del fabricante de la
magquina.

El modo automatico en la abonadora recién esta a la disposicién a partir del momento en el
que se definié un limite de campo.

4.4.9 Cambiar entre modo automatico y manual para activar Control de seccion

El cambio al modo manual y al modo automético se realiza con el mismo boton
(F4). El simbolo cambia, dependiendo del modo que se haya elegido.

A < . L, L.
& Cambiar Control de seccién a modo automatico
m\
Q'Ill]
ﬁﬂ Cambiar Control de seccion a modo manual
™

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre el modo manual y el modo
automatico del Control de seccion:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo automatico" o "Modo
manual" (F6).

- Tanto el modo como el simbolo en el botén F6 cambian.

> Indicacion

Esta funcién sélo esta a la disposicién si se transmite los datos de la maquina.

75



76

CCl.Command - Manejo 'C'C{SOBUS

4.4.10 Configuraciones de los obstaculos

Con el botdn "Obstéculos" (F10) se asigna en la vista de mapa nuevas funciones
)fijar, posicionar y borrar obstaculos) a los botones.

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

C{-}b Fijar obstaculo

y posicionarlo

S mEs &

Borrar todos los obstaculos
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4.4.10.1 Fijar y posicionar obstaculo

Proceder de la siguiente manera para fijar un nuevo obstaculo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fijar obstaculos" (F10).

2. Ingresar el nombre del obstaculo mediante el teclado en la pantalla tactil.
3. Confirmar la entrada con "OK".

- Primero se fijara el obstaculo en la posicién actual del tractor y se lo
visualiza en la vista de mapa con un punto rojo parpadeante.

4. Presionar en la pantalla tactil en las teclas virtuales "Hacia la izquierda" (F3),
"Hacia la derecha" (F4), "Hacia arriba" (F5) y "Hacia abajo" (F6) para
posicionar el obstaculo.

> Indicacion
Pulsando en los botones se puede desplazar el obstaculo por 1 metro en la
direccion respectiva.

5. Para guardar el obstaculo en la posicion actual, abandone la vista
"Obstaculos" y regrese a la vista de mapa normal.

4.4.10.2 Borrar todos los obstaculos

Proceder de la siguiente manera para borrar los obstaculos:
1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" (F12).
2. Confirmar con "OK".

> Indicacion
Se borraran todos los obstaculos del campo actualmente usado. No es posible
elegir.
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®
l GPS-Drift

En caso de utilizar sefiales GPS sin correccion los datos guardados (p. €j. limite de campo,
terreno usado) pueden encontrarse tiempo después del registro en una posicion diferente. A
causa del giro del planeta y las diferentes posiciones de los satélites en el cielo, puede cambiar
la posicién calculada de un punto. Esto se designa como Drift. La correccion de GPS permite
compensar esto.

4.4.11 Correcciéon de GPS

Con el botén "Correccién GPS" (F11) se puede corregir la marca GPS en la vista
de mapa, los botones obtendran nuevas funciones (desplazar linea de referencia,
fijar y calibrar punto de referencia).

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

%\{E@ Desplazar linea de referencia

@@ Fijar punto de referencia

»+(®§§ Calibrar punto de referencia
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4.4.11.1 Desplazar linea de referencia

Proceder de la siguiente manera para desplazar la linea de referencia a la posicién
actual del tractor:

1. Avanzar al campo en la linea deseada y presionar en la pantalla tactil la tecla
virtual "Desplazar linea de referencia“ (F9).

- La linea de referencia se desplaza a su posicién actual.

Indicacion
Esta funcién solo esta a la disposicion si se registré una linea de referencia. El

sistema sélo desplaza la linea de referencia. En caso de tener que corregir el
campo completo es necesario fijar un punto de referencia (ver capitulo 4.4.11.2).

4.4,11.2 Fijar / calibrar punto de referencia

Es importante fijar el punto de referencia durante el primer trabajo cerca del
campo. Para fijar el punto de referencia debe elegirse un punto fijo que se pueda
acceder siempre desde la misma direccion y exactamente en la misma posicion
para calibrar el sistema. Se puede utilizar un punto muy visible, como por ejemplo
la tapa de un sumidero o una marca perenne en la entrada al campo.

En caso de no poder encontrar el mismo lugar para el punto de referencia
registrado, los datos registrados seran inservibles.

Fijar punto de referencia

Proceder de la siguiente manera para poder fijar un punto de referencia en la
posicion actual:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fijar punto de referencia" (F11).
- El punto de referencia esté fijo y se lo visualiza en el mapa.

Indicacion
El punto de referencia vale sélo para el remolque con el que se lo fij6.

Calibrar punto de referencia

En caso de haber observado un GPS Drift después de una interrupcién del trabajo
(p. €j. al rellenar la fumigadora), ubicarse exactamente en el punto de referencia
antes fijado. En caso de haberse desplazado las posiciones el sistema no colocara
el punto de referencia debajo de la flecha en la vista de mapa.

Proceder de la siguiente manera para calibrar el punto de referencia:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Calibrar punto de referencia"
(F12).

- Lalinea de referencia se desplaza a su posicion actual.
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4.4.12 Configuraciones de mapas

Presionando el botén "Configuraciones de mapas" (F12) en la vista de mapa
accedera a las configuraciones del mapa. Estas permiten conectar y
desconectar elementos individuales de la vista de mapa y las sefiales acUsticas.
Los elementos se visualizan en el mapa y pueden sonar al confirmarlas con un
ganchito.

| Infobox I
' Caja de informaciones'G @

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

Conectar o desconectar la barra interna de luz

Conectar o desconectar la Infobox

™
Conectar o desconectar el estado de anchura parcial

21 ] Conectar o desconectar la Infobox GPS
I i Conectar o desconectar la Infobox tamafio de campo
ST
Ht Conectar o desconectar lareja
UL
@J Conectar o desconectar el sonido de alarma del limite de
G campo
—
ol

Conectar o desconectar el sonido de alarma del obstaculo
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o
9

Conectar o desconectar el sonido de alarma del GPS
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4.4.12.1 Conectar o desconectar la visualizacion

Proceder de la siguiente manera para conectar o desconectar la visualizacion de
la barra interna de luz, del estado de la anchura parcial, de la Infobox, de la
Infobox GPS, de la Infobox de tamafio del campo o de la reja:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la visualizacién
respectiva o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Seleccione la configuracién deseada en el didlogo de ingreso.
Confirmar la configuraciéon con "OK" o presionar la rueda de desplazamiento.

4.4.12.2 Conectar/desconectar la sefial aclstica de aviso

Proceder de la siguiente manera para conectar o desconectar la sefial acustica al
alcanzar el limite de campo o el obstaculo o al perder la calidad de GPS:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual con el nombre de la visualizacion
respectiva o girar la rueda de desplazamiento hasta que la tecla virtual esté
marcada en blanco y presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el bot6n esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Seleccione la configuracion deseada en el didlogo de ingreso.
Confirmar la configuracion con "OK" o presionar la rueda de desplazamiento.
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5 Eliminacion de problemas

5.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles fallos en el terminal y su eliminacion:

Fallos

Posible causa

Eliminaciéon

El terminal no puede

El terminal no esta conectado

Comprobar la conexion

conectarse correctamente ISOBUS
No se muestra el software de . Falta resistencia terminal | ¢ Comprobar resistencia
la maquina conectada. Bus

. El software esta cargado | * Comprobar si el software

pero no se muestra

. Error de conexién durante
la carga del software

puede iniciarse
manualmente desde el
menu de inicio del

terminal

. Comprobar la conexion
fisica

. Contactar con el servicio

al cliente del fabricante
de la maquina
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5.2 Fallo en el funcionamiento

84

La siguiente vista general muestra posibles fallos en el funcionamiento del
CCl.Command, su posible causa y solucion:

Fallos

Posible causa

Solucién/procedimiento

El calculo del limite de campo
dura mucho.

Distancia mayor entre los
terrenos marcados en azul
debido a que:

e Se conecto brevemente la
maquina antes de alcanzar
el campo.

e No se carg6 o se borré los
datos de un segundo
campo mas distante.

Acceder a las configuraciones,
elegir la pestafia Campos ,
borrar los datos de campo (ver
el capitulo 4.3.2.7) y configurar
nuevamente el campo.

Visualizacion del campo en la
pestafia campos es muy
pequefia y no esta centrada.

Junto con la configuracion del
campo se conect6 brevemente
la méquina en otro lugar.

Borrar los datos de campo (ver
4.3.2.7) y configurar
nuevamente el campo .

La linea guia actual no es
marcada en azul.

En la maquina no estan
conectadas las anchuras
parciales.

Si no se ha conectado anchuras
parciales, estara marcada en
azul la dltima linea trabajada.
Esto sirve para ubicar mejor
esta linea, p. gj. al llenar la
maquina.

Las lineas de referencia, los
limites de campo y el terreno
trabajado estan desplazados.

GPS-Drift

Calibrar el punto de referencia
y/o la linea de referencia (ver
capitulo 4.4.11.1y 4.4.11.2)

No hay sefial GPS.

e Sin recepcion

e No se recibe todas las
sefiales de mensajes
necesarios.

e Controlar alimentacién de
tensién

e Controlar si el receptor esta
conectado en la interfaz
RS233-1 y si se la ha
activado

e Controlar si coincide la tasa
de baudios configurada en
el receptor y en el terminal.

e Modificar las
configuraciones del
receptor; revise para ello
también el manual de uso
del receptor.




1SOBUS

CCIl.Command — Eliminacion de problemas

Fallos

Posible causa

Solucién/procedimiento

A pesar de la calibracion, la
posicion del limite de campo
no esta correcta.

No se encuentra
correctamente en el punto
de referencia.

La posicién de la antena
GPS ha cambiado en el
tractor después de haber
configurado la posicion.

Mala calidad de sefial GPS.

Controlar la posicion del
tractor, avanzar
nuevamente al punto de
referencia.

Controlar la posicién de la
antena GPS e ingresar
nuevamente el valor (ver
capitulo 4.4 del manual de
uso CCI.GPS)

(ver siguiente punto)

La maquina se conecta o se
desconecta demasiado

temprano o demasiado tarde.

Mala calidad de sefial GPS.

Configuraciones de
geometria fallosas

Configuracion fallosa de la

posicion del punto de
acoplamiento o de la antena

Tiempos de retraso fallosos

Controlar la calidad de la
sefal, salir del sector de
mala recepcion y, en caso
dado, recalibrar el punto de
referencia).

Revisar en el manual de
uso de la maquina como
poder cambiarlas.

Medir nuevamente y
controlar las
configuraciones en el
CCIL.GPS.

Controlar la seleccion del
punto de acoplamiento en el
CCl.Command.

Al transmitir estos tiempos
de la maquina, revisar el
manual de uso de la
maquina

En caso de configurarlos
uno mismo, medir los
tiempos de retraso. Trabajar
para ello una linea y
marque el borde exterior
trabajado, p. ej. con una
cinta delimitadora. Avanzar
por esta linea en un angulo
de 90° y mida a cuantos cm
se desconectd demasiado
tarde o temprano. Dividir
este valor (cm) por la
velocidad media en el
sector de giro (cm/ms) (p.
€j. 8 km/h corresponden a
0,22 cm/ms, Sumar este
valor de correccién del valor
configurado en caso de
haber desconectado
demasiado tarde o restarlo
en caso de haber
desconectado demasiado
temprano.
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Control de seccién no conecta | La funcién "Control de seccion Desactivar la funcion "Control
sélo en linea de giro" esta de seccidn solo en linea de
activada. giro" (véase el capitulo 4.3.5.7).
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5.3 Botones estan en gris

Boton

Posible causa

Eliminacion

Varios botones en la vista de
mapa (obstaculos, generar limite
de campo, marca manual, fijar
punto A, modo automatico)

No se habilité el software

Controlar si se ingreso6 la
licencia.

Pestafia: Configuraciones
Colocado paralelo (todos los
botones)

No se habilito el software

Controlar si se ingresoé la
licencia.

Pestafia: Configuraciones
Control de seccion (todos los
botones)

No se habilito el software

Controlar si se ingresoé la
licencia.

Ingresar los tiempos de retraso

La maquina ISOBUS define y
visualiza autométicamente los
tiempos de retraso.

En algunas maquinas se
puede configurar los
tiempos de retraso en el
menu. Esto consta en el
manual de uso de su
maquina.

Ingresar ancho de trabajo

La maquina ISOBUS transmite y
visualiza autométicamente el
ancho de trabajo.

ver arriba

Ingresar valor para la distancia
de giro (en el campo aparecen
lineas)

La maquina conectada no
corresponde a la clase 5
(abonadora)

La distancia de giro solo
cumple con su funcién en
las abonadoras. Segun la
norma IS0, las
abonadoras corresponden
a la clase 5. Transmitido.
En caso de que la
maquina transmita otra
clase, la distancia de giro
no estara a la disposicion.

Ingresar valor para la distancia
de giro (en el campo aparece:
IIISOII)

La maquina conectada transmite
un valor para la profundidad de
trabajo de las anchuras parciales
individuales.

No es necesaria la
distancia de giro. Con la
profundidad de trabajo, la
magquina define los puntos
en los que se conecta las
anchuras parciales.

Iniciar Control de seccién

La maquina conectada no es apta
para ISOBUS ni Control de
seccion.
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Boton

Posible causa

Eliminacion

de terreno trabajado

Conectar o desconectar marca

La maquina conectada no es apta
para ISOBUS ni Control de
seccion.

No es necesario realizar
una marca manual debido
a que la maquina
comunica su estado de
trabajo y éste es
registrado
automaticamente.

Cambiar a modo automaético

La maquina conectada no es apta
para ISOBUS ni para Control de
seccién o no se generd un limite
de campo (al usar una
abonadora).

Afadir linea de giro /
Borrar linea de giro

Ingresar el valor 0,00 m para la
distancia de linea de giro.

Ingresar in valor mayor a
0,00 m para la distancia
de linea de giro (véase el
capitulo 4.3.5.4

Importar limite de campo/
Exportar campo

No se conecté memoria USB o el
sistema no la reconocio.

Conectar memoria USB y
esperar hasta que el
terminal la reconozca

5.4 Mensajes de error

> Indicacién

Los mensajes de error mostrados en el terminal dependen de la maquina

conectada

En el manual de instrucciones de la maquina consta una descripcion de los

posibles mensajes de error y la eliminacién de errores.

> Indicacion

Si la maquina no funciona comprobar si el interruptor "Parar” esta presionado. La
magquina solo se puede volver a manejar cuando se desbloquea el interruptor.
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5.5 Diagnéstico

5.5.1 Controlar barra externa de luz

Proceder de la siguiente manera para comprobar la barra externa de luz:
1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.
2. Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).
3. Elegir la pestafia Info y diagndstico.
4. Pulsar en la pestafia Info y diagnéstico en el boton virtual "L10".
- Se abre la visualizacion del L10.

>>
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6 Estructurade menu
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7 Glosario

Modo A-B Un modo de desplazamiento paralelo, en el cual el conductor fija un punto Ay B,
mientras que el sistema traza automaticamente una linea recta entre los puntos
y genera a la vez la distancia del ancho de trabajo.

Retraso de Los tiempos de retraso describen el retraso temporal entre la orden y la

desconexién

activacion real de una anchura parcial (p.€j. en el caso de la fumigadora el
tiempo de la orden: "Conectar anchura parcial" hasta el momento de aplicar el
material).

CCl Competence Center ISOBUS e.V.
CCl.Command Conexién de anchura parcial controlada por GPS
CCIL.GPS App con las configuraciones de la geometria de tractor

Retraso de conexién

Los tiempos de retraso describen el retraso temporal entre la orden y la
activacioén real de una anchura parcial (p.€j. en el caso de la fumigadora el
tiempo de la orden: "Conectar anchura parcial" hasta el momento de aplicar el
material).

Espacios libres

Espacios libres son el resultado de omisiones de aplicacion.

Campo Un campo puede contener los siguientes campos: el limite de campo, el punto
de referencia, la linea de referencia, los obstaculos y el terreno trabajado.

GPS Global Positioning System.
GPS es un sistema para determinar posiciones mediante satélite.

GPS-Drift A causa del giro del planeta y las diferentes posiciones de los satélites en el
cielo, puede cambiar la posicién calculada de un punto. Esto se designa como
Drift GPS.

GSM Global System for Mobile Communication

Estandar para redes de telefonia mévil totalmente digitales, que son utilizadas
exclusivamente para telefonia y notas breves como SMS.

Control Headland

Linea virtual de giro

ISOBUS

1ISO11783

Norma internacional para la trasmision de datos entre maquinas y aparatos
agricolas.

Punto de
acoplamiento

El punto en el que la maquina es acoplada al tractor.

Modo de curvas

Un modo de desplazamiento paralelo en el que el conductor fija un punto A,
avanza un trecho que también puede contener curvas y fija un punto B. El
sistema registra el trayecto y fija ademas las lineas guia paralelas en la distancia
del ancho de trabajo.

Distancia de LED

Con la distancia LED se puede fijar los centimetros de desvio que puede tener
un segmento LED.

Linea guia

Linea registrada paralelamente a la linea de referencia que sirve como
orientacién para trechos correctos.

Colocado paralelo

Ayuda paralela de marcha

Linea de referencia

Linea registrada por el conductor que sirve para el célculo de otras lineas guia
paralelas parar la guia de trayectos.

Interfaz

Parte del terminal que sirve para la comunicacidn con otros aparatos

Control de seccién

Agricultura de precision especifica automatica
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Terminal CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.
Sobrelapamiento Tratamiento doble

Tiempos de retraso Los tiempos de retraso describen el retraso temporal entre la orden y la

activacioén real de una anchura parcial (p.€j. en el caso de la fumigadora el
tiempo de la orden: "Conectar anchura parcial” hasta el momento de aplicar el
material).

Vista previa El tiempo para la vista previa fija el periodo para el calculo de la recomendacion
de conduccién. Un tiempo mayor para la vista previa ofrece al conductor p. ej.
mas tiempo para la reaccion a la recomendacion de conduccion.
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8 ISOBUS en funciones

TC-GEO

Task-Controller basic (totals)

asume la documentacion de valores de sumas que son
necesarias en vista al trabajo realizado. El aparato pone a la
disposicion los valores. El intercambio de datos entre el
archivo de trabajo de terreno y el control de tareas se realiza
en el formato de archivos ISO-XML. De esta manera se
puede importar sin problemas un encargo en el control de
encargos y / o exportar nuevamente la documentacion
finalizada.

Task-Controller geo-based (variables)

ofrece adicionalmente la posibilidad de registrar datos
locales o planificar encargos locales, p. ej. mediante tarjetas
de aplicacion

Task-Controller Section Control

cumple con la conmutacién automatica de anchuras
parciales, como por ejemplo al trabajar con fumigadoras,
dependiendo de las posiciones GPS y del nivel de
sobrelapamiento deseado.
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9 Botones y simbolos

\m®

-y CCl.Command

== Acceder a mapa
® Activar Control de seccion

Acceder a mapa

1 Vista general

¢~ Geometria

ﬁ Control de seccion
E Seleccionar de una lista
W Editar
)= Guardar campo
Importar limite de campo

i Buscar campos

97

wiz Geometria de anchura parcial
k51  Tipo de maquina

Z Retraso de desconexién

ol Omisién/sobrelapamiento
Modo A-B

Bancales

+ . . .
& Tiempo para vista previa

.h Nivel de sobrelapamiento
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1.

= 1Eoa

Cambiar a configuraciones
Pausar Control de seccidn

Cambiar a configuraciones

Campos
Colocado paralelo

ingresar licenciay acceder a menu de

servicio

Borrar

Confirmar ingreso o seleccion

Borrar terreno trabajado

Exportar campo

Linea de giro 2: media anchura

Punto de acoplamiento

Retraso de conexién

Ancho de trabajo

Modo de desplazamiento paralelo

Modo de curvas

Configuraciones barra de luz

Configuraciones distancia LED

Tolerancia de sobrelapamiento
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Tolerancia de sobrelapamiento limite de
campo

Reducir el segmento del mapa

Obstaculos

Posicionar obstaculo
Desplazar hacia la izquierda

Posicionar obstaculo
Desplazar hacia adelante

Correccion de GPS

Reja

Estado de anchura parcial

Caja de informaciones GPX

Alarma limite de campo

Generar limite de campo

Crear linea de giro

Borrar linea de giro

Conectar la marca manual del terreno
transcurrido

Cambiar Control de seccion a modo
automatico

Fijar el punto A/ marcar lalinea de
referencia

Fijar punto de referencia

Cambiar hacia la derecha

Cambiar hacia arriba

Toma de linea de giro individual
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Distancia de giro

Aumentar el segmento del mapa

Fijar obstaculo

Posicionar obstaculo
Desplazar hacia la derecha

Posicionar obstaculo
Desplazar hacia atras

Configuraciones de mapas

Infobox

Caja de informaciones tamafio de campo

Alarma GPS

Alarma obstaculo

Borrar limite de campo

Cambiar a modo de linea de giro

Corregir direccidon de marcha

Desconectar la marca manual del terreno
transcurrido

Cambiar Control de seccion a modo
manual

Desplazar linea de referencia

Calibrar punto de referencia

Cambiar hacia laizquierda

Cambiar hacia abajo

Marcar curvas
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1 Introduccién

1.1 Sobre este manual

1.2 Ref.

El siguiente manual de instrucciones es una introduccioén en el manejo y
configuracién del App CCIL.GPS. Este App también estéd instalado en su terminal
ISOBUS CCI 100/200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el conocimiento
de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo erréneo y garantizar
un funcionamiento sin averias.

Este manual describe CCI.GPS en su version CCI.GPS v2.0 .

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de version del CCL.GPS
instalado en su terminal CCl ISOBUS:

1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).

Elegir la pestafia Info y diagndstico.

Pulsar en el menu Info y diagndstico en el botdn virtual "Info terminal”.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

- En el campo de informacion que se visualiza se muestra la versién de los
componentes del software del terminal.

o D

1.3 Sobre CCI.GPS

CCIL.GPS es un App que permite visualizar informaciones GPS asi como
configuraciones acerca de la geometria de tractor, la fuente de GPS y la tasa de
baudios.

Mediante el ingreso de la posicién del receptor GPS en el tractor el CCI.GPS
puede enviar los datos de posicion, referenciados segun el centro del eje posterior
del tractor, a otras Apps, de manera que so6lo es necesario configurar el sistema
una sola vez.
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2 Seguridad

2.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefaliza indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencion a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencion
El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
° refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccion del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
Utiles.

o
l Informacién

El simbolo de informacidn visualiza las informaciones de trasfondo y da consejos
practicos.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

Encontrara la informacion en el capitulo 5.1 Montar terminal del manual de
instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacion de tensién/ISOBUS

Encontrara la informacion en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentaciéon de
tension/ISOBUS del manual de instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Conectar con un receptor GPS

Este se conecta segun modelo en el interfaz de serie RS232-1 del terminal o al
ISOBUS.
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Con los siguientes receptores GPS se ha testeado una entrega correcta de
mensajes GPS al terminal:

Fabricante Modelo

Cabtronix SmartGPS5
geo-konzept Geo-kombi 10 GSM
Hemisphere A100

John Deere StarFire 300
Novatel Smart MR10
Trimble AgGPS 162
Trimble AgGPS 262

> Indicacion
Informaciones detalladas y actuales acerca de los receptores y las configuraciones
GPS constan bajo http://www.cc-isobus.net/produkte/gps.

> Indicacion
Las CCl.Apps demandan diferentes calidades y precisiones de los mensajes GPS.
Para la navegacion (CCl.FieldNav) y la documentacion (CCl.Control) bastan
juegos de datos mas simples como suelen poner a la disposicion receptores mas
econdmicos. Para la guia de carril y la conmutacion de ancho de la maquina
(CCl.Command) es necesario tener receptores con correcciéon Egnos y una
precision de 20 hasta 30 cm. A partir de ello resultan diferentes requerimientos
minimos a los juegos de datos NMEA del receptor. En los respectivos manuales
de uso del App constan los requerimientos exactos.
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3.2.2.1 NMEA 0183 (de serie)

La interfaz de serie "RS232-1" viene configurado de fabrica de la siguiente
manera: 4800 Baud, 8N1.

Conexion receptor GPS

La conexion del receptor GPS al terminal tiene lugar
a través del interfaz de serie RS232-1.

y o0 3 Laasignaci(’?p de los PIN constan en la siguiente
representacion:
IO ONn 1. +12V/+24V
2. TxD
3. GND
4. RxD

3.2.2.2 NMEA 2000 (ISOBUS)
Se conecta el receptor GPS al CAN-BUS; no es necesario configurarlo.
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4 Manejo

4.1 Arranque del programa
CCI.GPS Inicia automaticamente con la conexion del terminal A través de la
pantalla de inicio se tiene acceso directo a todas las funciones.
Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de CCI.GPS:

1. Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "GPS" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion en la rueda de desplazamiento.

- Se abre la siguiente mascara:

Latitud NMEA| RMC GGA GSA GSV VIG ZDA
| 52.3270

Longitud
| 8.1972

Velocidad
| 2.80

Curso
| 77.02

Tiempo actual
| 10:49:14

Calidad de sefal
| GPS (1)

Satélites usados Satélites recibidos
1.30 | 7 |

En el CCI.GPS aparecen tres pestafias. En estas pestafias estan organizadas las
siguientes informaciones y posibilidades de configuracion:

GPS Info: Visualizacion de los datos GPS actualmente
recibidos.

Configuraciones GPS: Visualizacion y configuracion de la fuente GPS y de
la tasa de baudios.

Configuraciones de Visualizacién y configuracion de la geometria del

geometria: tractor.
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4.2 GPS Info

10

En esta pestafia se muestran los datos GPS recibidos.

’ & @ g 10:530
) i | L&
’ < i GPSInfo _ ‘ )

Latitud NMEA RMC GGA GSA GSV VIG ZDA
52.3270 N
Longitud
8.1972
Velocidad
2.80
Curso
77.02 o
Tiempo actual
10:49:15
Calidad de senal
GPS (1) 3
HDOP Satélites usados Satélites recibidos
1.30 7 7

Se visualiza los datos al conectar un receptor GPS, se selecciond la fuente GPS y
la tasa de baudios correcta y el receptor recibe sefiales GPS.

En la mitad izquierda se visualiza la posicion actual con la latitud y longitud
respectiva. Debajo constan los valores en cuanto a la velocidad, el curso, el
tiempo, la calidad de sefiales y el HDOP. EI HDOP es un valor de calidad para la
sefial GPS actual. Un valor HDOP reducido significa que la calidad GPS es mejor.

En la parte superior derecha se visualiza los paquetes de mensajes que emite el
receptor GPS (negro = se envia ( gris = no enviado)

Indicacion

En caso de no enviar la sefial GSV, no se puede visualizar ningun satélite en la
mira. Esto no influye en la funcionalidad del sistema. La sefial GSV sirve para
visualizar la posicion del satélite. En caso de tener varios receptores GPS, la sefial
GSV se encuentra desactivada en el estado de entrega.
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4.3 GPS configuraciones
En esta pestafa se visualiza la fuente GPS y la tasa de baudios.

& GPS configuraciones

<« o]
T‘ 9 i [~ ]as ‘ I

R

/9 Fuente de GPS
& RS232-1
| Baud-Rate
=5

-C 19200

R A~
N
OK

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

"—5) Elegir la fuente GPS
S J

'@' Ingresar la tasa de baudios
RS 232

l Enlace a un receptor GPS

Existen dos posibilidades para el enlace de un receptor GPS En caso de que el receptor
tenga una salida en serie, se conecta éste a la entrada RS232-I del terminal y se elige esta
entrada como fuente. En caso de que el receptor tiene la posibilidad de una conexion CAN-
BUS, se la conecta con el ISOBUS y es necesario elegir en el CCI.GPS el CAN-Bus como
fuente.

11
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4.3.1 Elegir lafuente GPS

Proceder de la siguiente manera para seleccionar la fuente GPS:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fuente GPS" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y entonces
presionar la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6)
si lo desea.

- Se abre la siguiente lista de seleccion:

Fuente de GPS RS232-|
ESC | RS5232-| OK
[RS232-I ]
'CAN-Bus
2. En la lista de seleccidn seleccionar la fuente de GPS deseada. Para esto

presionar la pantalla tactil la tecla virtual con la fuente GPS o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco. La fuente
GPS aparecera entonces en la ventana de seleccion.

3. Confirmar su seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el
nombre de la fuente de GPS.

12
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4.3.2 Elegir latasa de baudios

Proceder de la siguiente manera para seleccionar la tasa de baudios:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Fuente GPS" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre la siguiente lista de seleccién:

Baud-Rate 19200
ESC | 19200 OK
114400
[19200 ] s
|
38400
2. En la lista de seleccion seleccione la tasa de baudios deseada. Para esto

presionar la pantalla tactil el botén con la tasa de baudios o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco. La tasa de
baudios aparecera entonces en la ventana de seleccion.

3. Confirmar su seleccién con "OK" o presionar otra vez el botén con el
nombre de la tasa de baudios.

> Indicacion
En caso de haber elegido el CAN-Bus como fuente GPS, se seleccionara
automaticamente la tasa de baudios; no es posible configurarla manualmente.

> Indicacion
La tasa de baudios del terminal y del receptor GPS deben coincidir porque de otra
manera no es posible recibir datos GPS.

13
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o
l Configuraciones de geometria

Mediante el ingreso de la posicion correcta del receptor GPS en el tractor, CCI.GPS esta en
la condicién de enviar los datos de posicionamiento GPS al punto de referencia del tractor
(centro del eje posterior) de manera referenciada a otras aplicaciones. De esa manera so6lo
es necesario ingresar las geometrias en el CCI.GPS.

La mayoria de los tractores cuentan con varias posibilidades de ampliacién en la proa. En el
CCI.GPS es posible ingresar la distancia del centro del eje posterior hasta el punto de
acoplamiento por separado para cuatro diferentes tipos de remolques. A fin de poder utilizar
la distancia correcta en el CCl.Command, es necesario elegir el tipo de remolque
actualmente utilizado. En caso de haber realizado correctamente las configuraciones en el
CCI.GPS, no es necesario medirlo nuevamente. (Ver para ello también el capitulo 4.3.3
Geometria en el manual de uso CCl.Command).

4.4 Configuraciones de geometria

En esta pestafia se visualiza la posicién del receptor GPS en el tractor
y la distancia al tipo de remolque asi como su configuracion.

& ‘@J s e
Y i | LR

&= Configuraciones de geometria )

| |

[ A 0.00 m]
N
B 0.00 m 1
S

N

o))

ks

OK

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

A Ingresar la distancia A

B Ingresar la distancia B
G%E Elegir el tipo de remolque

C Ingresar la distancia C

14
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o
1 Distancia A

La distancia A describe la distancia existente entre el punto de referencia del tractor y del
receptor GPS en direcciéon de marcha:

nrnl,
i

I

Para la medicién ayuda marcar con tiza en el suelo, junto al tractor, el centro del eje posterior
y la posicion del receptor y medir esta distancia.

4.4.1 Ingresar la distancia A

Proceder de la siguiente manera para introducir el valor A:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "A" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

15
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®
l Distancia B

La distancia B describe la distancia existente entre el punto de referencia del tractor y del
receptor GPS en direccidn transversal a la direccion de marcha:

4

3
==

Para la medicién ayuda marcar con tiza en el suelo, detras del tractor, el centro del eje
posterior y la posicion del receptor y medir esta distancia.

Se recomienda montar el receptor en el centro (en tanto que esto sea posible):

ok

Para la distancia B se puede ajustar en este caso 0,00m.

16
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4.4.2 Ingresar ladistanciaB

Proceder de la siguiente manera para introducir el valor B:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "B" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

4.4.3 Elegir el tipo de remolque

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el tipo de remolque:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Tipo de remolque" o girar la
rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)
si lo desea.
- Se abre la siguiente lista de seleccion:

(] | 3

ESC / Bastidor de tres puntos 0K

%E Punto de acoplamiento

/ Bastidor de tres puntos

Chapa de acoplamiento

v

|
H‘ Esfera de acoplamiento

2. En la lista de seleccion seleccione la fuente el tipo de remolque deseado.
Para esto presionar la pantalla tactil el botén con el tipo de remolque o girar
la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco. El
tipo de remolque aparecera entonces en la ventana de seleccion.

3. Confirmar su seleccién con "OK" o presionar otra vez el tipo de remolque
marcado en blanco.

17
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o
l Ingresar la distancia C

La distancia C describe la distancia existente entre el punto de referencia del tractor y el
punto de acoplamiento del respectivo tipo de remolque en direccion de marcha:

N
r ™
. ~L A
r L4
cC

Para la medicién ayuda marcar con tiza en el suelo, junto al tractor, el centro del eje posterior
y el punto de acoplamiento y medir esta distancia.

4.4.4 Ingresar ladistanciaC

Proceder de la siguiente manera para introducir el valor C:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "C" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.

2. Introducir el valor en la pantalla tactil a través del campo de cifras o la barra
deslizante.

3. Confirmar la entrada con "OK".

18
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5 Eliminacion de problemas

5.1 Fallo en el funcionamiento

La siguiente vista general muestra posibles fallos en el funcionamiento del
CCI.GPS, su posible causa y solucion:

Fallos Posible causa Solucién/procedimiento
En la GPS Info no se e sin alimentacion de tensiébn | ¢  Controlar la alimentacién de
visualizari datos GPS. en el receptor GPS tension del receptor GPS
e Receptor GPS no e Controlar la conexién del
conectado con terminal receptor GPS con el

terminal. En caso de querer
usar datos en serie utilizar
la interfaz RS232-1. En caso
de querer utilizar datos
CAN, es necesario conectar
el receptor al CAN-Bus.

e Fuente GPS errénea e Controlar en las

elegida. configuraciones GPS (ver
capitulo 4.3) si se ha
elegido la fuente GPS
actualmente usada.

e Tasa de baudios errobnea e Al usar datos seriales ajuste
configurada bajo las configuraciones
GPS (ver capitulo 4.3) la
misma tasa de baudios con
la que est4 configurado su

receptor.
e Configuracion errénea del e Controlar la configuracion
receptor necesaria para su

aplicacioén (ver p. gj.
Capitulo 3.2.2.1 del manual
de uso CCl.Command) y
comparela con la
configuracién actual de su
receptor. En el manual de
uso de su receptor GPS
consta la manera de
calibrar el receptor GPS.

e Asignacion erronea del e Controlar si la asignacion
cable del cable coincide con la
asignacion indicada en este
manual (ver capitulo

3.2.2.1).

19



(4S0BUS

CCI.GPS - Estructura de menu

6 Estructurade menu
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7 Glosario
CCl Competence Center ISOBUS e.V.
CCl.Command Guia de carril GPS y agricultura de precisién especifica GPS
CCIL.GPS Configuraciones GPS y geometria de tractor
GPS Global Positioning System.
GPS es un sistema para determinar posiciones mediante satélite.
HDOP Valor de calidad para sefiales GPS
ISOBUS ISO11783
Norma internacional para la trasmisién de datos entre maquinas y aparatos
agricolas.
Terminal CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

21
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8 Botones y simbolos

o

QRN

%

5= ¥ [

Yy ~
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CCI.GPS

Elegir la fuente GPS

Elegir el tipo de remolque

Ingresar la distancia A
Ingresar la distancia C

GPS configuraciones

Barra oscilante

Chapa de acoplamiento

Cambiar hacia la derecha

Cambiar hacia arriba

RS 232

~NEH- 8

Ingresar la tasa de baudios

Confirmar seleccién o entrada

Ingresar la distancia B
GPS Info

Configuraciones de geometria

Esfera de acoplamiento

Bastidor de tres puntos

Cambiar hacia laizquierda

Cambiar hacia abajo
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1 Introduccion
1.1 Sobre este manual

El siguiente manual de instrucciones es una introduccién en el manejo y
configuracién de CCl.Courier. Esta aplicacion también esta instalada en el terminal
ISOBUS CCI 100 / 200 y solo se puede ejecutar ahi. Solo mediante el
conocimiento de este manual de instrucciones se pueden evitar un manejo
erroneo y garantizar un funcionamiento sin averias.

Leer y entender este manual de instrucciones antes de la puesta en marcha del
software para evitar problemas en la aplicacion. Debe estar a la constante
disposicion de cada empleado.

1.2 Ref.

Este manual describe la aplicacién en su versiéon CCl.Courier v2.0.

Proceder de la siguiente manera para acceder al nimero de version del
CCl.Courier instalado en el terminal CCI ISOBUS :

1. Presionar la tecla de hogar para acceder al menu principal.

Presionar en el menu principal la tecla virtual "Ajustes” (F1).

Elegir la pestafia Info y diagndstico.

Pulsar en la pestafia Info y diagnéstico en la tecla virtual "Terminal”.
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Software".

—>En el campo de informacion que se visualiza se muestra la version de los
componentes del software de el terminal.

ok wb

1.3 Acercade CCl.Courier

CCl.Courier permite el intercambio confortable y gratuito de datos de encargos
entre el ordenador de la oficina y la del terminal.

Datos de encargo de ISOBUS se generan en el formato 1ISO-XML con el fichero
tipico de parcelas, visualizada en el terminal de CCIl.Control en la maquina y
evaluada en el fichero de parcelas segun los datos de protocolo después de
realizar las medidas.

El intercambio de los datos del encargo se realiza via email o mediante una
servidora FTP.
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1.3.1 Esquemade secuencia modo operativo FTP

1. Elaborar el archivo  Courier cargara 2. Importar archivo ~ Courier carga el 3 En el fichero

del encargo con el automaticamente de encargo en CCI- archivo del de parcelas se
fichero de parcelas en el archivo del Control, cumplir encargo como pueden evaluar y
formato 1ISO-XML y encargo de la con el encargo y archivo proseguir el
guardarlo en la carpeta "TODO"  exportar comprimido en encargo y los
carpeta "TODO" en la €N el terminal. nuevamente el la carpeta datos.
servidora ETP. archivo del encargo "COMPLETE"

ampliado por los en la servidora

datos de la FTP.

maquina.

1.3.2 Esquemade secuencia modo operativo email

1. Generar y archivar ~ Courier recibe el 2. Importar archivo  Courier envia el 3 gn el fichero

a discrecion el archivo  €mail. de encargo en CCIl- email con el de parcelas se
del encargo con el Control, cumplir archivo pueden evaluar y
fichero de parcelas en con el encargo y trabajado como  proseguir el

el formato ISO-XML. exportar archivo encargo y los
Enviar un email con el nuevamente el comprimido en datos.

archivo del encargo en archivo del encargo el anexo.

el anexo al terminal. ampliado por los

En el asunto del datos de la

mensaje debe constar maquina.

el nombre del

operador de la cuenta

Courier.
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2 Seguridad

2.1 Seiializacién de indicaciones en el manual de instrucciones

Las indicaciones de seguridad contenidas en este manual de instrucciones estan
sefializadas de manera especial:

Advertencia - Peligros generales

El simbolo de seguridad laboral sefializa indicaciones de seguridad generales
cuya no observancia supone un peligro para la vida de las personas. Prestar
especial atencion a las indicaciones para la seguridad laboral y actuar con mucho
cuidado en esos casos.

' Atencidn
El simbolo de atencién sefializa todas las indicaciones de seguridad que se
L refieren a prescripciones, directivas y procesos de trabajo que deben ser

respetados obligatoriamente. La no observancia puede provocar dafios o la
destruccién del terminal asi como provocar errores en las funciones.

> Indicacion
El simbolo de indicacién resalta consejos de utilizacion y otras informaciones
utiles.
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3 Puesta en marcha
3.1 Montar terminal

Encontrara la informacion en el capitulo 5.1 Montar terminal del manual de
instrucciones terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2 Conectar terminal
3.2.1 Conectar con la alimentacion de tensién/ISOBUS

La informacién consta en el capitulo 5.2.1 Conectar con alimentacién de
corriente/ISOBUS del manual de instrucciones Terminal ISOBUS CCI 100/200.

3.2.2 Conectar con un médem GSM

CCl.Courier necesita una interfaz para el celular para el intercambio de datos y
para el envio de datos online. Para esto es necesario un médem GSM que puede
pedirse indicando este nimero de articulo <NUmeroArt. GSM>. Proceder de la
siguiente manera para conectar el médem GSM con el terminal :

1. Conectar el médem GSM al interfaz 2 de serie "RS232-2" del terminal.

> Indicacion
La configuracion del interfaz 2 de serie "RS232-2" del terminal viene configurado
de fabrica de la siguiente manera: 115200 Baud, 8N1. No esta permitido cambiar

esta configuracion.

Conexion médem GSM
4 2 La conexion del médem GPS al terminal tiene lugar
o0 a través de la interfaz de serie RS232-1.

La asignacién de los PIN constan en la siguiente
IO 0N representacion:

1. +12V/+24V
2. TxD
3. GND
4. RxD
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3.3 Instalar software

CCl.Courier corresponde al volumen de suministro del terminal CCI ISOBUS, una
instalacién no es solo posible sino también recomendable.

Para poder manejar el software instalado de fabrica hay que tener una licencia:

Como opcion al El software viene activado de fabrica y puede
comprar el terminal utilizarse inmediatamente.

Equipamiento posterior En caso de una concesién de licencia posterior el
software es activado por nuestro socio de servicios.

> Indicacion
CCl.Courier debe ser activado en las configuraciones del terminal del usuario para

que se visualice la aplicacién en el menu inicial. Proceder para ello de la siguiente
manera:

1. Presionar en el menu principal en la pantalla tactil la tecla virtual "Ajustes"
(F1).

2. Pulsar en la pantalla tactil la pestafia "Ajustes de sistema" o acceder a
éste mediante las teclas de flechas (F8 y F2).

3. Presionar la pantalla tactil la tecla con la "Administracion de aplicacion” o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botdn esté marcado en
blanco y pulsar a continuacion la rueda de desplazamiento o el botén "OK"
(F6).

4. Presionar la pantalla tactil la tecla con la "Courier" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y pulsar a
continuacion la rueda de desplazamiento o el botén "OK" (F6).

5. Ingresar el valor boole y confirmarlo con "OK".

6. Inicializar nuevamente le terminal para asumir las modificaciones.
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4 Manejo

4.1 Indicaciones generales

CCl.Courier esta dividido en 2 sectores: la vista principal y las configuraciones.
Al cambiar entre los dos sectores es importante considerar lo siguiente:

En caso de que la tecla virtual esté marcada con "Activo" el intercambio de datos
esta activado. No sera posible modificar los ajustes. La tecla virtual "Ajustes"” (F1)

tiene un fondo gris:

Ci

Estado de conexidn
| Conectado con: pop3.web.de

=

Entrada de correo
I Controlar si hay datos nuevos: 62%
a

Salida de correo
I Sin dates

Para obtener acceso a la pantalla de mando Ajustes debe desactivarse el
intercambio de datos (véase el capitulo 4.4.1
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4.2
42.1

4.2.2

Preparativos
FTP

E-Mail

Para el modo operativo FTP es necesario tomar las siguientes medidas
preparativas:

1. Generar en su servidora FTP una carpeta con el mismo nombre que le dio en
los ajustes generales en su cuenta Courier (véase capitulo 4.5.1.1).

2. Generar en esta carpeta una subcarpeta con el nombre "TODQO" y una
subcarpeta con el nombre "COMPLETE".

Para el modo operativo email es necesario tomar las siguientes medidas
preparativas:

1. Crear una cuenta email o utilizar una cuenta email existente. Esta se utilizara
para recibir y enviar datos de encargo del CCI.Courier.

10
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4.3 Arranque del programa

CCl.Courier arranca automaticamente con la conexién del terminal. A través de la

pantalla principal se tiene acceso directo a todas las funciones.

Proceder de la siguiente manera para cambiar a la pantalla de inicio de

CCl.Courier:

1. Pulsar en el menu principal del terminal en la pantalla tactil la tecla virtual
"Courier" o girar la rueda de desplazamiento hasta que el boton esté
marcado en blanco y presionar a continuacién en la rueda de
desplazamiento.

= Se abre la siguiente mascara:

)

1 15:19 =
. -
%— Courier

[ Activo O ]

. Estado de conexidn
Ci

Intercambio de dates no active

i Entrada de correo
Sin datos

EI Salida de correo

T Sin datos

v G |

D — N——

Después de haber realizado las respectivas configuraciones (véase el capitulo 4.5)
no sera necesario ingresar mas datos del usuario en CCl.Courier.

CCl.Courier esté dividida en 2 partes:

4.3.1 Vistaprincipal

Activacion/desactivacién del intercambio de datos (véase el capitulo 4.4.1)

Informacién acerca del estado de la conexién asi como de datos entrantes y
salientes.

4.3.2 Configuraciones

Configuraciones generales asi como configuracion de la servidora FTP y de la
cuenta de email (véase el capitulo 4.5)

11
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4.4 Vista principal
La vista principal ofrece una vista general acerca de los siguientes puntos:

Estado de conexién Indica el tiempo que demora hasta la siguiente
comprobacion de nuevos paquetes de datos o si en
el momento consta una conexion activa a la
servidora FTP o a la cuenta de email.

Entrada de correo Visualiza si constan nuevos datos para importar en
el terminal o el estado de la descarga.

Salida de correo Visualiza si constan nuevos datos para exportar de
el terminal o el estado del envio.

Estado de conexidn

Intercambio de datos no active

Entrada de correo

=i
=

Salida de correo
| Sin datos

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicién:

- . . - .
| e— Activar/desactivar intercambio de datos

Borrar datos de la bandeja de entrada

=] I

Cambiar a las configuraciones
Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Ajustes" (F1).

Datos més especificos acerca de los ajustes constan en el capitulo
45.

12
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4.4.1 Activar/desactivar intercambio de datos
Con el intercambio activo de datos el CCl.Courier realiza un intercambio de datos
cada 60 segundos entre el terminal y el ordenador de oficina.
Proceder de la siguiente manera para activar/desactivar el intercambio de datos:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Intercambio de datos activo" o
girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco
y presionar a continuacioén la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.

Ingresar el valor boole.
3. Confirmar la entrada con "OK".

n

4.4.2 Borrar datos de la bandeja de entrada

Proceder de la siguiente manera para borrar los datos en la bandeja de entrada:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Borrar" (F12).
- Se abre un aviso de advertencia.
2. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "OK".

13
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4.5 Configuraciones

En las configuraciones se visualiza tres pestafas:

| Cuenta courier
| Maschine

4 Modo de funcionamiento
| E-Mail

Esta se organiza de la siguiente manera:

General: Permite generar una cuenta Courier asi como la
seleccion del modo operativo.

FTP: Aqui se realiza las configuraciones necesarias para
el modo operativo FTP.

E-Mail: Aqui se realiza las configuraciones necesarias para
el modo operativo email.

Proceder de la siguiente manera para cambiar entre las pestafias:

1. Pulsar en la pantalla tactil la pestafia respectiva o acceder mediante las teclas

de flechas (F8 y F2).

14
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451 General

En esta pestafias se muestran los ajustes para la cuenta Courier y el modo
operativo.

Modo de funcionamiento

Ingresar el nombre de la cuenta Courier

Seleccionar el modo operativo

15
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45.1.1 Ingresar el nombre de la cuenta Courier
Ingresar el nombre de la cuenta Courier. Este sera necesario para la posterior
recepcion de los datos de encargo .
Proceder de la siguiente manera para ingresar el nombre para la cuenta Courier:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Cuenta Courier" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton respectivo esté marcado en blanco y
presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6)

si lo desea.
2. Ingresar con el teclado en la pantalla tactil el nombre deseado.
3. Confirmar la entrada con "OK".
Indicacion

El nombre de la cuenta Courier s6lo debe consistir de cifras y de letras pero no de
caracteres especiales o de espacios vacios.

45.1.2 Seleccionar el modo operativo

Seleccionar el modo operativo. Los datos de encargo pueden recibirse y enviarse
con la servidora FTP o por email.

Proceder de la siguiente manera para seleccionar el modo operativo:

1. Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Modo operativo” o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botdn estd marcado puede presionar también el botén "OK" (F6) si
lo desea.
> Se abre una lista de seleccion.

2. Presionar en la pantalla tactil el modo operativo deseado (FTP o email) o girar
la rueda de desplazamiento hasta que el boton deseado esté marcado en
blanco y presionar a continuacion la rueda de desplazamiento.

16
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4.5.2

Ajustes FTP

En esta pestafia se realiza las configuraciones necesarias para el modo operativo

FTP.

4

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

| —
| C—

Seleccionar template

Seleccionar servidora FTP para el intercambio de datos

17
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45.2.1.1 Seleccionar template

Proceder de la siguiente manera para seleccionar un template para el FTP:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

- Se abre una lista de seleccién.

Seleccionar la configuracidon deseada en la lista. Presionar para esto la tecla
virtual con el valor o girar la rueda de desplazamiento hasta que el botén esté
marcado en blanco y presionar a continuacién la rueda de desplazamiento.

45.2.2 Seleccionar servidora FTP para el intercambio de datos

Proceder de la siguiente manera para seleccionar una servidora FTP para el
intercambio de datos:

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Servidora FTP" o girar la rueda
de desplazamiento hasta que el boton esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el boton esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Ingresar la direccién IP o la URL de su servidora FTP. Confirmar la entrada
con "OK" (F6).

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Nombre de operador"” e ingresar el
nombre con el teclado en la pantalla tactil con el que el operador quiere
registrarse en el CCl.Courier en la servidora FTP. Confirmar la entrada con
llOKll.

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Contrasefia" e ingresar la
contrasefa con la que el operador quiere registrarse en el CCl.Courier en la
servidora FTP. Confirmar con "OK".

Pulsar en la pantalla téctil la tecla virtual "Modo FTP" y seleccionar "activo" o
"pasivo".

Pulsar en la pantalla téctil la tecla virtual "Codificacién" y seleccionar "sin" o
"SSL"_

> Indicacion
La direccion IPse compone de cuatro numeros con el valor entre 0 y 255. Estos

cuatro nimeros estan separados por puntos, p.ej. 122.0.13.101. En caso de no
conocer la direccion IP de su servidora FTP consultar al administrador de red.

18
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453 Ajustes de email

En esta pestafia se realiza las configuraciones necesarias para el modo operativo

email.

4 Direccién de email
cci.test@web.de

‘I Nombre de usuario

cci.test

4

Contrasena

Las siguientes posibilidades de manejo estan a la disposicion:

— Seleccionar cuenta de email para intercambio de datos

19
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45.3.1 Seleccionar cuenta de email para intercambio de datos

Proceder de la siguiente manera para elegir una cuenta de email para el
intercambio de datos.

1.

Presionar en la pantalla tactil la tecla virtual "Template" o girar la rueda de
desplazamiento hasta que el botén esté marcado en blanco y presionar a
continuacion la rueda de desplazamiento.

Cuando el botén esta marcado puede presionar también el boton "OK" (F6) si
lo desea.

Elegir el proveedor de servicios de email de CCl.Courier. En caso de que no
constar el proveedor de servicios, sera necesario realizar manualmente las
respectivas configuraciones (pasos 5 a 7).

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Direccién de email" e ingresar la
direccién de email de la cuenta de email de CCl.Courier. Confirmar la entrada
con "OK" (F6).

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Nombre de operador"” e ingresar el
nombre de operador de la cuenta de email de CCI.Courier. Confirmar la
entrada con "OK".

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Contrasefia" e ingresar el nombre
de operador de la cuenta de email de CCI.Courier. Confirmar la entrada con
llOKll.

Proseguir con el paso 8 una vez que se pudo seleccionar el proveedor de
mail de la cuenta de email de CCI.Courier en el paso 2.

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Servidora POP3" e ingresar la
servidora de bandeja de entrada de la cuenta de email de CCI.Courier.
Confirmar la entrada con "OK".

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Servidora SMTP" e ingresar la
servidora de bandeja de entrada de la cuenta de email de CCl.Courier.
Confirmar la entrada con "OK".

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Codificacion" y seleccionar el tipo de
codificacion.

Pulsar en la pantalla tactil la tecla virtual "Direccién de receptor” e ingresar la
direccion de email a la que debe enviar CCl.Courier los encargos finalizados.
Confirmar la entrada con "OK".

> Indicacion
El nombre de usuario de la cuenta de email se compone de diferente manera. El
nombre del usuario de una cuenta Yahoo! consiste por ejemplo de la completa
direccion de email, mientras que una cuenta de Googlemail sélo consiste de una
parte local, es decir, de la parte antes del "@".
Consultar al proveedor por los nombres de la servidora POP3 y de la servidora

SMTP.

20
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5 Eliminacion de problemas

5.1 Error en el terminal

La siguiente vista general muestra posibles fallos en el terminal y su eliminacion:

Fallos Posible causa Eliminacién
El terminal no puede El terminal no esta conectado Comprobar la conexion
conectarse correctamente ISOBUS

5.2 Fallo en el funcionamiento

Fallos Posible causa Solucién/procedimiento
El intercambio de datos via Desde diciembre del 2013 se Cambio de tarifa segin anterior
FTP por el médem GSM no encuentra bloqueado en consulta con T-Mobile.
funciona. algunas tarifas de T-Mobile el

puerto FTP.

5.3 Mensajes de error

5.4 Diagnéstico

21
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6 Estructurade menu

E-Mail

General

22
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7 Glosario

CClI Competence Center ISOBUS e.V.

CCl.Courier Aplicacién para el intercambio de datos entre el ordenador de oficina y la
terminal

FTP File Transfer Protocol

N protocolo de red para la transferencia de datos

Servidora FTP

La servidora de una red FTP. Uno o varios clientes pueden descargar datos de
la servidora o cargarlos en ésta.

GSM Global System for Mobile Communication
Estandar para redes de telefonia movil totalmente digitales, que son utilizadas
exclusivamente para telefonia y notas breves como SMS.
Direccién IP Una direccion IP es una direccion en redes de computacion. Se asigna a
aparatos que estan conectadas a la red y permite acceder a estos aparatos.
ISO-XML Formato especifico ISOBUS constituido por XML para archivos de pedido.
ISOBUS ISO11783

Norma internacional para la trasmision de datos entre maquinas y aparatos
agricolas.

Servidor POp3

Servidor de entrada de correos

Interfaz

Parte del terminal que sirve para la comunicacién con otros aparatos

Servidor SMTP

Servidor de salida de correos

Terminal

CCI 100 o terminal CCI 200 ISOBUS

Pantalla tactil

Pantalla tactil mediante la que se puede manejar el terminal.

URL

Uniform Resource Locator

Archivo comprimido

Un contenedor de datos comprimido

23
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8 Botones y simbolos

7 A

e,

Aktiv

FTP

CCl.Courier

Activar/desactivar intercambio de datos

Acceder a los ajustes

No se puede acceder a los ajustes debido
a que se ha activado el intercambio de
datos

No hay datos para borrar

Cambiar alos ajustes generales

Cambiar a los ajustes FTP

Cambiar a los ajustes de email

=

OK

Borrar

Confirmar ingreso o seleccion

Cambiar hacia laizquierda

Cambiar hacia abajo

Cambiar hacia la derecha

Cambiar Gacibiarriaaia arriba
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