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Pessi notenda- og samsetningarhandbdk
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véla er skylt ad skra skriflega ad notkunar-
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afhentar med vélinni og afhentar
vidskiptavinum.
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Upprunalegar upplysingar




Keeri vidskiptavinur,

med pvi ad kaupa vélastyringu fyrir AXIS EMC (+W) ISOBUS aburdardreifarann hefur AXIS EMC
pu synt vorunni okkar traust. Kaerar pakkir! b4 munt ekki verda fyrir vonbrigdum Pu hefur keypt
ofluga og areidanlega vélstyringu.

Ef svo dliklega vill til ad vandamal komi upp er pjénustudeild okkar avallt til pjénustu reidubuin.

L]

Vid bidjum pig um ad lesa pessar notkunarleidbeiningar og notkunarleidbeiningar fyrir
vélina vandlega adur en pu tekur hana i notkun og fylgja leidbeiningunum.

Pessi handbdk geeti einnig lyst bunadi sem er ekki hluti af vélstjérnarkerfinu pinu.

Athugiod radnumer vélarstyringarinnar og vélarinnar

Vélarstyringin  er verksmidjukvardud AXIS EMC (+W) ISOBUS a
aburdardreifarann sem hun var send med. betta er ekki haegt ad tengja vid
adra vél an vidbotar endurkvordunar.

Vinsamlegast sladu inn radnumer vélarstyringarinnar og vélarinnar hér. begar
vélastyringin er tengd vid vélina verdur pu ad athuga pessi nimer.

Radnumer rafreen vélstjorn:
Radnumer vélar:

Ar byggingarvélar:

Taeknilegar endurbaetur
Vid leitumst stddugt vid ad baeta vorur okkar. Af pessum sékum askiljum okkur rétt til ad baeta og

breyta vorum okkar fyrirvaralaust an fyrirheits um ad gera sému beetur eda breytingar a seldum
vélum.
Okkur er anaegja ad svara nanari spurningum.

Keerar kvedjur,

RAUCH Landmaschinenfabrik GmbH
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1. Upplysingar fyrir notendur

1.1

1.2

Upplysingar fyrir notendur

Um pessa notendahandbék

Pessar notkunarleidbeiningar eru hluti af styringu vélarinnar.

Notkunarleidbeiningarnar innihalda mikilvaegar upplysingar um 6rugga, rétta og hagkveema notkun
og vidhald vélarstyringar. Ad fylgjast med peim hjalpar til vid ad fordast heettur, draga ur
vidgerdarkostnadi og stédvunartima og auka areidanleika og endingartima vélarinnar sem stjérnad er
med peim.

Notkunarleidbeiningarnar skulu geymdar til reidu a peim stad par sem vélarstyringin er notud (t.d. i
drattarvélinni).

Notkunarleidbeiningarnar koma ekki i stad persénulegrar abyrgdar pinnar sem stjéornanda og
starfsmanna vélstyringar.

Merking oryggisupplysinga

i pessari notendahandbok eru 6ryggisupplysingar flokkadar eftir vaegi og likum & haettu hverju sinni.

Heettumerkin vekja athygli & haettum sem eftir eru vid notkun vélarinnar. Oryggisupplysingarnar eru
settar fram med eftirfarandi heetti:

Takn + merkjaoré

Skyring

Haettustig 6ryggisupplysinga
Haettustigid er gefid til kynna med merkiordinu. Haettustigin eru flokkud med eftirfarandi haetti:

AHETTA!

Tegund og orsodk heettu

Hér er varad vid heettu sem 6gnar lifi og heilsu folks.

Ef ekki er farid eftir pessum 6ryggisupplysingum hefur pad alvarleg slys i for med sér, jafnvel
banaslys.

» Gera verdur peer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

! VIDVORUN!
Tegund og orsodk heettu

Hér er varad vid adstaeedum sem kunna ad stefna heilsu folks i haettu.

Ef ekki er farid eftir pessum 6ryggisupplysingum mun pad hafa alvarleg slys i fér med sér.

» Gera verdur peer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 7



1. Upplysingar fyrir notendur

AVARUB!
Tegund og orsok heaettu

Hér er varad vid adsteedum sem kunna ad stefna heilsu folks i heettu.
Ef ekki er farid eftir pessum vidvérunum mun pad valda meidslum.

» Gera verdur peaer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

TILKYNNING!

Tegund og orsdk haettu

Pessi vidvorunartilkynning varar vid skemmdum & eignum og umhverfi.

Sé ekki farid eftir pessum vidvérunum mun pad valda skemmdum a vélinni og umhverfinu.

» Gera verdur paer radstafanir sem lyst er til ad afstyra heettu.

Petta er visbending:
i almennum leidbeiningum koma fram &bendingar um notkun og gagnlegar upplysingar, en ekki
er varad vid haettu.

1.3 Upplysingar um framsetningu texta
1.3.1 Leidbeiningar
Adgerdaskref sem rekstrarfolk @ ad framkvaema eru synd sem hér segir.
» Leidbeiningar um adgerdir skref 1
» Leidbeiningar um adgerdir skref 2
1.3.2 Upptalning
Upptalningar an skyldubundinnar réd eru settar fram sem listi med punktum:
+  Eiginleiki A
+  Eiginleiki B
1.3.3 Tilvisanir
Tilvisanir i adra texta i skjalinu eru syndar med malsgreinanumeri, fyrirsagnartexta eda
bladsidunumeri:
+  Deemi: Athugid lika 2 Skipulag og virkni
Pegar visad er i onnur skjol er pad gert med abendingum eda leidbeiningum an pess aéd tilgreina kafla
eda bladsidutal:
*  Deemi: Fara skal eftir pvi sem fram kemur i notendahandbdk fra framleidanda drifskaftsins.
8 5903228 AXIS EMC (+W) ISOBUS



1. Upplysingar fyrir notendur

1.3.4 Valmyndastigveldi, hnappar og flakk
Valmyndirnar eru atridin sem eru skrad i adalvalmyndarglugganum.

Valmyndirnar innihalda undirvalmyndir eda valmyndarfaerslur par sem pu getur gert stillingar
(vallistar, innslattur texta eda numera, reest adgerd).

Mismunandi valmyndir og hnappar vélstyringarinnar eru feitletrud.

Stigveldid og slédin ad vidkomandi valmyndaratridi eru merkt med > (6r) a milli valmyndarinnar,
valmyndaratridisins eda valmyndaratridanna:

+ System / Test > Test/diagnosis > Voltage pyodir ad pu naerd valmyndaratridinu Voltage i gegnum
System / Test valmyndina og Test/diagnosis valmyndaratridid.
o Orin > samsvarar pvi ad yta a skrunhjélid eda hnappinn a skjanum (snertiskjar).

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 9



2. Skipulag og virkni

2 Skipulag og virkni
Pessi kafli takmarkast vid lysingu a virkni rafeindastyringar vélarinnar an pess ad tilgreina
tiltekna ISOBUS-stjérnstod.
* FFylgdu leidbeiningunum um  notkun  ISOBUS-stjérnstédvarinnar i  videigandi
notkunarhandbok.
2.1 Yfirlit yfir studdar vélar
Sumar gerdir eru ekki faanlegar i 6llum 16ndum.
*  AXIS-H 30.2 EMC, AXIS-H 30.2 EMC + W
+ AXIS-H50.2 EMC +W
+ AXIS-M 20.2 EMC, AXIS-M 20.2 EMC + W
*+  AXIS-M 30.2 EMC, AXIS-M 30.2 EMC + W
*  AXIS-M 40.2 EMC, AXIS-M 40.2 EMC + W
+ AXIS-M 50.2 EMC +W
«  AXISM20.2W, AXIS M 50.2 W, AXIS M 40.2 W
+ AXIS-M 25 EMC, AXIS-M 25 EMC + W
Stydur eiginleikar
»  Dreifing eftir aksturshrada
+ Rafmagnsstilling a fallpunkti
*  hradastyringu
o  AXIS-M 20.2/30.2/50.2 EMC (+W): Hada kardanas
o  AXIS-H 30.2/50.2 EMC (+W): Snuningshradi dreifiskifu
o AXIS-M 25 EMC + (W): Hada kardanas
*+  EMC - massaflaedisstyring
«  Oendanlega breytileg hlutastyring
2.2 Skjar
Skjarinn synir naverandi stdéduupplysingar, val og inntaksvalkosti rafeindastyringar vélarinnar.
Naudsynlegar upplysingar um notkun vélarinnar eru birtar & notkunarskjanum.
10 5903228 AXIS EMC (+W) ISOBUS



2. Skipulag og virkni

2.21

Lysing a rekstrarmyndinni

Nakveem framsetning notkunarskjasins fer eftir peim stillingum sem nu eru valdar og gerd
vélarinnar.
Sja Kafli 2.1 - Yfirlit yfir studdar vélar - Bls. 10 og Kafli 2.2.2 - Skjabord - Bls. 13

m AXIS-H

1,00/1,00

ff Km# h
S ()

1532,77
/' ha Trip

Mynd 1: Syning a AXIS-H vélastyringu

(1]
(2]
3]

GPS merki

EMC stada

Syna aburdarupplysingar (nafnid aburd,
vinnslubreidd og gerd dreifiskifu)

[8]

[9]
[10]

Opnunarstada til
vinstri
Auglysing aburdardreifari i fostu formi

Dreifiskifahradi haegri/vinstri

skammtaglass

haegri/

Takki: Adlogun i aburdartoflu [11] HIljédstyrksbreyting haegri/vinstri
[4] Meelingarrennistada heegri/vinstri [12] Naverandi dreifingarhlutfall fra
[5] Stadsetning fallpunkts haegri/vinstri aburdarstillingum eda verkstyringu
[6] adgerdarlyklar Hnappur: bein faersla umsoéknarhlutfalls
[7]1 Frjalslega skilgreinanlegar birtingarreitir [13] Valinn rekstrarhamur
[14] Skjar spassiu/rammastillinga
[15] AXMAT-adgerdin er virk
AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 11



2. Skipulag og virkni

m AXIS-M

(1]
(2]
(3]

(4]
(3]
6]

(8]

Kartoffeldinger
12,00 m, S1.3

—-'-_..-‘-'
10,1 5,64 00 : 00
km/h . ha ,Tl‘ip /.eer‘l.aufz.

Mynd 2: Syning & AXIS-M vélastyringu

GPS merki

EMC stada

Aburdarupplysingaskjar (aburdarheiti,
vinnslubreidd og gerd dreifiskifu)
Skiptisvaedi: Adldgun i aburdartoflu
Meelingarrennistada haegri/vinstri
Stadsetning fallpunkts haegri/vinstri
adgerdarlyklar

Frjalslega skilgreinanlegar birtingarreitir
Opnunarstada skammtaglass til haegri/
vinstri

[9]
[10]
(1]

[12]
[13]
[14]

Auglysing aburdardreifari i fostu formi
Snuningshradi afluttaks

Nuverandi dreifingarhlutfall
aburdarstillingum eda verkstyringu
Hnappur: bein faersla umsdknarhlutfalls
Valinn rekstrarhamur

Skjar kant-/rammastillinga

Stada HillControl, enginn GPS hradi (fer eftir
rekstrarham)

fra

12
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2. Skipulag og virkni

222 Skjaboro

Heegt er ad adlaga birtingarreitina prja a skjanum sérstaklega og uthluta peim eftirfarandi gildum:
»  Forward speed
*  Flow factor (FF)

* hatrip
* kg trip
* mtrip
+ kg left
«  mleft
* haleft

* Idle time (timi fram ad naestu adgerdalausu maelingu)
»  Torque (diskadrif)

_$_ 170 kg/ha | Kartoffeldinger Misc
36m S4
(o]
6.0
0%
Q RFPM o]
.‘-\--—v-_,_'___ ___'_,_-r"--_—‘
0.0 1.00/1.00 00: 00
IQ':/h Leer'l.t’)fz

8965@5

Mynd 3: Skjareitir

[1] Synareit 1 [3] Synareit 3
[2] Synareit 2

Veldu skja
P Yittu & videigandi skjareit 4 snertiskjanum.
Skjarinn synir mégulega skjai.
» Merktu nyja gildid sem & ad uthluta skjareitnum me?.
»  Yttu OK & skiptisvaedi.
Skjarinn synir notkunarskjainn.

Nyja gildid er slegid inn i vibkomandi birtingarreit.

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 13



2. Skipulag og virkni

223 Syning a stodu maelinga
CRUA i
170 kg/ha | Kartoffeldinger Misc [ 170 kg/ha |Kar'tnffe'ldil|nger Misc
36m S6 36m 56
6.0 6.0
w p— —
! 1 ?
ala 1.00/1.00 ae: e 0.a 1.00,/1.00 t\a: oo
kn./ﬁ'h Lk Le\s rlaufz. km/l'/ T I.ee\"'l.aufz o
Mynd 4: Syning a stédu meelinga
[A] Dreifingarhamur 6virkur [B] Véli dreifingaradgerd
[11  Hluti évirkur [3] Hluti ovirkur
[2] Hluti virkjadur [4] Hluti virkjadur
m Gera heila dreifihlid 6virka
- A jadarsvaedinu er haegt ad gera heila dreifihlid dvirka samstundis. Petta er sérstaklega gagnlegt i
ﬁ: akurhornum til ad dreifa hratt.
P Yttua flytihnappinn fyrir minnkun a hluta vinnslubreiddar i meira en 500 ms.
14 5903228 AXIS EMC (+W) ISOBUS



2. Skipulag og virkni

224 Syning a kéflum

et IS
®_.‘f<4t_';f @——J:Q;
»« =%

@ = 1

200 kg/h
| e 24m sS4

S55A | 200 kg/ha

15.0 1.00/ \.00 ©00: 06 15.09 1.900/1.00 ©9o: 0a
km/h i Leerlaufz. km/h f+ Leerlaufz.

Mynd 5: Syning & stédu hluta

[11 Skiptahnappur fyrir Gtbreidslu kafla/mérka [3] Virkjadir hlutar i allri vinnslubreidd
[2] Minnka haegri hluta hnappinn [4] Heegri hluti minnkar um nokkur kaflastig

Frekari skja- og stillingarmoguleikar eru 4.13.4 Unnid med kafla utskyrdir i kaflanum.

2.2.5 Syning 4 EMC st66u

EMC stjérnunarstada:
*  Raudur punktur: évirk EMC stjorn
*  Graenn punktur; virk EMC stjérn

Pegar dreift er & brin/kanta er engin EMC-styring virk a bran/kantadreifingu, pess vegna helst
punkturinn & samsvarandi hlid raudur.

2.3 Bokasafn takna sem notud eru

Vélarstyringin synir AXIS EMC (+W) ISOBUS takn fyrir valmyndir og adgerdir a skjanum.
2.31 Notkun

Takn [Merking

til vinstri; fyrri sida

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 15



2. Skipulag og virkni

Takn

Merking

Til haegri; naesta sida

aftur i fyrri valmynd

Til baka i adalvalmynd

| Skipt @ milli rekstrarskjas og valmyndarglugga

we/a
Heetta, loka glugga
ESC
2.3.2 Valmyndir
Takn Merking
i ;: 7| Skiptu beint i adalvalmynd ur valmyndarglugga
[ 4
|| Skipt @ milli rekstrarskjas og valmyndarglugga
w/a
) SpreadLight vinnuljés
& Yfirbreidsla
=2, |stillingar aburdar
*
== [Vélarstillingar
-—C
7 [fliotleg teemi
li jotieg taeeming
Isvs) kerfi/prof
i upplysingar
*_
REE] Vigtunarferdateljari
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2. Skipulag og virkni

233 Takn sem starfa mynd

Takn

Merking

START:
STOP

Byrjadu a dreifingu og stjornadu alagshrada

Dreifingaradgerdin er hafin; Stédva reglugerd um umsoéknarhlutfall

Byrjadu ad henda diskum

Snudu leirskifunum; Haettu ad henda diskum

Nullstillir magnbreytinguna i forstillt forritsmagn

|| Skipt & milli rekstrarskjas og valmyndarglugga

Skipti® a milli kantadreifingar og hluta a vinstri, haegri eda badum hlidum

Hlutabreidd vinstra megin, jadardreifing haegra megin vid dreifinguna.

Hlutabreidd haegra megin, jadardreifing vinstra megin vid dreifinguna.

| Jadardreifing beggja vegna dreifingarinnar

OptiPoint Pro er virkjad
OptiPoint Pro ekki virkjad: taknid birtist ekki

OptiPoint pro virkt i hornaham

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228
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2. Skipulag og virkni

Takn [Merking
Val a yfir/undirmagni vinstra megin, haegra megin eda badum hlidum (%)
Ls6l/IR%
Magnbreyting + (plus)
il 11
+ 10%
i y | Magnsbreyting - (minus)
10 %
C Magnbreyting eftir + (plus)
[1]
+ 10%
-— |Magnsbreyting eftir - (minus)
[1]
- l0%
v, Magnbreyting til haegri + (plus)
1]
+ 1l0%
* Magnbreyting til haegri - (minus)
1]
10 %
Handvirk magnbreyting + (plus)
11 11
+ MAN
i y |Handvirk magnbreyting -(minus)
MAN
o Auka hrada dreifiskifu (Plus)
(&
o Minnka hrada dreifiskifu (minus)
(Nl
C" Utbreidsla hlid vinstri 6virk

Dreifhli® virk til vinstri

18
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2. Skipulag og virkni

Takn

Merking

Dreifhlid 6virk haegra megin

Dreifhlid virk haegra megin

Minnka hluta til vinstri (minus)
i landamaeradreifingaradgerd:

Lengri ytt (>500 ms) slekkur strax a fullri dreifingarsidu.

Auka vinstri hluta (Plus)

Minnka hluta til haegri (minus)
i landamaeradreifingaradgera:

Lengri ytt (>500 ms) slekkur strax a fullri dreifingarsidu.

Auka hluta til heegri (Plus)

Virkjadu landamaeradreifingu/TELIMAT heegra megin

Jadardreifingaradgerd/TELIMAT virkur haegra megin

Virkjadu landamaeradreifingaradgerdina til vinstri

Markadreifingaradgerd virk til vinstri

HillControl virkjad

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228
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2. Skipulag og virkni

2.3.4 Onnur takn

Takn Merking

—| | Byrjadu adgerdalausa meaelingu i adalvalmyndinni

\/

| Dreifingarhamur & morkum, a rekstrarskjanum

z _
x

Kantdreifingarstilling, & adgerdamyndinni

L4
7

Dreifingarhamur fyrir mork, i adalvalmyndinni

[2
X

Edge Spread Mode, i adalvalmyndinni

[
¥y

A ||Rekstrarhamur AUTO km/kist + AUTO kg

23)

AUTO km/klst rekstrarhamur

MAN km/klst rekstrarhamur

5) | b9

A
£

MAN meelikvardastilling

EMC styring 6virk

EMC stada

Tap @ GPS merki (GPS J1939)

Lagmarksmassafleedi er undir

ANl

g@ Farid er yfir hamarks massaflaedi

Kz

24 Yfirlit yfir byggingarvalmynd

m AXIS MEMC

Eftir pvi hvernig vélin er stillt geetu akvednar valmyndir ekki birst.
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2. Skipulag og virkni

00'01°9 sngos! owa W sixvy @)

ubew ejbip

Leljerenspy

(w ‘ey ‘6y) 1y3

_
_
_ Boa eie|
_
_

(y/w») uellsyegiajun

| ejsnuold

| Buwsiounoid

| meweubebieppoy

jiodndo ejebin
ubewylaip z

(%) HIA ‘wap ugie]  |—

inge wn sebuisAiddn _l

[0JU0D-SdO
|01JU0D) NSEL

ubew -/+
Jylulay-sdo

[CEVENTE
Y/UW-NYIN

1QEAY-NYIN —

BISUUIA-NYIN/OLNY |

efeyaig I

ojul [0JU0D-SdD ||

(w) ppigis ‘peld

(w) prany pely  |—

0.4 iodndo
/ u10gndQ 10 euyioy

g ppbluusy

nQIngy —

Bujujeswes _|

lpuegiBjwely |

omw_tmmc_cﬁmaa:
Jejelbieginge punba)

(%) ubewripreger
ICRE

paupiegel uyug |

Jeger/anuey| [

BJpIsUIRIg

ABRNRY

adieBuyielp efloH U

Inge)jssisuuain

JIngnjssiisuuay

(W) ppraignjsuuip

(eyBy) uBewiyaig ||

JBQINGE II8H |

m AXIS HEMC

21

5903228

AXIS EMC (+W) ISOBUS



2. Skipulag og virkni

AXIS EMC (+W) ISOBUS
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3. Viébygging og uppsetning

3 Vidbygging og uppsetning

3.1 Krofur fyrir drattarvél

Adur en vélarstyringin er fest & skal athuga hvort drattarvélin uppfylli eftirfarandi krofur:

Avallt skal tryggja ad lagmarksspenna sé 11 V, jafnvel p6 ad nokkrir notendur séu tengdir 4 sama
tima (t.d. loftkeeling, ljés).

*  AXIS EMC: Hradi aftaksskafts verdur ad vera eftirfarandi gildi og verdur ad virda (grunnkréfur um
rétta vinnslubreidd).
o AXIS M EMC: lagmark 540 snuningar @ minutu, eda 750 snuningar a minutu fyrir AXIS M 50

Fyrir drattarvélar an stddugs breytilegs girkassa verdur ad velja aksturshradann med réttu
girhlutfalli pannig ad tilgreindur afluttakshradi haldist.

9-pinna innstunga (ISO 11783) aftan a drattarvélinni til ad tengja vélstyringu vid ISOBUS
9-pinna tengitengi (ISO 11783) til ad tengja ISOBUS tengi vid ISOBUS

Ef drattarvélin er ekki med 9 pinna innstungu ad aftan er heegt ad kaupa uppsetningarsett
fyrir traktorinn med 9 pinna innstungu fyrir traktorinn (ISO 11783) og jardhradaskynjara sem

valkost.
3.2 Tengi, innstungur
3.2.1 Aflgjafi

Vélarstyringin er knudin af 9 pinna innstungunni aftan a drattarvélinni.

3.2.2 Tengja vélarstyringu

pad fer eftir bunadi hvernig haegt er ad tengja vélstyringuna vié pyrildreifarann fyrir steinefnaaburd.
Nanari upplysingar er ad finna i notkunarhandbdk vélarinnar.

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 23



3. Vidbygging og uppsetning

B Yfirlit yfir tengingar a teikningu

1D

m:&(z&g

=
4

Mynd 6: AXIS-H EMC: Yfirlit yfir tengingar a teikningu

[11 véltengi

[2] vélstjérn

[3] véltengi

[4] snuru dreifingaradili

[5] Hledsluklefi til vinstri/haegri

[8] Tog/hradaskynijari vinstri/haegri

[9] Hiutfallsventill vinstri/haegri

[10] Fallpunktur vélarinnar til vinstri/haegri
[11] Yfirspennuvarnarhreerivél

[12] rafmétor hreerivél

[6] Snuningsdrifsmeeling renna til vinstri/haegri [13] Seil fyrir styrisbunad

[7] Tomur skynjari vinstri/hgegri

[14] ISOBUS teekistengi

24
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3. Viébygging og uppsetning

i L0

Mynd 7: AXIS-M 20.2 EMC: Yfirlit yfir tengingar a teikningu

[11 véltengi [8] Tomur skynjari vinstri/haegri

[2] Vélstjorn [9] Tog-/hradaskynjari vinstri/lheegri (ekki fyrir
[3] véltengi AXIS M W)

[4] snuru dreifingaradili [10] TELIMAT skynjarar fyrir ofan/nedan

[5] Styribunadur TELIMAT [11] Seil fyrir styrisbunad

[6] Hledsluklefi til vinstri/heegri [12] ISOBUS teekistengi

[71 Snuningsdrifsmeeling renna til vinstri/haegri

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 25



3. Vidbygging og uppsetning

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

frow i N N =

— i — - — - —

“'-‘ﬂh. o) .y
=3 < K=
—.‘ - - "—

- g _p-is

Mynd 8: AXIS-M 30.2 EMC, AXIS-M 50.2: Yfirlit yfir tengingar a teikningu

véltengi

Vélstjorn

véltengi

snuru dreifingaradili

Styribunadur TELIMAT

Hledsluklefi til vinstri/haegri
Snuningsdrifsmaeling renna til vinstri/haegri

[8] Tomur skynjari vinstri/heegri

[9] Tog-/hradaskynjari vinstri’lhaegri (ekki fyrir
AXIS M W)

[10] TELIMAT skynjarar fyrir ofan/nedan

[11] Fallpunktur vélarinnar til vinstri/haegri

[12] Seil fyrir styrisbunad

[13] ISOBUS tekistengi

26
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4. Stjérnun

4

4.1

Stjérnun

AVARUD!
Haetta & meidslum vegna aburdar sem lekur ut
Ef bilun kemur upp getur maelingarrennibrautin opnast dveent vid akstur a dreifingarstad. Haetta er
a ad folk renni og slasist af aburdi sem sleppur ut.

» Adur en ekid er a dreifingarstadinn, vertu viss um ad sldkkva & rafeindastyringu vélarinnar.

Stillingarnar i einstékum valmyndum eru mjég mikilveegar fyrir besta, sjalfvirka
massafladisstyringu (EMC adgero).

Taktu sérstaklega eftir sérstokum eiginleikum EMC adgerdarinnar fyrir eftifarandi valmyndaratriéi:

«  [valmynd Fertiliser settings > Spreading disc, sja bls. 4.4.6 Gerd dreifiskifu

+ [ valmynd Fertiliser settings > Disc speed eda valmynd Fertiliser settings > Normal disc
speed, sja bls. 4.4.7 Fjélda snuninga

+ | valmyndinni Machine settings > AUTO/MAN mode, sja 4.5.1 AUTO/MAN stjérnun

4.2

Kveikja a vélstyringu

Skilyroi:

»  Vélarstyringin er rétt tengd vid vélina og drattarvélina.
o Deemi, sja 3.2.2 Tengja vélarstyringu.

*  Lagmarksspenna 11 V er trygg®d.

» Byrjadu vélstyringu.

» Raesiviomot vélstyringar birtist.

» Fylgdu vidvorunarskilabodunum og stadfestu med Enter-takkanum.
>

Stuttu sidar synir vélstyringin virkjunarvalmyndina i nokkrar sekundur.

Rekstrarskjarinn birtist pa.

Leidsogn i valmyndum

Mikilveegar upplysingar um birtingu og flakk milli valmynda er ad finna i kafla 1.3.4
Valmyndastigveldi, hnappar og flakk.

Hér a eftir er lyst hvernig valmyndir eda valmyndaratridi eru opnud® med pvi ad snerta
snertiskjainn eda yta a adgerdahnappana.

*  Fylgdu notkunarhandbdk stjérnstédvarinnar sem er i notkun.
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4. Stjérnun

m Kalladu upp adalvalmyndina
P Yttu 4 adgerdaskjainn/adalvalmyndarhnappinn. Vinsamlegast visad til 2.3.2 Valmyndir.

4
S—
E}

Adalvalmyndin birtist & skjanum.

m Kalladu upp undirvalmyndina med snertiskjanum
»  Yttu & hnappinn & vidkomandi undirvalmynd.

Windows birtast og bidur um ymsar adgerdir.
+ textainnslattur

+  gildi inntak

»  Stillingar i gegnum frekari undirvalmyndir

Ekki eru allar breytur birtar & skjanum a sama tima. Fardu yfir i adliggjandi valmyndarglugga
(flipa) meo or til vinstri/haegri.

m Heaetta i valmynd
P Stadfestu stillingar med pvi ad yta a Til baka hnappinn.

e Aftur i fyrri valmynd.

» Yttu & styriskja/adalvalmyndarhnapp.

&
-‘-"""‘-‘_
B

Aftur i notkunarskjainn.

» Yttu 4 ESC takkann.

ESCH|  ryri stillingar haldast.

Aftur i fyrri valmynd.
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4. Stjérnun

4.3 Adal valmynd

ﬁ] Main menu
- -
Working
screen
je]
& 4
C 5 —
Fertiliser Machine Fast
settings settings emptying
8YS 3
— 1 2
TEST, —C
System / Info wWeighing/
Test Trip count

Mynd 9: Adalvalmynd med undirvalmyndum

undirvalmynd

Merking

Lysing

SpreadLight

Kveikt/slokkt a vinnuljosum

4.10 Vinnuljés (SpreadLight)

Working screen
Working screen

Breytingar a rekstrarskjanum

Hopper cover
Hopper cover

Opnun/lokun a tjaldi

4.11 Yfirbreidsla

Fertiliser settings
Fertiliser settings

Stillingar fyrir aburdar- og
dreifingaradgerdir

4.4 Stillingar aburdar

Machine settings
Machine settings

Stillingar fyrir traktor og vél

4.5 Stillingar vélarinnar

Fast emptying Beinn adgangur ad valmyndinni til ad 4.6 fljotleg taeeming
Fast emptying teema vélina fljott

System/Test Stillingar vélastyringar og greiningar 4.7 ketfi/prof
System / Test

Info Vélstillingarskjar 4.8 Upplysingar
Info

Weighing / Trip count
Weighing/Trip count.

Gildi fyrir dreifingarvinnuna og adgerdir
fyrir vigtunina

4.9 Vigtunarferdateljari

Auk undirvalmyndanna er heegt ad velja adgerdahnappana Idle measurement og Bound. sprd.type i

adalvalmyndinni.

AXIS EMC (+W) ISOBUS
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4. Stjérnun

+ Idle measurement: Adgerdarlykillinn gerir kleift ad hefja adgerdalausa meelingu handvirkt. Sja
Bt ll x kafla 4.13.6.2 Hanadvirk adgerdalaus meeling.
+  Bound. sprd.type: Jadardreifing eda kantdreifing.

4.4 Stillingar aburodar

| pessari valmynd eru stillingar fyrir aburd og dreifingu gerdar.

» Valmynd Main menu > Fertiliser settings hringja upp.

<> = = E “e 1 |2 3 a s

3. Ammoniumsulfat ENSIN ﬁ s ’ 900
E‘Appl- rate (kg/ha) 200 @ Spreading disc ’ S6
Ko¥working width (m) |24.00 || Limited bd -
§f' Flow factor 0.78 21 Bound. disc speed l 540
m;;?wop point 6.0 n:? Bound. drop point [ SN0
‘f;f Start calibration 'E! Bound.quantity (%)l o

Mynd 10: Valmynd Fertiliser settings AXIS-H EMC, flipar 1 og 2

- 1 2 (3| a “e 1 2 3 |a
=
Normal v E::j Calculate OptiPoint
=X Mounting height 50/50 L4 GPS-Control info
<Fertiliser manufacturer=>
<Chemical composit.=> .
P = Distance factor 199
=]
ﬁéié Fertiliser chart
.% Calibrate AXMAT

Mynd 11: Valmynd Fertiliser settings, flipar 3 og 4

Undirvalmynd Merking Lysing

Fertiliser name Valinn aburdur ur aburdartoflunni 4.4.13 dreifitéflur
Fertiliser name
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4. Stjérnun

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Application rate
Appl. rate (kg/ha)

Feerid inn markgildi fyrir
notkunarhlutfallid i kg/ha

4.4.1 Dreifimagn

Working width
Working width (m)

Skilgreining & vinnslubreidd sem a ad
dreifa

4.4.2 Stillio vinnslubreiddina

fallpunktsstyrum:: Stilling a fallpunkti

Flow factor Feerid inn fleedisstudul aburdarins sem |4.4.3 flaedistudull

Flow factor notadur er

Drop point Sladu inn fallpunktinn Fylgdu notkunarhandbdk
Drop point Fyrir AXIS med rafstyroum vélarinnar. 4.4.4

Utrennslisstadur

Start calibration
Start calibration

Kalladu upp undirvalmyndina til ad
framkvaema kvordunarproéfid
Ekki mogulegt i EMC-ham

4.4.5 Dreifingarprofun

Normal disc speed
Normal disc speed

AXIS-H
Sladu inn eeskilegan hrada dreifiskifu
Hefur ahrif &8 EMC massaflaedisstyringu

4.4.7 Fjélda snaninga

Spreading disc

vélinni.
Stillingin hefur ahrif a EMC
massaflaedisstyringu.

PTO Hefur ahrif 8 EMC massaflaedisstyringu |4.4.7 Fjélda snininga
PTO O

Verksmidjustilling:

*  AXIS EMC: 540 sn./min.
Dreifiskifa Stilling & gerd dreifiskifu sem er fest a

Vallisti:

* 81 (fyrir allar vélargerdir
nema AXIS-M 50.2)

« S2

. sS4
- S6
. S12

Boundary spreading type
Bound. sprd.type

Vallisti:
¢ Limited bd
. Full bord.

Val med orvatdkkum, stadfestu
med Enter takkanum

Er stillt med afluttakshrada
drattarvélarinnar.

Boundary spreading
speed
Bound. disc speed

Forstilling a hrada i
landameeradreifingarham

Inntak i sérstdkum
innslattarglugga

Boundary drop point
Bound. drop point

Forstilling a fallpunkti i
landameeradreifingarham

Inntak i sérstékum
innslattarglugga

Boundary quantity
Limit. bd rate (%)

Forstilling a magnslaekkun i
landameeradreifingarham

Inntak i sérstdkum
innslattarglugga

TELIMAT

Vistar TELIMAT stillingar fyrir
landamaeradreifingu

Adeins fyrir AXIS-M vélar med
TELIMAT

AXIS EMC (+W) ISOBUS

5903228
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4. Stjérnun

Undirvalmynd Merking Lysing

Fertilisation method Vallisti: Val med 6rvatdkkum Stadfestu

Fertilisation method . Normal med pvi ad yta & Enter takkann
+ Late sprd.

Mounting height
Mounting height

Upplysingar i cm ad framan/cm ad
aftan

Vallisti:

« 0/6

« 40/40

« 50/50

+ 60/60

e 70/70

- 70/76
Manufacturer Feersla aburdarframleidanda
Manufacturer
Composition Hlutfall af efnasamsetningu
Composition

Fertiliser class
aburdarflokki

velja lista

Val med orvatokkum; Stadfestu
med pvi ad yta a Enter takkann

Distance factor
Distance factor

Sladu inn breiddarfeeribreytuna ur
stillingartéflunni. Naudsynlegt til ad
reikna ut OptiPoint

Calculate OptiPoint
Calculate OptiPoint

A9 sla inn feeribreytur GPS-styringar

4.4.10 Reiknadu OptiPoint

Turn on distance
Turn on dist. (m)

Sladu inn kveikjulengd

Turn off distance
Turn off dist. (m)

Sladu inn slékkvivegalengd

GPS Control Info
GPS-Control info

Syna upplysingar um GPS styribreytur

4.4.12 GPS
stijérnunarupplysingar

Fertiliser chart
Fertiliser chart

Umsjon med dreifitéflum

4.4.13 dreifitoflur

Calibration AXMAT
Calibrate AXMAT

Adeins AXIS-H 50.2
Kalladu upp undirvalmyndina til ad
kvarda AXMAT adgerdina

Til ad gera petta skaltu fylgjast
med notkunarleidbeiningum
sérbunadarins

32
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4. Stjérnun

441 Dreifimagn

i pessari valmynd er markgildi fyrir zeskilegt dreifingarmagn slegid inn.
Li] Sladéu inn umséknarmagn:

» Valmynd Fertiliser settings > Appl. rate (kg/ha) hringja upp.
Gildandi dreifingarhlutfall birtist & skjanum.
P Sladu inn nyja gildid i innslattarreitinn.

» Yitu a4 OK.

Nyja gildid er geymt i vélstyringu.

4.4.2 Stillid vinnslubreiddina

i pessari valmynd er vinnslubreiddin akvérdud.
7 » Valmynd Fertiliser settings > Working width (m) hringja upp.
Naverandi vinnslubreidd birtist a skjanum.
P Sladu inn nyja gildid i innslattarreitinn.
» Yitu a OK.

Nyja gildid er geymt i vélstyringu.

Ekki er heegt ad breyta vinnslubreiddinni medan & dreifingu stendur.

4.4.3 flaedistudull
Rennslisstudullinn er a bilinu 0,2 til 1,9.

ff Med sému grunnstillingum (km/kist, vinnslubreidd, kg/ha) a eftirfarandi vié:
+  Efflaedistudullinn er aukinn minnkar skammtamagnid.
+  Ef rennslisstudullinn er lzekkadur eykst skammtamagnid.

Villubod birtast um leid og fleedistudullinn er utan tilgreinds svids. Sja kafla 5 Vidvérunarskilabod og
mogulegar orsakir.

Pegar lifreenum aburdi eda hrisgrjbnum er dreift skal laekka lagmarksstudulinn i 0,2. betta kemur i veg
fyrir ad villubodin birtist stédugt.

Ef rennslisstudullinn er pekktur ar fyrri kvérdunarpréfunum eda ur dreifitéflunni skal sla hann inn
handvirkt.
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4. Stjérnun

44.4

N

e
=

F 4

Heegt er ad akvarda Start calibration flaedistudulinn og sla inn i gegnum valmyndina med pvi ad
nota vélastyringu. Sja kafla 4.4.5 Dreifingarpréfun

Med steinefnadburdardreifaranum AXIS-H EMC er fledistudullinn akvardadur af EMC
massaflaedisstyringu. Hins vegar er haegt ad sla inn handvirkt.

Utreikningur & rennslisstudli fer eftir notkunarstillingunni sem notud er. Nanari upplysingar um
rennslisstudulinn: sja kafla 4.5.1 AUTO/MAN stjérnun.

Sladu inn flaedistudul:
» Valmynd Fertiliser settings > Flow factor hringja upp.
Nuaverandi innstilltur rennslisstudull birtist & skjanum.

» Sladu inn gildid ur stillingartéflunni i innslattarreitinn.

Ef aburdurinn er ekki skradur i dreifitoflunni skal sla inn rennslisstudulinn 1,00.
i notkunarstillingu AUTO km/h mzelum vid med ad framkveema kvordunarprof til ad akvarda
nakvaeman flaedistudul fyrir pennan aburd.

> Adytaa OK.

Nyja gildid er geymt i vélstyringu.

Vid maelum med pvi ad flaedistudullinn sé syndur a rekstrarskjanum fyrir aburdardreifarann AXIS
EMC (rekstrarstilingAUTO km/h + AUTO kg). bPannig er haegt ad fylgjast med styringu
rennslisstudulsins medan a dreifingu stendur. Sja kafla 2.2.2 Skjabord.

”

Utrennslisstadur

Stilling a fallpunkti & AXIS EMC aburdarutvarpstaeki a fostu formi fer adeins fram med rafdrifinni
stillingu a fallpunkti.

» Valmynd Fertiliser settings > Drop pointhringja upp.
» Akvardu stadsetningu fallpunktsins Gt fra aburdartdflunni.
P Sladu inn akvedid gildi i innslattarreitinn.

» OKadytaa.

Glugginn Fertiliser settings birtist med nyja fallpunktinum a skjanum.

Ef fallpunkturinn er lokadur birtist vidvorun 17; Sja kaflab Vidvérunarskilabod og mégulegar orsakir.
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4.4.5

AVARUD!
Hezetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

Eftir ad ytt hefur verid a rasingar/stodvunarhnappinn stillir rafkndinn servémétor (hrada servo)
fallpunktinn a forstillt gildi. betta getur valdid meidslum.

» Adur en pu kveikir &4 Start/Stop skaltu ganga ur skugga um ad enginn sé & haettusvaedi
vélarinnar.

p Stadfestu vidvorun Nalgast fallpunkt med Start/Stop.

Dreifingarpréfun

_t VIDVORUN!
Haetta & meidslum medan & kvordunarpréfinu stendur

Vélarhlutar sem snuast og aburdur sem lekur ut geta valdid meidslum.

» Adur en kvordunarprofid hefst skal ganga ar skugga um ad allar kréfur séu uppfylitar.

p Fylgstu med kvordunarpréfunarkaflanum i notkunarleidbeiningum vélarinnar.

Valmyndin er lsest Start calibration fyrir allar vélar ivinnsluham AUTO km/h +
AUTO kg. betta valmyndaratridi er dvirkt.

i pessari valmynd er rennslisstudullinn akvardadur a grundvelli kvérdunarpréfunar og vistadur i
vélarstyringunni.

Framkveemid dreifingarprofun:

»  fyrir fyrstu dreifingarvinnu

+ ef gaedi aburdarins hafa breyst verulega (rakastig, mikid rykmagn, kornbrot)
*  pegar ny tegund aburdar er notud

Kvordunarproéfid verdur ad framkveema annadhvort med afluttaksasnum i gangi og kyrrstaedum.

*  Fjarlaeegdu bada kastdiskana.
*  Fodrunarpunkturinn feerist i snuningsprofunarstédu.

Sladu inn vinnuhrada:

» Valmynd Fertiliser settings > Start calibration hringja upp.
P Sladu inn medalvinnuhrada.

Petta gildi er naudsynlegt til ad reikna ut st6du sledans medan a kvordunarproéfinu stendur.
» Yttu Continue & skiptisvaedi.

Nyja qgildid er vistad i vélastyringu.

Onnur sida kvéréunarprofsins birtist & skjanum.
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START:
STOP

Veldu hluta

» Akvarda skal hlid dreifarans sem kvordunarprofié 4 ad fara fram a.
Yttu & adgerdarhnappinn vinstra megin & dreifaranum eda
Yttu & adgerdarhnappinn haegra megin & dreifaranum.

Taknid fyrir valda dreifihlid er med raudum bakgrunni.

» Yttu 4 Start/Stop.

Meelingarrennibraut hlutans sem adur var valinn opnast og kvérdunarprofid hefst.

Haegt er ad haetta vid kvordunarpréfunartimann hvenger sem er med pvi ad yta & ESC-hnappinn.
Meelingarrennibrautin lokar og skjarinn synir valmyndina Fertiliser settings.

Kvérdunarprofunartiminn skiptir ekki mali fyrir ndkvaemni nidurstédunnar. Hins vegar eetti ad
slokkva a ad minnsta kosti 20 kg.

» Yttu aftur &4 Start/Stop.

Kvérdunarprofinu er lokid.
Meelingarrennibrautin lokar.

Skjarinn synir pridju sidu kvéréunarprofsins.

B Endurreiknadu rennslisstudul

1 VIDVORUN!

Slysahaetta vegna vélarhluta sem snuast
Snerting a vélarhlutum sem snuast (kardanas, hubbar) getur valdi® marbletti, niningi og marbletti.
Likamshlutar eda hlutir geta verid gripnir eda toga inn.

» Drepid a drattarvélinni.

p Slokktu a vokvakerfinu og tryggdu pad gegn dleyfilegri kveikingu.
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P Vigtid magnid sem hefur verid slokkt a (takid tillit til tompyngdar séfnunarilatsins).

v

Sladu inn pyngd undir valmyndinni Leidorétt magn.
» Yitu 4 OK.
Nyja gildid er geymt i vélstyringu.

Skjarinn synir valmyndina Flow Factor Calculation.

Rennslisstudullinn verdur ad vera a milli 0,4 og 1,9.

P Stilltu flaedistudul.
Yttu & hnappinn til ad sampykkja nyutreiknadan Confirm flow factorflaedistudul.
Yttu & OK til ad stadfesta adur vistad flaedistudul.

Rennslisstudullinn er vistadur.

Skjarinn synir Approach drop point vidvérun.

A\VARUD!
Hezetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a fallpunkti

Eftir ad ytt hefur verid a rasingar/stodvunarhnappinn stillir rafkndinn servémétor (hrada servo)
fallpunktinn a forstillt gildi. betta getur valdid meidslum.

» Adur en pu kveikir &4 Start/Stop skaltu ganga ur skugga um ad enginn sé & haettusvaedi
vélarinnar.

p Stadfestu vidvorun Nalgast fallpunkt med Start/Stop.

4.4.6 Gerd dreifiskifu

Til ad f& sem besta adgerdarlausa meelingu skaltu athuga hvort innslattur i valmyndinni Fertiliser
settings sé réttur.

*  Feerslurnar i valmyndaratridum Spreading disc og Normal disc speed eda PTO verda ad
passa vid raunverulegar stillingar vélarinnar pinnar.

Dreifiskifagerdin sem er uppsett er forforstillt i verksmidjunni. Ef adrar dreifiskifur eru settar a vélina
skal sla inn rétta gerd.

» Valmynd Fertiliser settings > Spreading disc hringja upp.

» Virkjadu gerd dreifiskifu i vallistanum.

Skjarinn synir gluggann Fertiliser settings med nyju markgerdinni.
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447 Fjolda snuninga
m PTO
Til ad fa sem besta adgerdarlausa meaelingu skal athuga innslattur i valmyndinni. Fertiliser
settings sé réttur.
*  Feerslurnar i valmyndaratridum Spreading disc og PTO verda ad passa vid raunverulegar
stillingar vélarinnar pinnar.
Stilltur hradi afluttaksskafts er forstilltur i styrieiningunni i verksmidjunni i 750 sndninga & minutu. Ef
stilla parf annan snuningshrada afluttaks skal breyta vistada gildinu i stjorneiningunni.
» Valmynd Fertiliser settings > PTO hringja upp.
» Sladu inn hrada.
Skjarinn synir gluggann Fertiliser settings med nyja aflittakshradanum.
Fylgdu kaflanum 4.13.5 Dreifing med sjalfvirkri stillingu (AUTO km/kist + AUTO kg).
m Normal disc speed
Til ad fa sem besta adgerdarlausa meelingu skal athuga innslattur Fertiliser settings i
valmyndinni.
*  Feerslurnar i valmyndaratridum Spreading disc og Normal disc speed verda ad passa vid
raunverulegar stillingar vélarinnar pinnar.
Stilltur hradi er forstilltur i verksmidjunni i 750 snuninga & minatu. Til ad stilla annan hrada skaltu
breyta vistada gildinu.
» Valmynd Fertiliser settings > Normal disc speed hringja upp.
» Sladu inn hrada.
Skjarinn synir gluggann med Fertiliser settings nyja hradanum.
Fylgdu kaflanum 4.13.5 Dreifing me?d sjalfvirkri stillingu (AUTO km/kist + AUTO kg).
4438 Landamaeradreifingarhamur
Bara AXIS-H
| pessari valmynd er haegt ad velja videigandi dreifingarham vid kant tunsins.
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= =
— 1 (2] 3 a4 s “c N 2N IS B2 NS
ﬂ Normal disc speed | 900 ﬂ Normal disc speed | 900
@ Spreading disc | S4 /@ g Spreading disc | S4
Full bord. v* | Limited bd v
zri RPM full border spi’ 750 @ zri Bound. disc speed | 750
“‘T Drop point full boi’ 5o “:; Bound. drop point | 5.0
El Appl.rate full bor+ (] hil Bound.quantity (95)| -20
Mynd 12: Stillingagildi jadardreifingarhams
[11 Kantdreifing [2] Jadardreifing
» kalla upp Fertiliser settings matsedilinn.
»  Skiptu yfir i flipa 2.
» Veldu Full bord. jadardreifingarham eda Limited bd.
» Ef naudsyn krefur RPM, Drop point stilltu gildin i valmyndunum eda stilltu magnsminnkunina i
samraemi vid upplysingarnar i aburdartéflunni.
4.4.9 Upphad landamaera
i | pessari valmynd er haegt ad stilla magnminnkun (i présentum). Pessi stilling er notud pegar buid er

ad virkja landamaeradreifingaradgerdina eda TELIMAT teekid (adeins AXIS-M).

Vié maelum med pvi ad minnka magnid & jadardreifingarhlidinni um 20%.

Sladu inn magn dreifingar 8 mérkum:

» Valmynd Fertiliser settings > Limit. bd rate (%) hringja upp.

P Sladu inn gildid i innslattarreitinn og stadfestu.

Glugginn birtist med Fertiliser settings nyju jadardreifingarmagninu & skjanum.

4410 Reiknadu OptiPoint

> i valmyndinni Calculate OptiPoint eru faerdar inn faeribreytur til ad reikna Ut bestu fjarleegd til ad reesa
I:-’:F og slokkva & akurenda. Fyrir nakveeman utreikning er mjog mikilveegt ad slé inn svidsgildi aburdarins
B sem notadur er.

Utreikningurinn setti adeins ad fara fram eftir ad 6ll gdgn fyrir viskomandi dreifingarferli hafa verid flutt i
Fertiliser settings valmyndina.
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Kennigildi fyrir breidd aburdartegundarinnar sem notud er: sja dreifitéflu vélarinnar.

» Sladu inn tilgreint gildi i Fertiliser settings > Distance factor valmyndinni.
» Valmynd Fertiliser settings > Calculate OptiPoint hringja upp.

Fyrsta sida valmyndarinnar Calculate OptiPoint birtist.

Tilgreindur aksturshradi visar til aksturshrada a svaedi vaktstada! Vinsamlegast visad til 4.13.11
GPS styring.

» Adyta a OK.

Skjarinn synir adra sidu valmyndarinnar.
P Sladu inn medalhrada & svaedi rofastada.
P Yittu Continue & skiptisveedi.

Fara i GPS upplysingareitinn.

>

Recommended distances
in reference to field edge

Ié Turn on dist. (m) |50.]?/
IE Turn off dist. (m)l 17.5

*~

O ©

Accept values

Mynd 13: Calculate OptiPoint, sidu 2

Numer Merking Lysing

[1] Turn on dist - Turn on dist. (m) Mynd 52 Fjarlaegd
Fjarlaegd (i metrum) midad vid vallarmérk sem meelingar renna upp | & (midad vid
fra. vallarmérk)

[2] Turn off dist - Turn off dist. (m) Mynd 53 Fjarlaegd
Fjarlaegd (i metrum) midad vid vallarmérk par sem fra (midad vid
meelingarrennurnar lokast. vallarmérk)
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A bessari sidu er haegt ad adlaga gildi feeribreyta handvirkt. Vinsamlegast visad til 4.13.11 GPS
styring.

breyta gildum

» Kalladu upp vidkomandi listafeerslu.
P Sladu inn nyju gildin.

» AdytaaOK.

» Yttu & hnappinn Accept values - Accept values.

OptiPoint hefur verid reiknad ut.

Vélarstyringin breytist i gluggann GPS-Control info.

4411 Nessstilling

Birting OptiPoint Pro adgerdarinnar:

| adalvalmyndinni: ,OPTI“ adgerdarlykillinn birtist i adalvalmyndinni pegar OptiPoint Pro adgerdin
er virkjud i stillingum vélarinnar.

« A rekstrarmyndinni: Adgerdartakkinn birtist adeins 4 adgerdaskjanum bpegar kant- eda
kantadreifingaradgerdin er virkjud.

Virkjun OptiPoint Pro adgerdarinnar: ffas)

» Yttu & ,OPTI* adgerdarhnappinn til ad 2@;@@@@@
virkja hofdahaminn. ‘ '
A vinnsluskjgnum birtast skilabod &
samsvarandi sidu (vinstri eda haegri) um ad
héféahamurinn sé virkur.

=ZRAUIH ~xis
[ 77 2N N )
|

2] RPM ]
e EE I
/A Sasam
OPTI T e
I 1,00/1,00 0,0 1261,00 -
L km/h ha Trip | (=

Mynd 14: OptiPoint skjamynd a stjérnskjanum
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Virkja OptiPoint i adalvalmyndinni _( —
@ G
» Ef virknihnapparnir fyrir leirdufuhrada ar Main menu
birtast ekki er einnig hsegt ad virkja pa i i/7
adalvalmyndinni [3]. i =L &
Spread- Working Hopper
., . R R , ., ., Light screen cover
OptiPoint virkjad a stjornskjanum /@
= == &2 sy
= = $¥ Pl
Fertiliser Machine Fast
settings settings emptying
SYS| 3 -ix
= 1
TEST = LLE
System / Info Weighing/ [l
Test Trip count -_

Mynd 15: OptiPoint virkjad i adalvalmyndinni

begar ,OPTI* adgerdarlykillinn er virkur eykst magnid og fodurpunkturinn & annarri hlidinni. Breyttu
gildin birtast a rekstrarskjanum. Hversu mikid® magn og alagspunktur er aukid fer eftir
aburdarstillingum. Sérstaklega vid mikla vinnubreidd og afhendingarstadi er einnig moguleiki a ad
virkjun héfdahams valdi littum sem engum breytingum & aburdarmagni og afhendingarstad.

A\VARUD!
Dreifingarvillur mégulegar

Einungis méa virkja adgerdahnappinn ,OPTI* fyrir hofbastillingu & hoéféabrautum, annars geta
dreifingarvillur komid upp vegna breytts aburdarmagns og aburdarstada.

Adeins ma virkja ,OPTI“ adgerdahnappinn a
raudum merktum sveedum, hofdinu.

Slokkt & hoféoaham:
» Yittu aftur 4 ,OPTI* adgerdartakkann.

SI6kkt er & h6fdahamnum.

Ad auki er hofdastillingin sjalfkrafa ovirk i eftirfarandi tilvikum:

+  Stodvadu dreifingarferlid med pvi ad yta a START/STOPPA adgerdarhnappinn
*  Med pvi ad yta a virknitakkann ,Breyta hlutabreidd/mérkadreifingu”

+ Med pvi ad yta a adgerdahnappinn ,Border spreading function active®

Adeis fyrir AXIS H
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hradabreytinguna.

Ef virknihnapparnir fyrir hrada fljugandi disksins birtast ekki & stjérnskjanum verdur ad virkja

Ad virkja hradabreytinguna

» Machine settings kallad fram.

» Hakadu vid reitinn fyrir Change speed
Change speed [1] a sidu 2.

P Fara aftur a stjornskjainn.

Virknihnapparnir [2] birtast a stjornskjanum.

m OptiPoint pro +

1 2 E

-
Task Control

GPS Control

Change speed
Fertiliser info

kg level sensor

@’ HillControl
|

Mynd 16: Hradabreyting virkjud

ESTA Kieserit GRAN
24.00 m, S4

300/300
kg/ha

SZRAUIH Axis
O FFI NN ©

15.9 1.23/1.23 -1911

km/h [F[= kg left

Mynd 17: Virknihnappar synilegir

OptiPoint pro+ virknin er frekari préun a OptiPoint pro og gerir nu kleift ad baeta skraningu og
umfang i flugstédinni a héféanum.

AXIS EMC (+W) ISOBUS

43



4. Stjérnun

Virkjun OptiPoint Pro + adgerdarinnar:

» Yttu & ,OPTI* adgerdarhnappinn til ad
virkja héféahaminn. Eda haegt er ad virkja

I A 24,00 m, S6

pbad i adalvalmyndinni, sja

Mynd 15  OptiPoint  virkjad i

adalvalmyndinni.

] «ZRAUIH Asas

A vinnsluskjanum  birtast skilabod &

samsvarandi sidu (vinstri eda haegri) um ad
héfdahamurinn sé virkur.

1261,00
ha Trip

Mynd 18: OptiPoint skjamynd a stjornskjanum

=

= 0§
e

@J;f: Appl. corr. L (%) | 0.0 Optifoint

| Y

@@ Appl. corr. R (%)
‘;E; CornerControl |
iéhl 2 application rates |
OptiPoint pro+

v o
max. number sections m

Mynd 19: OptiPoint val & hverri stillingu

Til ad nota OptiPoint pro+ verdur ad velja Machine options a bladsidu 3 Distance/Length. Fyrir
Section Control er stilingin Distance/Time ekki i bodi. Ad auki verdur pad ad vera valid® Machine
settings a sidu 3 [1] og gatreiturinn [2] verdur ad vera hakadur vid.

Fyrir OptiPoint pro+ eru seinkunartimar og vegalengdir sendar & skjainn, sem, likt og
vidbotarbreiddina, er haegt ad skoda i upplysingaskja GPS-Control.

Pessi eiginleiki er EKKI samheefur ollum skautum. OptiPoint pro+ er adeins samhaeft vid tengi
sem stydja SC-Typ Distance/Length og sem geta breytt vinnubreiddinni einhli®da medan & notkun
stendur. Vinsamlegast skodid samhaefnislistann til ad fa upplysingar um samheefni.

m Corner Control Hornstyring

Feature CornerControl eiginleikinn var préadur til ad bezeta dreifingu fraeja i hornum. begar dreift er a
jadri eda vid jadar er aburdarkastvegalengdinni minnkud a jadardreifingarhlidinni vegna leegri
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snuningshrada dreifidisksins. Petta endurspeglast nu einnig i skjabordinu med ésamhverfri bdmu sem
taknar raunverulega 6samhverfa kastvegalengd.

Eins og er er adeins haegt ad virkja —

CornerControl i samsetningu vid OptiPoint pro —s 1 2 3

+. petta er gert med Machine settings a sidu 3.
@\% Appl. corr. L (%) |

@@Appl. corr. R (%) |
—
CornerControl :_

2 application rates

|Z\|H|
L —

OptiPoint pro+

4

max. number sections | 16

Mynd 20: CornerControl virkjad

Skipta béman synir greinilega hversu langt aftur 0.00 m
parf ad keyra dreifarann inn i hornid til ad na
sem bestum pekjupunkti. Mesti kosturinn vid
CornerControl kemur i ljos pegar akurmork eru
skilgreind i skjanum. Skipta béman gerir kleift
ad virkja hann sjalfvirkt og stigskipt vid
akurmorkin en vidhalda jafnframt sem bestum
pekjupunkti. Enn parf ad kveikja og slokkva
handvirkt a jadardreifingarhlidinni.

\-.‘ RALIE Hrarrllnr spread.. H38m O 1306ha

Mynd 21: CornerControl
4412 GPS stjornunarupplysingar
'.' Valmyndin GPS-Control info veitir upplysingar um utreiknud stilligildi i valmyndinni Calculate OptiPoint.
)

pad fer eftir flugstédinni sem notud er, 2 vegalengdir (CCI, Muller Elektronik) eda 1 fjarleegd og 2
timagildi (John Deere, ...) birtast.

*  Med flestum ISOBUS utstédvum eru gildin sem birtast hér sjaltkrafa flutt yfir i samsvarandi
stillingarvalmynd GPS utstddvarinnar.
* Hins vegar purfa sumar utstédvar handvirkt ad sla inn.
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Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.

*  Fylgdu leidbeiningum i notendahandbdék GPS-teekisins.

» Valmynd Fertiliser settings > GPS-Control

info hringja upp. GPS-Control info

/&

Prerequisites for
Section Control

Distance (m) -12.5
Length (m) 0.0
Delay on (s) 0.3
Delay off (s) 0.7
Device CRP x 0.0
Turn on dist. (m) 35.7

Turn off dist. (m) 13.4

Mynd 22: Valmyndin GPS Control info - GPS-

Control info
4413 dreifitoflur
| pessari valmynd eru dreifitéflur bunar til og peim stjérnad.
Emoe|
===
H ——
Val & stillitéflu hefur ahrif a vélina, aburdarstillingar og vélastyringu. Stillt
aburdarhlutfall er skrifad yfir vistad gildi ur aburdartéflunni.
m Budu til nytt dreifingarrit
Haegt er ad bua til allt ad 30 dreifitdflur i rafeindastyringu vélarinnar.
46
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[1] Birta fyrir dreifingarrit fyllt med gildum

[2] Skjar fyrir virkt aburdartoflu Fertiliser charts
[3] Reitur fyrir heiti dreifingarrits ) Dynamag - S Ve
[4] Tomt dreifingarrit *12m M1
5] toflunamer Dynamag - S
2 2.12m M1 v
3 Dynamag - S o/

"12m Mie— =Sk |

elcIolole

Mynd 23: Valmyndin Fertiliser charts - Fertiliser
charts
» Valmynd Fertiliser settings > Fertiliser charts hringja upp.
» Veldu tomt dburdartoflu.
Nafnareiturinn samanstendur af aburdarheiti, vinnslubreidd og gerd dreifiskifu.
Skjarinn synir valgluggann.
P yttu & Open and back to fertiliser settings Valkostir.

Skjarinn synir valmyndina og valinn Fertiliser settings hlutur er hladinn inn sem virkt aburdarkort i
aburdarstillingunum.

P Hringja i Fertiliser name valmyndarfeerslu.

P Sladu inn nafn fyrir dreifitofluna.

Vid maelum med ad nefna aburdartdéfluna med nafni aburdarins. bannig er audveldara ad flokka
dreifitdflu fyrir &kvedna aburdartegund.

P Breyta breytum aburdarkorts. Vinsamlegast visad til 4.4 Stillingar aburdar.

Veldu dreifingarrit
Valmynd Fertiliser settings > Open and back to fertiliser settings hringja upp.

v a

» Veldu aburdartéfluna sem pu vilt.
Skjarinn synir valgluggann.

» veldu Open and back to spreading mat. settings valmoéguleika.

Skjarinn synir valmyndina og valinn hlutur er Fertiliser settings hladinn inn sem virkt aburdarkort i
aburdarstillingunum.
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Pegar nuverandi dreifingarrit er valid er 6llum gildum i valmyndinni skrifad yfir med Fertiliser
settings vistudum gildum ur véldum dreifingarriti, par med tali® fallpunkt og venjulegur hradi.

»  Vélarstyringin feerir fallpunktinn i pad gildi sem geymt er i burdartoflunni.

m Afritadu ndverandi aburdartofiu
» Veldu aburdartéfluna sem pu vilt.

Skjarinn synir valgluggann.

» veldu Copy element valmdguleika.

Afrit af stillingartdflunni er nt i fyrsta lausa plassinu a listanum.

m Eyda nuverandi aburdartofiu
» Veldu aburdartéfluna sem pu vilt.

Skjarinn synir valgluggann.

Ekki er haegt ad eyda virku aburdartoflunni.

» veldu Delete element valmdguleika.

Aburdartéflunni er eytt af listanum.

m Stjornadu véldum dreifingarriti i gegnum adgerdaskjainn

Pu getur lika stjérnad dreifingartéflunni beint af adgerdaskjanum
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» Yttu & hnappinn aburdartdflu

snertiskjanum.

(2]

» Sladu inn nyja gildid i innslattarreitinn.

» Yittu a OK.

Virka aburdartéfluna opnast.

Nyja gildio er geymt i vélstyringu.

Stillingar vélarinnar

a

EECZ U [ (o)

Kartoffeldinger
12,00 m, S1.3

TC 200 kg/ha

10,1 5,64
km/h ha Trip

/

o/l - m—
=)
ﬂgJ__ ===

]

(o)
=0
L% R%
c ol c
C =l e T
20 % *20 %
= INS
00 : 00 ) ‘___
Leerlaufz. (= -i

Mynd 24: Stjérnadu dreifingarkorti med snertiskja

[11 Skiptisveedi
Application rate

| pessari valmynd eru stillingar fyrir drattarvélina og vélina gerdar.

» kalla upp Machine settings matsedilinn.

[2] Skiptisveedi
Fertiliser chart

o

- 1 2 3 4

1 2 3

AUTO km/h + AUTO kg
;;;‘MAN scale

N MAN km/h

Speed Auto

qy Sim GPS speed

g\ +/- appl. rate (%)

100

10

10

& O M

I Cl 4

Task Control
GPS Control
Change speed
Fertiliser info
kg level sensor

AXMAT

8 8868

Mynd 25: Valmynd Machine settings, flipar 1 og 2
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max .

.é-. CornerControl

‘é-. 2 application rates
OptiPoint pro+

number sections

=

< = s

@i Appl. corr. L (%) 0.0
'—’@ Appl. corr. R (%) 0.0

v

16

Mynd 26: Valmynd Machine settings, flipi 3

Ekki eru allar breytur birtar & skjanum a sama tima. Fardu yfir i adliggjandi valmyndarglugga

(flipa) med or til vinstri/haegri.

undirvalmynd

Merking

Lysing

AUTO/MAN mode
AUTO/MAN mode

Skilgreining a sjalfvirkri eda
handvirkri stillingu

4.5.1 AUTO/MAN stjornun

MAN scale Stilling a handvirku kvardagildi. [Inntak i sérstékum

MAN scale (Hafa adeins ahrif med innslattarglugga.
vidkomandi rekstrarham)

MAN km/h Handvirk hradastilling. (Hafa Inntak i sérstokum

MAN km/h adeins ahrif med vidkomandi innslattarglugga.

rekstrarham)

Speed signal source
Hradi/merkigjafi

Val/takmdrkun a hradamerki

* Hradi AUTO (sjalfvirkt val &
annad hvort gir eda
radar/GPS ')

* GPSJ1939"

NMEA 2000

Sim GPS speed
Sim GPS speed

Adeins fyrir GPS J1939:
Visbending um aksturshrada
pbegar GPS-merkid tapast

ATHUGID!
Naudsynlegt er ad halda
innskeytum 6kuhrada stédugum.

1
) Framleidandi vélstyringar ber enga abyrgd ef GPS merki glatast.

50
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4. Stjérnun

undirvalmynd Merking Lysing
+/- appl. rate (%) Forstillt magnbreyting Inntak i sérstokum
+/- appl. rate (%) innslattarglugga
Task Control Virkjun ISOBUS Task Controller
Task Control adgerair fyrir skjol og til ad dreifa

forritakortum

*  Verkefnastyring kveikt (med
gatmerki)
*  Verkefnastyring slokkt

GPS-Control Virkjun a adgerdinni til ad stjérna
GPS-Control hlutum vélarinnar i gegnum GPS
styrieiningu

»  Verkefnastyring kveikt (med
gatmerki)
*  Verkefnastyring slokkt

Speed change Adeins AXIS-H
hradabreyting Virkjun adgerdarinnar til ad
breyta hradanum i
markadreifingarham &
vinnsluskjanum.

Ef slokkt er a adgerdinni er
breytingin adeins mdoguleg i
présentum (%).

Fertiliser info Virkjun aburdarupplysingaskjas
Fertiliser info (Aburdarheiti, gerd dreifiskifu,

vinnslubreidd) a vinnsluskjanum.
kg level sensor Sladu inn upphaedina sem eftir
kg level sensor er sem kallar a

vidvorunarskilabod i gegnum
hledslufrumurnar

AXMAT Adeins AXIS-H 50 Til ad gera petta skaltu fylgjast
Virkjadu AXMAT adgerdina med notkunarleibeiningum
sérbunadarins.
Application rate correction Leidrétting a fravikum a milli

innslattar umsoéknarhlutfalls og

* Appl.corr L - Appl. corr. L raunverulegs umsoknarhlutfalls

(%)
*  Appl.corrR-Appl.corr.R |+ Leidrétting i prosentum,
(%) valfrjalst heegra eda vinstra

megin
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undirvalmynd

Merking Lysing

CornerControl

adgerdarinnar i tengslum vid
OptoPoint pro +

Virkjun CornerControl Corner Control Hornstyring 44

2 application rates
2 application rates

Adeins pegar unnid er med
forritakort: Virkjun tveggja
adskilda notkunarhlutfalla fyrir
haegri og vinstri hlid

OptiPoint Utfeersla

Val & OptiPoint utreikningi sem a
ad nota

4.5.1 AUTO/MAN stjérnun
Vélarstyringin stjornar skommtunarmagninu sjaltkrafa Gt fra hradamerkinu. Tekid er fillit il
notkunarhlutfalls, vinnslubreiddar og flaedistuduls.
Sjalfgefid er ad kerfid virki i sjalfvirkri stillingu.
i handvirkri stillingu vinnurdu adeins i eftirfarandi tilvikum:
+ ef ekkert hradamerki er (ratsja eda hjolskynjari ekki til eda biladur)
*  Notkun sniglasoggla eda fraeja (fin frae)
Til pess ad dreifa dreifingarefninu jafnt verdur ad vinna a jofnum aksturshrada i
handvirkristillingu.
Dreifingarvinnunni med mismunandi 4. 13 Stravinnsla vinnslumatum er lyst undir.
matsedill Merking Lysing
BILL km/klst + BIL kg Val & sjalfvirkri notkun med rafsegulstyringu eda |Bls. 79
sjalfvirkri vigtun
Adeins med MDS W eda AXIS M W
AUTO km/kist + stat. kg |Val a sjalfvirkri adgerd med sjalfvirkri vigtun Bls. 83
Adeins med MDS W eda AXIS M W
AUTO km/klst Val a sjalfvirkri adgerd Bls. 84
MAN km/klst Stilling a aksturshrada fyrir handvirka notkun Bls. 85
MAN meelikvardi Stilling ljdsmaelinga fyrir handvirka notkun Bls. 86
Pessi notkunarmati er hentugur til ad dreifa
shiglakégglum eda finu freei.
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Veldu rekstrarham

» Byrjadu vélstyringu.
» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
P Veldu videigandi valmyndarfaerslu af listanum.

» AdytaaOK.
>

Fylgdu leidbeiningunum & skjanum.

Vid meelum med ad birta flaedistudulinn a vinnsluskjanum. Pannig er haegt ad fylgjast med
runastyringu & medan dreifingu stendur. Vinsamlegast visad til 2.2.2 Skjabord.

Mikilveegar upplysingar um notkun vinnslugerda vid dreifingu er ad finna i malsgrein 4.13

Stravinnsla.
4.5.2 +/- magn
i | pessari valmynd er haegt ad stilla skrefasteerd fyrir prosentubreytingu & magni fyrir venjulega
dreifingu.

Grunnurinn (100%) er forstillt gildi fyrir opnun skammtalokunnar.

By E Adgerdatakkar i notkun:
o *  Magn +/Magn -: haegt er ad breyta dreifimagninu hvenaer sem er um studulinn +/- magn.
*  C 100 %-hnappur: aftur i forstillingar.

Stilltu magnslaekkun:

» Valmynd Machine settings > +/- appl. rate (%) hringja upp.

P Sladu inn présentugildid sem & ad breyta dreifimagninu um.

P AJyta da OK.
4.6 fljétleg taeming
W Til ad hreinsa vélina eftir dreifingu eda teema afgangsmagn fljott skal velja valmyndina Fast emptying.
v

Til ad gera petta maelum vid med pvi ad opna maelingarrennuna alveg med hradteemingaradgerdinni
adur en vélin er geymd og slokkt a stjornteekinu i pessu astandi. betta kemur i veg fyrir rakaséfnun i
ilatinu.
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Gakktu uUr skugga um ad oOll skilyrdi séu uppfyllt adur en hradteeming hefst. Fylgdu
leidbeiningum i notendahandbdk pyrildreifarans fyrir steinefnaaburd (teeming afgangsmagns).

Framkvama fljétlega teemingu: _ —

» Valmynd Main menu > Fast emptying ﬁ' Fast emptying
hringja upp.

» Notadu adgerdartakkann til ad velja hluta < @
par sem hradtaeming a ad fara fram. m L ——
Skjarinn  synir valinn hluta sem tékn &/ /@
(Mynd 27 stada [3]). /

>  Yttu 4 Start/Stop. /@

o 5 o]
Hradtaemingin hefst. e

P Yittu & Start/Stop pegar tankurinn er tdmur. Mynd 27: Valmyndin Fast emplying - Fast
Hradtsemingu er lokié. emptying

» ESC yttu & tl ad fara aftur i [11 Takn fyrir  [3] Fljtteemandi
adalvalmyndina. hradteemingu (hér haegri hluti (ekki

valin vinstri hlid, valid)

ekki byrjad)

[2] Fljétteemandi
vinstri hlutabreidd
(valid)

Adur en vélin er sett i geymslu skal taema il4tid alveg med styringu vélarinnar.
Algjor teeming:

» Veldu bada hlutana.

P Yitu & Start/Stop.

Badar meelirennibrautirnar opnast.
Fallpunkturinn feerist i gildid O til vinstri og heegri.

» Haltu inni Complete Drain hnappinum.

Fallpunkturinn feerist fram og til baka & milli gildanna 9,5 og 0 pannig ad aburdurinn flaedir ut.

C)

» Slepptu algjorlega taamingarhnappinum.
Vinstri og heegri fallpunkturinn fer aftur i gildié 0.
» Yttu 4 Start/Stop.

Fallpunkturinn feerist sjalfkrafa i forstillt gildi.
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4.7 kerfi/prof
svs. | pessari valmynd eru kerfis- og préfunarstillingar fyrir vélarstyringuna gerdar.
- » Valmynd Main menu > System / Test avs
hringja upp. - System / Test
E%E] Total data counter
g_ Test/diagnosis
ﬁE Service
Mynd 28: Valmyndin System / Test - System / Test
undirvalmynd Merking Lysing

Total data counter

syna lista
Total data counter

» dreifingarmagn i kg
» dreifingarsvaedi i ha
* dreifingartimi i h

*  ekin vegalengd i km

4.7.1 heildargagnateljari

Test/diagnosis Athugun a styrisbunadi og 4.7.2 Prof/greining
Test/diagnosis skynjara
Service pjénustustillingar lykilord varid; adeins adgengilegt
Service pjonustufolki
4.71 heildargagnateljari
Z Allar teljaraalestur dreifarans birtast i pessari valmynd.

Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.
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+ kg calculated - kg calculated: dreift magn i
kg EEEI Total data counter

. ha - ha: dreift svaedi i ha

+  hours - hours: dreifingartimi i h kg calculated 712168
*  km - km: ekin vegalengd i km oE 1902.4
hours =k
km 673

Mynd 29: Valmyndin Total data counter - Total data
counter

4.7.2 Proéf/greining

g- | valmyndinni Test/diagnosis er haegt ad kanna virkni allra styritsekja og skynjara.

Pessi valmynd er eingdngu til upplysinga.

Listinn yfir skynjara fer eftir bunadi vélarinnar.

A\VARUD!
Hzetta 4 meidslum vegna vélarhluta a hreyfingu

Medan a préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjalfkrafa.

» Gangid ur skugga um ad ekkert folk sé i nagrenni vid vélina.

Undirvalmynd Merking Lysing
Voltage Athugun a rekstrarspennu
Voltage
Metering slide Ad nalgast vinstri og haegri Daemi um meaelingarrennibraut
Metering slider meelingarrennibrautina
Test points metering slide [Profadu til ad nalgast hina ymsu Kvérdunarathugun
Test points slider stadsetningarpunkta
meelingarrennibrautarinnar
Drop point Handvirk hreyfing fallpunktsmétorsins
Drop point

56
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Undirvalmynd

Merking

Lysing

Test points drop point
Test points drop pt.

Ad nalgast fallpunktinn

Kvordunarathugun

LIN bus
LIN bus

Athugun i gegnum LINBUS skradar
samsetningar

Linbus daemi

Spreading disc
Spreading disc

Handvirk virkjun dreifiskifa

Agitator
Agitator

Athugar hreerivélina

EMC sensors
EMC sensors

Er ad athuga EMC skynjara

Weigh cells
Weigh cell

Ad athuga skynjara

Level sensors
Level sensor

Athugar tdma vidvorunarskynjara

AXMAT sensors
Stada AXMAT skynjara

Athugadu skynjarakerfid

Hopper cover
Hopper cover

Athugun & styrisbunadi

SpreadLight Athugun a vinnuljésum
SpreadLight
HillControl Athugun a hallaskynjaranum Daemi um hallaskynjara fyrir

HillControl 59

m Daemi um maelingarrennibraut

AXIS EMC (+W) ISOBUS
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» Valmynd Test/diagnosis > Metering slider
hringja upp.

Skjarinn synir st6du moétoranna/skynjaranna og
profunarpunkta skémmtunarsledanna.

Merkjaskjarinn synir stodu rafmerkisins fyrir
vinstri og haegri hlid sérstaklega.

L CIE 5
— Metering slider
: )
3222l )
AD 'see4 o004 |
L - — — — —_ = )
=lle
Pos. I 0]
e o O
) 20 85 100 '/@
l 0
| 200 300 400 580
e e e e e e e e e e e o

Mynd 30: Test/diagnosis; deemi: Metering slider -
Metering slider

[11 syna merki [4] Skémmtunarsledi
[2] AD gildi fyrir
[3] Handvirk innslattur préfunarpunkta
stédunnar
/A\VARUD!

Haetta a meidslum vegna vélarhluta a hreyfingu
Medan a préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjaltkrafa.

» Gangid ur skugga um ad ekkert folk sé i nagrenni vid vélina.

Haegt er ad opna og loka skammtalokunum med érvunum upp/nidur.

m Linbus daemi

[1] Stoduskjar

[2] Byrjadu sjalfsprof

[3] Tengdir LIN-patttakendur

» Valmynd System / Test > Test/diagnosis
hringja upp.

» Hringja i LIN bus valmyndarfaerslu.

Skjarinn synir stédu hreyfinga/skynjara.

Stéduskilabod Linbus patttakandi

<
LIN bus
LIN
Ver. Man . Fkt. Stat. /@
@AGP R 1.3 .4 21 c] OK./
WAGP L 1.3.4 21 0 oK
SpreadlLight 6.6 .0 c] [¢]
Reset error ,Ji:)
$0¢ Start self-test — |

Mynd 31: System / Test; Daemi: Test/diagnosis
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Adstadan hefur mismunandi st6du fyrir LIN-patttakendur:

«  0=1lagi; engin villa i uppsetningu
« 2=stifla
+ 4 =ofhledsla

AVARUD!

Haetta & meidslum vegna vélarhluta & hreyfingu

Medan a préfunum stendur geta vélarhlutar hreyfst sjalfkrafa.

p Gangid ur skugga um ad ekkert félk sé i nagrenni vid vélina.

«  Ytta a hnappa Reset error.

Pegar kerfid endurraesir sig er stadan skodud og venjulega endurstillt. Par sem stadan er ekki
alltaf endurstillt sjalfkrafa i vissum tilfellum, er nu einnig haegt ad framkvaema handvirka RESET.

m Daemi um hallaskynjara fyrir HillControl

[11 Adgerd = Skynjari virkur; Villa = Skynjari
ovirkur

[2] Hamur: Sein eda edlileg aburdargjof

[3] Velta = Hlidarhalli

[4] Hall = Halli

Ef HillControl taknid sést a meelabordi
dreifarans [1], pydir pad ad HillControl styrir

o4
-

Sensor Status: Operationa'l‘\@

HillControl

+Y =11

—®Pitch = Y

| g ROLL = X

Mode No rmalo\\@

@,__
@/

Jo

dreifingarpunktunum virkt. Pad er sjalfkrafa GO0 S @R 0R0 STy
dvirkt vid jadar-/kantdreifingu. Um leid og kerfi® Kartoffeldunger _
TC 206 kg/ha 12,00 m, S1.3 - —
skiptir yfir i venjulega dreifingu er pad sjalfkrafa ;'!/m‘ LV
endurvirkjad. U JlCsiex
] < “./*
: R% ""‘ -
0 c \g ‘\
et |
—_— (e CL
10,1 5,64 00 : 00 NS
km/h ha Trip Leerlaufz. ;;:_ _:;
Mynd 32: HillControl takn a rekstrarskjanum
AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228 59



4. Stjérnun

4.7.3 bjonustu

Innslattarkédi er naudsynlegur fyrir stillingarnar i pjonustuvalmyndinni. Adeins vidurkenndur
pjénustuadili getur breytt pessum stillingum.

4.8 Upplysingar

i i valmyndinni upplysingar birtast upplysingar um vélarstyringuna.

Pessi valmynd veitir upplysingar um uppsetningu vélarinnar.

Listi yfir upplysingar fer eftir bunadi vélarinnar.

4.9 Vigtunarferdateljari
= | pessari valmynd eru gildi um unna dreifingu og adgerdir fyrir vigtun.
» Valmynd Main menu > Weighing/Trip ] ) ]
count. hringja upp. Weighing/Trip count.
Trip counter
EI%E] Rest (kg, ha, m)
Meter counter

Zero scales

+
)
o 5

Weigh quantity

Mynd 33: Valmyndin Weighing/Trip count. -
Weighing/Trip count.

Valmyndin birtist Weigh quantity adeins a AXIS W vélum.
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4.9.1

Undirvalmynd

Merking

Lysing

Trip counter
Trip counter

Birting dreifingarmagns,
dreifingarsvaedis og
dreifingarfjarlaegdar

4.9.1 Ferdateljari

Rest (kg, ha, m)
Rest (kg, ha, m)

Adeins vigtunardreifari: Syning a pvi
magni sem eftir er i vélarilatinu

4.9.2 Afgangur (kg, ha, m)

Meter counter
Meter counter

Syning a vegalengdinni sem ekin var
fra pvi ad meelateljarinn var sidast
endurstilltur

Nullstilla (nall) med C 100%-
lyklinum

Zero scales
Zero scales

Adeins med alagsfrumum (W):
Vigtunargildid pegar vogin er tom er
stillt & "0 kg".

4.9.3 teera jafnveegid

Weigh quantity
Weigh quantity

Métvigtu ilatid og reiknadu ut nyjan
kvOrdunarstudul

adeins synilegt ef AUTO Km/h+ Stat.kg
er virkt

Kafli 4.9.4 - Vigtié magn -
Bls. 63

Ferdateljari

| pessari valmynd er haegt ad kalla fram gildi um framkvaemda dreifingu, fylgjast med afgangsmagni og
endurstilla ferdateljarann med pvi ad eyda.

» Valmynd Weighing/ Trip count > Trip counter hringja upp.

Valmyndin Trip counter birtist.

A medan dreifingu stendur, p.e. med opnar skammtalokur, er haegt ad skipta yfir i valmyndina
ferdateljari og lesa pannig af gildin.

Til ad fylgjast stodugt med gildunum medan a dreifingu stendur er einnig heegt ad uthluta
valfrjalsu skjareitunum & vinnuskjanum kg trip, ha trip eda ,m trip, sja 2.2.2 Skjabor?d.

AXIS EMC (+W) ISOBUS

5903228

61




4. Stjérnun

Hreinsadu ferdateljarann
BEN Trip counter
» Kalladu upp Weighing/Trip count. > Trip |—————————————————————————————————— :
counter undirvalmyndina. kg spread ‘17242¢\®
ha spread ; 1876.45
Gildin sem hafa verid akvedin fra sidustu m spraad i Sod961
eydingu fyrir dreifingarmagnio,

dreifingarsveedid og dreifingarfjarlaegd
birtast & skjanum.

» Yttu & hnappinn Delete trip counter - Delete

trip counter. /@

Oll gildi ferdateljarans eru stillt & 0. Eﬁ Delete trip counter /

Mynd 34: Valmyndin Trip counter - Trip counter
[11 Dreiféu magn, [2] Delete trip counter

flatarmal og - Delete trip
fjarleegd counter
birtingarreitir

4.9.2 Afgangur (kg, ha, m)

i valmyndinni Rest (kg, ha, m) er haegt ad spyrja um pad magn sem eftir er i ilatinu. Valmyndin synir
mdgulegt sveedi (ha) og fjarlaegd (m) sem enn er haegt ad dreifa med pvi magni sem eftir er af aburdi.

Nuverandi afyllingarbyngd er adeins haegt ad akvarda med pvi ad vigta i
alagsfrumum (W). | éllum 68rum dreifarum er eftirstandandi aburdarmagn reiknad
ut fréd aburdar- og vélastillingum og drifmerkinu og parf ad slé inn &fyllingarmagnid
handvirkt (sja hér ad nedan). Ekki er haegt ad breyta gildum fyrir notkunarhlutfall og
vinnslubreidd i pessari valmynd. Pau eru adeins notud hér til upplysinga.

» Valmynd Weighing/Trip count. > Rest (kg,

[ 1]
ha, m) hringja upp. nEF Rest (kg,ha,m)
|
Valmyndin Rest (kg, ha, m) birtist. kg rest BT. C

, . 1. rate (k a) H H
[1] Innslattarreitur kg rest - kg left e e tash -

[2] Skjareitir Appl. rate (kg/ha) - Application ::r::i::th " 24:: Q/@
rate, Working width (m) - Working width og i i
mogulegt svaedi og vegalengd sem a ad
dreifa

m possible : o

Mynd 35: Valmyndin Rest (kg, ha, m) - Rest (kg,
ha, m)

Fyrir vélar an hledslufrumna
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> Fylltu ilatié.

» [ Hvildarsvaedi (kg) skal sla inn heildarpyngd aburdarins i tankinum.

Taekid reiknar at gildin fyrir mégulegt svaedi og fiarlaegd sem a ad dreifa.

49.3 teera jafnvaegio

m Adeins med alagsfrumum (W)
i i pessari valmynd er vigtunargildid med tomu ilati stillt 4 0 kg.
=504 Pegar vogin er tjorud parf ad uppfylla eftirffarandi skilyrai:
+  {latid er tomt
* vélin stendur kyrr
+  slokkt er a aflattakinu,
»  vélin er j6fn og fra jérdu nidri,
*  Traktorinn stendur kyrr.

Tara meelikvardi:

» Valmynd Weighing/Trip count. > Zero scales hringja upp.

P Yttu Zero scales & skiptisvaedi.

Vigtunargildi fyrir toma vog er nu stillt a 0 kg.

Nullstilltu vigtina fyrir hverja notkun til ad tryggja villulausan utreikning a afgangsmagni.

49.4 Vigtido magn

i pessari valmynd er valid & milli endurfyllingar eda nys aburdar pegar vélarstyringin er reest eda pegar
ilatid er fyllt. Ef valid var fyrirffram og ad minnsta kosti 150 kg hefur verid dreift fra valinu er haegt ad
reikna ut med adgerdinni Weigh remain. quant. nyjan kvéréunarstudul og nota med adgerdinni.

Valmyndin Weigh quantity

* eradeins virk ef vinnslugerdin AUTO km/h + AUTO stat. kg er valin.

»  Dbirtist sjalfkrafa vid hverja raesingu vélarstyringarinnar og pegar ilatid er fylit.
* er haegt ad opna i gegnum valmyndina vigtun-ferdateljari .
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[1] Magn vigtad i ilat
[2] Tegund fyllingarinnar
[3] Virkni Weigh remain. quant.

Weigh quantit

km/h = 0

Spreader horizonta:/
Weight (kg) -1129
Refill ‘7
New fertiliser

Weigh remain. qur:lnt.O"//<Gi>

® ©

Mynd 36: Valmynd Weigh quantity

Veldu tegund fyllingarinnar:

P Yta & skiptisvaedi Refill eda New fertiliser.

> Refill: Haltu afram ad dreifa med sama aburdi. Vistada kvordunarstudlinum er haldid.
> New fertiliser: Kvordunarstudullinn er stilltur a. Ef porf krefur, slaid inn videigandi
kvordunarstudul eftir a.

Reiknadu nyjan kvérounarstudul med adgerdinni vega afgangsmagn:

PU getur adeins framkvaemt adgerdina Weigh remain. quant. ef valid hefur verid a milli New
fertiliser eda Refill og ad minnsta kosti 150 kg hefur verid dreift fra valinu. Hugbunadurinn ber
saman afgreitt magn vid raunverulegt magn sem eftir er i ilatinu og endurreiknar
kvordunargildid.

Pegar eftirstandandi magnid er vigtad parf ad uppfylla eftirfarandi skilyrdi:
*  Vélin stendur larétt og er fra jéréu.

»  Traktorinn stendur kyrr.

+  Kuveikt er a vélarstyringunni.

» Valmynd Weighing/Trip count. > Weigh quantity hringja upp.
P Yta & skiptisvaedi Vega eftirstandandi magn.

Kvérdunarstudullinn er endurreiknadur. Gamli og nyi kvéréunarstudullinn birtist i valmyndinni
Utreikningur.

410 Vinnuljés (SpreadLight)

| pessari valmynd er adgerdin virkjud SpreadLight (valfrjalst) og einnig er haegt ad fylgjast med
. dreifimynstrinu a néttunni.

Y/

Pu kveikir og slokktir & vinnuljosunum med vélstyringu i sjalfvirkri eda handvirkri stillingu.

64 5903228 AXIS EMC (+W) ISOBUS



4. Stjérnun

(1]
(2]
(3]

A

>
>

I

>
>

Turn off delay (s) Turn off delay (s) @ .
Handvirk stilling: Kveiktu & vinnuljésum A R e /@

Virkjadu sjalfvirkt Turn off delay (s) ’

10 @

ﬂﬁ-’- Activate D LJ

©®

A,@‘,?_.' SpreadLight AUTO o

Mynd 37: Valmynd SpreadLight

Sjalfvirk stilling:

i sjalfvirkri stillingu kvikna vinnuljésin um leid og maelingarrennur opnast og dreifingarferlid hefst.

Valmynd Main menu > SpreadLight hringja upp.
Merktu vid valmyndaratridid SpreadLight AUTO [3].
Vinnuljésin kvikna pegar maelarennur opnast.
Sladu inn slokkvitima [1] i sekindum.

Vinnuljésin slokkna eftir innslatinn tima ef meeliskeytum er lokad.

A bilinu 0 til 100 sekundur.
i valmyndaratridinu SpreadLight AUTO [3] skal eyda hakinu.

Sjélfvirk stilling er ovirk.

Handvirk stilling:

i handvirkri stillingu kveikir og slékktir pt & vinnuljésunum.

Valmynd Main menu > SpreadLight hringja upp.
Merktu vid valmyndaratridi® Activate [2].

Vinnuljésin kvikna og halda afram par til bt eydir hakinu eda fer Gr valmyndinni.

4.1 Yfirbreidsla

Hzetta er a4 ad klemmast a milli og skera sig a hlutum sem ekki er stjéornad med handafli
Seilid hreyfist fyrirvaralaust og getur skadad folk.

» Visid ollu folki af haettusvaedinu.

1 VIDVORUN!
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Vélin AXIS EMC er med rafstyrori presennu. Vid afyllingu i lok vallarins er haegt ad nota styrieininguna
og rafdrif til ad opna eda loka tjaldinu.

Valmyndin er adeins notud til ad stjorna styrisbunadi til ad opna og loka tjaldinu. Vélastyringin
AXIS EMC (+W) ISOBUS skrair ekki nakveema stadsetningu presenningsins.

*  Fylgstu med hreyfingu presenningsins.

[11 Opnadu tjaldid.

[2] Stodva ferlid.

[3] Lokadu tjaldinu.
[4] Syna opnunarferli.

& (&)

™S mm

o5 B

Mynd 38: Sedill matsedill

AVARUD!
Efnisskemmdir vegna é6fullnagjandi atrymingar

Til ad opna og loka presenningunni parf neegilegt rymi fyrir ofan vélarilatid. Ef bilid er of litid getur
presenningin rifnad. Stafurnar & tjaldinu geta brotnad og tjaldid getur valdi® skemmdum a
umhverfinu.

» Gakktu ur skugga um ad pad sé nég plass fyrir ofan tjaldid.

Hreyfa tjaldid

»  Yttua valmyndarhnappinn.

» kalla upp Hopper cover matsedilinn.

» Yttu 4 opna presenningshnappinn.

Medan a hreyfingu stendur birtist 6r sem synir AUF stefnuna.
Seilid opnast alveg.
»  Fylltu i dburd.

» Yttu & hnappinn fyrir lokun presenningar.

Medan & hreyfingu stendur birtist 6r sem synir ZU stefnuna.

Seilid lokast.
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Ef naudsyn krefur er haegt ad stédva hreyfingu presenningsins med pvi ad yta a stédvunarhnappinn.
. Seilid helst i millistddu par til pu lokar alveg eda opnar pad aftur.

412 Sérstakar adgeraoir

4121 Breyta einingakerfi

Stillingarnar eru gerdar i ISOBUS-skjanum.

>

oE )

>

Kalladu upp stillingavalmynd utstodvarkerfisins.
kalla upp Unit matsedilinn.

Veldu videigandi einingakerfi af listanum.

4.12.2

P Yttu a OK.

Ollum gildum mismunandi valmynda er breyit.

matsedill/gildi Vidskiptastudull maeligildi yfir i heimsveldi
kg left 1 x 2,2046 Ib.-pyngd (lbs left)
ha left 1 x 2.4710ac (ac left)

Working width (m)

1 x 3,2808 ft

Rate (kg/ha)

1 x0,8922 Ibs/ac

Mounting height cm

1x0,3937 in

matsedill/gildi Vidskiptastudull maligildi yfir i heimsveldi
Ibs left 1 x 0,4536 kg
ac left 1x0,4047 ha
Working width (ft) 1x0,3048 m

Appl. rate (Ib/ac)

1 x 1,2208 kg/ha

Mounting height in

1x2,54 cm

Notadu styripinnann

i stadinn fyrir stillingarnar & vinnuskja ISOBUS-utstdédvarinnar er haesgt ad nota styripinna.

Hafdu samband vid soluadila ef pu vilt nota styripinna.

*  Fylgdu leidbeiningunum i notkunarhandbok ISOBUS-utstddvarinnar.

AXIS EMC (+W) ISOBUS
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B CCI A3 styripinna

=
=
Mynd 39: CCI A3 styripinn, framan og aftan
[1] ljosnemi [3] Plastgrind (haegt ad skipta ut)
[2] skja/snertiskjar [4] stighnappur

B Notkunarstig CCIl A3 styripinnans

Skipt er & milli priggja stjérnstiga med stigahnappinum. Virka stigid er gefid til kynna med stadsetningu
liosaraemu nedst a skjanum.
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Mynd 40: CCI A3 styripinn, styristigsskjar

[1] Stig 1 virkt [3] Stig 3 virkt
[2] Stig 2 virkt

B Hnapputhlutun CCI A3 styripinnans
Styripinninn sem bodid er upp a er fyrirfram forritadur med akvednum adgerdum i verksmidjunni.

Merking og virkni taknanna, sja 2.3 Bokasafn takna sem notud eru.

Hnappaskipanin er mismunandi eftir gerd vélarinnar.
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[1]1 Lykilverkefni stig 1 [3] Lykilverkefni stig 3
[2]1 Lykilverkefni stig 2

Til ad stilla uathlutun hnappanna & stigunum premur skal fylgja leidbeiningunum i
notkunarhandbdk styripinnans.

4123 WiFi mat

m Sérstakur bunadur

Haegt er ad nota pradlausa stadarnetseiningu fyrir samskipti milli snjallsima og vinnutélvunnar.
Eftirfarandi adgerdir eru mogulegar:

*  Flutningur upplysinga ur dreifikortaappinu yfir i vinnutdlvuna. Pannig parf ekki lengur ad sla inn
aburdarstillingarnar handvirkt.
»  Sending a eftirstandandi pyngdarskja fra vinnutélvu yfir i snjallsima.

Mynd 41: WiFi mat

70 5903228 AXIS EMC (+W) ISOBUS



4. Stjérnun

Pu getur fundid frekari upplysingar um uppsetningu a pradlausu stadarnetseiningunni og
samskipti vid snjallsimann i uppsetningarleidbeiningunum fyrir pradlausa stadarnetseininguna.

*  WiFi lykilordid er: quantron.

413 Stravinnsla

Vélastyringin stydur pig vid ad setja vélina upp fyrir vinnu. Vélastyringaradgerdir eru einnig virkar i
bakgrunni vid dreifingarvinnu. Med honum er heegt ad athuga gaedi aburdardreifingarinnar.

4131 Fyrirspurn um eftirstandandi magn medan a dreifingarvinnu stendur

m Adeins med dlagsfrumum (W)

A medan & dreifingarvinnu stendur er eftirstandandi magn stédugt vigtad og synt.

Medan a dreifingu stendur, skal fara i valmyndina Trip counter og lesa af pad magn sem er eftir i
ilatinu.

Til ad fylgjast stédugt med gildunum medan a dreifingu stendur skal uthluta valfrjalsu
skjareitunum a vinnuskjanum kg left, ha left eda m left, sja 2.2.2 Skjabord.

4.13.2 Landamaeradreifingartaki TELIMAT

B Fyrir AXIS-M 20.2, AXIS-M 30.2

AVARUD!

Hezetta 4 meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a TELIMAT tzekinu!

Eftr ad ytt hefur verid6 & landamaeradreifingarhnappinn er sjaltkrafa nalgast
landameeradreifingarstéduna med rafkninum stadsetningarhylki. betta getur valdid meiéslum og
eignatjoni.

» Adur en ytt er 4 landamaeradreifingarhnappinn skal beina folki Gt af heettusvaedi vélarinnar.

TELIMAT afbrigdid er forstillt i styrieiningunni fra verksmidjunni!

TELIMAT med vokvafjarstyringu

TELIMAT teekid er sett i vinnu- eda hvildarstédu vokva. bu virkjar eda slokktir a TELIMAT taekinu med

ﬁ/.--; pbvi ad yta & landamaeradreifingarhnappinn. Skjarinn synir eda felur TELIMAT taknid eftir
L] stadsetningu.

TELIMAT med vokvafjarstyringu og TELIMAT skynjara
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413.3

413.4

Ef TELIMAT-skynjarar eru tengdir og virkjadir birtist TELIMAT-taknid a skjanum pegar TELIMAT
kantadreifingarbunadurinn hefur verid faerdur i vokvavinnustodu.

Ef TELIMAT taekid er sett aftur i adgerdalausa stodu er TELIMAT taknid falid aftur. Skynjararnir
fylgjast med TELIMAT-stillingunni og kveikja eda slokkva & TELIMAT taekinu sjalfkrafa.
Jadardreifingarhnappurinn hefur enga virkni i pessu afbrigdi.

Ef stada TELIMAT teekisins er ekki audpekkjanleg i meira en 5 sekundur, birtist vidvorun 14;
vinsamlegast visad til 5.1 Merking vidvérunarbodanna.

Rafmagns TELIMAT taeki

m  Fyrir AXIS-M 50.2

AVARUD!
Haetta a meidslum vegna sjalfvirkrar stillingar a TELIMAT-takinu!

Eftir ad ytt hefur verid & TELIMAT-hnappinn er sjalftkrafa nalgast landameeradreifingarstdduna med
rafkninum stadsetningarhylki. Petta getur valdi® meidslum og eignatjoni.

» Adur en ytt er & TELIMAT-hnappinn skal beina félki Ut af haettusveedi vélarinnar.

[11 TELIMATTakn

<=Fertiliser name=

200 kg/ha 24.00 m, S6

0,0 -10,%/1600,0 0
Kkm/h Drehmom. kg Trip

Mynd 42: Syna TELIMAT

Med pvi ad yta &a TELIMAT adgerdarhnappinn feerist rafmagns TELIMAT teekid i
landamaeradreifingarstédu. A medan a stillingunni stendur birtist ?-takn a skjanum sem hverfur aftur
pegar vinnustddu er nad. Auka eftirlit med skynjara a TELIMAT st6du er ekki naudsynlegt, par sem
eftirlit med styrisbunadinum er sampeett.

Ef TELIMAT teekid er leest birtist viovorun 23; sja kafla 5.1 Merking vidvérunarbodanna.
Unnid med kafla

B Syna dreifingargerd a vinnsluskjanum

Vélarstyringin bydur upp a 4 mismunandi gerdir af dreifingu fyrir dreifingaradgerdina med AXIS
EMCvélinni. bessar stillingar er haegt ad gera beint a styriskjanum. Haegt er ad skipta a milli
dreifingartegunda medan & dreifingu stendur og laga sig pannig ad pérfum a vettvangi.
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Skiptis
vaeoi dreifingartegund

« / - Virkjadu hluta & badum hlidum
»/ -

Hluti vinstra megin, landamaeradreifingaradgerd moguleg haegra megin

Hluti heegra megin, jadardreifingaradgerd moguleg vinstra megin

_ Adeins AXIS-H
i‘/iﬁ Markadreifingaradgerd & badum hlidum

»  Yttu nokkrum sinnum & adgerdartakkann par til skjarinn synir aeskilega dreifingargers.

B Dreifing med minni hlutum: VariSpread V8

Heegt er ad dreifa med koéflum a einni eda badum hlidum og pannig adlaga alla dreifingarbreiddina ad
poérfum vallarins. Hver dreifihli® er 6endanlega stillanleg i sjalfvirkri stillingu og ad hamarki 4 stig i

handvirkri stillingu.

»  Yttu & rofahnappinn fyrir jadardreifingu/hlutabreidd.

_‘f
“'I\._‘-
¥
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B GRIHGAS o

Kartoffeldunger
12,00 m, S1.3

TC 200 kg/ha

5,64 o6 e]c) |
km/h ha Trip Leerlaufz. C CX

Mynd 43: Rekstrarmynd: Hlutar med 4 stigum

[11 Heegri dreifihlidin er minnkad i 2 stig. [4] Vinstri dreifihlidin dreifist yfir alla halfa
[2] Adgerdarlyklar Auka eda minnka dreifingu til siduna.

haegri
[3] Adgerdarlyklar Auka eda minnka vinstri

dreifingu

*  Haegt er ad minnka hvern hluta eda staeekka smam saman.

» Yttu & Minnka vinstri dreifingarbreidd eda Minnka haegri dreifingarbreidd adgerdarlykilinn.
Hilutabreiddin & dreifihlidinni minnkar um eitt stig.
P Yttu & virknitakkann Auka vinstri dreifingarbreidd eda Auka haegri dreifingarbreidd.

Hlutinn & dreifihlidinni er aukinn um eitt stig.

Hlutarnir eru ekki flokkadir hlutfallslega. VariSpread dreifingarbreiddarhjalpin stillir
dreifingarbreiddina sjalfkrafa.
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- mewm .

Mynd 44: Sjélfvirk hlutaskipti

[11 Jadar spildu [3]
[2] sporbraut & nesinu [4]

B Dreifing med minni hlutum: VariSpread pro

Hlutir 1 til 4: Kaflaminnkun heegra megin
Sporvagn a svidi

Haegt er ad dreifa med kdflum a einni eda badum hlidum og pannig adlaga alla dreifingarbreiddina ad
pérfum vallarins. Hver dreifihlid er skreflaust stillanleg i sjalfvirkri stillingu og i handvirkri stillingu.

»  Yttu & rofahnappinn fyrir jadardreifingu/hlutabreidd.

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228
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& GIHGAS e

Kartoffeldunger
12,00 m, S1.3 N

TC 200 kg/ha

C/100%

L

10,1 5,64 00 : 00
km/h ha Trip Leerlaufz.

Mynd 45: Rekstrarmynd: Oendanlega breytileg hlutastyring
[11 Heegri dreifihlidin er minnkad i nokkur stig. [4] Vinstri dreifihlidin dreifist yfir alla halfa

[2] Adgerdarlyklar Auka eda minnka dreifingu til siduna.
haegri

[3] Adgerdarlyklar Auka eda minnka vinstri
dreifingu

*  Haegt er ad minnka hvern hluta eda staeekka smam saman.
* Hiutaskipti eru moéguleg utan fra ad innan eda innan fra og ut. Vinsamlegast visad til
Mynd 46 Sjélfvirk hlutaskipti.

» Yttu & Minnka vinstri dreifingarbreidd eda Minnka haegri dreifingarbreidd adgerdarlykilinn.
Hilutabreiddin & dreifihlidinni minnkar um eitt stig.
P Yttu & virknitakkann Auka vinstri dreifingarbreidd eda Auka haegri dreifingarbreidd.

Hlutinn & dreifihlidinni er aukinn um eitt stig.

Hlutarnir eru ekki flokkadir hlutfallslega. VariSpread dreifingarbreiddarhjalpin stillir
dreifingarbreiddina sjalfkrafa.
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Mynd 46: Sjélfvirk hlutaskipti

[11 Jadar spildu

[2] sporbraut a nesinu

[3] Hiutir 1 til 4: Kaflaminnkun haegra megin
5. 1il 7. lidur: frekari faekkun kafla

[4]

Sporvagn a svibi

AXIS EMC (+W) ISOBUS 5903228

77



4. Stjérnun

B Dreifingaradgerd med einum hluta og i landamaradreifingu
m VariSpread V8

Medan a dreifingu stendur er haegt ad breyta vinnslubreiddunum skref fyrir skref og afvirkja
jadardreifingu.

Myndin hér ad nedan synir adgerdamyndina med virkjadri kantadreifingaradgerd og virkan hluta.

(1]
(2]
(3]
(4]

<Fertiliser name=>
24,00 m, S6

200 kg/ha

0,0 -10,0/100,0
km/h Drehmom.

Mynd 47: Rekstrarmynd af hluta til vinstri, hlid sem breidir at kant til haegri

Dreifhlid til haegri i kantadreifingarham [5]
Minnka dreifingu [6]
Auka dreifingu [7]
Jadardreifingarhamur er virkjadur [8]

Haegri dreifihlid er virkjad

Minnka eda auka vinstri hluta

4 prepa stillanlegur hluti vinstra megin
Nuverandi jadardreifingarhamur er jadar.

Dreifingarhlutfallid til vinstri er stillt & fulla vinnslubreidd.

bryst hefur veri® a markadreifingarhnappinn
dreifingarmagni® minnkar um 20%.

til heegri, morkadreifing er virkjud og

Adgerdahnappur til ad minnka vinstri dreifingarbreidd til ad minnka hlutabreiddina skreflaust.
Yttu & adgerdartakkann C/100 %; bu ferd strax aftur i fulla vinnslubreidd.

Yttu &4 adgerdahnappinn fyrir markadreifingu til haegri,

markadreifing er ovirk.
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Jadardreifingaradgerdin er einnig moguleg i sjalfstyringarstillingu med GPS-styringu.
Kantardreifingarhlidina verdur alltaf ad stjéorna handvirkt.

*  Vinsamlegast visad til 4.13.11 GPS styring.

413.5 Dreifing med sjalfvirkri stillingu (AUTO km/kist + AUTO kg)

@A Notkunarstillingin gerir kleift ad stilla AUTO km/h + AUTO kg dreifingarhradann stodugt medan a
A & dreifingu stendur. Massaflaedisstyringin er leidrétt stédugt med pvi ad nota pessar upplysingar. betta
tryggir ad aburdurinn sé skammtur sem bestur.

Vinnuhamurinn er AUTO km/h + AUTO kg sjalfgefid forvalinn i verksmidjunni.

Forsenda dreifingarvinnu:
*  Rekstrarstillingin AUTO km/h + AUTO kg er virk (sja 4.5.1 AUTO/MAN stjérnun.
«  Aburdarstillingarnar eru skilgreindar:

o  Application rate (kg/ha)

o  Working width (m)

o  Spreading disc

o  Normal disc speed (U/min)

P Fylltu ilatid med aburdi.

1 VIDVORUN!

Hzetta vegna kastads aburédar

Kastad aburdi getur valdid alvarlegum meidslum.

p Leidbeina ollum adilum ad yfirgefa kastsvaedi vélarinnar adur en kveikt er a
kastdiskunum.

Adeins AXIS-M: Byrjadu og stodva girskiptingu adeins a lagum afluttakshrada.

O P Adeins AXIS-H: Yttu a disk start.
' P Stadfestu vidvorunarskilabodin med Enter takkanum. Vinsamlegast visad til 5.1 Merking
vidvérunarbodanna.

Griman Idle measurement birtist.

bad byrjar Idle measurement sjélfkrafa. Vinsamlegast visad til 4.13.6 Adgerdalaus meaeling.
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4. Stjérnun

START:
STOP

4.13.6

P  Yittu & start/stop

Dreifingarvinnan hefst.

Vid maelum med pvi ad fleedistudullinn sé syndur a vinnsluskjanum (sja 2.2.2 Skjabord) til ad
fylgjast med massaflaedisstyringu vid dreifingarvinnu.

Adgerdalaus maeling

B Sjalfvirk adgerdalaus maeling

Til ad na mikilli nakveemni i stjérnun verdur EMC stjornkerfi® ad meela og geyma togkraft toma
kastdisksins med reglulegu millibili.

Meaeling a tdbmgangshrada hefst pegar kerfid endurreesist og medan a dreifingu stendur i hvert skipti
sem opnunarsledinn er lokadur.

A0 auki byrjar adgerdalaus meaeling sjaltkrafa vid eftirfarandi adstaedur:

«  Skilgreindur timi fr4 sidustu adgerdalausu meelingu er lidinn.

+  Alltaf a héféanum, um leid og hlidin eru lokud: Bakgrunnsmeelingar.

»  Breytingar hafa verid gerdar a valmyndinni Fertiliser settings (hradi, tegund skotmarks).

Eftirfarandi gluggi birtist medan a adgerdalausri

. AXIS fertiliser spreader 114
meelingu stendur.

& CAUTION

Idle measurement is necessary
for EMC calculation.

Set spreading speed,
maintain constant.

Set spreading speed 540 RPM
Current PTO shaft speed 541 RPM

Mynd 48: Vidvérunarskjar adgerdalaus maeling

Pegar dreifingarskifan er raest i fyrsta skipti, stillir vélstyringin adgerdaleysi kerfisins. Vinsamlegast
visad til 5.1 Merking vidvérunarbodanna.

Ef vidvorunarskilabodin halda afram ad birtast:

+ Berid uppsetta dreifidiskinn saman vid Fertiliser settings gerdina sem er slegin inn i
valmyndinni. hugsanlega sérsnida gerd.

«  Athugadu hvort dreifiskifan situr vel. hertu & hnetunni

*  Athugadu hvort dreifiskifan sé skemmd. Skiptu um kastdisk.

»  Athugadu snuningshrada leirddfunnar
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4. Stjérnun

Pegar adgerdaleysismeelingunni er lokid stillir vélstyringin adgerdalausan tima a skjanum a
vinnsluskjanum a 19:59 minutur.

» Yttu 4 Start/Stop.

STOP Dreifingarvinnan hefst.

START:

Athafnaleysismeaelingin keyrir i bakgrunni jafnvel pegar meaelingarrennur eru lokadar. Hins vegar
birtist engin grima & skjanum.

Eftir ad pessi adgerdalaus timi er lidinn byrjar ny adgerdalaus meaeling sjalfkrafa.

[1] Timi fram ad naestu adgerdalausu ANICIS RUHOHO
meelingu —

Kartoffeldlinger
TC 200 kg/ha 12,00 m, 1.3 o —
)
Sl [
i [c7102%
<
it
L% R%
[ <
ST
-20 %
=2 | >
C ) (e
- S
10,1 5,64 00 : eg/ = IES
km/h ha Trip Leerlaufz. [ -

Mynd 49: Syning & adgerdaleysismeelingu a
vinnsluskjanum

Ef hradinn a dreifiskifunni er minnkadur er ekki haegt ad framkvaema adgerdalausa meelingu ef
kveikt er a kantadreifingu eda sneidarmaeskkun!

Pegar skdmmtunarrennurnar eru lokadar er adgerdalaus meeling alltaf framkvaemd i bakgrunni
(an vidvorunarboda)!

A nesinu, ekki lazkka snuningshrada vélarinnar medan & lausagangsmaelingu stendur!

Drattarvél og vokvakerfi verda ad vera vid vinnuhitastig!

B Handvirk adgerdalaus maling

Ef pad er 6venjuleg breyting a fleedistudli skaltu hefja adgerdalausa maelingu handvirkt.

[ P Yittu &4 adgerdalausan maelingarhnapp i adalvalmyndinni.

'Ei Adgerdarmeelingin hefst handvirkt.
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4. Stjérnun

Ef vandamal koma upp vid stjornun rennslisstudulsins (stiflur, ...), skal eftir bilanaleit i kyrrst6du
fara i valmyndina Aburdarstillingar og sla inn rennslisstudulinn 1,0.

Endurstilla flaedistudul

Ef rennslisstudullinn fer nidur fyrir lagmarksgildid (0,4 eda 0,2) birtist vidvorun nr 47 eda 48, 5.1
Merking vidvérunarbodanna.

4.13.7 Adeins vigtunardreifari: Reglur um alagsfrumur
Mikilveegt: Pegar magnid er vigtad parf alltaf ad uppfylla eftirfarandi skilyrdi:

+  Vélin stendur kyrr.

+  Slokkt er a aflattakinu.

*  Vélin er j6fn og fra jordu nidri,
*  Traktorinn stendur kyrr.

*  Kveikt er a stjérneiningunni.

B Rekstrarhamur AUTO km/h + AUTO kg
| pessum rekstrarham er AUTO km/h + AUTO kg rennslisstudullinn &kvardadur dinamiskt med

alagsfrumunum.

Adfero:
*  Notkun fyrir massaflaedi > 30 kg/min

Kveikja a vélstyringu.

Valmynd Vélstillingar > AUTO/MAN hamur - AUTO/MAN mode adgangur.
Veldu AUTO km/h + AUTO kg rekstrarham

Stadfestid med graena hakinu.

Fyllid ilatid med aburdi.

> Fyllingarpyngd meira en 150 kg.
> Glugginn Weigh quantity - Weigh quantity birtist.

vvyyVvyyvyy
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4. Stjérnun

» Vid fyrstu fyllingu med nyrri aburdartegund,

veldu New fertiliser [2]. Weigh quantity

> Dreifarinn ver8ur ad vera laréttur.

Rennslisstudullinn er endursettur New
fertiliser [2] & 1,0 FF vié valid.

P Vi afyllingu: Refill [1] velja.

Spreader horizontal

173 kg

X d

Refill @
New fertiliser o

[11 Refill - Refill [21 New fertiliser -
New fertiliser

B Rekstrarhamur AUTO km/kist + stat. kg

i pessum rekstrarham er rennslisstudullinn akvardadur stédursent med alagsfrumunum.

Notkun fyrir massaflaedi < 30 kg/min eda a haeddttu eda mjog 6jofnu landslagi.

P Kveikja a vélstyringu.

» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN

mode - AUTO/MAN mode hringja upp.

» Rekstrarhamur AUTO km/kist + stat. kg

AUTO kmsh + STAT kg v

v

Stadfestid med graena hakinu.
P Fyllio ilatid med aburdi.

> Fyllingarpyngd > 150 kg
D> Glugginn Weigh quantity - Weigh
quantity birtist.

Vélastyringin skiptir yfir i rekstrarskjainn.
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4. Stjérnun

» Vid fyrstu fyllingu med nyrri aburdartegund,

veldu New fertiliser [2].
> Dreifarinn ver8ur ad vera laréttur.

Rennslisstudullinn er endursettur New
fertiliser & 1,0 FF vid valid.

Endurreiknadu rennslisstudul

>
>

>

Eftir > 150 kg dreifingu.

Veldu Weigh remain. quant. - Weigh
remain. quant..

Veldu Flow factor new - FF calculation.

Vélastyringin skiptir yfir i rekstrarskjainn.

Weigh quantity

kmsh = @

1041 kg

Refill

Spreader horizontal

New fertiliser e—

o
it

Weigh remain. qua
[11 Refill - Refill [3]
[2] New fertiliser -

New fertiliser

FF calculation

nt.

Weigh remain.
quant. - Weigh
remain. quant.

0K Confirm

=/a

<?=C

=20,

Dreifing med AUTO km/klist rekstrarham

Vélar an rafsegulfraedilegrar meeliteekni og vigtunar eru sjalfgefid notadar i pessum ham.

Forsenda dreifingarvinnu:
Rekstrarstillingin AUTO km/h er virk (sja 4.5.1 AUTO/MAN stjérnun).

Aburdarstillingarnar eru skilgreindar:
o  Application rate (kg/ha)

o  Working width (m)

o  Spreading disc

o Normal disc speed (U/min)
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4. Stjérnun

> Fylltu ilatid med aburdi.

Til ad na sem bestum dreifingararangri i vinnslugerdinni AUTO km/h skal framkveema
kvordunarprofun.

» Gerdu kvordunarproéf til ad akvarda flaedistudulinn eda taktu fleedistudulinn Gr aburdartoflunni og
sladu fleedistudulinn inn handvirkt.

't VIDVORUN!
Heetta vegna kastads aburdar

Kastad aburdi getur valdié alvarlegum meidslum.

p Leidbeina 6llum adilum ad yfirgefa kastsvaedi vélarinnar adur en kveikt er a
kastdiskunum.

» Adeins AXIS-H: Yttu a disk start.

‘fi..

» Yttu & start/stop.
START
STOP Dreifingarvinnan hefst.

4.13.9 Dreifing med MAN km/klist rekstrarham

D Framkveemdu vinnu i vinnslugerdinni MAN km/kist ef ekkert hradamerki er til stadar.
™

Skilyrdi
« Til a@ na sem bestum dreifingararangri i vinnslugerdinni MAN km/klst skal framkvaema
kvérdunarpréfun adur en dreifing hefst.

» Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.
» Veldu MAN km/h valmyndaratridi.
Skjarinn synir innslattargluggann Forward speed.
P Sladu inn gildi fyrir aksturshrada vié dreifingu.
Yttu & OK.

v

P Gerdu aburdarstillingar:

> Application rate (kg/ha)
D> Working width (m)

> Fylltu ilatid med aburdi.

P Gerdu kvordunarprof til ad akvarda flaedistudulinn eda taktu fleedistudulinn Gr aburdartéflunni og
sladu fleedistudulinn inn handvirkt.
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4. Stjérnun

» Adeins AXIS-H: Yttu a disk start.

P Yttu & start/stop

Dreifingarvinnan hefst.

Haltu uppgefnum hrada medan a dreifingu stendur.

. N
o] =1 ] »
nI |

e [
o b=

41310 Dreifing med MAN kvarda rekstrarham

i notkunarstillingu er hsegt ad breyta MAN scale handvirkt opnunarrennibrautaropnun medan 4
dreifingu stendur.

7

I handvirkri stillingu vinnurdu adeins:

+  ef ekkert hradamerki er (ratsja eda hjolskynjari ekki til eda biladur)
*  pegar sniglakdgglum eda finu freei er dreift

Rekstrarstillingin hentar vel fyrir sniglakalur MAN scale og fint free par sem ekki er haegt ad virkja
sjalfvirka massafleedisstyringu vegna litils pyngdartaps.

Til pess ad dreifa dreifingarefninu jafnt veréur ad vinna & j6fnum aksturshrada i handvirkri
stillingu.
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4. Stjérnun

START:

STOP

Alzon & 46
30m S6

‘-..___‘_'_____ _____._’___-—‘
0.0 0.61/0.61 QO: 0o
km/h f Leerlaufz.

Mynd 50: Rekstrarmynd MAN meelikvardi

[11 Syna stillimaelikvarda stodu skammta renna [3] magnbreyting

[2] Syning a naverandi stoou
meelingarrennibrautar

v

Valmynd Machine settings > AUTO/MAN mode hringja upp.

v

Veldu MAN scale valmyndaratridi.

Skjarinn synir gluggann Position of dosing slider.

Sladu inn kvardagildi fyrir opnun maelingarrennibrautarinnar.
Yttu & OK.

Skiptu yfir i adgerdaskjainn.

Adeins AXIS-H: Yttu & disk start.
Yttu 4 start/stop.

vy VYVvYy

Dreifingarvinnan hefst.

START

STOP

— » Yttu & MAN+ eda MAN- virknitakkann til ad breyta opnun mzelingarrennunnar.
- L D> L% R% fyrir val & hlidaropnun meelihlids

MAN > MANH+ til ad auka opnun mzelirennibrautar eda

- o MAN- til ad minnka opnun maelingarrennibrautar.
5 Pren e

+ GAN

Til pess ad na einnig sem bestum dreifingararangri i handvirkri notkun, meelum vid
med pvi ad nota gildin fyrir opnunarrennibrautina og aksturshradann ur stillitéflunni.
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4. Stjérnun

41311  GPS styring

q Haegt er ad sameina vélastyringu med ISOBUS tengi med SectionControl. Skipst er 8 ymsum gégnum
I:J:F a milli teekjanna tveggja til ad gera skiptin sjalfvirkan.

ISOBUS-utst6din med SectionControl sendir upplysingar um opnun og lokun a meelirenni til
vélstyringar.

Taknid A vid hlid dreifingarfleyganna gefur til kynna ad sjalfvirka adgerdin sé virkjud. ISOBUS
flugstédin med SectionControl opnar og lokar einstokum hlutum eftir stadsetningu a svidi. Dreifing
hefst adeins pegar ytt er a Start/Stop.

! VIDVORUN!
Haetta 4 meidslum vegna aburdar sem lekur ut
SectionControl adgerdin byrjar sjalfkrafa ad dreifa an vidvorunar.

Aburdur sem sleppur getur valdi® meidslum & augum og nefslimhadum.

Einnig er haetta a ad renna.

» Beindu folki at af haettusvaedinu medan a dreifingu stendur.

Medan a dreifingu stendur er haegt ad loka einni eda fleiri hlutabreiddum hvenser sem er. begar
hlutabreiddirnar eru aftur virkjadar fyrir sjalfvirka stjornun er gert rad fyrir sidast fyrirskipudu astandi.

Pegar skipt er ur sjalfvirkri yfir i handvirka stjornun i ISOBUS-Utst6dinni med SectionControl lokar
vélarstyringin skammtalokunum.

Til ad nota adgerdirnar GPS Control vélstyringarinnar verdur ad virkja GPS-Controlstillinguna
Machine settings i valmyndinni!
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4. Stjérnun

20 kgsha | Alzon ® 40-S
30m 56

12.0 l1.00/1.00 00: 00
km/h T Leerlaufz.

Mynd 51: Dreifingaradgerd synd & adgerdaskjanum med GPS-styringu

OptiPoint-adgerdin reiknar ut akjosanlegasta kveikju- og slokkvistad fyrir dreifingarvinnu a nesinu ut

fra stillingum vélstyringar; vinsamlegast visa®d til 4.4.10 Reiknadu OptiPoint.

notadur er. Breiddarkennigildid er ad finna i dreifitéflu vélarinnar.

Vinsamlegast visad til 4.4.10 Reiknadu OptiPoint.

Til ad stilla adgerdina OptiPoint rétt skal sla inn rétt breiddarkennigildi fyrir aburdinn sem

m fjarlaegd i (m)

Feeribreytan tilgreinir Turn on dist. (m) kveikjuvegalengd [A] i tengslum vid svidsmork [C].
Meaelingarrennurnar opnast a pessari stédu a svidi. bessi fjarlaegd fer eftir tegund aburdar og taknar

akjosanlega kveikjufjarlaegd fyrir hamarksdreifingu aburdar.

[A] kveikja fjarleegd
[C] tanamork

Mynd 52: Fjarleegd a (midad vid vallarmoérk)
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4. Stjérnun

Til ad breyta raesistadsetningunni & akrinum skal stilla gildid Turn on dist. (m).
*  Minni fiarlaegdargildi pydir ad kveikjustada er feerd i att ad vallarmérkum.
+  Steerra gildi pydir ad kveikjustada er feerd inn a vollinn.

m Fjarlaegd fra (m)

Faeribreytan tilgreinir Turn off dist. (m) sldkkvivegalengd [B] midad vid svidsmérk [C]. A pessari stddu &
svidi byrja meelingarrennurnar ad lokast.

[B] fjarleegd fra slokkvi
[C] tanamork

Til ad breyta stodu fyrir adrep skal adlaga Turn

off dist. (m) i samraemi vid pad.

+  Laegra gildi pydir ad slokkvistada feerist i att
ad vallarmoérkum.

» Steerra qildi feerir slokkvistéduna inn a
vollinn.

Mynd 53: Fjarleegd fré (midad vid vallarmork)

OptiPoint Pro takmarkar slékkvifjarlaegd vié lagmarksgildi eftir aburdarstillingum. Astaedan fyrir pessu
er utreikningur i hlutastyringaralgriminu.

Til ad snua vid yfir hofdaakreinina skal sla inn meiri fjarleegd i Turn off dist. (m). Stillingin verdur ad
vera eins litil og mogulegt er pannig ad meelingarrennid lokist pegar drattarvélin beygir inn & nes
sporbrautina. A0 stilla slokkvafjarleegd getur leitt til vanfriovgunar a svaedi slokkvistada a akri.
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5. Viévorunarskilabod og mdgulegar orsakir

5 Vidvorunarskilabod og mogulegar orsakir
5.1 Merking vidvorunarbodanna

Haegt er ad syna ymis vidvorunarskilabod & skja ISOBUS utstddvarinnar.

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moguleg orsok

Fault in dosing system, stop !

Méotor skdmmtunarbunadarins getur ekki nad
pvi markgildi sem & ad nalgast:

*  blokkun
*  Engin endurgjof um stédu

Max. outlet reached! Speed or application rate
too high

Vidvorun med sleda fyrir maelingu

*  Hamarksskammtaopnun hefur verid nad.
«  Stillt skammtamagn (+/- magn) fer yfir
hamarks skammtaopnun.

Flow factor is outside limits

Rennslisstudullinn verdur ad vera a bilinu 0,40
til 1,90.

*  Nyreiknadur eda faerdur flaedistudull er
utan svids.

Hopper left empty!

Vinstri stigskynjari tilkkynnir ,Empty*“.

¢ Vinstri ilatid er tomt.

Hopper right empty!

Heegri stigskynjari tilkynnir ,Empty*“.

*  Haegriilatid er tomt.

14

Error by setting TELIMAT

Vidvorun fyrir TELIMAT skynjarann

Pessi villubod birtast ef ekki er haegt ad bera
kennsl & st6du TELIMAT lenguren i 5
sekundur.

15

Memory full, Delete one private fertiliser chart

Minnid fyrir dreifitéflurnar er upptekid af ad
hamarki 30 tegundum aburdar.

16

Approach drop point Yes = Start

Oryggisfyrirspurn adur en sjalfkrafa nalgast
fallpunktinn

»  Stilling & fallpunkti i valmyndinni Fertiliser
settings
*  Fast emptying
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5. Vidvoérunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

17

Error by setting drop point

Adlogun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

*  Bilun i aflgjafa, til deemis
»  Engin endurgjéf um stédu

18

Error by setting drop point

Adlogun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem & ad nalgast.

*  blokkun
*  Engin endurgjof um st6du
»  Dreifingarprofun

19

Defect by setting drop point

Adlogun fallpunktsins getur ekki nad pvi
markgildi sem & ad nalgast.

*  Engin endurgjéf um stédu

20

Error at LIN bus participant:

samskiptavandamal

*  snuru galladur
+ tengilosnad

21

Spreader overloaded!

Adeins fyrir vigtunardreifara: Aburdardreifarinn
er ofhladinn.

. Of mikill aburdur i tankinum

22

Unknown condition Function-Stop

Samskiptavandast6d

*  Hugsanleg hugbunadarvilla

23

Error by setting TELIMAT

TELIMAT adlégunin getur ekki nad pvi
markgildi sem & ad nalgast.

*  blokkun
*  Engin endurgjof um st6du

24

Defect by setting TELIMAT

Galli i TELIMAT stadsetningarh6lknum

25

Defect by setting TELIMAT

Galli i TELIMAT stadsetningarhélknum

26

Activate disc start. Confirm with ENTER

27

Discs started up without activation

Vokvaventill biladur eda handvirkt skipt

28

Disc could not start up properly. Deactivate disc
start.

Diskarnir snuast ekki.

*  blokkun
*  Engin endurgjéf um stédu
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5. Viévorunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei

skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

29

The agitator motor is overloaded.

Hristarinn er laestur.

*  blokkun
*  Tenging bilud

30

The discs shall be activated before opening the
metering sliders.

Hugbunadur fyrir réttan rekstur

* Byrjadu ad henda diskum
*  Opnid skémmtunaropi®

31

Idle measurement is necessary for EMC
calculation.

Vidvorunarbod fyrir adgerdalausa maelingu

*  Virkjadu reesingu kastdisks.

32

Externally controlled parts can be moved.Risk
of injury through squeezing and shearing! -
Direct ALL persons out of the danger zone -
Read the instruction manual Confirm with
ENTER

Pegar kveikt er a vélstyringu geta hlutar hreyfst
6veent.

*  Fylgdu adeins leidbeiningunum a skjanum
pegar 6llum hugsanlegum haettum hefur
verid eytt.

33

Stop the discs and close the metering sliders

Adeins er heegt ad skipta yfir i System / Test
valmyndarsvaedid ef slokkt hefur verid a
dreifingaradgerdinni.

e Heettu ad henda diskum.
*  Lokid skémmtunaropinu.

45

Error at M-EMC sensors. EMC control
deactivated!

Skynjarinn sendir ekki lengur merki.

e snurubrot
*  skynjara galla

46

Spreading speed error. Observe spreading
speed of 450..650 rpm!

Afldttakshradinn er utan svidsins fyrir M EMC
adgerdina.

47

Left dosing error, hopper empty, outflow
blocked!

. ilat tomt
. uttak lokad

48

Right dosing error, hopper empty, outflow
blocked!

e jlat tomt
«  Uttak lokad

49

Idle meas. implausible. EMC control
deactivated!

*  skynjara galla
* flutningsgalli

50

Idle meas. impossible. EMC control
deactivated!

Hradi aftaksskafts er ekki st6dugur til lengri
tima litid

AXIS EMC (+W) ISOBUS

5903228

93



5. Vidvoérunarskilabod og mdgulegar orsakir

Nei
skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

52 |Error at hopper cover

Stada presenningsins gat ekki
naist.

*  blokkun
+  Styribunadur galladur

53 |Defect at hopper cover

Styribanadur fyrir presenning getur ekki nad pvi
markgildi sem & ad nalgast.

*  blokkun
»  Styribunadur galladur

57 |Error at hopper cover

Styribunadur fyrir presenning getur ekki nad pvi
markgildi sem a ad nalgast.

*  blokkun
*  Engin endurgjéf um stédu

71 |Impossible to reach disc speed

Hradi dreifiskifu er utan 5% marksvidsins.

*  Vandamal med oliuframbod
»  Hlutfallsventilfjodur er fastur.

72 |Error at SpreadLight

aflgjafinn er of har; Slékkt er & vinnuljésunum.

73 |Error at SpreadLight

ofhledsla

74 |Defect at SpreadLight

tengingarvilla

*  snuru galladur
+ tengilosnad

82 |Type of machine modified. Spreading error
possible. New configuration required!

Ekki er heegt ad sameina rekstrarhamana med
akvednum vélagerdum

» Endurrestu stjérnbinad vélarinnar eftir ad
skipt hefur verid um vélarger®o.

» Framkvaema stillingar vélarinnar.

» Hlada aburdartoflu fyrir gerd vélarinnar.

88 |Error at disc speed sensor

Ekki tokst ad akvarda hrada dreifingarskifanna

e snurubrot
+ skynjara galla

89 |Disc speed too high

Leirskifaskynjari vidvorun

»  Hamarkshrada hefur verid naé.
»  Stilltur hradi fer yfir leyfilega hamarksgildi.

94
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5. Viévorunarskilabod og mdgulegar orsakir

5.2

5.2.1

Nei
skilabod a skjanum

Merking og moéguleg orsok

90 |AXMAT-Stop

AXMAT adgerdin er sjalfkrafa 6virk og stjornar
ekki lengur.

*  Meira en 2 skynjarar tilkynna um villu.
«  SAMSKIPTAVILLA

93 |This disc type requires a modification on the
TELIMAT device. Please follow the mounting
instructions!

S1 vaxtarskifan er sett upp og vélin er buin
TELIMAT. Dreifingarvillur mégulegar pegar
dreift er & landamaerunum

*  Ppessi dreifiskifagerd krefst umbreytingar a
TELIMAT teekinu.

Bilun/vidvorun

Vidvorunarbod eru audkennd a skjanum med

raudum ramma og peim fylgir vidvérunartakn.

Staodfestu vidvorun skilabod

Stadfestu vidvorun skilabod:

» Eyddu orsok vidvorunarbodanna.

32

O

Externally controlled
parts can be moved.Risk of
injury through squeezing
and shearing! - Direct ALL
persons out of the danger
zone -Read the instruction manual
Confirm with ENTER

Mynd 54: Vidvérunarskilabod (daemi)

Fylgdu leidbeiningunum i notendahandbdk pyrildreifara fyrir steinefnaaburd.

Sja einnig 5.1 Merking vidvérunarbodanna.

P Stadfestu vidvorunarbodin med greena hakinu.

P Stadfestu hinar tilkynningarnar med gulum ramma med mismunandi hnéppum:

>  Komainn
D> byrja/stodva

» Fylgdu leidbeiningunum & skjanum.

AXIS EMC (+W) ISOBUS

5903228
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5. Vidvoérunarskilabod og mdgulegar orsakir

Stadfesting vidvorunarbodanna getur verid mismunandi eftir mismunandi ISOBUS utstédvum.
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6. Aukabunadur

6 Aukabunadur

Kynning

tilnefningu

témur skynjari

CCI A3 styripinna

WiFi mat

GSE pro par med talid stadsetningarskynjara

AXIS EMC (+W) ISOBUS

5903228
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6. Aukabunadur

Kynning tilnefningu
5 AXMAT
_‘b
[ ~
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7. Abyrgd

7 Abyrgd

RAUCH-tzeki eru framleidd med nutimalegum adferdum og samkvaemt strongum gaedakréfum.
Pess vegna veitir RAUCH 12 manada abyrgd ef eftirfarandi skilyrdi eru uppfylit:

«  Abyrgsin tekur gildi 4 kaupdegi.

«  Abyrgdin neer yfir efnis- eda framleidslugalla. Vid berum adeins abyrgd & vérum pridja adila
(vBkvakerfi, rafeindataekni) innan gildissvids abyrgdar vidkomandi framleidanda. A abyrgdartima
verda framleidslu- og efnisgallar baettir ad kostnadarlausu med vidgerd eda sendingu varahluta.
Adrar beetur, i formi breytinga, vidgerda eda skipta a skdddudum hlutum, sem ekki eru hluti
sendrar voru, eru Utilokadar. bPjénusta i abyrgd er veitt af vidurkenndum verksteedum, fulltrGum
RAUCH eda verksmidju.

* Afleidingar natturulegs slits, ohreininda, teeringar og allra bilana sem stafa af &videigandi
medhondlun og utanadkomandi ahrifa eru undanskilin abyrgdinni. Ef vidgerdir eda breytingar a
upprunalegri voru eru gerdar a eigin spytur fellur abyrgdin ur gildi. Réttur til béta fellur nidur ef ekki
eru notadir upprunalegir varahlutir fra RAUCH. Fara skal eftir notendahandbdkinni hvad petta
vardar. Ef pu hefur einhverjar spurningar, vinsamlegast haféu samband vid verksmidjufulltria
okkar eda verksmidjuna beint. Abyrgdarkréfu verdur ad setja fram innan 30 daga fra pvi ad galli
kemur fram. Tilgreinid kaupdag og vélanimer. Abyrgdarvidgerd ma verkstzedi adeins hefja eftir ad
hafa radfeert sig vid RAUCH eda opinberan fulltria pess. Abyrgdartimi framlengist ekki pott
vidgerd i abyrgd fari fram. Tjon af voldum flutninga er ekki framleidslugalli og pvi ekki a abyrgd
framleidanda.

»  Ekki er haegt ad fara fram a baetur vegna tjéns sem verdur a 68ru en RAUCH-taekjunum sjalfum.
Jafnframt er ekki veitt abyrgd vegna tjéns sem hlyst af mistokum vid dreifingu. Breytingar sem
gerdar eru & RAUCH-teekjum a eigin spytur geta leitt til tjéns sem fellur ekki undir abyrgd
soluadila. Ef um asetning eda storfellt galeysi er ad raeda af halfu eiganda eda yfirmanns og i
peim tilvikum par sem bétaabyrgd er samkvaemt [6gum um voéruabyrgd a gollum a afhendingarhlut
vegna likamstjons eda eignatjéns a einkanotudum hlutum, skal birgir. undanpaga fra abyrgd a
ekki vid. Utilokun abyrgdar gildir heldur ekki ef eiginleika vantar sem abyrgst hefur verid ad yréu
fyrir hendi hafi slikt verid abyrgst i pvi skyni ad verja pbann sem pantar gegn tjéni sem ekki hefur
ordid a afhenta hlutnum sjalfum.
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